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Par ou commencer

Le but de Samovar est de réunir divers appareils tout faits et de rendre leur commande aussi simple que possible dans un concept unique.

Le concept principal de Samovar : grace a I'automatisation, libérer I'utilisateur des opérations routiniéres liées a la conduite du brassage, de la distillation, de la
rectification, etc.
Dans Samovar, la sécurité passe avant tout. Tout événement sortant des limites autorisées est immédiatement arrété par Samovar. En méme temps, grace au

code source ouvert €t a la possibilité d'utiliser des scripts lua, Samovar est assez souple pour adapter ses paramétres a presque n'importe quelle
tache.

Quelle est la configuration minimale avec laquelle on peut monter Samovar ?
Il suffit de prendre un microcontroleur ESP32 et d'y charger un programme (croquis, sketch). Laissez ensuite 'ESP32 se connecter a votre réseau WiFi, et

linterface de Samovar apparaitra sur votre ordinateur. L'ESP sera alimenté par le connecteur USB. Mais il ne pourra afficher aucune donnée. Ni, bien s(r,
commander un équipement.

Il faut maintenant relier Samovar a I'équipement.

voir Guide d'assemblage du complexe matériel et logiciel SAMOVAR (s'ouvre dans une nouvelle fenétre)

Branchez d'abord les capteurs de température. Et comme l'ordinateur est généralement a un endroit et la colonne & un autre, vous pouvez alimenter 'ESP avec
n'importe quel chargeur de téléphone.

C'est la que Samovar devient déja votre conseiller. Il affichera sur I'écran et enverra sur votre smartphone des messages : chauffe rapide terminée, ouvrez l'eau,
stabilisation terminée, températures dépassées, pause, etc. Et en méme temps vous voyez toutes les températures nécessaires. En cas de percée de vapeur,
un message apparait ; il y a des graphiques, vous pouvez analyser le comportement de la colonne, etc.

Mais la stabilité et la sécurité restent a votre charge. Samovar ne fait que conseiller, tandis que vous tournez les boutons et les « robinets ». Cela finit par lasser.
Il faut automatiser quelque chose.

Prenons comme exemple I'équipement type d'un débutant.

Une résistance de 3 kW et un régulateur a thyristors ordinaire avec un bouton...

Automatisons la chauffe rapide. Dans le bloc de résistances, laissez 2 éléments sur le régulateur et branchez-en un sur un relais statique (SSR) de 16 A. Reliez
la commande du relais a la broche correspondante (quatrieme canal de relais, RELE_CHANNEL4 — D13)*.

Mettez sous tension. Réglez sur le régulateur uniquement la tension nécessaire au fonctionnement normal de la colonne, disons 200 volts, puis donnez a
Samovar la commande « Allumer le chauffage » («BkntounTb HarpeBs») : en plus du régulateur, il branchera la résistance d'appoint a pleine puissance via le
SSR. Quand la vapeur atteint la colonne et que le capteur en haut de la colonne la détecte, Samovar coupe la résistance d'appoint et ne laisse que le
régulateur.

Vous n'avez donc plus besoin de surveiller et d'attendre I'ébullition du bouilleur pour baisser vous-méme la tension. Samovar s'en charge.

Mais la encore, tourner sans cesse le bouton du régulateur pour stabiliser la colonne n'est pas un grand plaisir... Surtout si la rectification dure une vingtaine
d'heures.
Donc, pour préserver vos nerfs et votre santé, il est fortement conseillé de commencer par vous procurer un stabilisateur ( RMV-k, KVIC, RM) ou de fabriquer

vous-méme un régulateur SEM_AVR.

Et de nouvelles possibilités, jusque-la inaccessibles, s'ouvrent alors :

1. Réglage automatique de la puissance selon le programme en cours, y compris le maintien permanent de la colonne en état de pré-engorgement**, la coupure
du chauffage selon la température du bouilleur et, surtout, la coupure automatique du chauffage en cas de percée de vapeur ou de dépassement de la
température de I'eau !

2. Et bien s0r, un chauffage stable.

Ainsi, pas a pas, avec l'aide de Samovar, vous pouvez automatiser presque tout le processus en branchant progressivement d'autres appareils. Chaque nouvel
appareil ouvre de nouvelles possibilités.

Gardez a l'esprit que brancher un SSR ou un stabilisateur est probablement la limite de ce que permet un chargeur de téléphone. Pour aller plus loin, il faudra
une alimentation plus sérieuse.

* L'ESP32 délivre 3.3 volts avec un courant limité, donc tous les relais statiques ne fonctionneront pas « tels quels ».
** Avec un capteur de niveau et certains types de régulateurs.
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https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/index.html#
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/obzor_regulyatorov.html

Guide d'assemblage du complexe SAMOVAR

La documentation du complexe matériel et logiciel Samovar se compose de deux parties distinctes :
- Le guide de programmation, de configuration et d'utilisation (celui dans lequel vous vous trouvez) et
- Le guide pour monter vous-méme le complexe Samovar.

Voici la liste des sections du guide d'assemblage ; comme il est encore en cours de rédaction, les liens vers certaines

sections peuvent étre obsolétes.

Il est conseillé de consulter la table des matiéres directement dans le guide de montage du complexe Samovar.

* Par ou commencer

* Montage de 'ESP32

 Configuration minimale

* Buzzer

 Capteurs de pression atmosphérique

 Capteurs de température

» Régulateurs de tension utilisés

 Apercu des régulateurs

» Comment relier un régulateur a Samovar sans fil
* Résistance

* Utilisation d'une résistance d‘appoint

* Contacteur. Disjoncteur différentiel. Arrét d'urgence
* Refroidissement

* Utilisation d'une pompe & membrane

« Utilisation d'une pompe centrifuge

* Sans pompe

 Capteur de niveau de reflux

* Driver. Moteur pas a pas.

» Répartition par fractions

» Bouton d'arrét d'urgence. Capteurs d'urgence supplémentaires

 Configuration recommandée

« Ecran LCD, encodeur, bouton

» Comment bien brancher un module de relais
« Configuration étendue

* Compteur

* [2CStepper

* Fonctions supplémentaires

* NBK (colonne & modt continue)

» Compilation et flashage avec PlatformlO
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https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/oglavlenie.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/index.html#
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/s_chego_nachat.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/montazh_esp32.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/minimalnaya_konfiguratsiya.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/zummer.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/datchiki_atmosfernogo_davleniya.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/datchiki_temperatury.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/ispolzuemye_regulyatory_napryazheniya.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/obzor_regulyatorov.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/kak_podklyuchit_regulyator_k_samovaru.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/tehn.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/ispolzovanie_razgonnogo_tehna.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/kontaktor__uzo__avarijnoe_otklyuchenie.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/okhlazhdenie.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/ispolzovanie_membrannogo_nasosa_.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/ispolzovanie_tsentrobezhnogo_nasosa.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/bez_nasosa.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/datchik_urovnya_flegmy.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/drajver__shagovyj_dvigatel__.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/raspredelenie_po_fraktsiyam.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/avarijnaya_knopka__dopolnitelnye_avarijnye_datchiki.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/rekomendovannaya_konfiguratsiya.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/lcd_displej__ehnkoder__knopka.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/kak_pravilno_podklyuchit_relejnyj_modul.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/rasshirennaya_konfiguratsiya.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/izmeritel.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/i2cstepper.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/dopolnitelnye_vozmozhnosti.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/sborka_i_proshivka_cherez_platformio.html

Préparation de I'ESP32 au chargement
Samovar 7.00: les instructions ci-dessous avec I'Arduino IDE restent une méthode d'installation valable. Vous pouvez tout aussi bien utiliser le configurateur :
flash_windows.bat sous Windows (uniqguement Windows 10/11 64 bits) ou flash_macos_linux.sh sous macOS/Linux. Le configurateur installe lui-méme
PlatformlO et la version requise du core ESP32 ; I'Arduino IDE n'est pas nécessaire. Voir Compilation et flashage avec PlatformlO. Le pilote du contréleur USB
(ci-dessous) est nécessaire dans tous les cas.

Sivous avez un ESP32, vous pouvez déja charger le croquis (sketch) et tester le fonctionnement de Samovar.
Commencez simplement par brancher I'ESP32 & un port USB de I'ordinateur.

La carte ESP32 dispose d'un USB intégreé et d'un contréleur CH340/CH341 ou CP210x (c'est généralement indiqué sur
la fiche du produit)

Regardez dans « Ce PC > Propriétés > Gestionnaire de périphériques - Ports (COM et LPT) » («3TOT KOMnbloTEP >
CsolicTBa > jucnetyep ycTpolicTs - MopTbl (COM 1 LPT)») ; un nouveau port doit apparaitre.

& Nucneruep ycrpoiicTs

@aiin  Jdeiictene  Bug  Cnpaeka
e m Hm B

v & Master2

w Dataram RAMDisk Devices
s DVD-pguckoBogbl M AMCKOBOAE! KOMMNAKT-ANCKOE

I Ayanosxoasl u ayanosbixoas!
O& Buaeoaganteps
= JVCKOBBIE yCTPOHCTEE
Ij| 3ByKoBIE WIPOBbIE M BMAEOYCTPORCTES
® Kamepe
= Knasnatypsl
[ Komnstotep
== Kontponnepe: IDE ATA/ATAPI
i Koutponnepe: USB
S KoHTponnepe! 3anomuHatoLLm ycTpoiicTs
[ Monutopel
@ Mbiwm u nHbie yrasbiBaOLME yCTpOlicTEa
™ Ouepean neyatw
E MeperocHsie ycTpoiicTea
w ﬁ Mopter (COM 1 LPT)
i Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COM3) *—
B Nporpammneie yerpoiictea
1 Mpoueccope
5P Ceresbie apantepel
I3 Cwcremnbie yerpoiicTea
i Yerpoiicrea HID (Human Interface Devices)

Si l'ordinateur a détecté un nouveau matériel mais n'a pas installé le pilote, le nouveau port n‘apparaitra pas. Vous
devez télécharger les pilotes du controleur de votre carte ESP32 et les installer manuellement.

Téléchargez le pilote CH340/CH341 (Windows, Mac, Linux)

Téléchargez les pilotes 210/341 depuis notre site, Windows uniquement.

Pour charger le croquis dans I'ESP32, vous devez installer I'Arduino IDE. Il sert d'éditeur et de compilateur de croquis,
ainsi que pour charger le programme compilé dans I'ESP32..

Ci-dessous et dans la suite, nous proposons une méthode d'installation initiale du croquis Samovar dans
I'ESP32 qui donne un résultat positif garanti.

Téléchargez et installez I'Arduino IDE version 1.8.x.
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https://www.samovar-tool.ru/doc/fr/device/sborka_i_proshivka_cherez_platformio.html
https://wch-ic.com/downloads/CH341SER_EXE.html
https://www.samovar-tool.ru/doc/files/Drivers%20Windows%20210_341.zip
https://www.arduino.cc/en/software#legacy-ide-18x

Legacy IDE (1.8.X)

DOWNLOAD OPTIONS

Al'duino IDE 1819 Windows Win 7 and newer

Windows zP file

B CrauaTh yCTAHOBOYHBIH (aiia

- _ : Windows app Win21or10 | Get 53
The open-source Arduino Software (IDE) makes it easy to write code :

VA Cxavath Zip-apxue
and upload it to the board. This software can be used with any Arduino

board
Refer to the Arduino IDE 1.x documentation for installation Linux ARM 64 bits
instructions.

Mac OS X 10.10 or newer
SOURCE CODE Release Notes
Active development of the Arduino software is hosted by GitHub. See SN
the instructions for building the code. Latest release source code SrsE s

archives are available here. The archives are PGP-signed so they can
be verified using this gpg key

Télécharger l'installateur
L'installateur pour une installation dans le systeme d'exploitation

Télécharger l'archive zip
a Pour une utilisation sans installation dans le systéeme
Quelle que soit 'option choisie, il vous sera proposé de remercier les développeurs ; c'est a vous de voir.
Si vous voulez simplement télécharger le programme, appuyez sur le bouton « JUST DOWNLOAD ». Une autre fenétre
s'ouvre et propose de vous abonner aux actualités ; appuyez de nouveau sur le bouton « JUST DOWNLOAD ».
Un fichier sera téléchargé. Si vous avez choisi l'archive zip, décompressez-la n'importe ou sur l'ordinateur (il est
conseillé d'éviter les caractéres cyrilliques dans le chemin du dossier).

Si vous avez choisi d'installer le programme, il est recommandé de ne pas simplement l'installer dans le dossier par
défaut, mais d'ajouter le numéro de version au nom du dossier. Cela facilitera I'utilisation par la suite.

Par exemple.
C:\Program Files(x86)\Arduinol_1_18;
C:\Program Files(x86)\Arduinol_1_16

Apres l'installation, I'Arduino IDE doit apprendre a travailler avec I'ESP32 ; par défaut, il ne sait pas le faire.

« Allez dans le dossier décompressé ou installé et lancez le fichier arduino.exe

« Dans I'Arduino IDE, ouvrez la fenétre « Préférences » («HacTpoliku»). Pour cela, cliquez sur « Fichier » >

« Préférences » («®aiin» > «HacTpouiku»).

* Collez le lien https://raw.githubusercontent.com/espressif/arduino-esp32/gh-pages/package_esp32_index.json

dans le champ « URL de gestionnaire de cartes supplémentaires » («JononH1TeNbHbIE CCbIIKN ANA MeHemxepa
nnar»), comme sur la capture d'écran ci-dessous.

Haerpoiisn x
HacTpolsst  Cemn

Pamseiusersse Manka CKeTueR

Cr'isers\Earesaali Documents'\Arduing Obsep
Asbs PEOAKTODA: System Default w  (Hymen nepesamyoc Arduing IDE)

Passep upwdra: 12

Maazmab wmepdeeica: EA Asomamieca | 100 T % (nymen nepesanyos Arduino IDE)

Tena: Tiena o yRomasnao ~ | (Hymen nepesanyos Arduing IDE)
MewasaTe Seaat Bemon: [ K [ 3arpysma

CooSweren KONBMATORA: | Himero w

] Moscasare romepa crpos

[ Exmorarrs coopasmarnse kona

2] Nposepars kaa nocne sarpysat

[ venonsiosaTs sneusssi peassTop

4] Arpecomse iousposarsee oommmmposareono anpa

(] NposepsTs obroaneres npw sanyoce

] Kormepmipomars dadine oetuedt 8 Homedi doprat (.pde <> .ino)

[] Coxpariate ot npv rposepse wm konmsnALe

OBl WI hittps: i, espressif, comjdjpackage _esp32_index.json, hitp://arduino.esp8266.comstable foackage_e | I I

C:\sers\EsrerssiiDocuments\irduncData\preferences. txt
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Remarque :

si ce champ contient déja un lien vers les descriptions d'autres cartes, les liens peuvent étre séparés par des virgules. Comme

ceci:

https.//raw.githubusercontent.com/espressif/arduino-esp32/gh-pages/package_esp32_index.json,
http://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json

Attention !

Si ce champ contient le lien https://dl.espressif.com/dl/package_esp32_index.json, il faut le supprimer.

* Cliquez ensuite sur « OK ».

Ensuite, dans I'Arduino IDE, ouvrez le « Gestionnaire de cartes » («MeHegkep nnar»).
Pour cela, cliguez sur « Outils » > « Type de carte » > « Gestionnaire de cartes... » (<MIHCTPyMeHTbI» > «MnaTa» >

«MeHemXep nnar...»).

Arduino 1.8.19

h crapTs
SHTH Hi
SHTH Hy

KEHR K KN

OEIIDUEH
KEHR K KN

pfine So

Ef CONFI
lude <Ar

Hefined|

lude "es

a Ckerd  MHctpymedtol Momowe

ApsToPopmMaTMpoOBaHKNE Ctrl+T
ApXMBMPOBAETE CKETY

McnpaenTe KoAMPOBKY W NEpPE3arpy3nTE

¥npaenate GubanoTekamm... Ctrl+Shift+|
MoHuTtop nopTa Ctrl+Shift+ M

MnoTTep no nocnegoeatensHoMy coeguHennmn  Crl+Shift+L
WIFi101 / WiFiNINA Firrnware Updater

ESP32 LittleFS Data Upload
ESP32 Sketch Data Upload

Mnata: "Arduino Nano"
Mpoueccop: "ATmega328p”
Mopr

Monyunte nHdopmaumio o niare

Mporpammarop: "USBasp”

3anucate 3arpy3HnK

[e6 (eciM yCTaHOBNEH Oar

KEANEEANRRENN R LN NN kN

KEANEEANRRENN R LN NN kN

MeHeg#ep NNat.

Arduino AVR Boards »

ESP32 Arduino

»

Une nouvelle fenétre s'ouvre. Dans le champ de recherche, tapez « esp32 ». Le module complémentaire (ou, autre
nom courant, SDK) pour ESP32 sera trouvé : « ESP32 by Espressif Systems ».

@ MeHeskep nnar

Tun | Bce w | |esp32
Arduino toP32 Boards
by Arduino

MnaTel 8 ABHHOM NakeTe:
Arduinoc Nano ESP32.
Mare Info

esp32

Mnatel B ABHHOM NakKeTe;

Mare Info

by Espressif Systems eepcua 2.0.6 INSTALLED

'} [2.0.18 "

BuibepuTe Bepoto - YcTaHoBKa

ESP2Z Dev Board, ESP22-52 Dev Board, ESP32-53 Dev Board, ESP32-C3 Dev Board, Arduino Nano ESP3Z.

ObHoBneHne

Yaanute

2.0.15
2.0.14
2.0,13
2.0.12
2.0.11
2.0,10

Tlzos v

SaKpeITh

Dans le menu déroulant, sélectionnez la version 2.0.17, appuyez sur - Installer («YcTaHoBKa») et attendez la fin de

I'installation

Remarque :

si le module complémentaire est déja installé mais dans une autre version, supprimez-le et installez la 2.0.17
Le configurateur PlatformlO utilise lui aussi précisément la version 2.0.17. Le croquis se compile également avec le core 3.x,
mais la mise a jour par WiFi (USE_UPDATE_OTA) y est automatiquement désactivée, et la table de partitions de Samovar doit
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étre ajoutée manuellement au core (voir Mise a jour du croquis).

Redémarrez I'Arduino IDE, puis sélectionnez la carte voulue dans le menu « Outils » > « Type de carte > ESP32
Arduino » (<MHcTpyMeHTbI» > «MnaTta > ESP32 Arduino»).

Dans notre cas, c'est « DOIT ESP32 DEVKIT V1 ».

a Ckerd  MHcTpymedtel Momowe

ApToQopMaTUPOEaHKME Ctrl+T

ApXMBMPOBATE CKETY

McnpaenTe KOAMPOBKY W MEpEsarpysuTe

WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

(RS TR

ESP32 LittleF5 Data Upload
O TEITIOEEH
SRR EE ESP32 Sketch Data Upload

Mnara: "Arduino Nano”

efine 5S¢
Mpoueccop: "ATmega32ap”
=f CONFT Mopr
lude <An
MonyunTe nHdopMmaunio o nnate
(d=tined Mporpammarop: "USBasp”
lude "es 3anucaTe 3arpysunK

po ¥npaenate GubanoTekamm... Ctrl+Shift+|
MoHutop nopTa Ctrl+Shift+ M

bt crapre

lpeftrie e MnoTTep no nocnejoBatensHoMy coeguHenntn  Ctrl+Shift+L

[peiiTi Ha

T e R TR S E e

cf (SCJM YCTaHOENEH NaTuMk QUISDME) II4 CMEUMSSHKMA Hacs

R R R S e S R T

A MeHegpkep nar...

Arduino AVR Boards
ESP32 Arduino

if

lude <driver/touch_senscor.h>
lude <esp32-hal-cpu.h>

FY
Adafruit ItsyBitsy ESP32
ModeMCU-325
MH ET LIVE ESP32DevKIT
MH ET LIVE ESP32MiniKit
ESP32vn loT Uno
DOITESP32 DEVKIT V1
DOIT ESPduine32
OLIMEX ESP32-EVE
OLIMEX ESP32-GATEWAY
QLIMEX FSP32-Pnk

Vérifiez que dans « Outils > Port > Ports série » («/IHCTpyMeHTbI > MopT > MNocnenoBaTenbHble NopThi») le port auquel

la carte est connectée est sélectionné.

2 - ¥npaenenne  (Ctrl+F12 - HacTpoiikm)

Arduino 1.8.19

a Ckery WMuctpymenter Momowe

AsToDopmMaTipoBaHne
ApXMBMPOBATE CKETHY

McnpaenTe KoAMPOBKY W NEPE3arpy3nTE

2o ¥npaenate BUBANCTEKIMIA...
M
i craprd OHWTOp NopTa
(S MnoTTep Mo NOCAEA0BATENEHOMY COEJMHEH MO
pElTH Ha - - )
WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater
IEEEEEE
ESP32 LittleFS Data Upload
DORIOHEH

REEEELE] ESP32 Sketch Data Upload

Mnara: "DOITESP32 DEVKITYV1"

efine 5S¢

Upload Speed: "921600"
=£ CONEQ Flash Frequency: "80MHz"
lude <Ar

Core Debug Level: "Huuero”
jefined Erase All Flash Before Sketch Upload: "Disabled”
P Mopr: "COM3"
lude "eg
L MonyunTe nHbopMaurio o nnate
LE
I Mporpammatop

Il faut maintenant vérifier que tout a été fait correctement.

Ctrl+T

Ctrl+Shift+|
Ctrl+Shift+M
Ctrl+Shift+L

e6 (eciM yCTaHOBIEH DaTHUMR {IeTHMH) DA Ci

R e e E S P F LS R S

R R e R PR S R R R S R R

HDC}'IEADEETE."IthIE nopTel

~  COM3

CeTeBrie No PTEI

Dans I'Arduino IDE, ouvrez le croquis d'exemple « WiFi Scan ».
Pour cela, cliquez sur « Fichier » > « Exemples » > (sous-section : exemples pour DOIT ESP32 DEVKIT V1) >
« WiFi » > « WiFi Scan » («®Paiin» > «Mpumepbi» > ... > «WiFi» > «WiFi Scan») ; le croquis s'ouvre dans la fenétre de

I'éditeur.
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Cliquez sur le bouton « Téléverser » («3arpy3ska») de I'Arduino IDE. Attendez un moment que le code soit compilé et
chargé dans la carte ESP32. L'icone du bouton de téléversement ressemble a ceci :

@ WiFi5Scan | Arduino 1.8.7 (Windows Store 1.8.15.0)

Qaiin lMpaeka Cretd WMHcrpymenter Momowe

WiFiScan

ginclude "WiFi.h"™

Lorsque le croquis est chargé avec succes dans 'lESP32, le message « Téléversement terminé » («3arpyska
3aBepueHa») doit s'afficher

Dans I'Arduino IDE, ouvrez « Outils » > « Moniteur série » («<MIHCTPYMeHTbI» > «MoHUTOP NopTar) et réglez le débit

sur 115200 bauds.

Rebranchez I'ESP32 au port USB. Vous devriez alors voir dans le moniteur série tous les réseaux Wi-Fi autour de la
carte ESP32.

La configuration et la vérification de 'ESP32 sont terminées.

Vous pouvez maintenant passer au premier chargement du croquis Samovar dans I'ESP32

Si 'ESP32 a déja servi dans d'autres projets ou si le croquis Samovar se charge mal, vous devez effacer la mémoire
flash du module ESP32

Dans I'Arduino IDE
L'Arduino IDE dispose d'une option « Erase Flash ». Pour effacer la mémoire flash :

1. Sélectionnez la carte ESP32 appropriée dans le menu « Outils » - « Type de carte » («MIHCTPYMEHTbI» —
«[jocka).

2. Sélectionnez le bon port COM dans le menu « Outils » - « Port ».

3. Allez dans le menu « Outils » — « Erase Flash ». Dans le menu déroulant, choisissez « All Flash Contents »
(«Bce cogepxvmMoe dnaLl-naMmaTm»).

4. Appuyez sur l'option « Erase Flash » («CTepeTb oniaw»). La progression s'affiche dans la console de sortie en
bas de I'IDE. A la fin du processus, un message de confirmation apparait.

Avec ESPTool
ESPTool est un utilitaire open source écrit en Python. Pour effacer la mémoire flash du module ESP32 :

1. Ouvrez une fenétre de terminal sur l'ordinateur et maintenez le bouton BOOT du module ESP32 enfoncé.

2. Saisissez la commande dans le terminal, en remplacant COMXx par le port COM réel de I'ESP32 :

python -m esptool --port COMx erase_flash.

3. Appuyez sur Entrée.

4. Lorsque l'effacement commence dans le terminal, vous pouvez relacher le bouton BOOT. Au bout de quelques
secondes, la mémoire flash de 'ESP32 sera entierement effacée.
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Avec le configurateur

Lancez flash_windows.bat (flash_macos_linux.sh), sélectionnez le port COM de la carte et appuyez sur le bouton
« Effacer entierement la flash » («MonHocTbo ouncTuThb dhneww»). Confirmez : le micrologiciel, LittleFS et tous les
réglages enregistrés seront supprimés. Le bouton ne fonctionne qu'avec une connexion USB.

Important : si, apres le message « Connecting... », de nouvelles séries de points apparaissent a I'écran, cela signifie

gue le module ESP32 n'est pas en mode chargeur d'amorgage/flashage. Dans ce cas, recommencez en maintenant le
bouton BOOT enfoncé pendant I'exécution
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Premier chargement du croquis
Samovar 7.00: au premier démarrage, Samovar 7.00 crée lui-méme un profil avec les valeurs par défaut s'il n'existe pas encore de réglages enregistrés. Il n'est
pas nécessaire de restaurer manuellement Samovar_default_settings.txt.
Samovar 7.00: l'installation initiale via I'Arduino IDE est prise en charge. L'autre méthode consiste a choisir la carte et les paramétres dans le configurateur, a
appuyer sur « Flasher » («MpowuTb»), puis, pour une carte neuve, séparément sur « Charger LittleFS » («3arpy3nTb LittleFS»).

Avant le premier chargement du croquis Samovar dans '/ESP32, I'ordinateur et la carte doivent étre préparés ; lisez a ce sujet "Préparation de 'ESP32 au
chargement"

Lorsque vous installez 'Arduino IDE, le programme crée dans vos documents un nouveau dossier nommé Arduino . Le chemin par défaut est
C:\User\Documents\Arduino
Ce dossier doit étre préparé.

Lors de son installation, I'Arduino IDE peut placer des sous-dossiers dans ...Documents\Arduino, notamment ceux nommeés libraries et tools. Ces
dossiers doivent étre retirés.

Attention, c'est important !

Pour installer correctement le croquis Samovar, vous devez utiliser les bibliotheques et les outils fournis dans l'archive de
chaque version de Samovar. L'utilisation de bibliothéques de versions antérieures ou d'autres sources provoquera une erreur
lors du chargement du croquis Samovar dans I'ESP32.

Les recommandations ci-dessous vous aideront a éviter au début les erreurs d'inattention et autres. Par la suite, vous
pourrez mettre au point votre propre méthode.

Créez un sous-dossier OLD dans ...Documents\Arduino et faites glisser (ou coupez-collez) les dossiers libraries et tools créés par I'Arduino IDE lors de
l'installation dans le dossier OLD .

Si tout est fait correctement, il ne doit plus y avoir de dossiers nommés libraries et tools dans C:\User\Documents\Arduino\. Tout autre nom de dossier est
admis.

Téléchargez maintenant I'archive du dernier micrologiciel via ce lien .

Attention !
Il est recommandé de télécharger I'archive via le lien ci-dessus. C'est une version finalisée et testée . Le dépobt propose aussi
une version Master. C'est une future version en cours de développement. Elle peut fonctionner incorrectement, voire pas du tout.

6.17 (=)

B HacTpoiikax Temnepatypsl fobaBunack KHonka - 0OHOBUTE AATUMKM TemnepaTypbl. MoXHO No oAHOMY OaTUYMKY
NOAKIMYATE W COXPaHATL B HACTPOMKaX. BKMoUMnM oaMH Oatuuk, BbIOpanu, K YyeMy OH OTHOCHTCA, HaKaNM COXPaHWTS,
BEPHYNUCE B HACTPOWKM, MOAKMIOYMIW EL1le OAMH AATUMK, BEIOpanM, K YEMY OH OTHOCUTCA, HaKanu COXpaHUTL U T. 4.
ObHoeunack Bubnuoteka AnA paboTel C MEHHD 3KpaHa.

OnTuMmM3auma.

v Assets -

ALY n_rﬁ Source code (zip) last week

—~ [F)source code (targz) last week

ZIP
n Télécharger l'archive au format ZIP

TAR
a Télécharger l'archive au format TAR (RAR, GZ)

En régle générale, l'archive est enregistrée dans le dossier "Téléchargements" de votre navigateur.
Nom de l'archive téléchargée : Samovar-X.XX, ot X.XX correspond au numéro de version (tous les exemples ci-dessous utilisent la version

Samovar-7.00).

Copiez (ou coupez-collez) l'archive téléchargée dans le dossier C:\User\Documents\Arduino\ (votre chemin peut étre différent)
® Décompressez l'archive. Un dossier Samovar-7.00 apparait.

® Entrez-y - il contient un autre dossier Samovar-7.00. Renommez-le en Samovar.
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® Déplacez précisément ce dossier Samovar, par glisser-déposer (ou couper - coller) d'un niveau vers le haut, dans C:\User\Documents\Arduino\

® Entrez dans le dossier Samovar. Il contient des dossiers et des fichiers. Déplacez les deux dossiers libraries et tools par glisser-déposer d'un niveau vers le
haut, dans C:\User\Documents\Arduino\

Vous devez obtenir ainsi la structure de dossiers suivante dans ...Documents\Arduino\ :

yis » 31oT KomneraTep > Jokymedter » Arduing

.
il Kran [ata nsmeHeHnA Tun
’ libraries Manka c dainamm
i aLp Manka c dainamm
H Samovar Manka c daitnamm

1 Samovar-6.17 Manka c dainamn
tools

i Samovar-6.17.zip

Manka c dainamn

Apxne ZIP - WinR..,

* libraries - les bibliothéques

® OLD - les anciens fichiers

® Samovar - le croquis Samovar

® Samovar-7.00 - un dossier vide (ne le supprimez pas, il nous servira encore)
® tools - les outils

® Samovar-7.00.zip - I'archive avec le croquis d'origine.

Pour compiler le croquis, I'Arduino IDE utilisera les dossiers : Samovar, libraries et tools.

Le croquis est maintenant prét a étre chargé dans I'ESP32.

¢ Branchez 'ESP32 a un port USB.

* Lancez 'Arduino IDE.

* Dans I'Arduino IDE, ouvrez le fichier Samovar.ino du dossier ..\Documents\Arduino\Samovar\.

* Chargez le croquis dans 'ESP32 exactement comme lors du chargement de I'exemple standard pendant la
préparation de I'ESP32.

@ WiFiScan | Arduino 1.8.7 (Windows Store 1.8.15.0)

Qaiin lMpaeka Crety WMHcTpymenter Momowe

Un clic sur la fleche lance le chargement de la version dans Samovar

Remarque.

* La compilation du code peut prendre longtemps - ne vous inquiétez pas, soyez patient.

« Ignorez les lignes surlignées en rouge dans le moniteur de chargement - c'est normal. En cas d'erreur critique, le chargement
s‘arréte et une barre orange avec le message d'erreur apparait.

Attention !

Certains clones de la carte ESP32 ne permettent pas de charger le croquis dans I'ESP sans appuyer sur le bouton BOOT.

Il existe deux fagcons de charger a l'aide du bouton BOOT.

- Si vous maintenez le bouton BOOT enfoncé avant d'alimenter I'ESP, mettez sous tension, gardez le bouton enfoncé 3 secondes
puis reléachez-le, vous pouvez flasher 'ESP et tous les réglages effectués auparavant sont conservés. En particulier les réglages
de connexion WiFi.

- Si vous mettez directement sous tension et lancez la commande « Téléverser », une fois le croquis compilé et le chargement
dans I'ESP32 commencé, la console de I'Arduino IDE, aprés plusieurs lignes rouges, affiche le message :

"Connecting ....." aprés quoi des points commencent a apparaitre.

A ce moment, appuyez sur le bouton BOOT de la carte ESP32 et relachez-le lorsque les points cessent d'apparaitre.

Appuyer sur BOOT ne fait que mettre la carte en mode chargeur d'amorcage et n'efface pas a lui seul les réglages Wi-Fi.

Installation de l'interface web.
Attention !
A partir de la version 6.0, le systéme de fichiers utilisé a changé. Le passage a un autre systéme de fichiers a été fait pour
optimiser la vitesse de Samovar.

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 12 /197



Une fois le croquis installé, I'interface web doit étre installée localement.

Sans débrancher 'ESP32 de l'ordinateur, sélectionnez dans le menu « Outils » :
- ESP32 LittleFS Data Upload - pour les versions 6.0 et supérieures
- ESP32 Sketch Data Upload - pour les versions inférieures a 6.0.

Appuyez de nouveau sur le bouton « Téléverser » de I'Arduino IDE et attendez la fin de l'installation. Sur certaines
versions d'ESP32, il faut aussi utiliser le bouton BOOT pour charger l'interface (voir ci-dessus).

Attention ! Important !
Récemment sont apparus des clones de la carte ESP32 qui fonctionnent parfaitement, mais si vous sélectionnez dans le menu
« Outils » > Type de carte > ESP32 Arduino>DOIT ESP32 DEVKIT V1, l'interface web ne s'installe pas. Si vous sélectionnez la
carte ESP32 Dev Module, l'interface se charge normalement.

Attention ! Important !
A partir de la version 6.0, & condition que Samovar soit connecté a internet, l'interface est automatiquement téléchargée et
installée sans votre intervention.
Si vous devez revenir a une version plus ancienne du croquis (pour les versions 6.0 et supérieures), l'interface revient elle aussi
d'elle-méme a la version correspondante.
En l'absence de connexion a internet, l'interface doit étre installée vous-méme pour chaque version, c'est-a-dire localement.
Le micrologiciel compare la version de l'interface sur le serveur (web.samovar-tool.ru, le dossier de sa propre version) avec le
fichier local version.txt et ne télécharge les fichiers que s'ils different. Le moniteur série affiche alors les lignes WEB interface
version et Local interface version. S'il reste moins de 64 Ko d'espace libre dans LittleFS, la mise a jour est annulée avec le
message « Mise a jour de l'interface web annulée : espace disque insuffisant » («O6HoB/1EHUE Be6-UHMepghelica OMMEHEHO:
Masnio Mecma Ha oucke»). Si le systeme de fichiers n'a pas été monté (carte neuve, flash effacée), le micrologiciel le formate lui-
méme - message « Impossible de se connecter au systéeme de fichiers, formatage... » («He ydasnocb nook/mo4uMbCs K hatiosol
cucmeme, chopmamupyem...»).
Complément.
Mais, comme il s'est avéré, quelque chose a changé et cela ne fonctionne pas chez tout le monde.
A partir de la version 6.20, un paramétre a été ajouté au fichier Samovar_ini.h :
//#define NOT_USE_INTERFACE_UPDATE //ne pas utiliser la mise a jour de l'interface au démarrage
Lors du premier chargement du croquis, vous devez le décommenter :
#define NOT_USE_INTERFACE_UPDATE //ne pas utiliser la mise a jour de l'interface au démarrage
L'interface ne sera alors pas mise a jour par internet. Elle ne pourra étre mise a jour que manuellement. Plus tard, lors du
réglage du croquis, vous pourrez remettre la ligne dans son état d'origine (la commenter) et vérifier si la mise a jour par internet
fonctionne correctement.

Conseil

Il est recommandé d'effectuer l'installation initiale de l'interface localement, par USB. En effet, si I'option de mise a jour de
l'interface par internet est activée, le téléchargement et la mise a jour de l'interface peuvent prendre longtemps. Pendant ce
temps, l'interface ne s'affiche pas.

Attention.

Le chargement local de LittleFS est pris en charge dans I'Arduino IDE 1.8.x avec l'outil de chargement classique et dans I'Arduino
IDE 2.x avec le plugin ESP32 LittleFS Data Upload.

Complément.

Avec le paquet de cartes ESP32 by Espressif Systems en version 3.0.0 et supérieure, il est devenu possible d'installer l'interface
localement avec un plugin pour I'Arduino IDE 2. Les instructions sont ici. Le plugin lui-méme (le fichier arduino-littlefs-upload-
1.1.7.vsix) se trouve dans l'archive Samovar, dans le dossier tools\ESP32LittleFS_Arduino IDE 2.X : copiez-le dans le dossier
~/.arduinolDE/plugins/ (sous Windows - C:\Users\<nom>\.arduinolDE\plugins\), redémarrez I'’Arduino IDE, appuyez sur
Ctrl+Shift+P et sélectionnez « Upload LittleFS to Pico/ESP8266/ESP32 ».

Remarque.

Sur certaines versions d'ESP32, lors du flashage des versions 6.0 et supérieures avec ESP32 LittleFS Data Upload, l'interface
ne s'installe toujours pas. La raison reste un mystere. Si c'est le cas, essayez plusieurs fois, en alternance, de flasher 'lESP32
avec ESP32 LittleFS Data Upload et avec ESP32 Sketch Data Upload. Aprés chaque flashage, vérifiez si l'interface est
apparue.
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Une fois le croquis et rinterface web chargés, redémarrez Samovar en coupant l'alimentation, puis connectez Samovar a votre réseau Wi-Fi.
Une fois Samovar connecté a votre réseau WI-FI, ouvrez l'interface de Samovar sur un ordinateur en saisissant dans la
barre d'adresse du navigateur I'adresse IP qui lui a été attribuée, ou le nom http:/lsamovar.local.

Les valeurs par défaut recommandées n'ont pas besoin d'étre chargées manuellement.

Samovar 7.00: s'il n'existe pas encore de profil enregistré, le micrologiciel crée et enregistre lui-méme les réglages par défaut. Le fichier
Samovar_default_settings.txt du dossier tools peut servir a une restauration manuelle, mais il n'est pas nécessaire au premier démarrage.

Pour restaurer manuellement un profil enregistré auparavant, ouvrez « Réglages — Autres » («HacTpoiikn — lNpoune»), appuyez sur « Charger un fichier de
réglages » («3arpy3uTb thaiin HacTpoek»), sélectionnez le fichier, appuyez sur « Enregistrer » («CoxpaHuTb») et redémarrez Samovar. Vous pouvez enregistrer
votre propre profil avec le bouton « Télécharger le fichier de réglages » («CkauaTtb thaiin HacTpoek») du méme onglet.

Remarque.

Si le chargement du croquis ou de linterface de Samovar se passe mal, vous devez effacer la mémoire flash du module ESP32

et recommencer le chargement.

La configuration initiale de Samovar est terminée - vous pouvez passer_a la configuration du fichier Samovar_ini.h pour votre propre équipement.
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Connexion au Wi-Fi
Si le SSID et le mot de passe ont été saisis dans le configurateur (section « Réseau » («CeTb»), champs « SSID Wi-Fi » («SSID Wi-Fi») et « Mot de passe Wi-
Fi » («Maponb Wi-Fi»)) et que la mémoire de la carte ne contient pas encore d'autre réseau, Samovar tente d'abord de s'y connecter automatiquement. Le
moniteur série affiche alors la ligne WiFi: initial credentials loaded from local configuration. Si un réseau a été enregistré auparavant, ce sont les données
enregistrées qui sont utilisées.
Si la connexion échoue, 'ESP32 crée le point d'accés Samovar. Connectez-vous-y depuis un téléphone ou un ordinateur. Si le portail ne s'ouvre pas de lui-
méme, ouvrez http://192.168.4.1 dans un navigateur, sélectionnez votre réseau domestique et saisissez son mot de passe. La méme page comporte un champ
blynk token - vous pouvez y saisir tout de suite le jeton de I'appareil issu de I'application mobile Samovar (32 caracteres) ; il est enregistré dans les réglages de
Samovar. Vous pouvez laisser le champ vide et saisir le jeton plus tard sur la page « Réglages » («HacTpoiiku»).
Vous disposez de 6 minutes pour saisir les données. Si la configuration n'est pas terminée, I'appareil continue de fonctionner comme point d'acces autonome
Samovar avec le mot de passe SamApp123 ; l'interface sera disponible a I'adresse http://192.168.4.1.
Aprés une connexion réussie, vous pouvez voir 'adresse IP sur I'écran, dans le moniteur série (ligne IP address:), avec le bouton « Obtenir I'lP » («MonyunTs
IP») de la fenétre « Moniteur série » («MoHuTop nopta») du configurateur, dans I'application mobile ou dans la liste des clients du routeur. Ouvrez cette adresse
IP dans le navigateur d'un appareil du méme réseau local. Au lieu de I'adresse, vous pouvez utiliser le nom http:/lsamovar.local (NDNS ; il ne fonctionne pas
sur tous les réseaux ni sur tous les appareils).
Pour effacer le réseau enregistré, maintenez le bouton de I'encodeur enfoncé pendant au moins deux secondes au démarrage. Un appui bref ne doit pas effacer
le Wi-Fi. Autres méthodes de réinitialisation :
maintenez le bouton BOOT (GPIOO0) de la carte ESP32 enfoncé pendant au moins deux secondes juste aprées la mise sous tension - le moniteur série affiche
GPIOO0 held low: erasing WiFi settings ;
sur I'écran LCD, sélectionnez I'élément de menu Reset WiFi ;
dans l'interface web, ouvrez « Réglages - Autres » («HacTpoliku — poumne») et appuyez sur le bouton « Réinitialiser les réglages WiFi » («C6pocuTb
HacTpoiikn WiF1»).
Apres la réinitialisation, Samovar redémarre et active de nouveau le point d'acces Samovar.

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 15/197



Vérifier que l'installation est correcte
Cette vérification confirme trois choses : le micrologiciel a démarré, 'ESP32 s'est connecté au réseau et l'interface web s'ouvre.

1. Ouvrez le moniteur série
. Branchez 'ESP32 a l'ordinateur avec un cable USB qui transmet les données.
. Dans le configurateur, appuyez sur « Moniteur série » («<MoHuTOp nopTta») : le journal s'ouvre dans une fenétre séparée. Dans I'Arduino IDE, ouvrez Tools -
Serial Monitor. Dans PlatformlO, ouvrez PROJECT TASKS - environnement choisi — General — Monitor.
. Réglez la vitesse sur 115200 bauds - c'est la vitesse de communication avec la carte.
. Appuyez sur RESET/EN de I'ESP32, ou débranchez puis rebranchez brievement 'USB.

2. Trouvez le résultat de la connexion
Lors de la connexion a votre réseau domestique, la ligne Connected to ... apparait, suivie de IP address: .... Notez I'adresse qui suit les deux-points. S'il
n'arrive pas a se connecter au réseau enregistré, Samovar lance pendant 6 minutes le point d'acceés Samovar avec un portail de configuration (voir Connexion
au Wi-Fi).
Si Samovar a démarré comme son propre point d'accés, Started as WiFi AP apparait avec I'adresse 192.168.4.1. Connectez-vous au réseau Samovar et
ouvrez cette adresse.
Si les mémes lignes de démarrage reviennent sans cesse, 'ESP32 redémarre en boucle. Ce n'est pas un fonctionnement normal : enregistrez tout le texte du
moniteur, de la premiére ligne de démarrage jusqu'au redémarrage.
3. Ouvrez l'interface web

. Votre ordinateur ou téléphone doit étre connecté au méme réseau domestique que Samovar, ou directement au point d'accés Samovar.

. Saisissez http:// suivi de I'adresse IP dans la barre d'adresse du navigateur, par exemple http://192.168.2.100. Utilisez bien HTTP, sans la lettre s.

. La page de Samovar doit s'ouvrir et afficher la version, les températures et le bouton Réglages («HacTpoiiku»). Appuyez sur Réglages et vérifiez que la page
s'ouvre.
Si c'est la page d'un routeur ou d'un autre appareil qui s'ouvre au lieu de l'interface, 'adresse IP est erronée. Retrouvez I'adresse dans le moniteur série, sur
I'écran, avec le bouton « Obtenir I'lP » («Monyuntb IP») de la fenétre « Moniteur série » du configurateur, ou dans la liste des clients du routeur. Sur le méme
réseau, vous pouvez ouvrir http://[samovar.local.
L'interface web est mise & jour par Samovar lui-méme depuis le serveur pour la version de micrologiciel installée ; dans le moniteur série, ce sont les lignes
WEB interface version et Local interface version. En I'absence de connexion réseau, WEB interface update skipped: no WiFi connection apparait. Pour
la premiére vérification, ne désactivez pas le mécanisme de mise a jour et ne remplacez pas de fichiers a la main.
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Configuration du croquis (sketch)*
Samovar 7.00: les paramétres peuvent étre configurés soit de la maniére décrite ci-dessous pour I'Arduino IDE, soit via le configurateur. Le configurateur
enregistre les valeurs choisies dans user_config_override.h, sans modifier le fichier principal Samovar_ini.h. Le micrologiciel inclut ce fichier automatiquement,
et ses valeurs remplacent celles de Samovar_ini.h ; il peut aussi étre créé a la main a partir du modéle user_config_override.example.h. Dans le configurateur,
les paramétres sont répartis en sections (la liste « Section » («Pa3gen»)) : Principal («OcHoBHble»), Températures («Temneparypsbl»), Pompes («Hacocbli»),
NBK («HBK»), Régulateur («Perynsitop»), Equipement («O6opygoBaHue»), Rectification («Pektudpmkauus»), BK («BK»), Réseau («CeTb»), Capteurs
(«datumkn»), Moteur pas a pas («LlaroBblii ABuratesnb»).

Pour adapter le croquis a la configuration de votre équipement, ouvrez-le dans I'Arduino IDE et modifiez le fichier Samovar_ini.h
Dans I'Arduino IDE, ouvrez le fichier Samovar.ino du dossier ...\Documents\Arduino\Samovar\.
Cela charge dans I'Arduino IDE tous les fichiers du dossier ..\Documents\Arduino\Samovar\

Dans la rangée supérieure de I'Arduino IDE, trouvez I'onglet Samovar_ini.h et commencez les modifications.

@ Samovar - Samovar_inih | Arduine 1.8.19

Qaiin lMpaeka Cketd MHctpymentol Momows

Samaovar_ini.h

$ifndef _ SAMOVAR I H
$define _ SEMOVAR I H
¢#include <Arduino.h>
ll.fll.fl.lllAAAAAAAALAJAAAAAAAAALAJAAAAAAAAALAAAAAAAAAAALAAAAAAAAAAALAAAAAAAAAAALAJAAAAAAAAALAJAAAAAAAAALAJAAAAAAAAALA

[N

[

// TapaMeTps
ll.fll.fl.lllAAAAAAAALAAAAAAAAAAALAAAAAAlllllllllllllllllllllAAAllAAALAJAAAAAAAAALAJAAAAllAAALAAAAAAAAAAALAAAAAAAAAAALA
#define SAMOVAR HOST "samowar"
lflfklllAAAAAAAALAJAAAAAAAAALAAAAAAAAAAALAAAAAAAAAAALAAAAAAAAAAALAJAAAAAAAAALAJAAAAAAAAALAJAAAAAAAAALAJAAAAAAAAALA

R R e e

11 // HacTpoMxM NpeNeNbHHX SHEYSHMM A KOHTPOIA &5TOMATHEM
lllfll.fl.lllAAAIAAAALAAAAAAIAAAALAAAAAAIAAAALAAAAAAIAAAALAAAAAAIAAAALAAAAAAIAAAALAAAAAAIAAAALAAAAAAIAAAALAJAAAAIAAAALA

[

//TemnepaTypa BOIH, OpM OOCTMESHMM KOTOpOH GyOeT ONOBENEH ONEpPaATOD

#define ALARM WATER TEMP 70

//MaKcHMANBHOE SHAYeHME TEMNSDaTVPH BOMOH, NPM KOTOPOM BHEMOUMTCA OHTaHHE

¢ #define MAX WATER TEMF 75

17 //MaxcHMaTbHOE 3HAYEHME TEMNEDATYPH Mapa, NP KOTOPOM BHEMDYMTCA MMTaHHE

12 #define MAX STERM TEMP S3.8

[/ /MarcHMansHO® 3HAaYeHMe TemMnepaTypd B TCA, OpM KOTOPOM BHEIDYMTCHE OMTaHHES

| #define MRX ACP TEMP 55

//BHadeHne TEMNepaTYpd INaTUMEa Napa, OpM KOTODOM KONOHHa NEepefdOeT M3 pPeXMMa pa3roHa 5 pafowdi pesicd, a B DEEMME IMCTHIUTAILGY OPHM
#define CHANGE POWER MODE_STEAM TEMF 35

/ /SHadeHMe TeMIepaTypH INaTumxa 5 kyDe, OpM KOTOpPOM OTKpOETCH RI&NaH NONaYM BOOH M BRIDYWMTCH HACOC [ONAYM BOIH

#define OPEN VALVE TANK TEMP 77

//PasHoCTh MEENY SamaHHoi T oXnamneHwAa Bold ¥ T B0IH, Oo KoTopol Gymer paBoraTe Hacoc Nocle 3IaSEpIEHMA NpOUECCa NEPETOHEM B DEE
$define DELTA T_CLOSE VALVE 20

[
- L

Pour qu'une ligne de code ne soit pas compilée, et donc pas exécutée par Samovar, placez les caractéres // devant la ligne (mettez-la en commentaire).
Inversement, pour qu'une ligne soit exécutée, retirez les caractéres // (décommentez-la)

Il est recommandé d'exclure précisément les lignes qui concernent un équipement que vous n'avez pas, plutdt que de désactiver en bloc tous les parameétres
dont vous pensez ne pas avoir besoin.

Pour plus de commodité, le code du fichier est divisé en blocs.

#define SAMOVAR_HOST "“samovar”

Le nom de Samovar sur le réseau. L'appareil est accessible sous ce nom a l'adresse http://samovar.local (NDNS), et c'est sous ce méme nom qu'il apparait
dans les ports réseau de I'Arduino IDE et du configurateur lors d'une mise a jour par WiFi. Dans le configurateur : section « Principal » («<OCHOBHble»), « Nom de
I'appareil sur le réseau » («Ms ycTpoiicTBa B CETU»).

Bloc
//Choix de la carte ESP32 utilisée
//

//#define BOARD DEVKIT
//#define BOARD LILYGO
//#tdefine BOARD ESP32S3

Ignorez ce bloc. Le micrologiciel détermine lui-méme le type de carte d'aprés la carte choisie dans I'Arduino IDE (DOIT ESP32 DEVKIT V1 / ESP32 Dev Module
- DEVKIT, ESP32S3 Dev Module - ESP32S3) ou d'apres la carte choisie dans le configurateur. Si rien n'est détecté, DEVKIT est utilisé.

Vous pouvez commencer a modifier les valeurs et a activer/désactiver les lignes de code a partir de cette ligne :

//Température de l'eau a laquelle I'opérateur sera alerté
#define ALARM_WATER_TEMP 70

Ici, 70 est la température en degrés Celsius. Lorsqu'elle est atteinte, un message signale la température critique du liquide de refroidissement (ci-apres TC). Si
un buzzer est utilisé et que la notification des événements est activée dans l'interface, Samovar alerte aussi par un son. Les alertes se répetent jusqu'a ce que
la température baisse. Si vous voulez étre alerté a une autre température, modifiez le nombre 70.
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//Température maximale de I'eau a laquelle I'alimentation sera coupée
#define MAX_WATER_TEMP 75
Lorsque la TC atteint 75°, Samovar donne l'ordre d'éteindre le chauffage.

//Température maximale de la vapeur a laquelle I'alimentation sera coupée
#define MAX_STEAM_TEMP 98.8

Lorsque la température du capteur de vapeur atteint 98.8°, Samovar donne I'ordre d'éteindre le chauffage.

//Température maximale dans le TCA a laquelle I'alimentation sera coupée
#define MAX_ACP_TEMP 75
Lorsque la température du capteur du TCA atteint 75°, Samovar donne l'ordre d'éteindre le chauffage. (Voir aussi Consigne du capteur du TCA)

//Température du capteur de vapeur a laquelle la colonne passe du mode montée en température au mode de travail et qui, en
mode distillation avec un capteur de vapeur installé, détecte le début de I'ébullition

#define CHANGE_POWER_MODE_STEAM_TEMP 39

Lorsque la température du capteur de vapeur (ou celle du capteur supérieur de I'élément de colonne) atteint 39°, Samovar donne au régulateur 'ordre « arréter
la montée en température » et regle sur le régulateur la tension indiquée dans la premiere ligne du programme de soutirage. En mode distillation, Samovar
utilise cette méme température du capteur de vapeur pour détecter le début de I'ébullition. Dans le configurateur : « Températures » («Temneparypbi»),

« Température de fin de montée en température, °C » («Temneparypa nepexoga 13 pasroHa, °C»).

//Température du capteur du bouilleur a laquelle la vanne d'arrivée d'eau s'ouvre et la pompe d'alimentation en eau démarre
#define OPEN_VALVE_TANK_TEMP 77

A une température du bouilleur de 77°, l'ordre d'ouvrir la vanne d'arrivée d'eau est donné, le signal de commande PWM de démarrage de la pompe est envoyé
en méme temps, et un message est adressé a I'opérateur pour qu'il ouvre I'eau.
Le message est envoyé dans tous les cas, méme si ni pompe ni vanne ne sont utilisées, ou si I'eau est déja ouverte.

#define DELTA T _CLOSE_VALVE 20
/IL'écart entre la T de refroidissement de I'eau définie et la T de I'eau, jusqu'auquel la pompe continue de tourner apres la fin du processus en modes distillation
et rectification. La valeur est en degrés C°, elle peut étre modifiée. Il est fortement déconseillé de la désactiver. (pour plus de détails, voir ici)

//Valeur basse (en pourcentage) du régulateur PWM de la pompe. Choisissez une valeur qui assure un débit d'eau

#define PWM_LOW _VALUE 10
Comme on le sait, un moteur a besoin d'une tension plus élevée pour démarrer que pour continuer a tourner. Cette ligne définit la valeur minimale possible (en
pourcentage) a laquelle le moteur peut maintenir la pompe d'alimentation en eau en marche sans s'arréter.

//Valeur basse (en pourcentage) a partir de laquelle le régulateur PWM de la pompe commence a fonctionner. Choisissez une
valeur qui démarre le moteur a coup sdr

#define PWM_START_VALUE 40

La valeur en % de la tension nominale a laquelle le moteur de la pompe démarre a coup sar.

Autrement dit, si votre pompe (a condition qu'elle soit déja installée dans le systéeme et remplie de liquide) démarre de fagon fiable sous une tension de 6 volts
ou plus, et ne démarre pas en dessous, alors pour sa tension nominale de 12 volts cela représente 50 % de la valeur nominale. Le nombre 40 doit donc étre
remplacé par 50.

//Correction de I'angle de rotation du servomoteur.

int8_t servoDelta[11] = {0, -2, -3, -4, -3, -2, 0, 0, 0, 0, -2};

Correction de I'angle de rotation du servomoteur du plateau de soutirage pour un positionnement précis. Elle est indiquée en degrés. Chaque position est
corrigée individuellement. Elle ne dépend pas de la correction des positions voisines.

Par exemple, si le bras a « dépassé » la position n° 2 et que nous avons défini moins 10°, cette valeur (-10) n'a pas a étre prise en compte pour corriger la
position n° 3.

//Ecart entre la température cible et la température actuelle (pour les modes Biére et sous vide) jusqu'auquel le chauffage
fonctionne a pleine puissance (en mode montée en température).

#define HEAT_DELTA 1

Pour les modes Biére et sous vide. La valeur est indiquée en degrés Celsius. Ce parameétre concerne la résistance principale. Il signifie que le chauffage
fonctionne a pleine puissance tant que I'écart entre la température réelle et celle définie dans la ligne du programme d'empatage est supérieur a 1°. Des que
I'écart devient inférieur ou égal & celui indiqué dans #define HEAT_DELTA, le régulateur recoit I'ordre de réduire le chauffage afin d'atteindre la température
définie en douceur et/ou de ne pas trop la dépasser.

Si vous avez une résistance assez puissante, augmentez la valeur pour ne pas « dépasser » la température cible.

//Si I'écart entre la température cible et la température actuelle (pour les modes Biére et sous vide) est supérieur a la valeur
définie, alors, avec un régulateur commandé par UART, le relais n° 4 enclenche en plus la résistance d'appoint ; lorsque I'écart
est plus faible, la résistance d'appoint se coupe

#define ACCELERATION_HEATER_DELTA 4

Pour les modes Biére et sous vide. La valeur est indiquée en degrés Celsius. Le paramétre concerne exclusivement la résistance supplémentaire.
Si la température du bouilleur est inférieure a la cible (ici de 4°), la résistance supplémentaire s'enclenche.

//Température d'ébullition (pour le mode Biére)
#define BOILING_TEMP 98.9
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Pour les modes Biére et sous vide. La valeur est indiquée en degrés Celsius. Elle est définie manuellement et indique a Samovar a quelle température
I'ébullition réelle a commencé dans le bouilleur de votre équipement. Cette valeur influe sur I'algorithme de fonctionnement des résistances
principale et supplémentaire

//Température de fin de distillation par défaut
#define DEFAULT_DIST_TEMP 99.9

Pour le mode distillation. La température du bouilleur a laquelle la conduite se termine, si le programme de distillation ne définit pas d'autre valeur. Dans le
configurateur : « Températures » («Temneparypbl»), « Température de fin de distillation, °C » («Temneparypa 3aBepLieHVst AUCTUANALUNK, °C»).

Paramétres d'utilisation des sous-systémes de Samovar

#define SAMOVAR_USE_BLYNK /utiliser Blynk dans le projet

Si vous n'utilisez pas Blynk, cette ligne doit étre mise en commentaire avec //.

#define BLYNK_SAMOVAR_TOOL "samovar-tool.ru” /utiliser le serveur Blynk gratuit samovar-tool.ru au lieu du cloud Blynk
Si vous utilisez un serveur Blynk payant et non le serveur fourni par le développeur, la ligne doit étre mise en commentaire .

/f#define USE_MQTT //envoyer les mesures a votre propre broker MQTT

Ce parameétre n'est pas nécessaire pour enregistrer les journaux dans le cloud : si le jeton de I'appareil est défini dans les parameétres et que
SAMOVAR_USE_BLYNK est activé, le journal et les messages de Samovar partent d'eux-mémes vers le serveur samovar-tool.ru. Inscrivez-vous sur le site
www.samovar-tool.ru et saisissez le jeton de I'appareil en modifiant votre profil ; les journaux seront alors accessibles sur le site via le menu : Utilisateur -
Journaux. Plus de détails dans la section - Journaux et graphiques dans le cloud.

USE_MQTT est un envoi distinct et facultatif d'une ligne de mesures abrégée vers un broker MQTT quelconque (sans TLS, toutes les 4 secondes pendant un
processus et toutes les 5 secondes au repos). Cette ligne ne figure pas dans Samovar_ini.h : le paramétre s'active dans le configurateur (section « Réseau »
(«CeTb») : « Serveur MQTT » («CepBep MQTT»), « Port MQTT » («[MopT MQTT»), « Utilisateur MQTT » («[Monb3osarens MQTT»), « Mot de passe MQTT »
(«Maponb MQTT»), « Topic MQTT » («Tonuk MQTT»)) ou dans user_config_override.h, oo MQTT_SERVER, MQTT_PORT, MQTT_USER, MQTT_PASSWORD
et MQTT_TOPIC doivent étre définis ; sans eux, une compilation avec USE_MQTT s'arréte sur une erreur.

Choix du régulateur de puissance

Dans le fichier Samovar _ini.h, le choix se fait par des lignes ordinaires :
#define SAMOVAR_USE_POWER

//#define KVIC_USE_9600

/f#define SAMOVAR_USE_RMVK

/f#define SAMOVAR_USE_SEM_AVR

Pour une compilation avec I'Arduino IDE, laissez les lignes ainsi :

KVIC: ne modifiez rien. La lighe SAMOVAR_USE_POWER est déja activée dans le fichier d'origine, et les lignes RMVK et SEM_AVR sont en commentaire.
RMVK: décommentez uniquement la ligne SAMOVAR_USE_RMVK. Le micrologiciel active automatiquement la prise en charge générale du régulateur
nécessaire.

SEM_AVR: décommentez uniqguement la ligne SAMOVAR_USE_SEM_AVR. Le micrologiciel active automatiquement la prise en charge du protocole RMVK et
la prise en charge générale du régulateur.

Sans régulateur commandé par UART : mettez en commentaire SAMOVAR_USE_POWER, SAMOVAR_USE_RMVK et SAMOVAR_USE_SEM_AVR.

Le paramétre KVIC_USE_9600 ne concerne que le KVIC : décommentez-le pour un régulateur dont la vitesse UART est de 9600. Si le régulateur utilise 38400,
laissez la ligne en commentaire.

Pour une compilation avec PlatformlO, il n'est pas nécessaire de modifier ces lignes a la main : choisissez un environnement prét a I'emploi, Samovar,
Samovar_no_power, Samovar_rmvk ou Samovar_sem (il existe aussi Samovar_s3 pour la carte ESP32-S3, Samovar_lua et Samovar_alarm_button). Le
configurateur choisit lui-méme I'environnement d'apres le groupe « Régulateur de puissance » («Perynstop mowHocTu») (Ne pas utiliser («He ncnonb3obarb») /
KVIC / RMVK / SEM_AVR) et la carte. Les détails figurent dans les instructions Compilation et flashage avec PlatformlO.

Une description détaillée de I'équipement est donnée dans la section Régulateurs de tension utilisés.

Paramétres pour la NBK

#define NBK_MULT_PAUSE_OVERFLOW 2 // nombre d'inerties utilisées comme pause aprés l'engorgement

#define NBK_PUMP_LIMIT 30 // débit maximal de la pompe a modt pour I'Optimisation, I/h

#define NBK_WORK_PRESSURE_RATIO 0.5f / plafond de pression de travail = une fraction de la pression d'engorgement
#define NBK_PRESSURE_MARGIN 5 // mm Hg en dessous de la pression au moment de I'engorgement lors de I'apprentissage
du plafond

/#define USE_NBK_DELTA_PRESSURE // correction de la température de la vinasse d'aprés la pression dans I'évacuation de la
vinasse

//#define USE_NBK_END_BY_STEAM_RISE // terminer le fonctionnement de la NBK lorsque la T de vapeur a augmenté de
NBK_END_STEAM_RISE par rapport au minimum

#define NBK_END_STEAM_RISE 5.0f // seuil de hausse de la T de vapeur (°C) pour USE_NBK_END_BY STEAM_RISE

Nécessaires uniquement pour le mode colonne a mo(t continue ; dans le configurateur : section « NBK » («<HBK»). Si la NBK n'est pas utilisée, laissez-les tels
quels. Plus de détails dans la section NBK.

#define SAMOVAR_USE_POWER_START_TIME 2000 /idélai avant I'envoi de la commande de montée en température au régulateur. Assure la
fermeture « a froid » du circuit de puissance par le contacteur.

Pour éviter un arc électrique sur les contacts de puissance du contacteur. Aprés la commande « Allumer le chauffage »
(«BkntounTb Harpes»), le relais n° 1 s'enclenche et alimente le contacteur, qui a son tour ferme le circuit de puissance
de la résistance. Apres le temps défini en millisecondes, le régulateur applique la tension.
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L'extinction se fait dans I'ordre inverse. Le régulateur coupe d'abord la tension, puis, aprés un délai, le contacteur
s'ouvre.
(Voir Algorithme de mise sous tension/hors tension de la charge)

#define LCD_RESET_PERIOD_MS 240000UL //période (ms) de la réinitialisation périodique de I'écran LCD, 4 minutes
Protection contre le « blocage » de I'écran sur I'12C. Inutile de la modifier. Dans le configurateur : « Equipement » («O60pyaoBaHue»), « Période de
réinitialisation de I'écran, ms » («epuog c6poca Aucnnes, Mc»).

#define USE_WATERSENSOR /utiliser le débitmétre d'eau de refroidissement. S'il est utilisé et qu'il n'y a pas d'eau
pendant le temps défini, Samovar éteint le chauffage de la colonne

Le débitmetre fonctionne sur le principe du capteur a effet Hall. Si le liquide de refroidissement circule, Samovar recoit des impulsions périodiques. S'il n'y a pas
d'impulsions ou si elles arrivent trop rarement, Samovar éteint le chauffage et envoie une alerte.

#define WF_CALIBRATION 98 //Valeur pour le débitmétre F=98*Q(L/min) ; pour un autre capteur, définissez une

autre valeur.
Correction du débitmetre. Si 1 litre d'eau traverse le capteur, celui-ci émet 5880 impulsions. En réalité, le nombre d'impulsions par litre varie selon le débit d'eau.
La correction se fait en modifiant la valeur 98.

#define WATER_FLOW_MIN_PULSES 7 //Le débit est considéré comme réel si le nombre d'impulsions par cycle n'est

pas inférieur a ce seuil
Filtre les impulsions isolées du débitmétre lorsque I'eau est fermée. Si Samovar voit un débit Ia ou il n'y en a pas, augmentez la valeur ; s'il éteint le chauffage
avec un faible débit, diminuez-la. Dans le configurateur : « Pompes » («Hacocbl»), « Minimum d'impulsions de débit » («MUHUMYM UMMNYNILCOB MOTOKA).

#define USE_HEAD_LEVEL_SENSOR /utiliser le capteur de niveau de reflux dans la téte (capteur P-N-P). S'il est
utilisé, au déclenchement du capteur, la puissance est réduite de 1*PWR_FACTOR (pour KVIC : 1 V, pour RMVK : 2 V ; pour

SEM_AVR : de 3 % de la valeur actuelle)
Utilisez un capteur de niveau de reflux dont la sortie passe a un niveau logique haut au déclenchement.

#define IGNORE_HEAD LEVEL _SENSOR_SETTING //Si le capteur de reflux est utilisé, ignorer la commande de désactivation du capteur dans
l'interface WEB. (Si vous la mettez en commentaire, une case a cocher apparait dans l'interface, dans l'onglet Réglages («HacTpoiikn»), qui permet d'activer ou
de désactiver I'utilisation du capteur de reflux.)

Par exemple.

Si la ligne

//define USE_HEAD_LEVEL_SENSOR // utiliser le capteur de niveau de reflux... est en commentaire, le capteur n'est pas
utilisé, et I'état de la ligne suivante (en commentaire ou non) n'a pas d'importance.

Si la ligne #define USE_HEAD_LEVEL_SENSOR est décommentée, ['état de la ligne suivante est pris en compte :

#define IGNORE_HEAD_LEVEL_SENSOR_SETTING - Si elle est décommentée, l'interface WEB ne comporte pas de case
de commande du capteur de reflux. Le capteur ne peut donc pas étre désactivé depuis l'interface WEB.
Si //#define IGNORE_HEAD_LEVEL_SENSOR_SETTING est en commentaire, I'utilisation du capteur de niveau de reflux peut
étre rapidement activée et désactivée (point 5) depuis l'interface WEB.

//#define WHLS _HIGH_PULL /lutiliser un capteur de niveau de liquide N-P-N
Utilisez un capteur de niveau de reflux dont la sortie passe a un niveau logique bas au déclenchement.

#define USE_WATER_PUMP /utiliser la commande PWM de la pompe a eau et/ou I'enclenchement de l'agitateur
pour le mode Biéere

Si la pompe de maintien automatique de la TC n'est pas utilisée et que l'agitateur du mode Biére n'est pas raccordé, la ligne doit étre mise en commentaire.
Dans le configurateur : « Pompes » («Hacocbl»), « Commander la pompe a eau ou l'agitateur » («YnpaBnsiTb HACOCOM BOZb! UMW MELLANKOW»).

//#define USE_WATER_VALVE LOW /utiliser la commande d'une vanne pour régler la pression d'eau

Lorsqu'une vanne de dérivation est utilisée, la ligne doit étre décommentée. La vanne est raccordée a la place de la
pompe. Elle fonctionne sur le principe du thermostat. Si la température dépasse la valeur définie, la vanne s'ouvre ;
lorsque la température redescend en dessous, elle se ferme. Plus de détails ici.

Si une vanne normalement fermée est utilisée sur la ligne de dérivation, la valeur LOW doit étre remplacée par HIGH.
Sila TC est réglée manuellement ou par un appareil tiers, les deux lignes doivent étre mises en commentaire.

//ttdefine USE_ALARM_BTN /lutiliser le bouton d'arrét d'urgence.
Un appui coupe l'arrivée d'eau et I'alimentation. Vous pouvez I'utiliser en installant des capteurs de fuite (un nombre illimité
d'appareils a « contacts secs » raccordés en paralléle est admis) ou un simple bouton (qui peut aussi étre raccordé en paralléle

avec les capteurs)
Plus de détails dans la section Bouton d'arrét d'urgence. Capteurs d'urgence supplémentaires

#define USE_BODY_TEMP_AUTOSET /utiliser la correction automatique de la T du cceur pour le premier programme
de soutirage du cceur ou de pré-engorgement apres les tétes, ainsi que pour le programme de pré-engorgement s'il précede
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l'avant-dernier programme de soutirage du cceur ou de pré-engorgement

Dans la compilation standard de Samovar 7.00, cette fonction est activée. Elle ne peut pas étre mise en commentaire : le micrologiciel active
USE_BODY_TEMP_AUTOSET de force (Samovar.h). Dans le configurateur, elle se trouve dans la section « Rectification » («PekTudpukauus») (« Correction
automatique de la température du coeur » («ABTOKOpPPEKLMSI TEMMNepaTypbl Tenax)), de méme que la limite de hausse BODY_TEMP_AUTOSET_MAX_RISE
(voir ci-dessous).

Le soutirage ne sera pas mis en pause a condition que :

Pour la ligne Ceceur («Teno»). Une ligne Ceceur suit directement une ligne Tétes et est elle-méme suivie de deux lignes
Cceur ou Pré-engorgement, dans n'importe quelle combinaison.

Pour la ligne Pré-engorgement («Mpepa3axne6»). Une ligne Pré-engorgement se trouve n'importe ou dans le
programme de soutirage et est suivie de deux lignes Coeur ou Pré-engorgement, dans n'importe quelle combinaison

//Choisissez le capteur de pression utilisé et ne laissez qu'une seule ligne. Les autres lignes doivent étre mises en commentaire.

//#define USE_BMP180 /utiliser le capteur de pression BMP180/BMP085

//#define USE_BMP280 /utiliser le capteur de pression BMP280

//#define USE_BMP280_ALT /utiliser le capteur de pression BMP280 avec une adresse alternative
//#define USE_BMEZ280 /lutiliser le capteur de pression BME280

#define USE_BME680 /lutiliser le capteur de pression BME680

Choisissez le capteur de pression atmosphérique utilisé et ne laissez qu'une seule ligne. Les autres lignes doivent étre mises en commentaire. Si aucun capteur
de pression atmosphérique n'est utilisé, vous pouvez mettre toutes les lignes en commentaire. Mais Samovar ne corrigera alors pas la température d'ébullition
en fonction de la pression atmosphérique.

#define USE_BTN /lutiliser le bouton
Utiliser le bouton universel de Samovar. Il est raccordé a la sortie D39 de 'ESP32. Un bouton pratique, mais s'il n'est pas utilisé, mieux vaut le désactiver.

#define USE_UPDATE_OTA  /utiliser ArduinoOTA pour la mise a jour par WiFi. Pratique pour le débogage ; en
fonctionnement, cela charge davantage 'lESP32

Si une liaison série filaire est utilisée pour mettre a jour le croquis de 'ESP32, cette ligne peut étre mise en commentaire. La mise a jour par WiFi sera alors
indisponible. Lors d'une compilation avec le noyau ESP32 version 3.x, le micrologiciel désactive ce parametre de lui-méme. Dans le configurateur : « Réseau »
(«CeTb»), « Autoriser la mise a jour par Wi-Fi » («Pa3pewmnTb 06HoBNneHne no Wi-Fi»).

/f#define USE_EXPANDER 0x20 /utiliser I'extension de ports PCF8575
/#define USE_ANALOG_EXPANDER 0x48 /utiliser I'extension de ports analogiques PCF8591
/#define USE_LUA /utiliser Lua pour écrire des scripts de commande de Samovar et de I'extension de ports

Activation des extensions de ports et du langage de script Lua. Plus de détails dans la section Extension des possibilités

//Choix du type de capteur de pression utilisé dans la colonne. Un seul type peut étre utilisé.

/f#define USE_PRESSURE_XGZ 32 /utiliser le capteur de pression XGZP6897D (ou similaire). La valeur est le
parametre K du tableau du capteur

/f#define USE_PRESSURE_1IWIRE {0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x55} //utiliser un capteur de pression en 1Wire
//#define USE_PRESSURE_MPX /utiliser le capteur de pression MPX5010D

Capteur de pression dans la colonne (a ne pas confondre avec le capteur de pression atmosphérique ci-dessus). Il est nécessaire pour la NBK et pour surveiller

la pression dans la colonne. Ne décommentez qu'une seule ligne ; si deux ou trois sont décommentées, c'est le MPX5010D qui est utilisé. S'il n'y a pas de
capteur, laissez les trois lignes en commentaire. Dans le configurateur : le groupe « Capteur de pression dans la colonne » («[aTuuk AaBNEHNS B KONIOHHEY).

II#define USE_STEPPER_ACCELERATION //utiliser le démarrage et le freinage progressifs du moteur pas a pas
Active I'accélération progressive de la pompe de soutirage ; elle s'arrétera aussi en douceur.

/f#define STEPPER_REVERSE  //inverser le sens de rotation du moteur pas a pas
Si le moteur de la pompe de soutirage (Nemal7) doit tourner dans l'autre sens, la ligne doit étre décommentée.

//#define 12CStepperStepMI 16000 //nombre de pas par ml pour I''2CStepper
Uniquement avec un module I12CStepper externe. Définit I'étalonnage initial de la pompe de soutirage (pas par millilitre). Dans le configurateur : « Moteur pas a
pas » («LLaroBeblii gBuUratenb»), « Pas par ml pour I'1”2CStepper » («Laros Ha mn ans [2CStepper»).

//#define COLUMN_WETTING //si un capteur de niveau de reflux est installé, au début de la rectification amener la
colonne au pré-engorgement pour mouiller le garnissage

//#define WETTING_POWER 220 //tension/puissance du régulateur (pour SEM_AVR) pendant le mouillage du
garnissage

Mouillage du garnissage avant la rectification. Fonctionne uniquement avec le capteur de niveau de reflux (USE_HEAD_LEVEL_SENSOR) : apres la montée en
température, Samovar maintient sur le régulateur la tension de la premiere ligne du programme (si elle n'est pas définie, 220 V ; pour SEM_AVR,
WETTING_POWER), la réduit si nécessaire par paliers jusqu'a 80 % et attend le déclenchement du capteur de niveau de reflux, pendant 20 minutes au
maximum. Dans les messages : « Début du mouillage du garnissage de la colonne » («Hayano cmauBaHUs HacafKkn KOMOHHbI») et « Garnissage de la colonne
mouillé avec succes ! » («kHacagka ko/oHHbI ycrnelwHo cmoueHal»). Dans le configurateur : « Rectification » («Pektudpmkaumsi»), « Mouillage du garnissage
avant la rectification » («<CmaunBaHue Hacafkv nepes pektudmkaumein») et « Puissance de mouillage du garnissage » («MOLLHOCTb CMa4MBaHWsi HacaaKu»).

/f#define NOT_USE_INTERFACE_UPDATE //ne pas mettre a jour l'interface au démarrage
Samovar compare la version de l'interface installée localement avec la version disponible a distance et, si elles
different, la met a jour.
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Cette approche permet de conserver dans Samovar des fichiers avec vos propres développements. Une mise a jour
locale écrase tout, alors qu'une mise a jour par internet ne met a jour que l'interface : les scripts et les parameétres sont
conserves.

Pour une nouvelle version, il n‘est pas nécessaire de téléverser l'interface ; elle se met a jour automatiquement.

Mais, comme il s'est avéré, quelque chose a changé et cela ne fonctionne pas chez tout le monde.

Si ce parametre est décommenté, l'interface ne sera pas mise a jour par internet.

//#define KVIC_DEBUG //messages de débogage de I'échange avec le régulateur KVIC vers le moniteur série

Nécessaire uniqguement pour diagnostiquer la communication avec le régulateur. Dans le configurateur : « Régulateur » («Perynsitop»), « Messages de
débogage KVIC » («OTnagoyHble coobLieHns KVIC»).

Paramétres de I'algorithme de rectification

#define PAUSE_RESUME_HYSTERESIS_DELTA 0.07f //hystérésis (°C) entre le seuil d'entrée en pause selon la T de vapeur/de
colonne et le seuil de sortie

#define PROGRAM_ROW_STOP_PAUSE_LIMIT 3 //nombre de pauses d'arrét pendant la ligne de programme en cours au-
dela duquel le débit de base de la ligne est réduit automatiquement

#define PROGRAM_ROW_STOP_PAUSE_SPEED CUT_PCT 10 //de combien de % réduire le débit de base de la ligne lorsque
PROGRAM_ROW_STOP_PAUSE_LIMIT est atteint

#define PROGRAM_DONE_AUTO_POWEROFF_MIN 30 //durée (min) de maintien de I'état « Exécution du programme
terminée » («Bbino/siHeHUe npozpamMmMbl 3asepuieHo») (la pompe est arrétée, le chauffage continue), aprés laquelle I'arrét est
automatique. 0 = arrét immédiat

#define BODY_TEMP_AUTOSET_MAX_RISE 0.3f  /llimite (°C) de la hausse automatique de la T du cceur au sein d'une ligne

de programme
Les valeurs par défaut sont choisies pour une colonne type ; ne les modifiez pas sans nécessité. Dans le configurateur : section « Rectification »
(«PekTudpmkanms»).

Parameétres du mode BK

#define BK_STEAM_SETPOINT_MIN 30 /imite basse de la consigne de T de vapeur du déflegmateur BK (5e champ de la
ligne de programme), °C ; 0 - eau a la main

#define BK_STEAM_SETPOINT_MAX 100 /limite haute de la consigne de T de vapeur du déflegmateur BK, °C

#define BK_WATER_ADJUST_PERIOD_MS 60000 //période du pas du régulateur d'eau BK, ms

#define BK_WATER_DEADBAND 0.2f //zone morte (°C) autour de la consigne de vapeur BK

#define BK_WATER_PWM_STEP 30 //pas du régulateur PWM d'eau BK (sur 1023)
Limites de consigne et pas de la régulation automatique de I'eau en mode colonne a modt. Dans le configurateur : section « BK » («BK»).

Apres avoir modifié le fichier, vous devez téléverser a nouveau le croquis dans I'ESP32. Pour cela, cliquez sur la fleche de la barre supérieure de I'Arduino IDE
et attendez la fin du téléversement.

@ WiFiScan | Arduino 1.8.7 (Windows Store 1.8.15.0)

Qaiin Mpaeka Cretd WMHorpymenter Momowe

Votre Samovar est prét a fonctionner.

Remarque.

Désormais, lorsque vous installez une nouvelle version, vous n'avez pas besoin de modifier Samovar_ini.h a chaque fois.

Lors d'une mise a jour via I'Arduino IDE, comparez le nouveau et I'ancien Samovar_ini.h et ne reportez que vos propres valeurs. Ne remplacez pas entierement
le nouveau fichier par I'ancien : une nouvelle version peut contenir des parameétres sans lesquels la configuration serait incompléte. Le configurateur stocke les
différences de I'utilisateur séparément, dans user_config_override.h.

Il vaut mieux modifier le nouveau fichier lui-méme plutét qu'ajouter des lignes du nouveau code a I'ancien, afin d'éviter des
erreurs accidentelles (voir Mise a jour du croquis).

Pour comparer et modifier, vous pouvez utiliser des programmes spécialisés capables de comparer deux fichiers différents en
affichant visuellement leurs différences.

Avertissement.
Il est recommandé de télécharger I'archive de la nouvelle version de Samovar depuis ce lien. Ce sera une version stable et
testée.

* Pour les développeurs. Une description des sections du croquis et un schéma fonctionnel se trouvent sur github.com

1. Interaction avec |'utilisateur (web et LCD)

2. Exécution du programme de processus

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 22 /197


https://github.com/LKosoj/Samovar/releases
https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/tutorial.md
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https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/01_user_interaction__web___lcd__.md
https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/02_process_program_execution_.md

3. Gestion de I'état du systeme et des modes

4, Acquisition des données des capteurs

5. Commande du matériel (actionneurs)

6. Surveillance de la sécurité et alarmes

7. Conservation de la configuration

8. Réseau et communication externe

Autres fichiers et lignes avec explications :

fichier Samovar_pin.h

Samovar 7.00: la constante TARGET_WATER_TEMP ne se trouve plus dans ce fichier. La température de I'eau maintenue par le régulateur PWM de la
pompe est prise dans tous les modes (y compris la NBK) dans le champ « Consigne du capteur d'eau » («YcTaBka gatumka Bofbl») de I'onglet Réglages -
Température («HacTpoiikv - Temneparypa») ; si le champ est vide, le micrologiciel utilise 48°. Lorsque le processus est terminé et que la température de I'eau
en sortie devient inférieure a la consigne de DELTA_T_CLOSE_VALVE (20° par défaut, voir ci-dessus), Samovar arréte la pompe, donne l'ordre de fermer la
vanne d'eau et envoie une alerte indiquant qu'il faut couper l'eau.

fichier pumppwm.h

define PUMP_PWM_FREQ 15
Fréquence PWM minimale de la pompe de refroidissement, en hertz
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https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/03_system_state___mode_management_.md
https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/04_sensor_data_acquisition_.md
https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/05_hardware_control__actuators__.md
https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/06_safety_monitoring___alarms_.md
https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/07_configuration_persistence_.md
https://github.com/LKosoj/Samovar/blob/master/doc/08_network___external_communication_.md

Mise a jour du croquis (sketch)
Samovar 7.00: la mise a jour via I'Arduino IDE est prise en charge. Option équivalente : lancez le configurateur de la nouvelle version et appuyez sur
« Flasher » («MpowwuTb») ; LittleFS se téléverse avec un bouton distinct « Téléverser LittleFS » («3arpy3uTb LittleFS») et remplace les fichiers de l'interface web
(les fichiers personnels dans LittleFS peuvent alors étre perdus). Le configurateur enregistre vos valeurs dans le fichier user_config_override.h a cété du
croquis : copiez-le dans le répertoire de la nouvelle version et les réglages seront conservés. Vous pouvez aussi flasher par Wi-Fi : le bouton « Actualiser »
(«O6HOBUTBL») trouve Samovar sur le réseau si « Autoriser la mise a jour par Wi-Fi » («Pa3pewnTts 06HoBneHune no Wi-Fi») est activé dans la section
« Réseau » («CeTb») (USE_UPDATE_OTA).

A mesure que de nouvelles versions paraissent, la mise & jour devient nécessaire. Une nouvelle version peut s'accompagner de bibliothéques et d'outils
nouveaux ou modifiés. Pour éviter les erreurs, il est donc recommandé d'utiliser a chaque fois exactement les bibliothéques et les outils qui se trouvent dans
l'archive de la version concernée.

Attention ! Important !

A partir de la version 6.0, si Samovar est connecté a Internet, Il'interface est mise a jour automatiquement pour la
version concernée du croquis : si vous devez revenir a une version plus ancienne du croquis, l'interface reviendra elle
aussi a la version correspondante. Sans connexion Internet, I'interface doit étre installée par vos soins, en local.

Mise a jour du croquis

Avec la section Premier téléversement du croquis, nous avons préparé une certaine structure de fichiers et de répertoires dans ...Documents\Arduino. Nous
continuerons sur la base de cette organisation.

Préparez le répertoire ... Documents\Arduino\ dans I'ordre suivant :

* Déplacez les répertoires libraries et tools par glisser-déposer (ou couper-coller) dans le répertoire Samovar.
® Déplacez le répertoire Samovar dans un répertoire vide Samovar-7.00.
® Déplacez le répertoire Samovar-7.00 dans le répertoire OLD.

¢ Déplacez I'archive Samovar-7.00.zip contenant le croquis d'origine dans le répertoire OLD.

Ainsi, seul le répertoire OLD reste dans le répertoire ... Documents\Arduino\.

Et dans OLD se trouveront : I'archive Samovar-7.00 et le répertoire Samovar-7.00 avec le répertoire Samovar imbriqué.

Ce systeme de rangement exclut les erreurs lors des mises a jour, permet de réutiliser les réglages précédents pour la nouvelle version et, si nécessaire, de
revenir rapidement & la version précédente ou a une version encore plus ancienne.

Procédez ensuite pas a pas, comme lors de la premiére installation : « décompressez » la nouvelle version dans ... Documents\Arduino\ jusqu'a obtenir la
structure de répertoires précédente. L'archive et le répertoire obtenu a partir de I'archive porteront donc le nouveau numéro de version dans leur nom.
Mais cette fois, ne téléversez pas tout de suite le croquis dans I'ESP : effectuez d'abord les réglages nécessaires dans le fichier Samovar_ini.h. Il y a deux
facons de le faire :

1. La bonne méthode.
Pour plus de commodité, vous aurez besoin de programmes spéciaux capables de comparer deux fichiers différents en montrant visuellement leurs différences.

Le programme recommandé est WinMerge — (UN outil de comparaison et de fusion pour Windows qui compare aussi bien des

fichiers que des dossiers et affiche les différences sous forme de texte visuel . Le programme est simple & utiliser et dispose d'une
interface en russe.)
Ou bien un programme plus puissant, mais aussi plus difficile & maitriser, le programme Notepad++ avec I'extension Compare installée.

Exemple avec le programme WinMerge.

Pour comparer, sélectionnez deux fichiers Samovar_ini.h différents

Sélectionnez d'abord le fichier du répertoire OLD, ou nous venons de déplacer la version précédente de Samovar. Il se trouve dans : ...
\Documents\Arduino\OLD\Samovar-7.00\Samovar\

Prenez le second fichier dans le répertoire de la nouvelle version de Samovar. Il se trouve dans ... \Documents\Arduino\Samovar\

Le programme compare les deux fichiers et met en évidence les lignes qui différent.
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@ WinMerge - [Samovar_ini.h x 2]
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// HacTpodmM NpeleNbHHX SHAUSHMIM ONA XOHTPONA 2BETOMAa
A S
//TeMneparypa BOOE, IpPH I
#define ALARM WATER TEMP
//MaxcuManeHOoe SHAUSHME TeMISpaTypsl BOOE,
#define MAX WATER TEMP 75

MESHMM KOTOpoM Oymer omo

opM KoOTopo

//MaxcHManbHOS SHaUSeHMe TEeMNSpaTypsl Napa, OpM KoTopo
#define MAX STEAM TEMP 98.8
//MakCHMManeHOS SHAaUSHWe TeMneparypsl 2 TCR, OpM KOTOP

#define MAX ACP_TEMP 55

//3HaueHMe TeMnepaTypH OATUMKA Napa, OPM KOTOPOM KOI

tdefine CHANGE POWER MODE STEAM TEMP 39

//3HauyeHMe TeMNepaTypH OATYMKA B KyOe, NPM KOTOPOM ©
#define OPEN_VALVE_TANK TEMP 50

//HuxHee SHaueHMe (B NpOLESHTAaX), ANA patoTe IMM-pery
#define PWM_LOW_VALUE 10

//3Hausnmne (B npoueHTax), C KOTOPOro HAauHeT paboTaTe

#define PWM START VALUE 40
< »
Crp: 20 Crb: 20/24 Cuame: 20/24 UTF-8
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D:\User\Documents\ArduinehSamovariSamovar_ini.h
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// HacTpodxy NpeOeNbHHEX SHAaUSHMI ONA KOHTPONA aBTOMAa
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//TeMnepaTypa BoOel, OPH I
#define ALARM TER_TEMP
//MarcHMMaNEHOS SHAUSHME TEMISPaTYPELD
#define MAX WATER TEMP 75
//MaxcHManLHOS SHaUSHME TEMISpaTyPH
#define MAX STEAM TEMP 9%3.8
//MakcuMansHOS SHaUuSHME TemnepaType B TCA,
#define MAX ACP TEME 75

//BHaueHME TEeMNepaTypH [aTuMKa Oapa,
#d CHANGE POWER MODE STEAM TEMP
//3HaueHMS TEMNepaTypH OaTuMEa B Hye,
#define OPEN_VALVE_TANK TEMP 77
//PasHOCTE MexOoy =alfaHHON T oxXJaxieHMA BoIxl M T BOIE
#define DELTA_T_CLOSE VALVE 20

MESHWMM KOTOpOM OyAsT onoo

BOOEl, OPM KOTOPO

napa, OpM KOTOPO

IpM KOTOp

opM KOoTOpOoM KOJT

39

OpM KOTOPOM O

//Buxnee sHauenue (B OpOLEHTaX), IIA
#define PWM_LOW LUE 10
//3Hausenmne (2 npousHTax),
#define PWM START LUE 40
< - - >
Crp: 28 Cré: 1/1 Comas: 111 UTF-8
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Unix
NUM

Les différences sont mises en évidence dans une teinte plus claire. Vous pouvez modifier les valeurs a droite a la main, ou placer le curseur a gauche et lancer

Ainsi, ligne par ligne, le fichier de réglages est adapté a votre équipement. Une fois toutes les modifications faites, cliquez sur l'icbne « Enregistrer »
L'essentiel est de ne pas confondre : I'ancien fichier de réglages est a gauche, et le fichier avec lequel Samovar fonctionnera est a droite.

2. La méthode rapide
Lors d'une mise a jour via I'Arduino IDE, comparez le Samovar_ini.h de la nouvelle version et celui de la version précédente et ne reportez que vos propres
valeurs. Ne collez pas I'ancien Samovar_ini.h & la place du nouveau : méme une petite version peut contenir de nouveaux paramétres obligatoires.

Si la nouvelle version apporte de nouvelles fonctions de Samovar, vous devez modifier le fichier Samovar_ini.h, sinon les nouvelles fonctions seront
indisponibles et Samovar ne fonctionnera pas correctement.
Si les réglages ont été faits dans le configurateur, vous n‘avez pas besoin de modifier Samovar_ini.h : vos valeurs sont stockées dans user_config_override.h,
qui a priorité sur Samovar_ini.h. Il suffit de reporter ce fichier dans la nouvelle version.

Le réglage est terminé. Vous pouvez téléverser le croquis dans 'ESP. Comme il s'agit de la mise a jour d'un croquis déja installé, vous n‘aurez pas a

Lors d'une mise a jour, vous pouvez désormais vous passer du raccordement de I'ESP au port USB et mettre & jour le micrologiciel « par voie
hertzienne » (OTA)

« Retour » a une ancienne version.

Quelque chose ne vous plait pas dans la nouvelle version, ou elle ne fonctionne pas correctement. Vous voulez revenir aux versions précédentes. Avec ce
systeme de rangement des anciennes versions, c'est tres simple.
Préparez le répertoire ... \Documents\Arduino comme pour une mise a jour :

* Déplacez les répertoires libraries et tools par glisser-déposer (ou couper-coller) dans le répertoire Samovar.

® Déplacez le répertoire Samovar dans un répertoire vide Samovar-7.00.

® Déplacez le répertoire Samovar-7.00 dans le répertoire OLD

® Déplacez I'archive Samovar-7.00.zip contenant le croquis d'origine dans le répertoire OLD

Ensuite :

® Allez dans le répertoire OLD, choisissez la version précédente et entrez dans le répertoire Samovar : ... \Documents\Arduino\OLD\Samovar-6.16\

® Copiez (il est recommandé de copier plutdt que de glisser) tout le répertoire Samovar dans ... \Documents\Arduino\
Depuis le répertoire Samovar, déplacez par glisser-déposer (ou couper-coller) d'un niveau vers le haut, dans ... \Documents\Arduino\, les deux répertoires
libraries et tools.

C'est tout. Vous pouvez téléverser le croquis dans I'ESP.
Plus tard, lors de la mise a jour vers une nouvelle version, il vous suffira de vider le répertoire ... \Documents\Arduino en supprimant Samovar, libraries et tools.
Inutile de les déplacer dans OLD : ils s'y trouvent déja, puisque nous avons utilisé une copie.

Pour mettre a jour le croquis, vous pouvez désormais utiliser les VEISIONS 2.X.x de I'Arduino IDE. Mais ces versions n'ont pas I'élément « ESP32
LittleFS Data Upload », et sans I'extension vous ne pourrez pas mettre a jour I'interface en local. Par conséquent, Si Samovar n'a pas
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acces a Internet, l'interface web ne sera pas mise a jour.

Complément. Dans les versions 2.x.x de I'Arduino IDE, il est devenu possible d'installer l'interface en local a I'aide d'une
extension. Les instructions sont ici. L'extension (arduino-littlefs-upload-1.1.7.vsix) se trouve dans l'archive de Samovar, dans le
répertoire tools\ESP32LittleFS_Arduino IDE 2.X, voir Premier téléversement du croquis.

Vous pouvez installer en méme temps plusieurs versions d’Arduino IDE 2.x.x et d'Arduino IDE 1.x.x sur votre ordinateur, elles ne
se géneront pas. Vous pouvez donc garder I'Arduino IDE 2.x comme IDE principal et n'utiliser I'Arduino IDE 1.x que lorsque
vous devez téléverser en local le systeme de fichiers LittleFS (y compris l'interface) dans votre ESP32.

Si vous utilisez différentes versions de I'Arduino IDE, installez-les dans des répertoires différents. Pour cela, il suffit d'ajouter le numéro de

version au nom du répertoire.

Par exemple.

C:\Program Files(x86)\Arduinol_1_18;
C:\Program Files\Arduino IDE_2_3 2;
C:\Program Files\Arduino IDE_2_3 1

Cela permet d'utiliser, dans chaque version de I'Arduino IDE, différentes versions du SDK ESP32 d'Espressif Systems.
Mais gardez a I'esprit que chacune des versions de I'Arduino IDE que vous utilisez devra étre configurée séparément

pour 'ESP32.

Attention !

Si vous utilisez I'extension ESP32 « ESP32 by Espressif Systems » en version 3.0.0 ou supérieure, le micrologiciel
désactive de lui-méme la mise a jour par Wi-Fi (OTA) : le parametre USE_UPDATE_OTA n'a aucun effet avec ce cceur,
téléversez uniqguement par USB. De plus, vous devez changer le type de carte utilisé et choisir les bonnes partitions. La
table de partitions de Samovar est absente du cceur 3.x ; elle s'ajoute a la main (la description se trouve au début du

fichier Samovar.ino) :

. copiez le fichier partitions\samovar.csv du répertoire du croquis dans ...\Arduino15\packages\esp32\hardware\esp32\3.x.x\tools\patrtitions\ (sous Windows, le
répertoire Arduinol15 se trouve dans C:\Users\snom>\AppData\Local\) ;

. ajoutez trois lignes au fichier ...\esp32\3.x.x\boards.txt :
esp32.menu.PartitionScheme.samovar=Samovar

esp32.menu.PartitionScheme.samovar.build. partitions=samovar

esp32.menu.PartitionScheme.samovar.upload.maximum_size=1507328
. redémarrez I'Arduino IDE et choisissez « Tools » — « Partition Scheme » - « Samovar ».
Le configurateur PlatformlO utilise le coeur 2.0.17 et la méme table de partitions (partitions/samovar.csv) ; il n'y a rien a ajouter.

Message sur le forum.

WMHcTpymeHTsl  Momouws

AsTo®opmaTupoBaHue

ApXMBUpOBaTL CKETY

WcnpaBuTb KOOUPOBKY W NepesarpyanTb
Ynpasnatb 6ubnuotekamu...

MoHuTOp nopta

MnoTTep no nocnepoBaTenbHOMY COBAUHEHUIO

)

WIFi101 | WIFININA Firmware Updater

ESP Exception Decoder
ESP32 LittleFS Data Upload
ESP32 Sketch Data Upload

Mnara: "ESP32 Dev Module"

Upload Speed: "921600"

CPU Frequency: "240MHz (WiFi/BT)"
Flash Frequency: "80MHz"

Flash Mode: "QIO"

Flash Size: "4MB (32Mb)"
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ESP32H2 Dev Module
ESP32C6 Dev Module

su.usbserial-0001

r - Samovar.h | Arduino 1.8.19 ESP32S3 Dev Module
x| ESP32C3 Dev Module
GBM ESP32S2 Dev Module

v ESP32 Dev Module
ESP32-WROOM-DA Module
ESP32 Wrover Module
ESP32 PICO-D4
ESP32S3 Dev Module Octal (WROOM2)
ESP32-S3-Box
ESP32-S3-USB-0OTG
ESP32S3 CAM LCD
ESP32S2 Native USB

ATtiny Microcontrollers ESP32 Wrover Kit (all versions)
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WIiFi1101 / WiFININA Firmware Updater

ESP Exception Decoder
ESP32 LittleFS Data Upload
ESP32 Sketch Data Upload

Mnata: "ESP32 Dev Module® >

Upload Speed: "921600" >

CPU Frequency: "240MHz (WiFi/BT)" >

Flash Frequency: "80MHz" >

Flash Mode: "QIO" >

Flash Size: "4MB (32Mb)" >

Default 4MB with spiffs (12M8 APP/1.6MB SPIFFS)
Core Debug Level: "Huyero” Default 4AMB with ffat (1.2MB APP1.5MB FATFS)
PSRAM: "Disabled" 8M with spiffs (3MB APP{1.5MB SPIFFS)
Arduino Runs On: "Core 1" Minimal (1.3MB APP/700KEB SPIFFS)
Events Run On: "Core 1" Mo FS 4MB (2ZMB APP x2)
Erase All Flash Before Sketch Upload: "Disabled" + No OTA (2MB APPf2MB SPIFFS)

>
>
>
2
>
JTAG Adapter: "Disabled" > Mo OTA (1MB APP{3MB SPIFFS)

Questions et réponses. FAQ

Je n'ai trouvé nulle part comment mettre & jour le micrologiciel « par voie hertzienne ». Pouvez-vous m'aider...
La premiére fois, vous devez de toute fagon flasher par céble et connecter Samovar a votre réseau Wi-Fi. Le paramétre
USE_UPDATE_OTA doit étre activé dans Samovar_ini.h (activé par défaut ; dans le configurateur, c'est « Autoriser la mise a jour
par Wi-Fi » («Pa3pewums o6HosneHue o Wi-Fi»)), le caeur ESP32 doit étre en version 2.0.17.

Redémarrez Samovar et relancez I'Arduino IDE. L'adresse IP de Samovar apparaitra alors dans les ports réseau de I'Arduino
IDE (un port réseau nommé samovar).

Au lieu du port USB (COM), sélectionnez I'adresse IP : la mise a jour se fera sans fil.

@ Samovar | Arduino 1.8.19
aiin Mpaeka Crery WncTpymentsr Momowe

AsToQopMmaTHpoBaHne Cirl+T
Apxusnpoeats crety
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1 |//I0D0 Ynpasnate Gubanorexamu... Ctrl+Shift+|
2147
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6!/ Tomumowed WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater
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ESP32 LittleFS Data Upload
//#define 5d ESP32 Sketch Data Upload

11 #undef CONFI Mnara: "DOIT ESP32 DEVKITVI® ¥
12 #include <An Upload Speed: "921600" >
o Flash Frequency: "80MHz" ¥
14 #if defined . .
15 [gelse Core Debug Level “Huuero >
1€ #include "es Erase All Flash Before Sketch Upload: "Disabled" al
11 $endlf Mopr: "samovar at 192.168.2.106” | Ceresbie noptsl
18 | pinclude <dy AR s T | SEEEERRELIEEE |
20 #include <es Mporpammarop >
21 #include <es
Janncats 3arpysynK

22 #include <oy

24 #1f defined(ARDUINO_ESP3253_DEV)
25 |1/

Par la suite, sivous reliez Samovar a l'ordinateur par un cable USB, deux options seront disponibles dans les ports : la mise a
jour « par voie hertzienne » ou par le port COM. Le croquis sera envoyé par le canal que vous choisirez.

Le configurateur fonctionne de la méme fagon : appuyez sur « Actualiser » («O6HoBUMb>»), et le port COM ainsi que Samovar
trouvé sur le réseau apparaissent dans la liste des ports ; sélectionnez le port réseau et appuyez sur « Flasher » («[powumb>»).
Le bouton « Téléverser LittleFS » («3azpy3ums LittleFS») fonctionne aussi par le réseau.
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Commande a distance
L'interface web de Samovar est concue pour fonctionner dans un réseau local de confiance. Le micrologiciel ne vérifie pas de nom d'utilisateur ni de mot de
passe pour les pages de commande.
Ne publiez pas l'interface web locale de Samovar sur Internet. Toute personne qui obtient une telle adresse peut ouvrir l'interface et envoyer des
commandes a l'appareil.
Pour y accéder depuis un autre réseau, utilisez une connexion sécurisée vers votre réseau domestique, par exemple un VPN sur le routeur ou sur un serveur
séparé. Un VPN est une connexion chiffrée grace a laquelle un téléphone ou un ordinateur fonctionne comme s'il était a la maison. La configuration dépend du
modele de routeur et ne reléve pas du micrologiciel Samovar.
Pour surveiller, recevoir des notifications et commander via Internet sans ouvrir l'interface web, utilisez le serveur samovar-tool.ru : Samovar s'y connecte de lui-
méme, et c'est par lui que fonctionnent les applications mobiles Samovar pour Android et iOS et la page de commande du site, les notifications push de
Samovar ainsi que les journaux et graphiques dans le cloud. Une seule application peut fonctionner avec un jeton sans inscription sur le site. Pour plusieurs
Samovar, la liste commune et les noms se définissent dans le menu du site « Utilisateur — Appareils ». Le jeton de chaque appareil se saisit dans I'onglet
« Divers » de ses réglages et ne doit pas étre publié.
Avant un démarrage a distance, assurez-vous que l'installation est montée de facon s(re et que quelqu'un a proximité peut immédiatement couper I'alimentation
électrique et l'arrivée de produit. L'interface a distance ne remplace ni les protections matérielles ni la surveillance de l'installation.
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Applications mobiles et site web
Samovar envoie a samovar-tool.ru les mesures, I'état du programme, le journal du processus et les messages. Vous pouvez suivre le processus et le piloter via
Internet dans I'application mobile pour Android, dans la méme application pour iOS et sur la page « Pilotage du Samovar » du site. Les applications et la page
du site ont des écrans identiques ; ils sont donc présentés ci-dessous par des captures d'écran du site.
Rien n'a besoin d'étre ouvert sur Internet pour cela : Samovar établit lui-méme la connexion, voir Pilotage a distance.

Jeton de I'appareil
Le jeton (token) est une clé de 32 caractéres (lettres latines, chiffres, « - » ou « _ ») grace a laquelle le serveur reconnait votre Samovar. Chaque appareil a son
propre jeton. Il est utilisé par le micrologiciel, les applications, la page de pilotage et les journaux dans le cloud.
Premier appareil. Au premier lancement de I'application mobile, choisissez « Créer un compte » et saisissez une adresse e-mail et un mot de passe. Un
compte Blynk est créé, le projet Samovar y est copié et le jeton apparait sur I'écran « Réglages ». Si vous avez déja un compte Blynk, appuyez sur « Se
connecter et obtenir le jeton » ou saisissez manuellement un jeton connu. L'inscription sur le site n'est pas nécessaire pour un seul appareil.
Ou le saisir. Dans l'interface web de Samovar, ouvrez Réglages («HacTtpoiiku»), onglet Divers («[paune»), collez le jeton dans le champ « Jeton Blynk »
(«TokeH Blynk») et appuyez sur « Enregistrer » («<CoxpaHuTb»). Redémarrez ensuite Samovar en coupant 'alimentation : la connexion au serveur s'établit au
démarrage. Le jeton peut aussi étre saisi lors de la premiére connexion Wi-Fi, dans le champ « blynk token » de la page du point d'acces Samovar.
Ne communiquez votre jeton a personne. Quiconque le connait peut voir les mesures et piloter votre Samovar.

Site web
Inscrivez-vous sur le site www.samovar-tool.ru et connectez-vous. Ouvrez le menu « Utilisateur — Appareils ». A l'inscription, le site crée pour vous un appareil
nommé « Appareil » : les journaux de fromage, de biére et de distillation y sont rattachés. C'est un appareil & part entiére, avec son propre jeton. Pour y
connecter un Samovar, appuyez sur « Afficher le jeton » sur sa fiche, saisissez votre mot de passe actuel du site et inscrivez le jeton affiché dans les
paramétres de I'ESP32.
Si vous avez déja un projet Samovar dans Blynk, appuyez sur « Importer un appareil » et saisissez le nom, le jeton Blynk et votre mot de passe actuel du site.
Le bouton « Créer un appareil » crée un projet Samovar supplémentaire et affiche une seule fois son nouveau jeton. Inscrivez ce jeton dans les paramétres de
'ESP32 correspondant. Le jeton de nimporte quel appareil de la liste peut étre consulté plus tard avec le bouton « Afficher le jeton ».
Le nombre d'appareils est limité. Par défaut, un seul appareil par utilisateur est autorisé, et I'« Appareil » créé a l'inscription compte aussi. Le nombre
d'appareils utilisés et autorisés est indiqué en haut de la page : « Appareils utilisés : 1 sur 1 ». Lorsque la limite est atteinte, les boutons « Importer un appareil »
et « Créer un appareil » ne sont plus affichés, et la migration d'un compte Blynk est refusée s'il contient plus de Samovar que de places libres. Pour connecter
davantage de Samovar, écrivez a I'administrateur du site : il augmentera la limite. Les appareils déja ajoutés ne sont pas supprimés si la limite est abaissée.
Le nom est enregistré sur le site et dans Blynk. Sur cette méme page, vous pouvez renommer un appareil et choisir le Samovar affiché sur la page « Pilotage »
et sur la page « Journaux », voir Journaux et graphiques dans le cloud.

Plusieurs appareils dans I'application
Dans les réglages de I'application, saisissez I'e-mail et le mot de passe du site et appuyez sur « Connecter les appareils du site ». L'e-mail et le mot de passe du
site et de Blynk doivent étre identiques. S'ils différent, migrez d'abord le compte en suivant les instructions ci-dessous. L'application charge la liste des appareils.
S'il n'y a qu'un appareil, il est sélectionné automatiquement. S'il y en a plusieurs, une liste de noms apparait dans les réglages.
Android, iOS et le site mémorisent la sélection séparément. Par exemple, Android peut piloter le Samovar de la maison, iOS celui du garage et le site un
troisiéme appareil. Changer la sélection a un endroit ne change pas les autres. Aprés des modifications sur le site, appuyez sur « Actualiser la liste des
appareils » dans l'application.
Les notifications push arrivent de tous les appareils de la liste commune. Lorsque vous touchez une notification, I'application bascule automatiquement sur le
Samovar qui I'a envoyée. La simple réception d'une notification ne modifie pas la sélection en cours. En mode appareil unique, les notifications push
fonctionnent aprés une connexion ou une inscription Blynk ; un jeton seul, sans e-mail ni mot de passe, ne suffit pas pour enregistrer le téléphone pour les
notifications.

Si I'e-mail Blynk est différent
Sur la page « Utilisateur — Appareils », appuyez sur « Migrer le compte Blynk ». Saisissez I'ancien e-mail Blynk, I'ancien mot de passe Blynk et votre mot de
passe actuel du site. Le site vérifie les données saisies et transfére les projets adaptés vers le compte ayant I'e-mail et le mot de passe du site.
Attention. Seuls sont migrés les projets nommés Samovar (sans tenir compte de la casse) comportant un seul appareil et les onglets « Principal »
(«OcHoBHOE»), « Pilotage » («YnpaBneHue»), « Graphiques » («[padmku»). Un projet portant un autre nom, ayant un autre jeu d'onglets ou plusieurs appareils
n'est pas migré. Aprés une migration réussie, I'ancien compte Blynk est supprimé avec tous ses autres projets. Si aucun projet Samovar n'est trouvé, I'ancien
compte est supprimé quand méme. Il n'y a ni liste préalable ni annulation possible apres une migration réussie.
Les jetons des Samovar migrés sont conservés : il n'est donc pas nécessaire de modifier les paramétres de 'ESP32.
Si le site signale une erreur pendant la migration, ne la relancez pas tout de suite. Connectez-vous d'abord a Blynk avec I'e-mail et le mot de passe du site, puis
rouvrez la page « Appareils » : la migration dans Blynk est peut-étre déja terminée alors que la liste du site n'a pas encore été mise a jour.
Aprés la migration, utilisez I'e-mail et le mot de passe communs au site et a Blynk. Pour changer le mot de passe aux deux endroits a la fois, appuyez sur
« Changer le mot de passe commun » sur la page des appareils. Aprés le changement de mot de passe, reconnectez-vous au site et aux applications.
La page de pilotage actualise les données toutes les 3 secondes tant que I'onglet du navigateur est ouvert. Les alarmes s'affichent dans une fenétre surgissante
jusqu'a sa fermeture. Les notifications push sur le téléphone n'arrivent que via I'application mobile.

Ecrans

« Principal ». Etat de la connexion, mode et ligne d'état, schéma du processus avec les températures actuelles (le méme que dans linterface web : selon le
mode, I'ordre de brassage de la biére et la seconde pompe au-dessus de I'eau de refroidissement), fiches des capteurs avec mini-graphiques, boutons
« Allumer le chauffage/Eteindre le chauffage », « Suivant », « Pause », « Verrouiller T du cceur » et « Réinitialiser le processus », ligne de programme en cours,
paramétres et mode.
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L'écran « Principal » sur le site ; dans les applications, il est identique
« Programme ». Les lignes du programme du mode en cours avec le détail des champs, la ligne en cours d'exécution étant mise en surbrillance. Ici, le
programme est uniqguement consultable : il se modifie dans l'interface web de Samovar.
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L'écran « Programme »
« Pilotage ». Tension du régulateur, débit de soutirage, verrouillage de la température du cceur, agitateur et pompe 12CStepper (parameétres, démarrage et arrét,
relais R1-R4, étalonnage de la pompe), exécution d'une ligne Lua et informations systéme : IP du Samovar, version du micrologiciel, mode, heure.
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Cepsep www . samovar -tool.ru

L'écran « Pilotage »
« Graphiques ». L'historique de la session en cours depuis le serveur : les groupes « Températures », « Pression », « Soutirage et eau », « Alcool »,
« Puissance », un intervalle allant de 1 minute a la session entiere ; les courbes s'affichent ou se masquent une a une avec les boutons sous le graphique.

OCHOBHARA NPOrPAMMA YNPABNEHHWE FrPA®UKN COOBLWEHWA
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L'écran « Graphiques »
« Messages » sur le site, « Réglages » dans I'application. Sur le site, le cinquieme onglet affiche le dernier message de I'appareil sélectionné et les
messages recus pendant la session. Dans |'application, il est remplacé par I'écran « Réglages » : compte, jeton unique ou choix de I'appareil, et naotifications ;
I'application affiche les messages sous forme de notifications push.
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L'onglet « Messages » sur le site

Fonctionnement
Samovar envoie lui-méme les mesures au serveur : températures, pression, tension et débit de soutirage toutes les 5 secondes, le reste (état, numéro de la
ligne de programme, programme, état du chauffage et de la pause) a chaque changement. Les commandes de I'application et du site sont appliquées
immédiatement, sans demande de confirmation. Laissez une pause de 1-2 secondes entre les commandes.
Les messages de Samovar s'affichent dans lI'onglet « Messages » et arrivent sous forme de notifications push dans I'application ; les alarmes portent le préfixe
« Alarme ! » («TpeBoral»), les avertissements « Avertissement ! » («MpegynpexgeHue!»). Par le méme serveur, le micrologiciel transmet le journal du processus
et le début de session ; ils sont stockés sur le serveur et consultables sur le site, voir Journaux et graphiques dans le cloud.
Attention. Avant un démarrage a distance, assurez-vous que l'installation est montée de facon slre et qu'une personne se trouve a proximité, capable de
couper immédiatement I'alimentation électrique et I'arrivée de produit. L'interface a distance ne remplace ni les protections matérielles ni la surveillance de
l'installation.
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Régulateurs de tension utilisés

AVERTISSEMENT !

Tous les régulateurs raccordés a Samovar doivent étre isolés galvaniquement. Il peut s'agir de

relais, d'optocoupleurs, d'isolateurs de bus de données comme les ADUM, etc.

Ne raccordez jamais les régulateurs directement, sinon la tension du secteur vous atteindra, vous et Samovar. Dans le meilleur
des cas, Samovar grillera. Les autres conséquences seront bien pires.

Samovar 7.00: le type de régulateur se choisit dans l'onglet « Régulateur » («Perynatop») du configurateur (champ « Régulateur de puissance » («Perynsatop
MoLHOCTU»)) : KVIC, RMV-K, SEM_AVR ou « Ne pas utiliser » («He ncnons3oearb»). Le configurateur se lance avec le script flash_windows.bat ou

flash_macos_linux.sh et choisit lui-méme I'environnement de compilation nécessaire ; les noms d'environnements PlatformlO ci-dessous sont donnés pour
une compilation manuelle.

Samovar fonctionne avec les types et modéles de régulateurs de tension suivants :

Régulateurs de tension commandés par le protocole UART

Attention ! L'algorithme de branchement/débranchement de la charge en commande UART :

Branchement.

Aprés la commande « Allumer le chauffage » («Bknroyums Hagpes»), Samovar enclenche le relais n° 1, qui enclenche & son tour
le contacteur. Il attend ensuite la durée indiquée dans la ligne

#define SAMOVAR USE POWER START TIME du fichier Samovar _ini.h (2 secondes par défaut ; pour SEM_AVR, le
micrologiciel attend encore 3 secondes le démarrage du régulateur) puis ordonne au régulateur d'appliquer la tension. Ainsi, le
contacteur ferme le circuit de puissance de la charge alors qu'il n'est pas sous tension, ce qui évite les étincelles et prolonge la
durée de vie du contacteur. En méme temps que le régulateur applique la tension, le relais n° 4 s'enclenche ; il sert a brancher la
résistance d'appoint (dans les modes ou elle est utilisée).

Débranchement.
Aprés la commande « Eteindre le chauffage » («Omk/itodums Hazpes»), Samovar ordonne au régulateur de couper la tension,
attend que ce soit fait puis, 0,2 seconde plus tard, déclenche le relais n° 4 et le relais n° 1, qui coupe a son tour le contacteur. Si
le régulateur n'a pas répondu a la commande, les relais sont tout de méme déclenchés a I'expiration du délai, et I'alarme « Délai
de commande du régulateur dépassé » («Talimaym kKoMaHObI peay/ismopa») apparait dans les messages.

1. Régulateur KVIC
Dans le configurateur, choisissez « Régulateur de puissance » — KVIC (c'est la valeur par défaut). Dans PlatformlO, cela correspond a I'environnement
Samovar. L'ensemble du bloc est expliqué dans la section Configuration du croquis.

Entierement compatible avec Samovar. Le pas de réglage a I'encodeur est de 0,5 volt. La stabilisation est de 0,1 volt. Il
peut étre arrété en urgence par un capteur indépendant.

2. Régulateur RMV-K (seules les versions n° 5 et 6 fonctionnent avec Samovar)

Tous les modéles RMV-K disposent d'origine d'une isolation galvanique des contacts de commande ; aucune modification n'est nécessaire pour fonctionner
avec Samovar.

Dans le configurateur, choisissez « Régulateur de puissance » — RMV-K. Dans PlatformlO, cela correspond & I'environnement Samovar_rmvk (directive
SAMOVAR_USE_RMVK). Le micrologiciel active automatiquement la prise en charge générale du régulateur.

Le pas de réglage, aussi bien sur le régulateur que depuis Samovar, est de 1 volt. La stabilisation est de 1 volt. La
version n° 6 peut étre arrétée en urgence par un capteur indépendant. Via le RMV-K, Samovar commande entierement
la montée en température, la stabilisation et la coupure d'urgence du chauffage.

Attention ! Comme le RMV-K n'accepte que des valeurs entiéres pour la tension de stabilisation, cela entraine une particularité
lorsque Samovar fonctionne en mode pré-engorgement.

3. Régulateur SEM_AVR
Dans le configurateur, choisissez « Régulateur de puissance » — SEM_AVR. Dans PlatformlO, cela correspond a I'environnement Samovar_sem (directive
SAMOVAR_USE_SEM_AVR). Le micrologiciel active automatiquement la prise en charge du protocole RMV-K et la prise en charge générale du régulateur.

Compatible avec Samovar. Il présente une particularité : dans l'interface de Samovar, la puissance fournie a la charge
est réglée et affichée non pas en volts (comme avec les deux régulateurs précédents) mais en watts.

Pour un fonctionnement correct avec Samovar, utilisez le croquis Stab-avr.ino fourni avec Samovar, qui se trouve dans
le répertoire ...Samovar\Stab-avr

Régulateurs de tension sans commande externe par protocole.

Par exemple :
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RM2, RM2M, RM2-Pro (ci-aprés simplement RM ) .
Tous les modeles RM disposent d'origine d'une isolation galvanique des contacts de commande ; aucune modification n'est nécessaire pour fonctionner avec
Samovar.

Si Samovar ne commande pas le régulateur par UART, choisissez dans le configurateur « Régulateur de puissance » — « Ne pas utiliser » («He
ncnonb3oBatb»). Dans PlatformlO, cela correspond a I'environnement Samovar_no_power : les directives SAMOVAR_USE_POWER,
SAMOVAR_USE_RMVK et SAMOVAR_USE_SEM_AVR sont désactivées. Le mode NBK n'est pas disponible dans une telle compilation.

La commande de ces régulateurs se résume a deux parametres :

- Allumage/extinction du régulateur lui-méme.

- Démarrage/arrét du mode « Montée en température » («Pa3roH»)

Cela est réalisé avec deux relais dont les contacts commandent le régulateur. A la commande Samovar « Allumer le chauffage » («BKk0UMTb HarpeBs»),
les contacts du relais n° 1 allument le RM et, en méme temps, les contacts du relais n° 4 donnent I'ordre d'activer le mode « Montée en température ».

Lorsque la température de la vapeur atteint la valeur indiquée dans le fichier Samovar_ini.h : (ici 39°)
/IVapor sensor temperature at which the column switches from boost mode to working mode
#define CHANGE_POWER_MODE_STEAM_TEMP 39

Le relais n° 4 ouvre ses contacts et le RM quitte le mode de montée en température. A la fin de la distillation, Samovar éteint le RM avec les contacts du relais
n° 1.

Attention.

Si vous éteignez puis rallumez le chauffage alors que la température du capteur de vapeur dépasse la valeur indiquée dans le
croquis, la montée en température ne s'activera pas.

Lorsque les capteurs du systéme de sécurité se déclenchent, Samovar éteint complétement le RM.

Remarque :

- Tous les régulateurs cités fonctionnent comme des appareils autonomes et peuvent étre utilisés avec Samovar sans liaison
UART, selon le principe et I'algorithme du régulateur RM.

- Aide au choix : tour d'horizon des réqulateurs

- En plus de commander les régulateurs, Samovar peut commander une résistance d'appoint supplémentaire

Questions et réponses. FAQ

Samovar et le régulateur de tension affichent des puissances différentes. Comment corriger cela ?
Dans I'ensemble, la puissance absolue n'a pas grande importance, mais il est possible de faire concorder les puissances
affichées par le régulateur et par Samovar, et il n‘existe en fait qu'une seule méthode.

Aucun régulateur, Samovar compris, ne mesure la puissance. lIs la calculent comme des calculatrices, a partir de deux valeurs :
la tension appliquée a la résistance a cet instant et la résistance électrique saisie pour cette résistance chauffante.

La résistance saisie est constante, tandis que la tension varie. Tout le réglage se résume a choisir la valeur de résistance de
I'élément chauffant.

Vous pouvez utiliser la résistance calculée : la tension au carré divisée par la puissance. La tension est celle indiquée sur la
plague signalétique de la résistance. Exemple pour une résistance de 3 kW sous 220 V : 220*220/3000=16.13333333333 Ohm.
Ou mesurez-la avec un multimétre.

Pour les régulateurs RMVKk et le régulateur simple construit & partir de modules chinois (Stab-avr).

Attention ! Si vous ne comptez pas réellement chauffer le bouilleur, débranchez la résistance.

- Dans le RMVk, vous pouvez saisir la puissance et la tension, et la résistance est calculée automatiquement. Ou saisir la
résistance, et la puissance est calculée. Vidéo expliquant le réglage. Regardez-la, faites de méme et n'oubliez pas de passer le
régulateur en mode d'affichage en watts.

- Dans le Stab-avr, réglez au potentiométre la tension réelle du secteur a cet instant et saisissez la puissance de votre
résistance.

Attention ! Pour le Stab-avr, la puissance de la résistance doit étre saisie pour une tension secteur de 230 volts. Si le fabricant
de la résistance a indiqué la puissance pour 220 volts dans sa fiche technique, recalculez-la pour 230 volts.

Lancez le chauffage de Samovar. Il est inutile de régler quoi que ce soit en mode Montée en température — la tension change
sans cesse, et la puissance aussi. Donnez depuis Samovar l'ordre de régler une tension précise sur le régulateur (par exemple
170 volts pour le RMVk, ou 2000 watts pour le Stab-avr). Les régulateurs passent en mode stabilisation.

Comparez les puissances affichées dans Samovar et sur le régulateur.

Il'y a alors deux possibilités — soit modifier la valeur de résistance dans Samovar (interface web : « Réglages » («Hacmpoliku»),
onglet « Divers » («[poyue»), champ « Résistance de I'élément chauffant pour le calcul de la puissance » («Conpomus/ieHue
maHa 07151 pacdema MowHocmu»)), ce qui est bien plus pratique, soit modifier la puissance saisie dans le régulateur. Le but est
d'obtenir des valeurs aussi proches que possible sur le régulateur et dans Samovar.
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Régulateur Kvic .

Il n‘affiche pas la puissance. On ne regle donc que Samovar, sur la puissance que I'on souhaite voir...
C'est la premiére option

La seconde consiste a utiliser une chaine : voltampéremétre séparé — régulateur — Samovar.

BoneTMeTp AMNepMeTp nepemeHHoro Toka 50-300 B
20 A, uameputente mowHoctu KWS, uudposon
3MeKTPOHHEIA M3MepHTerk MOLHOCTH, BATTMETP
nepeMeHHoro ToKa, 3nekTpuYeckuid UsMepuTerb c

Closed current transformer chywKLAei cBpoca 02

Jodrdkodod 4.8 222 oT3biEa

OnvcaHne XapakTepucTHEK

LiseT: 100A-Close

2 (= 2

Ha3sganue GpeHpa Interest Maker
Homep mogenn AC R0-300V 20A 100A

Voltmeter Ammeter KWS
Power Energy Meter LED Digi

Mpovcxoaedne Kurai

Ceprudmkagma Eepotect (CE). RoHS
Paamepkl 84.6"44*22 3mm
Tnrank nna namnuTa Fl FOTRICAL

C'est pratique si vous utilisez de temps en temps des résistances différentes et/ou si vous commutez les résistances du bloc
chauffant lui-méme.

Le voltampéremétre mesure réellement le courant consommé et affiche la puissance réelle. Si vous voulez que Samovar affiche
cette puissance, il suffit de modifier a la volée la valeur de résistance de I'élément chauffant dans Samovar.

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 38/197



Utilisation d'une résistance d'appoint

Samovar peut commander une résistance d'appoint supplémentaire dans les modes « Rectification », « Distillation » et « Biére ». La
résistance d'appoint est branchée sur le relais n° 4 ; le cablage est décrit dans le guide d'assemblage.

L'interface web ne comporte pas de bouton dédié a la résistance d'appoint : Samovar l'allume et I'éteint lui-méme en fonction des températures. Les seuils se
reglent dans le configurateur, onglet « Températures » («Temnepatypbi») (« Température de fin de montée en température, °C » («Temnepartypa nepexoga u3
pasroHa, °C»), « Température d'ouverture du refroidissement, °C » («Temnepatypa oTKpbITUS oxnaxaeHusi, °C»), « Seuil de la résistance d'appoint, °C »
(«Mopor pasroHHoro T3Ha, °C»)) ; pour une compilation dans I'Arduino IDE, les mémes lignes se trouvent dans Samovar_ini.h.

Fonctionnement de la résistance d'appoint en mode « Rectification » («PekTuchukavyms»)

Pour utiliser la fonction de résistance d'appoint, il n'y a rien a modifier dans le croquis (sketch). Cette fonction est activée
par défaut.

La logique est semblable a celle du RM en mode « Montée en température » («Pa3roH») :

A la commande « Allumer le chauffage » («BkmounTb Harpes») (dans l'interface web, dans I'application mobile ou avec
le bouton universel), en plus de la résistance principale allumée par Samovar, le relais n° 4 enclenche un contacteur ou un

relais statique, qui alimente a son tour la résistance d'appoint. La ligne d'état affiche alors « Montée en température » («PasroH»). Lorsque
la température de la vapeur atteint la valeur fixée dans les paramétres (39° par défaut) :

/ISteam sensor temperature at which the column switches from boost mode to working mode
#define CHANGE_POWER_MODE_STEAM_TEMP 39

Le relais n° 4 ouvre ses contacts et coupe la résistance d'appoint. Samovar affiche le message « Montée en température terminée. Stabilisation/fonctionnement
a reflux total. » («PasroH 3aBepluéH. CTabunusaums/paboTta Ha cebsi.»)

Avec un régulateur commandé par UART, la résistance d'appoint se coupe plus t6t si la température du bouilleur dépasse la température d'ouverture du
refroidissement (77° par défaut), méme si la vapeur n'a pas encore atteint 39°. Si le capteur du bouilleur n'est pas branché, Samovar ne commande pas la
résistance d'appoint.

Si la commande « Allumer le chauffage » («BKI‘IPOHI/ITI: HarpeB») n'a pas été donnée, ou si la température du capteur dépasse la valeur fixée
dans le croquis, la montée en température ne démarre pas.

Fonctionnement de la résistance d'appoint en mode « Distillation » («AucTtunnauus»)

La résistance d'appoint s'allume en méme temps que la résistance principale au démarrage de la distillation. Elle s'éteint au premier passage a la ligne suivante
du programme de distillation. Si la case « Utiliser la résistance d'appoint pendant I'ébullition » («cnonb3oBaTb pasroHHbIi T3H NPU KANEHUU»)est
décochée dans les paramétres (« Réglages » («HacTpoiiku») - onglet « Biére » («[1B0»)), la résistance d'appoint s'éteint plus tot, dés que Samovar détecte le
début de I'ébullition.

Fonctionnement de la résistance d'appoint en mode « Biére » («[uBo»)

La résistance se branche comme décrit ci-dessus.

Mais l'algorithme est différent.

Pendant 'empatage, la résistance d'appoint est gérée par le paramétre « Seuil de la résistance d'appoint, °C » («IMopor
pasroHHoro TOHa, °C») (onglet « Températures » («TemnepaTypbi») du configurateur) ; dans le fichier samovar_ini.h la
ligne est :

#define ACCELERATION_HEATER_DELTA 4

1/If the difference between the target temperature and the current temperature (for beer and sous-vide modes) is greater than the set value,
then with a UART-controlled regulator relay No. 4 additionally switches on the boost heating element; with a smaller difference, the boost
heating element switches off

Activé par défaut ; 4 est la valeur en degrés C°. Fonctionne uniquement avec un régulateur commandé par UART.

A l'allumage, Samovar ordonne au régulateur de fournir la pleine puissance a la résistance principale. Si la température
du bouilleur est inférieure de 4° a celle fixée dans la ligne du programme dempatage, Samovar enclenche le relais n° 4, qui
commande a son tour l'allumage de la résistance d'appoint. Si |'écart est inférieur & 4°, la résistance d'appoint ne
s'allume pas et seule la résistance principale chauffe.

Lorsque le palier de température en cours est terminé, ou que l'opérateur donne la commande « Programme suivant »
(«Cnepyowas nporpammax), Samovar compare la température du bouilleur a celle fixée dans la ligne de programme
suivante. Si I'écart dépasse 4°, la résistance d'appoint est utilisée.

Si la commande « Allumer le chauffage » («BkntounTb HarpeB») n'a pas été donnée, ou si I'écart est inférieur au seuil

fixé, la résistance d'appoint ne s'allume pas.
Pendant I'ébullition du modit, la résistance d'appoint s'allume si la case « Utiliser la résistance d'appoint pendant I'ébullition » («/icnonb3oBaTh pasroHHbIA TaH
npu kuneHnm») est cochée ; sinon, elle est éteinte. Pendant l'autoréglage du régulateur PID, la résistance d'appoint n'est pas utilisée.
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Samovar 7.00: En mode « Fabrication du fromage » («CbipoBapeHue»), le relais n° 4 est occupé par la vanne de vidange de la saumure : la résistance
d'appoint et cette vanne ne peuvent donc pas étre branchées en méme temps. Dans les modes « BK » («BK»), « NBK » («HBEK») et « Sous vide » («Cy-Bna»),
la résistance d'appoint n'est pas utilisée.
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Refroidissement

Fonctionnement (exemple du mode Rectification et du croquis (sketch) d'origine).

Lorsque la condition de démarrage du refroidissement est atteinte (la température du capteur du bouilleur a atteint 77°),
I'ordre d'ouvrir la vanne d'arrivée d'eau (relais n° 3) est donné et, en méme temps, un signal de commande PWM est envoyé pour mettre la pompe en marche.
Pendant les dix premiéres secondes, la pompe tourne a la puissance de démarrage (40% par défaut), puis le régulateur
PWM choisit la vitesse de fagon a maintenir la température du liquide de refroidissement (ci-aprés le liquide) a la sortie
du déflegmateur selon les réglages, sans descendre sous la puissance minimale (10% par défaut). A mesure que la
colonne chauffe et que la température du liquide monte, la pompe augmentera le débit. A la fin de la montée en température, la pompe
recoit de nouveau la puissance de démarrage pendant quelques secondes pour augmenter le débit d'eau, puis le régulateur reprend son travail.

Si un capteur TCA est raccordé et que sa température dépasse 39° et la température de I'eau, la pompe travaille plus fort : le régulateur considere I'eau comme
plus chaude de 3° que la consigne.

Le refroidissement se configure a deux endroits :

1. Dans le configurateur, sur les onglets « Températures » («Temnepartypbl») et « Pompes » («Hacocbl») ou, si vous compilez dans I'Arduino IDE, dans les
lignes du croquis (sketch) :
//3HauyeHuUe memrnepamypbl 0amyuka 8 Ky6e, rpu KomopoM OMKPOemcsi k/1arnaH rnodaqu 800b! U BK/IIOHUMCSI HACOC 1100ayu BoObI

#define OPEN_VALVE_TANK_TEMP 77

Dans le configurateur : « Température d'ouverture du refroidissement, °C » («TemMnepaTypa oTKpbITUS oxnaxaeHus, °C»). A une température du bouilleur de
77°, 'ordre d'ouvrir la vanne d'arrivée d'eau est donné, un signal de commande PWM est envoyé pour mettre la pompe en marche et le message « Ouvrez
l'arrivée d'eau ! » («OTkpoiiTe nogady Boabl!») est envoyé a l'opérateur avec un signal sonore. Le message est envoyé dans tous les cas, méme si ni pompe ni
vanne ne sont utilisées. Si un capteur TCA est raccordé, le refroidissement s'ouvre encore plus t6t - lorsque la température du TCA monte a 70°.

#define DELTA_T_CLOSE_VALVE 20

//L'écart entre la température de refroidissement de I'eau réglée et la température de I'eau jusqu'a laquelle la pompe continue de tourner apres la fin du
processus de distillation, dans les modes distillation et rectification. La valeur est en degrés C°, elle peut étre modifiée. Il est fortement déconseillé de la
désactiver. (pour plus de détails, voir ici). Dans le configurateur : « Marge de température d'arrét du refroidissement, °C » («3anac Temneparypbl BbIK/IHOUEHNS
oxnaxgeHus, °C»).

//HuxHee 3Ha4yeHue (8 npoyeHmax), 0718 pabomsl LUVIM-peaynssimopa 07151 Hacoca. Heobxodumo nodobpams makoe 3Ha4eHue,
Komopoe obecrieqyusaem nomok 800b!
#define PWM_LOW _VALUE 10

Dans le configurateur : « Puissance minimale de la pompe, % » («MuHMManbHas MOLHOCTb Hacoca, %»). Comme chacun sait, un moteur a besoin d'une
tension plus élevée pour démarrer que pour continuer a tourner. Cette ligne fixe la valeur la plus basse possible, en %, a laquelle le moteur peut faire tourner la
pompe d'arrivée d'eau sans s'arréter.

//3Ha4eHue (B npoyeHmax), ¢ Komopoeao HayHem pabomams LLUIVIM-peaynssmop 0151 Hacoca. Heob6xooumo nodobpams makoe
3HayeHue, Komopoe 2apaHmupoBaHHO obecreyusaem 3arnyckK Momopa
#define PWM_START_VALUE 40

Dans le configurateur : « Puissance de démarrage de la pompe, % » («CTapToBas MOLLHOCTb Hacoca, %»). La valeur, en % de la tension nominale, a laquelle le
moteur de la pompe démarre a coup sar.

Autrement dit, si votre pompe (déja installée dans le circuit et remplie de liquide) démarre de fagon fiable sous 4 volts et ne démarre pas en dessous, alors, pour
une tension nominale de 12 volts, cela représente 30% de la valeur nominale. Vous pouvez donc remplacer la valeur 40 par 30.

2. Dans les réglages, sur l'onglet Température («Temnepatypa») - la consigne du capteur d'eau. La pompe maintiendra cette température pendant le processus.
Aprés la coupure de la chauffe, Samovar arréte la pompe et ferme la vanne d'arrivée d'eau lorsque I'une des conditions est remplie : la température de I'eau est
descendue 20° sous la consigne du capteur d'eau et au moins trois minutes se sont écoulées depuis la coupure de la chauffe, ou bien le bouilleur, qui avait été
chauffé au-dessus de 77°, est redescendu sous 70°. En mode Rectification avec un capteur TCA raccordé, le TCA doit en plus refroidir jusqu'a 65°. Le message
« Fermez l'arrivée d'eau ! » («3akpoiiTe nogayy Bofbl!») est envoyé a l'opérateur.

Samovar 7.00: auparavant, I'eau n'était fermée que lorsque I'eau avait refroidi. En été, quand I'eau d'arrivée est chaude, la pompe pouvait tourner jusqu'a
l'intervention de l'opérateur ; désormais, I'eau est aussi fermée lorsque le bouilleur refroidit.

Protection de l'eau.

Si le capteur d'eau ne répond pas alors que la chauffe est allumée, Samovar effectue une coupure d'urgence de la chauffe.

A partir d'une température de I'eau de 65°, Samovar émet un signal et affiche le message « Température de I'eau critique ! » («KpuTuueckas Temnepatypa
BOAbI!») ; & partir de 70°, il réduit également la puissance du régulateur ; a partir de 75°, il effectue une coupure d'urgence de la chauffe. Lors d'une coupure
d'urgence, la vanne se ferme et la pompe s'arréte.

Si, sur l'onglet Autres («Ipoumne»), la case « Utiliser le contrdle du débit d'eau » («/cnonb3oBaTb KOHTPO/L MOTOKA BOAbI») est cochée et qu'un capteur de débit
est installé, alors, refroidissement actif et sans débit pendant 20 secondes, Samovar effectue une coupure d'urgence de la chauffe avec le message « Coupure
d'urgence ! Arrivée d'eau interrompue. » («ABapuiiHoe oTk/toueHue! MpekpalleHa nogaya Bofbl.»)

En mode Distillation, le refroidissement fonctionne comme en rectification, sauf que le refroidissement du TCA n'est pas Vvérifié a la fermeture.

En mode Colonne a modt, la vanne s'ouvre de la méme fagon et la puissance de la pompe se regle avec le curseur « Vitesse de la pompe » («CkopocTb
Hacoca») sur la page BK ou automatiquement a partir de la consigne de température de vapeur de la ligne du programme, voir Colonne a mo(t.

En mode NBK, le refroidissement ne s'ouvre que lorsque la chauffe est allumée ; il se ferme, comme en rectification, lorsque I'eau est descendue sous la
consigne du capteur d'eau de DELTA_T_CLOSE_VALVE (20°) ou que le bouilleur a refroidi.

En mode Biére, la vanne et la pompe s'activent a la ligne de programme « Refroidissement » («OxnaxgeHne») et, lorsque le modt doit étre refroidi, a la ligne

« Fermentation » («BpoxeHue») ; la pompe tourne alors a pleine puissance. La méme sortie de pompe met en marche la pompe de transfert du modt aux lignes
ou cela est prévu dans le programme d'empatage.

En mode Fabrication du fromage, la vanne et la pompe sont utilisées aux étapes de refroidissement, voir Mode Fabrication du fromage.

En mode Sous vide, le refroidissement n'est pas utilisé.
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Pour la réalisation, voir le guide d'assemblage.
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Bouton d'arrét d'urgence. Capteurs d'urgence supplémentaires

Vous pouvez ajouter a Samovar un bouton ou un capteur (par exemple, un détecteur de fuite d'eau) qui fonctionne par
fermeture d'un contact. L'entrée dépend de la carte : GPIO35 sur ESP32 DEVKIT, GPIO48 sur ESP32-S3. Le bouton
d'arrét d'urgence n'est pas pris en charge sur les cartes LILYGO.

Lorsqu'un niveau bas est appliqué sur I'entrée (mise a la masse), Samovar effectue un arrét d'urgence : il coupe le
chauffage et met le régulateur de tension en veille, ferme la vanne et arréte l'arrivée d'eau, arréte la pompe de
soutirage, I'agitateur et la pompe doseuse 12CStepper, déclenche le buzzer et envoie le message « Arrét d'urgence : le
bouton d'arrét d'urgence est enfoncé » («ABapuiiHOe OTK/IHUEHNE: HaokaTa aBapuiiHas kHomkax»). Vous pouvez brancher
le bouton et plusieurs capteurs en paralléle. La seule exigence est que les capteurs soient prévus pour 3,3 V. On ne
peut sortir du mode d'urgence que par un redémarrage. Si le bouton est enfoncé (le capteur est fermé) a la mise sous
tension, Samovar passe en mode d'urgence dés le démarrage.

Attention. Sur ESP32 DEVKIT, I'entrée GPIO35 n'a pas de résistance de rappel interne : une résistance externe (10 kOhm)

entre l'entrée et le 3,3 V est donc obligatoire. L'ESP32-S3 utilise une résistance de rappel interne, aucune résistance externe
n'est donc nécessaire.

Par défaut, le bouton est désactivé. samovar 7.00: le bouton s'active dans I'onglet « Equipement » («O6opyaoBaHme») du configurateur (case a
cocher « Utiliser le bouton d'arrét d'urgence » («/cnonb3oBath aBapuiiHyto KHOMKy»)) ; PlatformlO propose pour cela un environnement prét a I'emploi,

Samovar_alarm_button. Si vous configurez & la main, dans le fichier Samovar_ini.h remplacez
I#define USE_ALARM_BTN

par
#define USE_ALARM_BTN

Plus de détails dans le Manuel d'assemblage DIY
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Ecran LCD et bouton universel

Configuration recommandée : un écran de quatre lignes, un encodeur avec bouton et un bouton séparé a contacts normalement ouverts. Le raccordement est
décrit dans le guide d'assemblage. Samovar fonctionne aussi sans écran, encodeur ni bouton - toutes les commandes sont disponibles dans l'interface web.

Le bouton universel.

L'effet d'un appui sur le bouton dépend du mode de fonctionnement de Samovar. On distingue un appui bref et un
maintien d'environ deux secondes.

En mode rectification :
- Si le chauffage est éteint - un appui sur le bouton allume le chauffage ; tant que la température de vapeur est inférieure a la valeur définie, I'étape de montée
en température (Boost) s'exécute
- Si le chauffage est allumé - le premier appui équivaut a la commande « Démarrer le soutirage » («HauaTb 0T60p»)
- Une fois le soutirage commencé, un appui sur le bouton met en pause puis relance la pompe de soutirage. Si une ligne « Pause » du programme est en cours,
I'appui passe a la ligne suivante.
- Maintenir le bouton pendant I'exécution d'un programme - passage a la ligne suivante du programme, comme le bouton « Suivant » («anee») de l'interface
web.
- Pendant I'étalonnage de la pompe de soutirage, un appui bref termine I'étalonnage.

En mode distillation :

- Si le chauffage est éteint — le chauffage s'allume

- Si le chauffage est allumé — un appui bref passe a la ligne suivante du programme de distillation, un maintien termine
la distillation et éteint le chauffage

En mode colonne a moQt et NBK :
- Si le chauffage est éteint — le chauffage s'allume
- Si le chauffage est allumé — le processus se termine, le chauffage s'éteint

En mode Biére :
- Si Samovar n'exécute pas de programme, un programme démarre
- Si un programme est en cours, un appui sur le bouton passe a la ligne suivante du programme.

En mode Fabrication du fromage - comme en mode Biére ; un maintien termine le programme.
En modes Sous vide et Lua, le bouton n'a aucun effet.

A la mise sous tension :
- Si le bouton est maintenu 2 s - vous pouvez vous connecter a Samovar comme a un poaint d'accés autonome.
- Si vous maintenez le bouton de I'encodeur 2 s a la mise sous tension - les parameétres WiFi enregistrés sont effacés.

L'écran.

A la mise sous tension, I'écran affiche la progression de la connexion au WiFi et au serveur samovar-tool.ru. Ensuite, chauffage éteint, I'‘écran présente trois
écrans qui se succedent. On passe d'un écran a l'autre en tournant I'encodeur.

Le premier affiche :
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Steam T - température de vapeur
Pipe T - température de colonne
Water T - température de I'eau
L'heure actuelle et la durée de fonctionnement de Samovar
Le deuxiéme

Tank T - température du bouilleur

Atm - pression atmosphérique

Progress - avancement de la ligne en cours du programme de soutirage, en pourcentage
Le troisieme
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Get power - chauffage (ON - allumer, OFF - éteindre). L'extinction par cet élément arréte le processus en cours.
Setup - parametres
IP - I'adresse de Samovar dans votre réseau local

Si un symbole (>) précéde un paramétre, I'élément exécute une action ou modifie sa valeur quand on tourne I'encodeur

Si un symbole (*) précéde un parametre, il s‘agit d'une valeur numérique.

Les éléments /Setup et Prog> ouvrent des sous-menus, <BACK permet de revenir.

Pour modifier un parametre, appuyez sur I'encodeur ; une fléche (<) apparait a droite de I'élément. Chaque appui descend la fleche d'une ligne. Tourner
I'encodeur modifie la valeur de I'élément ou ouvre le sous-menu. Tourner en maintenant le bouton de I'encodeur enfoncé modifie la valeur par pas 10 fois plus
grands.

Lorsque la fleche est sur la derniéere ligne, un appui la fait disparaitre et vous pouvez tourner I'encodeur pour passer a |'écran suivant. Si vous appuyez encore
une fois - la fleche apparait sur la premiére ligne.

Une fois le chauffage allumé, un quatriéme écran s'ajoute - I'état actuel.
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Start - numéro du programme en cours -> passage au programme suivant (en mode Rectification)
Speed I/h - débit de soutirage -> augmentation/diminution de 0.01 I/h

Pause - pause/reprise (le libellé devient Continue)

Reset withdrawal - réinitialisation du processus : le programme s'arréte, le chauffage s'éteint.
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Sous-menu de I'élément Setup, premier écran

Steam T - correction du capteur de température de vapeur
Pipe T - correction du capteur de température de colonne
Water T - correction du capteur de température de I'eau
Tank T - correction du capteur de température du bouilleur

Les valeurs sont modifiables. Appuyez sur I'encodeur, une fleche apparait. La ligne en face de la fleche peut étre modifiée : tourner augmente ou diminue la
valeur de 0.01. Les modifications sont enregistrées dans les parametres lorsque vous quittez le sous-menu par I'‘élément <BACK, puis apparaissent dans
l'interface web de Samovar, dans I'onglet « Température » («Temneparypa»). Si I'enregistrement a échoué, Samovar affiche le message « Parameétres du menu
non enregistrés » («HacTPoOkn MEHI0 He COXPaHEHbI»).

Sous-menu de I'élément Setup, deuxiéme écran

e |_|- l._|.. |+

i D D T
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Set Steam T - consigne du capteur de température de vapeur
Set Pipe T - consigne du capteur de température de colonne
Set Water T - consigne du capteur de température de I'eau
Set Tank T - consigne du capteur de température du bouilleur

Sous-menu de I'élément Setup, troisiéme écran
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appui sur I'encodeur termine |'étalonnage, et Samovar calcule et enregistre le nombre de pas pour 1 ml.
Prog - acces au sous-menu du programme de soutirage

Sous-menu de I'élément Setup, quatrieme écran
<BACK - retour a I'écran initial, avec enregistrement des parametres modifiés

Sous-menu de I'élément Prog

Le premier écran affiche la premiére ligne du programme de soutirage. La modification n'est pas possible
Type - le type de ligne, affiché sous forme de code de caractere (72 - H, 66 - B, 84 - T)

Volume - volume

Speed - débit de soutirage en litres

Capacity - numéro du récipient.
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Le deuxiéme écran

Reset WiFi - réinitialisation des paramétres WiFi, Samovar redémarre
<BACK - retour au sous-menu Setup

Attention !
Maintenir le bouton ou I'encodeur au démarrage ne réinitialise pas les paramétres enregistrés : le bouton lance le point d'accés,
I'encodeur efface uniquement les parametres WiFi.
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Interface WEB : page principale

Samovar 7.00: la page principale a été refaite. Les valeurs sont regroupées dans les cartes « Actions » («[elicTBus»), « Capteurs » («flatunkun»), « Détecteur
d'impuretés » («[leTekTop npumeceii»), « Ligne en cours » («TekyLas cTpoka»), « Régulateur » («Perynstop»), « Pression » («[laBneHue») et « Systéme »
(«Cuctema»), avec au centre un schéma de l'installation affichant les températures actuelles. Le débit de soutirage et le bouton « Figer la T de soutirage du
ceeur » («3adukecrposaTb T oTbopa Tena») ont été déplacés de l'onglet « Supplémentaire » («[ononHUTeNbLHO») vers la carte « Régulateur ». Un historique des
messages (le bouton =) et un theme sombre (le bouton ) ont été ajoutés. Si le bandeau « Configuration chargée avec une erreur » («KoHcburypaums
3arpyxeHa c owmbkoii») s'affiche, n'allumez pas la chauffe : vérifiez d'abord I'attribution des capteurs et les réglages cités dans le message.

Apres la mise sous tension, Samovar démarre chauffe coupée. Il affiche les valeurs des capteurs, mais le processus n'est pas encore lancé. La page principale
du mode « Rectification » («Pektndbmkauymns») est décrite ci-dessous ; dans les autres modes, I'ensemble des cartes et des boutons est différent, voir Modes de
fonctionnement de Samovar.

En-téte et valeurs
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Page principale du mode « Rectification » («PekTuchukaums»)

Mode de fonctionnement
Le premier onglet porte le nom du mode actuel. Le mode se change dans Réglages — Principaux.
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Version
La version du micrologiciel installé.

Connexion et heure
L'indicateur de connexion avec Samovar (vert — les données arrivent, rouge — connexion perdue), I'heure actuelle et la durée de fonctionnement
depuis la mise sous tension.

Historique des messages
Ouvre les messages enregistrés dans ce navigateur, avec les boutons « Effacer I'historique » («OuncTUTb UCTOPWMIO») et « Fermer » («3akpbITb»).

Théme
Fait passer la page du théme clair au theme sombre et inversement.

Ligne d'état
L'état actuel de Samovar : le type et le numéro de la ligne en cours, le temps restant, les températures du coeur figées, la pause, la montée en chauffe,
la stabilisation. A c6té figurent le numéro de ligne et la barre de progression.

Soutirage
Le volume soutiré, le débit de soutirage réel et la progression de la ligne en cours.

Boutons de commande

« Allumer/Couper la chauffe » («BkntounTb/BbIkNounTb HarpeB»), « Mettre en pause/Reprendre » («[ocTaBuTb Ha nay3y/MpofomknTb»), « Démarrer le
soutirage/Suivant » («Hauyatb oT6op/Janee»), « Réinitialiser le processus » («C6pocuTb npouecc»), ainsi que les liens vers « Graphique » («Ipadmk»)
et « Réglages » («HacTpoiiku»).

Températures
Valeurs des capteurs de vapeur, de colonne, du bouilleur, d'eau et TCA. Les couleurs se réglent dans Réglages — Température.

Détecteur d'impuretés
L'état du détecteur de percée d'impuretés et la tendance de la température de la vapeur. La carte est visible si le détecteur est activé dans les
réglages.

Schéma de l'installation
Le bouilleur, la colonne, le déflegmateur, le TCA, le bloc de soutirage et les bocaux, avec les températures actuelles, la pression et la chauffe. Le bocal
de la ligne en cours est mis en évidence.

Colonne de droite
Les cartes « Ligne en cours » («TekyLlas cTpoka»), « Régulateur » («Perynatop»), « Pression » («[jaBneHne») et « Systeme » («Cuctema») — voir la
capture suivante.

Explication détaillée
L'étape, la condition de fin, I'attente et comment continuer, la ligne suivante. Le bloc n'est présent qu'avec un micrologiciel qui envoie les nouvelles
données d'étape.

© 0 D0 OO0 OO0 OO

Ce qui est affiché
Version et mode — la version du micrologiciel s'affiche dans I'en-téte a c6té de l'inscription « Samovar » («CamoBap»). Le premier onglet de I'en-téte porte le
nom du mode actuel (pour la rectification, « Rectification » («Pektucmkaums»)). Le mode se choisit dans Réglages — Principaux : Rectification
(«PekTudbnkauws»), Distillation («Auctunnaums»), Biére («Mnso»), Colonne a mo(t («BpaxHas konoHHa»), Colonne a modt continue («HenpepbiBHas 6paxHas
KOMoHHa»), Fabrication du fromage («CbipoBapeHue»).
Connexion et heure — un indicateur vert signifie que la page recoit des données de Samovar. Si plusieurs requétes de suite restent sans réponse, l'indicateur
passe au rouge et le message « Connexion perdue ! » («O6pbiB cBA3u!») apparait. A coté figurent I'heure actuelle et « Fonctionnement » («Pa6oTa») — le
temps écoulé depuis la mise en marche de Samovar.
Ligne d'état — |'état actuel : « Arrété » («BbIkoueHo»), « Montée en chauffe de la colonne » («Pa3roH KonoHHbI»), « Montée en chauffe terminée.
Stabilisation/Travail sur soi » («Pa3sroH 3aBepLueH. CTabunusauusa/PaboTa Ha cebs»), « Stabilisation terminée/Travail sur soi » («Ctabunusaums 3asepLueHa/
Pa6oTa Ha cebs»), le type et le numéro de la ligne de programme en cours (par exemple « Coeur ; Prg n° 2 » («Teno; Mpr Ne2»)), « Pause » («May3a»), «
Programme terminé » («BbIinonHeHne nporpaMmbl 3aBepLueHo»). Pendant le soutirage, I'état est complété par « Reste : » («OcTanock:») — le temps estimé
jusqu'a la fin de la ligne et de tout le programme — et, une fois les températures du coeur figées, par « T cceur vapeur » («T Tena nap») et « T coeur colonne »
(«T Tena uapra»). A coté s'affichent le numéro de ligne (« ligne 2 sur 4 » («cTpoka 2 13 4»)), la barre de progression de la ligne et les totaux du soutirage : «
Soutiré » («OTo6paHo»), « Débit » («CKopoCTb»), « Progression » («lporpecc»).
Explication détaillée — avec un micrologiciel qui envoie les nouvelles données, sous I'état s'affichent I'étape, la ligne en cours, sa condition de fin et sa cible, la
raison de l'attente et comment continuer, ainsi que la ligne suivante. S'il est indiqué « Explication détaillée indisponible » («[ogpo6Hoe 06bsicHEHNE
HefoCTynHO»), le micrologiciel n'a pas envoyé les nouvelles données ; les valeurs et I'état habituels restent disponibles.
Valeurs clés — une carte réservée aux écrans étroits (smartphone) : « A vapeur — colonne » («A nap — uapra»), « Vapeur / consigne » («lap kK yctaBke»)
(I'écart entre la température de la vapeur et la température figée de soutirage du coeur), « Bouilleur » («Ky6») et un état abrégé du détecteur d'impuretés. Sur un
écran large, ces valeurs sont visibles dans les cartes « Capteurs » et « Détecteur d'impuretés ».
Capteurs — les températures « Vapeur » («Map»), « Colonne » («Lapra»), « A vapeur — colonne » («A nap — uapra»), « Bouilleur » («Ky6»), « Eau » («Boga»),
« TCA » («TCA»). La couleur de chaque capteur se régle dans Réglages —. Température. Pour la vapeur et la colonne, la consigne s‘affiche une fois les
températures du cceur figées. Une valeur nulle ou manifestement fausse doit étre corrigée dans Réglages — Température avant de commencer.
Détecteur d'impuretés — la carte est visible si le détecteur est activé dans les réglages. Elle affiche I'état (« Stable, surveillance » («CTabunbHO, cnexy»), «
Hausse de température : je réduis le débit » («PocT TemnepaTypbl: CHUXat0 CKOPOCTb»), « PERCEE (PAUSE) » («[TPOCKOK (MAY3A)»), sur les tétes et les
queues — « observation » («HabnoaeHne»), apres le démarrage ou la reprise d'une ligne — « Pause aprés le démarrage de la ligne » («lMay3a nocne ctapta
CTPOKU»), « J'attends la stabilisation de la vapeur » («XXgy ctabunusauum napa»), « Je constitue I'historique » («Habupato ncropuio»)) et la tendance de la
température de la vapeur en °C/min. Sur les lignes de tétes et de queues, le détecteur ne fait que collecter des observations : il ne réduit pas le débit et ne met
pas le soutirage en pause. Plus de détails dans Soutirage du cceur.
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Schéma de l'installation — le bouilleur, la colonne, le déflegmateur, le TCA, le bloc de soutirage et les bocaux. Le schéma porte les températures actuelles, la
pression dans le bouilleur ou au départ, ainsi que la tension et la puissance de chauffe. En fonctionnement, le débit d'eau de refroidissement, la chauffe, la
pompe de soutirage et les gouttes de produit sont animés ; le bocal qui regoit le soutirage de la ligne de programme en cours est mis en évidence. En pause,
l'inscription « PAUSE » («MAY3A») apparait sur le bouilleur. Si « Utiliser une pompe 12C au-dessus de la section de pasteurisation » («/cnonb3osarb 12C-Hacoc
Hap LiM») est activé dans I'onglet Pompe et que la carte de la pompe a été trouvée au démarrage, une section de pasteurisation («L|[») est dessinée au-
dessus de la colonne, et a sa gauche une seconde pompe avec une ligne de soutirage des tétes séparée ; elle est animée pendant qu'elle pompe.

Colonne de droite : ligne en cours, régulateur, pression, systeme
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Les cartes « Ligne en cours » («TekyLias cTpoka»), « Régulateur » («Perynstop»), « Pression » («[laBneHue»), « Systeme » («Cuctema»)
Ligne en cours
Le type de ligne, le récipient, la progression, le volume, le débit, la température de transition, la tension et la durée de la ligne, la ligne suivante.

Régulateur
La tension (puissance) actuelle et cible, le mode du régulateur et la puissance en watts.

Tension du régulateur
Réglage manuel de la tension (puissance) : saisissez une valeur et appuyez sur « Appliquer la tension » («YCTaHOBUTb HaNpsXKeHNe»).

Débit, I/h
Modification manuelle du débit de soutirage de la ligne en cours. Saisissez une valeur et appuyez sur « Appliquer » («YCTaHOBUTb»).

Figer la T de soutirage du coeur
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Les températures actuelles de la vapeur et de la colonne deviennent les températures de soutirage du coeur.

Pression
La pression atmosphérique et la pression au départ (« Au départ » («B Hayane»)) ou dans le bouilleur (« Dans la colonne » («B KonoHHe»)) si un

capteur de pression est raccordé.

Systéme
La mémoire libre, la température du capteur de pression, le niveau Wi-Fi, I'espace libre dans le systéeme de fichiers, le PWM de la pompe a eau et I'état
de la pompe I2C.

Ligne en cours — le type de ligne (Tétes, Caeur, Pré-engorgement, Pause, Queues, Lua), le numéro du récipient, la barre de progression, le volume de la
ligne, le débit, la température de transition, la tension (puissance) de la ligne, la durée estimée de la ligne et une bréve description de la ligne suivante. Le
programme lui-méme se modifie dans I'onglet « Programme » («lporpamma»), voir Programme de soutirage du mode Rectification.

Actions — sous les boutons peuvent apparaitre des explications sur les commandes actives : I'équipement, ce qui est réglé, ce qui est réellement appliqué, et
d'oul vient la commande — le programme, une saisie manuelle, I'automatisme ou une protection.

Régulateur — la tension actuelle et la tension cible (ou la puissance, si le régulateur fonctionne en puissance), le mode du régulateur et la puissance en watts.
Dans le champ « Tension du régulateur » («<HanpsbkeHue perynsatopa»), vous pouvez saisir la tension a la main et appuyer sur « Appliquer la tension »
(«YcTaHoBWTb HanpsxeHne»), voir Réglage manuel de la tension du régulateur. Dans le champ « Débit, I’h » («CkopocTb, n/u»), vous pouvez modifier le débit
de soutirage de la ligne en cours avec le bouton « Appliquer » («YcTaHOBUTb»), voir Réglage manuel du débit de soutirage. Le bouton « Figer la T de soutirage
du coeur » («3admkcupoBatb T oT60pa Tena») enregistre les températures actuelles de la vapeur et de la colonne comme températures de soutirage du cceur.
Si le régulateur n'est pas utilisé dans le micrologiciel, la carte est masquée.

Pression — la pression atmosphérique du capteur BME/BMP et une seconde valeur : « Au départ » («B Hauane») — la pression au moment du démarrage, ou
« Dans la colonne » («B konoHHe») si un capteur de pression dans le bouilleur est raccordé.

Systéme — Heap (mémoire libre du contrdleur), BME temp (température du capteur de pression), RSSI (niveau du signal Wi-Fi), « Libre » («CB0604HO»)
(espace libre dans le systeme de fichiers) et, lorsque les appareils sont raccordés, le PWM de la pompe a eau et I'état de la pompe 12C externe.

Messages et historique

18:03:05 Pasron 3agepiueH. Ctabunuzaunsa/Paborta

o Ha ceba

18:03:05 OTkpoiiTe nogauy sofbl! X

a CKpbITe BCE

X

I Amunamainan

Messages systeme

Messages systéme
Les nouvelles notifications avec leur heure d'apparition. La croix ferme un seul message ; les messages d'urgence seulement aprés confirmation.

a Tout masquer

Retire tous les messages de I'écran. lls restent dans I'historique (le bouton =).

Les nouvelles notifications apparaissent en haut a droite de la page. Chaque message se ferme avec une croix ; les messages d'urgence ne se ferment
qu'apres confirmation. Le bouton « Tout masquer » («CKpbITb BCe») retire tous les messages de I'écran. Le bouton = de I'en-téte ouvre ['historique : les
messages enregistrés dans ce navigateur, y compris ceux d'avant le rafraichissement de la page (les 500 derniers sont conservés). Le bouton « Effacer
I'historique » («OuncTuTL NcTopuio») les supprime du navigateur, « Fermer » («3akpbITb») replie I'historique. La liste des messages de Samovar se trouve a la

page Messages systéme.

Boutons principaux
Allumer la chauffe | Couper la chauffe («Bknountb HarpeB / BeikntounTb HarpeB») — lance ou arréte la chauffe pour le mode choisi. Une confirmation est
demandée a l'arrét. Si les capteurs de vapeur, d'eau et du bouilleur ne sont pas attribués dans les réglages, la chauffe ne s'allume pas et le message «
Capteurs non attribués » («[laTumku He HasHaueHbl») apparait a I'écran.
Démarrer le soutirage / Suivant («Hauyatb ot60p / lanee») — lance le programme de rectification. Tant que la chauffe est coupée, la commande n'est pas
exécutée. Si la colonne est encore en montée en chauffe ou en stabilisation, la page demande de confirmer le démarrage. Pendant le soutirage, le bouton
s'appelle « Suivant » et, apres confirmation, fait passer Samovar a la ligne de programme suivante.
Mettre en pause |/ Reprendre («[NoctaBuTb Ha nay3y / Mpogonxutb») — arréte et reprend le soutirage, voir Pause.
Réinitialiser le processus («C6pocutb npoLecc») — apres confirmation, termine le processus en cours avec la commande standard du mode et coupe la
chauffe.
Graphique («paduk») — ouvre le graphique local en cours, voir Journaux et graphiques locaux. Réglages («HacTpoliku») — ouvre les parameétres de
Samovar.

Onglets
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Ne Tun Boixog, CropocTe  EmKocTb Hanp Bpems
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uroro: 04:47 ()

» OnucaHue NporpaMMbl oTGOpa B TEKCTOBOM thopmarte ANA coXpaHeHUA B oGnaxe:

» Mporpamma orGopa:

L'onglet « Programme » («[porpamma)
Calculer le programme
Ouvre le calculateur du programme de soutirage.

Tableau du programme
Les lignes du programme : type, sortie, débit, récipient, tension et durée estimée. Les lignes terminées sont verrouillées, la ligne en cours est mise en
évidence.

Total
La durée d'exécution estimée de tout le programme.

Définir le programme
Envoie le programme modifié & Samovar. Sans cela, les modifications n'ont aucun effet.

Effacer le programme
Aprées confirmation, supprime le programme de soutirage de Samovar.

Outre l'onglet du mode, I'en-téte comporte les onglets suivants :

Programme («lporpamma») — un tableau des lignes du programme de soutirage avec la durée estimée de chaque ligne et le total, le champ texte du
programme et la description pour le cloud, ainsi que les boutons « Calculer le programme » («PaccuutaTb nporpammy»), « Définir le programme » («YcTaHOBUTb
nporpammy») et « Effacer le programme » («OuncTuTb NporpamMmy»). Les modifications ne prennent effet qu'apreés un appui sur « Définir le programme », voir
Modification du programme de soutirage. Si vous quittez la page avec des modifications non enregistrées, Samovar demande une confirmation.
Supplémentaire («[lononHMTeNnbHO») — la vitesse et les pas du moteur pas a pas, le débit d'eau du débitmetre et une ligne pour Lua, voir L'onglet
Supplémentaire.

Calcul («PacuéT») — le calculateur du programme de soutirage a partir du volume et du degré de la matiére premiere.

12CStepper et Pompe externe («BHeLIHW1 Hacoc») — n'apparaissent que si la prise en charge de la pompe externe est activée, voir I2CStepper.

Graphique («paduk») et Réglages («HacTpoiiku») — identiques aux boutons de méme nom de la carte « Actions ».

L'ordre correct pour le premier démarrage : d'abord les Réglages et I'autotest de I'équipement, puis la vérification du programme, et seulement ensuite
l'allumage de la chauffe.
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Réglages : Principaux

Samovar 7.00: le détecteur d'impuretés s'active avec un seul interrupteur « Utiliser le détecteur » («/icnonb3oBaTtb AeTekTop») et ne fonctionne qu'en
rectification. Pendant les tétes, il se contente d'observer ; en cas de hausse critique de la température, il met le soutirage en pause. La réduction progressive du
débit est un interrupteur distinct « Réduire le débit de soutirage quand la température monte » («CHUXaTb CKOPOCTb OTGOpa Npy PocTe TeMNepPaTypbI»).

Dans cet onglet, vous choisissez le mode de fonctionnement et les limites générales. Aprés toute modification, appuyez sur Enregistrer («CoxpaHuTb») en bas

de la page. Le mode change sans redémarrer 'ESP32, mais uniqguement lorsque la chauffe est coupée : pendant un processus, Samovar refuse le formulaire et
affiche une erreur au niveau du champ « Mode de fonctionnement » («Pexum paboTbi»).
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2 CamoBap Pewum  lpachuk  Pacuér  HacTpoiiimn

Error: 12CStepper HegocTyneH: HTTP 404 — File not found X

HacTtpoiiku

OCHOBHbIE TemnepaTtypa Hacoc Mweo Coip HBK Mpouune 12CStepper

Pextudpmkaums =

\ J

Pexum paboTkl

-

0 |-

PekTudbukaums, aucTunnauma u BK go Temnepatypel B Ky6e:

-

Bpems Ans KOHTPONA 3aBeplueHUs MPoLecca AUCTUNALUKA: | 0 | MMH

o ] Wcnonb3oBaTk KOPPeKTMPOBKY AABNEHUA
B [ ] Ncnonk3oBaTk gaT4MK yPOBHA thnermsl Npu peKTUthKaLmMm

"] He nokasbiBaTb cXeMy npouecca

¥ NapameTpbl nAnpyA0BaHUA (KOMOHHBI)

Avametp: | 15 - | yioiMOB

0.50 v

\ J

MNoTHOCTE HacaAKK: ® 80 % (0-100)

BricoTa HacafKku: MeTpoB

JleTexTop npockoka npumeceii (pekTudimkaums)

[¥] Wcnonk2oBatk geTeKkTop

B "] CHuxaTb ckopocTb 0TGOpa NpK NNcTe TeMNepaTyphbl

-

Lar CHUKEHWA CKOPOCTH: | 0 |70 (0 = no ymon4aHuto 5, makcumym 20)

\

-

JaBneHue, NPy KOTOPOM BK/IHOMUTCA aBapus: 0

.

. Pr.ct
0

-—

Hyneeas to4ka MPX:

1]

—

OtcuétoB MPX Ha 1 Mm pT. cT1.:

HacTpoiiku symmepa

m ("] Wcnonk2oBaTk 3ymMmep ANA HOTUHUKALMK

] Wcnonk3oBaTk 3ymmep ANA HOTUhUKALMK B Gpaysepe

"] BknwoHaTh 3yMMep npu cMeHe NporpaMmel

BHUMaHWe: BK/IIOUNATCA Nogaua Bogsl (HACOC MK KNanaH), 3anycTUTCA NepUCTANETMYeckuil Hacoc oTbopa, cepeonprEoy NPoAgET 5
NONOKEHHIA EMKOCTER.

Réglages - Principaux («HacTpoiikn — OCHOBHble»)
Mode de fonctionnement («Pexxum pa6oTbi»)
Choix du mode : Rectification («PekTuchukaums»), Distillation («4uctunnsaums»), Biere («Muso»), Colonne a mo(t («BpaxHas konoHHa»), Colonne a
mo(t continue («HenpepbiBHasi 6paxHas KonoHHa»), Fabrication du fromage («CbipoBapeHue»). Ne peut étre modifié que lorsque la chauffe est
coupée.

Température de fin du processus («Temneparypa OKOH4aHWA MpoLiecca»)
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La température du bouilleur a laquelle se terminent la distillation, la BK et le soutirage apres le programme de rectification.

Durée de contrdle de la fin de distillation («<Bpemsa gns KoHTpons 3aBepLIeHUA JUCTUNNALUNY)
Minutes sans hausse de la température du bouilleur au bout desquelles la distillation ou la BK se termine. O - pas de contrdle.

Correction de pression («kKoppekTupoBKa faBneHuUs»)
Correction des lectures des capteurs en fonction de la pression atmosphérique.

Capteur de niveau de reflux («JaTunk ypoBHs hiermbi»)
Ne fonctionne que dans les versions avec capteur de niveau de reflux.

Paramétres de la colonne («MapameTpbl KOTOHHBI»)
Diamétre, hauteur et densité du garnissage - pour le calculateur de programme.

Utiliser le détecteur («Micnonb3oBatb feTeKTOp»)
L'interrupteur principal du détecteur de percée d'impuretés.

Réduire le débit de soutirage («<CHMWXaTb CKOPOCTb OTGOpa»)
Réduction progressive du débit quand la température de vapeur monte ; ne fonctionne qu'avec le détecteur.

Pas de réduction du débit («LLlar CHUXeHUss CKOPOCTU»)
Le pourcentage d'une seule maodification du débit (0 = 5%, maximum 20%).

Pression d'alarme («[laBneHue aBapum»)
La surpression dans le bouilleur (mmHg) a laquelle Samovar passe en mode d'urgence. O - désactivé.

Buzzer («3ymmep»)
Son sur l'appareil, son dans le navigateur, signal lors du changement de ligne du programme.

Autotest («<CamoTecTMpoBaHue»)
Vérification de I'eau, de la pompe de soutirage et du servomoteur. Uniquement lorsque la chauffe est coupée.

Enregistrer («<CoxpaHuTb»)
Ecrit les réglages de tous les onglets. A coté se trouvent « Accueil » («Ha rnasHyto») (quitter sans enregistrer) et « Editeur » («PegakTop»)
(gestionnaire de fichiers).

D000 0OPO0O000

Mode et fin du processus

Mode de fonctionnement («Pexunm paboTbi») — Rectification («PekTudpukauus»), Distillation («Auctunnaums»), Biére («MunBo»), Colonne & moit («BpaxHasn
KoNoHHa»), Colonne a modt continue («HenpepbiBHas 6paxHas KonoHHa») ou Fabrication du fromage («CbipoBapeHue»). Les éléments Sous vide («Cy-Bua»)
et Lua sont masqués dans la liste et ne peuvent pas y étre sélectionnés. Si un mode n'est pas intégré a votre micrologiciel, Samovar le signale a
I'enregistrement.

Rectification, distillation et BK jusqu'a la température du bouilleur («Pektudpukauus, guctunnaumsa n BK go Temnepartypol B ky6e») — la température de fin
normale. En distillation et en BK, le processus s'arréte a cette température ; en rectification, une fois toutes les lignes du programme exécutées, Samovar
continue le soutirage jusqu'a ce que le bouilleur I'atteigne. Si la correction de pression est désactivée, la température d'ébullition est plus basse en altitude et
une limite trop élevée risque de ne jamais étre atteinte.

Durée de contrdle de la fin de distillation («<Bpemsi ans koHTpoNA 3aBepLUeHMs NpoLiecca ANCTUNNALMN») — pendant combien de minutes la température du
bouilleur (au-dessus de 90°C) doit rester presque constante (hausse inférieure & 0.1°C) avant la fin. S'applique en distillation et en BK. Zéro désactive ce critere,
le maximum est 255.

Utiliser la correction de pression («/icnonb3oBaTtb KOPPEKTUPOBKY AaBneHusi») — corrige les lectures des capteurs de vapeur, de colonne, du bouilleur et du
TCA en fonction de la pression atmosphérique (0.037°C par mmHg d'écart par rapport a 760). Le capteur d'eau n'est pas corrigé.

Utiliser le capteur de niveau de reflux en rectification («/icnonb3oBatb gatumk ypoBHs hierMsl npu pektudmkaumm») — lintegre a l'algorithme de

rectification si la version du micrologiciel prévoit ce capteur. Dans la version standard, le capteur de niveau de reflux est désactivé a la compilation et cet
interrupteur n'a aucun effet.

Paramétres de I'équipement (colonne)

Diamétre («JunameTp»), Hauteur du garnissage («BbicoTa Hacaaku») et Densité du garnissage («In10THOCTb Hacaaku») décrivent votre colonne. Ils sont
utilisés par le calculateur de programme (onglet « Calcul » («PacuéT»)) et sont inscrits dans le journal du processus.

Détecteur de percée d'impuretés (rectification)

Utiliser le détecteur («/cnonb3oBatb getekTop») — l'interrupteur principal du détecteur d'impuretés. Le détecteur surveille la tendance de la température de
vapeur dans les lignes Pré-engorgement («Mpeasaxné6»), Coeur («Tenox») et Queues («XBocTbi») du programme de rectification ; en cas de hausse
dangereuse, il met le soutirage en pause et le reprend de lui-méme quand la température revient. L'état du détecteur s'affiche dans le bloc « Détecteur
d'impuretés » («[leTekTop npumeceii») de la page principale.

Réduire le débit de soutirage quand la température monte («CHmkaTb CKOPOCTb OTOOPA NpU pocTe Temneparypbi») — ne fonctionne qu'avec le détecteur.

Lors d'un avertissement de hausse de température, le débit de soutirage est réduit par paliers jusqu'a ce que la tendance se stabilise. La pause en cas de
hausse critique a lieu quel que soit cet interrupteur.
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Pas de réduction du débit («LLlar cHnxeHusi ckopocTu») — le pourcentage d'une seule modification du débit. O - valeur par défaut de 5%, le maximum est
20%.

Pression de déclenchement de I'alarme («[JjasneHvie, npu KOTOPOM BK/KOUNTCA aBapusi») — la limite de surpression dans le bouilleur, en mmHg, si un capteur
de pression est raccordé. Lorsque cette pression est atteinte, Samovar passe en mode d'urgence et coupe la chauffe. O - contr6le désactivé. Une valeur erronée
peut provoquer une fausse alarme ou empécher l'arrét attendu. Si le capteur MPX5010DP est activé dans le micrologiciel, deux champs d'étalonnage
apparaissent en dessous : « Point zéro MPX » («HyneBas Touka MPX») et « Unités MPX par 1 mmHg » («OTcuétoB MPX Ha 1 MM pT. CT.»).

Buzzer et autotest

Les parameétres du buzzer activent séparément le son sur I'appareil, le son dans le navigateur et le signal lors du changement de ligne du programme. Si le
premier parametre est désactivé, le buzzer est entierement coupé.

Le bouton Autotest («CamoTecTpoBaHune») vérifie les actionneurs : I'arrivée d'eau s'ouvre (la pompe démarre ou la vanne s'ouvre), la pompe péristaltique de
soutirage démarre et le servomoteur passe successivement par les 5 positions des récipients. Vous devez confirmer I'action avant le démarrage. Le test dure
environ 15 secondes et se termine par le message « Autotest terminé. » («CamoTecTpoBaHVe 3aKOH4YeHO0.»). L'autotest ne démarre pas tant que la chauffe est
allumée ou qu'un processus est en cours. Avant d'appuyer sur le bouton, débranchez toute charge dangereuse et dirigez les tuyaux vers un récipient sdr.

En bas de la page se trouvent trois boutons : Enregistrer écrit tous les onglets de réglages et revient a la page principale ; Accueil («<Ha rnaBHyto») quitte sans
enregistrer ; Editeur («PegakTop») ouvre le gestionnaire de fichiers du micrologiciel. Si le formulaire contient des modifications non enregistrées, Samovar
demande une confirmation avant de quitter. Si un champ contient une erreur, I'enregistrement n'a pas lieu : I'onglet contenant ce champ s'ouvre et le message
« Réglages non enregistrés. Vérifiez les champs : ... » («HacTpoiiku He coxpaHeHbl. MpoBepbTe Nons: ...») s'affiche.
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Température
Choix et réglage des capteurs de température

Samovar fonctionne avec des capteurs numériques DS18B20. Chaque capteur possede sa propre adresse unique, un identifiant. Pour que Samovar lise les
valeurs du bon capteur, vous devez le sélectionner dans le menu déroulant « Adresse du capteur » («Agpec fatuvka»). Il y a cing emplacements de montage
au total : vapeur avant le déflegmateur, élément de colonne, eau, bouilleur et TCA (tube de mise a I'atmosphére). Samovar détecte jusqu'a six capteurs sur le
bus.

Avertissement.
Si un capteur est attribué dans les réglages mais que ses données cessent d'arriver pendant le chauffage, Samovar affichera

régulierement sur I'écran principal un message tel que « Erreur du capteur de température de vapeur ! » («Owubka damyuka
memnepamypsbl napal»), que le capteur soit utilisé dans le processus ou seulement a titre d'information. Ces messages ne
s'affichent pas quand le chauffage est éteint.

Une nouvelle recherche des capteurs n'est possible que lorsqu'aucun processus n'est en cours (chauffage éteint).

Afapec aatuuka napa nepef aechiermaropom [ 3 |

KoppekTupoBKa AaT4uKa Nnapa nepef Aediiermaropom: %
BLiner 3a ycTaBky AaTyuka napa nepep gediermaropom: | 0 %
3agepwka otbopa npw Beixoae T napa 3a ycTaBI(y:_l 0 cek

Réglages — Température : capteur de vapeur avant le déflegmateur («HacTpoiikn — TemnepaTypa: AaTuuk napa nepeg Aednermaropoms)

Adresse du capteur («<Agpec gatunka»)
Sélectionnez I'adresse du capteur voulu dans le menu déroulant. La liste contient les capteurs trouvés lors de la recherche et I'élément NONE (aucun

capteur installé a cet emplacement).

a Correction («KKoppeKkTupoBka»)

Les mesures du capteur peuvent étre corrigées. Vous pouvez saisir des valeurs positives comme négatives. La correction s'ajoute a la mesure brute
du capteur. Si la correction de pression est activée dans I'onglet Principaux («OcHOBHble»), une correction de pression atmosphérique s'ajoute en plus
a tous les capteurs sauf le capteur d'eau.

Dépassement de consigne («BblfieT 3a ycTaBKy»)

B S'applique en mode « Rectification » («PekTndhukaums») pendant I'exécution des lignes de programme Pré-engorgement et Coeur.

Quand Samovar termine le soutirage des tétes et passe a la ligne de soutirage du cceur, il mémorise les températures de la vapeur et de I'élément de
colonne. Si la température réelle du capteur s'écarte de la valeur mémorisée de la valeur définie, Samovar met le soutirage en pause, affiche le
message « Pause par T vapeur » («lNay3a no T napa») et attend que la température revienne dans la limite définie. La valeur O désactive le contréle par
ce capteur.

Avertissement.
Il est possible d'annuler la mise en pause du soutirage lors d'un dépassement de consigne. Voir la section « Soutirage du

ceeur »,

Délai de soutirage («3aaepxka ot6opa»)
Le temps, en secondes, au bout duquel la pompe de soutirage est mise en pause quand la température dépasse la consigne. Une fois ce temps
écoulé, Samovar vérifie la température : si elle est revenue dans la limite, le soutirage reprend avec le message « Reprise du soutirage apres la pause

automatique » («Mpogomkaem oT6Op Nocne aBTOMaTUYeCKoi nay3bl») ; sinon, le décompte du délai recommence.

Le réglage du capteur de I'élément de colonne est identique a celui du capteur de vapeur.

Remarque.
Vous pouvez a tout moment définir de nouvelles valeurs de température de la vapeur et de I'élément de colonne avec le

bouton « Figer la T de soutirage du cceur » («3achukcuposams T ombopa mena») dans le bloc « Régulateur »
(«Peaynsimop») de la page principale.

Le réglage du capteur d'eau ressemble aux précédents, avec une différence importante.
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Anpec aaryuka Bogil:. ; v|

KoppeKkTupoBka AaTuMKka Bofbl: o I‘E

e —
P

YcTaBKa garyduka BOAbILI 0

3aaepkKa cpabatbiBaHvA Npy Biixoge T BoAbl 3a ycraal(y;l 0 ceK

Réglages — Température : capteur d'eau («<HacTpoiiku — Temneparypa: AaTuuk BOAbI»)
o Consigne du capteur d'eau («YcTaBKa gaTumKa BoAbl»)
Le champ Consigne du capteur d'eau recoit la valeur réelle que la pompe d'alimentation du refroidissement doit maintenir. Vous pouvez la
modifier & tout moment pendant le fonctionnement de Samovar. Si vous laissez 0, Samovar utilise 48°C.
Si une vanne de dérivation est utilisée a la place d'une pompe, la vanne s'ouvre quand la consigne est dépassée de 1°C et se ferme quand la

température descend 1°C sous la consigne.
Aprés l'arrét du chauffage, I'arrivée d'eau est fermée quand la température de I'eau descend 20°C sous la consigne (pas avant 3 minutes) ou quand le

bouilleur a refroidi.

Délai de déclenchement («3aaepxka cpabaTbiBaHUsA»)
Non utilisé dans les versions actuelles. Délai = 0

Le réglage du capteur du bouilleur ressemble aux précédents, mais il a aussi ses particularités.

Appec fatuuka B Kyﬁ_el_v|

KoppekTupoBKa gaTt4Mka B kyoe: | 0 m
BhbIner 3a ycTaBKy AaT4uka B Ky6e:| 0 l@
3agepwka cpabaTtkiBaHuA Npu Beixoge T B Ky6e 3a vcmaxy:_l 0 ceK

Réglages - Température : capteur du bouilleur («HacTpoiiku - TemnepaTypa: faTuuk B Ky6e»)

Le capteur du bouilleur sert a terminer le processus selon la température (« Rectification. distillation et BK jusqu'a la température du bouilleur »
(«PekTudbukauws, guctunnauua n BK o temnepartypsl B ky6e»)), a surveiller le palier en distillation et en BK (colonne a modt), et & maintenir la température
dans les modes Biére, Sous vide et Fabrication du fromage. Dans les modes Biére et Fabrication du fromage, le champ Dépassement de consigne du
capteur du bouilleur («BbineT 3a ycTaBky gatunka B ky6e») définit la tolérance de température de la ligne de programme : de 0.3° & 3° ; une valeur inférieure a
0.3° (y compris 0) est traitée comme 0.3° ; voir Programme d'empétage et Programme de fabrication du fromage. Le dépassement de tout autre capteur
fonctionne de la méme maniére si ce capteur est sélectionné dans la ligne de programme ; pour les capteurs de vapeur et d'élément de colonne, c'est la méme
valeur que celle utilisée pendant le soutirage du cceur en Rectification. Le champ Délai de déclenchement («3agepxka cpabatbiBaHusA») n'est pas utilisé dans

la version actuelle : la valeur est enregistrée, mais aucun mode ne la lit.

Remarque.
Les réglages de I'onglet Température («Temnepamypa») sont communs a tous les modes. Les corrections des mesures et les
adresses des capteurs ne changent pas avec le mode de fonctionnement.
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Anpec farunka B TCA| - v |

Koppektupoeka pgaruuka e TCA | 0 |$
'_Lp

YcraBka gar4yvMka B TCA:_I 0

Réglages — Température : capteur du TCA («HacTpoiikn — Temnepatypa: gatunk B TCA»)
Consigne du capteur du TCA («YcTtaBka gatunka B TCA»)
La consigne par défaut est 43°C ; si vous laissez 0, Samovar utilise 43°C.

En mode Rectification, le seuil de TCA chaud est égal a la consigne mais ne peut pas étre inférieur a 45°C. En modes Distillation et NBK, c'est la
consigne elle-méme qui est utilisée, sans la limite basse de 45°C.

Chauffage allumé et température du TCA au-dessus de ce seuil, Samovar affiche un avertissement de température élevée du TCA une fois par épisode.
L'avertissement suivant est possible aprés que le TCA a refroidi de 2°C sous le seuil.

Quand ce méme seuil est dépassé, la pompe de refroidissement augmente I'arrivée d'eau si le TCA est plus chaud que I'eau et que la vanne de
refroidissement est ouverte.

Le seuil d'urgence ne dépend pas de la consigne : quand la température du TCA atteint ou dépasse MAX_ACP_TEMP (75°C par défaut), Samovar coupe
le chauffage.

Par exemple, avec une consigne de 47°C, l'avertissement et, si les conditions ci-dessus sont remplies, I'accélération de la pompe se déclenchent au-
dessus de 47°C ; aprés refroidissement sous 45°C, l'avertissement redevient possible ; & 75°C et au-deld, le chauffage est coupé en urgence.

Délai de déclenchement («3agepxka cpadaTbiBaHUA»)
Non utilisé dans les versions actuelles.

Aprés l'appui sur le bouton, Samovar interroge de nouveau le bus et détermine quels capteurs sont présents ou absents, puis la page des réglages se
recharge avec une liste d'adresses a jour.
Vous pouvez brancher et débrancher les capteurs de température « a chaud », sans redémarrer Samovar. Mais la recherche ne s'effectue que
chauffage éteint : si un processus est en cours, Samovar répond par le message « Recherche des capteurs refusée : processus actif. »
(«CkaHMpoBaHWe JaT4YMKOB OTK/TIOHEHO: NPOLLECC aKTUBEH.»)

o Rechercher les capteurs («CkaHupoBaTb AaTuuKmn»)

Vous pouvez brancher les capteurs un par un et les enregistrer dans les réglages. Branchez un capteur, appuyez sur « Rechercher les capteurs »
(«CkaHupoBaTb gatunkmn»), choisissez son emplacement, appuyez sur « Enregistrer » («CoxpaHuTb»), revenez aux réglages, branchez un autre capteur, lancez
la recherche, choisissez son emplacement, appuyez sur « Enregistrer », et ainsi de suite.

L'essentiel est d'enregistrer les réglages aprés chaque capteur ajouté et doté d'un emplacement.

Pour enregistrer les réglages choisis, appuyez sur « Enregistrer » ; pour quitter sans enregistrer, appuyez sur « Vers l'accueil » («Ha rnaBHyto»). Si le formulaire
contient des modifications non enregistrées, Samovar demande une confirmation avant de quitter la page. Quand I'adresse d'un capteur change, ses mesures
précédentes sont réinitialisées et collectées a nouveau.

Avertissement.

L'adresse du capteur de chaque emplacement doit étre unique. Veillez a ce que les adresses des capteurs ne se répeétent pas
lors de leur choix. C'est nécessaire au fonctionnement normal de Samovar. Toutefois, utiliser un méme identifiant a plusieurs
adresses a la fois n'est pas interdit.

Les réglages de consignes, de dépassements, de correction de température, etc. ne suivent pas l'identifiant du capteur ; ils
appartiennent a un emplacement de montage précis.

Remarque.
L'absence d'un capteur de température ne pose pas de probléme s'il était absent au démarrage du processus (méme si son
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adresse est indiquée dans les réglages). Si un capteur disparait pendant le processus, Samovar le signalera.

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 60 /197



Pompe
Réglage du moteur de la pompe péristaltique.

Un seul parametre est défini pour la pompe : le nombre de pas du moteur pas a pas nécessaires pour soutirer 1 ml.

KonuyecTBo WAaroe Waroeoro Aeuratens: | 100 | s,

(] WUcnonek3oBatsk 12C-Hacoc Hag, LM

CKopocTb oTGopa Hag LU'I:| 0 |an
r r r

Réglages — Pompe («HacTtpoiikn — Hacoc»)

Nombre de pas du moteur pas a pas
Pas du moteur pour 1 ml de soutirage. Renseigné manuellement ou d'aprés le résultat de I'étalonnage.

Etalonnage de la pompe
Ouvre la fenétre « Etalonnage du moteur pas a pas » («Kann6poBka LaroBoro gsurarens»).

Vous pouvez saisir ce paramétre manuellement ou étalonner la pompe : soutirez 100 ml, Samovar compte les pas
effectués par le moteur pour soutirer ces 100 ml, divise ce nombre par 100, et la valeur apparait dans la ligne « Nombre
de pas du moteur pas a pas : /ml. » («KonmMyecTBO WaroB WaroBoro ABurarens: Mn.»).

Samovar 7.00: si une pompe externe est raccordée & Samovar par le bus 12C (module 12CStepper), un second bloc apparait dans l'onglet : l'interrupteur

« Utiliser la pompe 12C au-dessus de la section de pasteurisation » («/icnonb3oBatsk I12C-Hacoc Hag, LiM») et son débit en I/h. S'il n'y a pas de pompe 12C, le bloc
est masqué. Le nombre de pas par millilitre de la pompe 12C est stocké dans la mémoire propre de la carte (Réglages («HacTpoliku») - 12CStepper, champ

« Pas/ml » («LLlaroe/mn»)) et s'étalonne avec le bouton « Etalonnage de la pompe externe » («KanmbpoBka BHelLHero Hacoca») de la page 12CStepper.

Etalonnage de la pompe

Vous pouvez étalonner pendant une vraie conduite de distillation, mais avant la commande « Démarrer le soutirage » («Hayatb 0T60p») du programme.
Aprés le message « Stabilisation terminée, la colonne fonctionne de maniére stable. » («CTabunusauus 3aBepLuUeHa, KONOHHa paboTaeT cTabunbHO.»), attendez

environ 30-40 minutes, dirigez la sortie de la pompe dans un récipient gradué et appuyez sur le bouton « Etalonnage dela pompe »
(«KanimbpoBka Hacoca).

La fenétre suivante s'ouvre : « Etalonnage du moteur pas a pas » («Kanmbéposka LWarosoro Asurarens»)
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2 CamoBap Pewnm  lpachuk  Pacuér  HacTpoiim ‘ [ 4 |

Kanu6poBKa LaroBoro geurarens

O6bem wuakocty : 100 mn.

CropoCTb WAroBoOro ABUraTens : ‘ 1000 |maros.fceu.

LWaroe Ha 100 mn: | 10000 |

g

Etalonnage du moteur pas a pas («KannbpoBska LLarosoro gsuratens»)
Vitesse du moteur
Vitesse optimale du moteur NEMA17, en pas par seconde (de 1 a 8000).

Pas pour 100 ml.

Le nombre de pas nécessaires pour soutirer 100 ml, obtenu aprés I'étalonnage. Vous pouvez corriger la valeur manuellement et appuyer sur

« Enregistrer » («CoxpaHuTb») (le nombre doit étre un multiple de 100). Le bouton « Vers les paramétres » («K HacTpoiikam») raméne a la page des
parametres.

Appuyez sur « Démarrer |'étalonnage » («Hauatb KanmbpoBKy»). La pompe démarre. Le libellé du bouton devient « Valider 100 ml » («3admkcpoBatb 100
M»). Lorsque 100 ml ont été soutirés, appuyez sur le bouton « Valider 100 ml ». Samovar calcule et mémorise le nombre de pas nécessaires pour soutirer 1
ml. Le résultat estimmédiatement enregistré dans les parametres, et la valeur obtenue apparait dans le champ « Pas pour 100 ml » («LLlaros Ha 100 mn»).
Pendant I'étalonnage, la ligne d'état de la page principale affiche « Etalonnage » («Kanu6poska). A la fin de I'étalonnage, Samovar revient a I'état

« Fonctionnement a reflux total » («Pa6oTa Ha cebs»).

Vous pouvez ensuite lancer votre programme de soutirage avec la commande « Démarrer le soutirage » et poursuivre la distillation de la maniére habituelle.

Avertissement.
L'étalonnage est impossible pendant I'exécution du programme de soutirage.

Ou étalonnez sans conduite de distillation.
Organisez une alimentation de I'entrée de la pompe en liquide, d'un volume supérieur & 100 ml. Il est recommandé d'utiliser de I'alcool, des flegmes ou des tétes
de conduites précédentes.

Avertissement.
Le nombre de pas nécessaires pour soutirer 1 ml est écrit dans le fichier samovarbackup.txt lorsque vous enregistrez les
parametres, mais il n'est pas chargé lors de la restauration des parametres. Il n'est pas écrasé non plus. C'est voulu.

Si vous devez restaurer manuellement l'ancienne valeur, trouvez le paramétre « StepperStepMI » dans le fichier
samovarbackup.txt ; aprés les deux-points, entre guillemets, figure le nombre de pas. Saisissez-le dans le champ « Nombre de
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pas du moteur pas a pas : /ml. » («Konudecmso wa208 wa208020 0Bu2ameris: /mn.») de l'onglet Réglages
(«Hacmpoliku») -> Pompe («Hacoc») (la premiére capture d'écran).

Conseil.
Si vous avez installé un encodeur, vous pouvez régler la vitesse du moteur pas a pas avec lI'encodeur pendant I'étalonnage ;

lorsque 100 ml sont atteints, un appui sur I'encodeur termine I'étalonnage.
Important.

Il est vivement conseillé de lubrifier de temps en temps le tube et les galets de la pompe avec une graisse silicone neutre. La
graisse influe non seulement sur la durée de vie des piéces de la pompe, mais aussi sur la précision du soutirage.
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Biére

Les valeurs de cet onglet sont utilisées en mode Biére. Exceptions : le champ « Puissance BK aprés le début de I'ébullition » («<MowHocTb BK nocne
3akunaHus») concerne le mode Colonne a modt, et la case « Ultiliser la résistance d'appoint pendant I'ébullition » («/cnonb3oBaTb pasroHHbIi T3H Npu
KmneHum») fonctionne aussi en mode Distillation.

BapouHblii nOpﬂADKl All-in-one | BIAB - |

Koadhdmuuentra nnga PID perynatopa HarpeBsa:

Kp: ‘ 0 ._|
Kd: o—\

1] |V
Hanp./MowWHOCTL perynaTropa B peXuMe HarpeBa v KUNeHWsA: ‘ 0 |V

MowHocTe BK nocne 3akunaHua: ‘ 0 |v

Hanp./MOWHOCTL perynaTtopa B pexuMe nogaepxaHua Temn.:

e [ ] Mcnonb3oBaTh pazroHHEbI T3H NPX KUMEHUN

Réglages - Biére
Ordre de brassage

La configuration de la brasserie, pas une recette. « Tout-en-un / BIAB » - chauffe selon le capteur du bouilleur (maische), I'agitateur fonctionne comme
défini dans le programme. « HERMS » - PID selon le capteur d'eau (bouilleur), la pompe fait circuler la maische en continu dans le serpentin, le
capteur du bouilleur surveille la maische. « RIMS » - PID selon le capteur de colonne (retour), la pompe fonctionne en continu ; chauffer sans débit sur
un vrai RIMS est dangereux.

Coefficients du régulateur PID pour la chauffe
Kp, Ki, Kd. Déterminés par étalonnage automatique (ligne de programme « Autotune » («ABTOTIOHMHI»)) ou manuellement.

Tension/puissance du régulateur en mode maintien de température
La tension (puissance) maximale que le régulateur applique a I'élément chauffant pendant le maintien d'un palier de température.

Tension/puissance du régulateur en mode chauffe et ébullition
La tension (puissance) pendant la chauffe jusqu'a la température définie et sur la ligne « Ebullition » («Kunsauenune»).

Puissance BK aprés le début de I'ébullition
La puissance de travail du mode Colonne a mo(t aprées le début de I'ébullition dans le bouilleur.

Utiliser la résistance d'appoint pendant I'ébullition
Si la case est décochée, la résistance d'appoint ne s'allume pas sur la ligne « Ebullition ». Fonctionne aussi en mode Distillation.

Coefficients du régulateur PID

Vous pouvez lancer un étalonnage automatique des coefficients du régulateur PID.
Pour cela, remplissez le bouilleur d'eau et lancez le programme suivant :
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MporpamMma 3aTUpKK:

BapouHbiid nopagok 13 HacTtpoek: All-in-one / BIAB. MWL no kyBy (3aTop), MeLla/ka Kak B YHMBEpCallbHOW nporpamMmme.

Ne Tun nporpaMmel Temn Bpems Mewanka Latumk Temn.

o [ I () (rewws) (woem 4 -

» OnUcaHWe NporpamMmmbl 3aTUPKH:

» OnucaHue NporpaMmbl 3aTUPKK B TEKCTOBOM chopmare 4ns coXpaHeHWs B oGnake:

COoXpaHWTb Nporpammy

3arpysuTb nporpammy

3arpysuTe peuent u3 XML

Programme d'étalonnage automatique du PID : une ligne « Pause » («lMay3a») et une ligne « Autotune » («ABTOTIOHWHI») & la méme température

Samovar chauffe jusqu'a la température indiquée, puis lance I'étalonnage automatique. Une fois |'étalonnage terminé, Samovar écrit les nouveaux coefficients
dans les réglages, commence aussitot a les utiliser et passe a la ligne de programme suivante. Il n'est pas nécessaire de redémarrer Samovar. Si les
coefficients n'ont pas pu étre enregistrés, le message « PID autotune non enregistré » («PID autotune He coxpaHéH») apparait. L'étalonnage peut durer
plusieurs heures. Mais la précision du maintien de la température devrait s'améliorer. Vous pouvez aussi ajuster manuellement les coefficients du régulateur PID
dans les réglages.

Attention. Sans connaissances particulieres, il est déconseillé de modifier arbitrairement les coefficients du régulateur PID.

Tension du régulateur en mode maintien de température

Si vous estimez que les paliers de température ne sont pas maintenus correctement, vous pouvez modifier la tension du régulateur en mode maintien de
température.

Samovar maintient la température pendant les paliers par MLI (PWM).

La valeur du champ « Tension/puissance du régulateur en mode maintien de température » («Hanp./MOLWHOCTb perynsTopa B pexume NoagepxaHus Temn.»)
(par exemple 100 volts) est la tension maximale qui peut étre appliquée a I'élément chauffant en mode maintien de température.

Autrement dit, pas plus de 100 volts ne seront appliqués a I'élément chauffant en mode maintien de température (palier de température). La fréquence
d'application de cette tension est déterminée par la logique de Samovar.

Exemples pratiques :

Si vous avez une grande cuve d'empatage non isolée dans une piéce froide et un élément chauffant principal peu puissant, la température de la maische peut
baisser pendant le passage des paliers de température.

Il peut alors arriver ceci : Samovar doit appliquer en permanence 100 volts a I'élément chauffant, mais la température de la maische continue malgré tout de
baisser.

Lorsque la température baisse de plus que la valeur définie (en degrés C°) dans la ligne :

#define HEAT_DELTA 1

du fichier Samovar_ini.h, Samovar, pour revenir a la température définie, commence a appliquer a la charge, via le régulateur, la tension du champ

« Tension/puissance du régulateur en mode chauffe et ébullition » («Hanp./MOLWHOCTb perynstopa B pexviMe Harpesa u kuneHus») (chauffe).

Pour I'éviter, augmentez la tension du régulateur en mode maintien de température. Par exemple & 120 volts.

Ou un autre exemple.

La température dans la cuve de brassage dépasse d'abord (franchit) le palier de température défini dans la ligne du programme d'empatage. Cela peut arriver si
I'élément chauffant utilisé est trop puissant pour la cuve. Dans ce cas, laissez la tension du régulateur en mode maintien de température a 100 et augmentez la
valeur de la ligne :

#define HEAT_DELTA 1

de quelques unités.

La description des algorithmes des éléments chauffants principal et supplémentaire se trouve dans la section Agitateur, pompe, température
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Tension du régulateur en mode chauffe et ébullition

Vous pouvez définir une tension réduite du régulateur pour I'utilisation de la ligne de programme « Ebullition » («KunsiueHues). C'est nécessaire pour brasser
certains styles de biére ou lorsqu'une résistance puissante est utilisée sur une petite cuve de brassage.

Remarque.

La valeur définie dans cette ligne s'applique aussi a la chauffe jusqu'a la température du palier (tant que la maische est plus froide que la consigne de plus de
HEAT_DELTA), ce qui permet de définir, et de modifier rapidement, la puissance de I'élément chauffant principal pour tout le mode Biére.

Puissance BK apreés le début de I'ébullition

La puissance de travail de I'¢lément chauffant en mode Colonne a modt apres le début de I'ébullition dans le bouilleur. Si la premiére ligne du programme BK
définit sa propre puissance, c'est celle-ci qui est utilisée. Une valeur inférieure au minimum que le micrologiciel substitue n'est pas acceptée.

Utiliser la résistance d'appoint pendant I'ébullition
Permet de désactiver I'utilisation de la résistance d'appoint lorsque la ligne de programme « Ebullition » est utilisée. La résistance d'appoint continue de
fonctionner pendant le brassage avec les autres lignes de programme, selon les réglages.

La case fonctionne aussi en mode Distillation : si elle est décochée, la résistance d'appoint est coupée des le début de I'ébullition dans le bouilleur.

Retour au mode « Biere »
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Fromage
Réglages du mode Fabrication du fromage.

L'onglet Réglages («HacTpoiikn») — Fromage («Cblip») contient seulement une aide au branchement et un lien vers I'étalonnage du capteur de pH. Le
programme de fabrication du fromage lui-méme se définit sur la page principale du mode (voir Programme de fabrication du fromage).

HacTpoiiku CbipoBapeHHsA:

MogknioueHne Ans pexuma «Cbip»: ecnu onpegenéd USE ADS1115, patumk pH asToMaTuyecku cunTbiBaeTcs ¢ AINO

o ADS1115 no ykasaHHomy agpecy, a LUA PIN gna pH e ucnonbsyetca. Ecnu ADS1115 He HaiifieH, cbipoBapeHue u
kanubposka pH 6NOKMPYHOTCA, OCTANbHBIE PEXUMbI NpogonkaioT pabotats. Bes USE ADS1115 PH-4502C 3aHumaeT
LUA PIN v koHdhnukTyeT ¢ MPX5010DP. CAMBHOIA KnanaH 3aHu pene Ned BMecTo pasroHHoro T3Ha.

Réglages — Fromage («HacTpoiiku — Cbip»)
Branchement pour le mode « Fromage »
Une aide indiquant quelles entrées et quels relais utilise la fabrication du fromage et avec quoi ils sont en conflit.

Etalonnage du pH
Ouvre la page d'étalonnage du capteur de pH avec deux solutions tampons. Si le formulaire contient des modifications non enregistrées, Samovar
demande une confirmation.

Branchement. Le capteur de pH se branche via un ADS1115 ou sur LUA_PIN. Les schémas et I'affectation des broches se trouvent dans la section technique
Le capteur de pH et son branchement. La vanne de vidange se branche sur le relais n° 4 ; n'y branchez pas en méme temps une vanne et une résistance
d'appoint.

Avertissement. Avec LUA_PIN, une adaptation de tension est nécessaire ; le PH-4502C et le MPX5010DP ne peuvent pas étre
branchés en méme temps sur cette entrée. Avec un ADS1115, I'entrée LUA_PIN reste libre.

Le niveau de déclenchement du relais n° 4 (fermeture sur niveau bas ou haut) se régle dans l'onglet Divers («Mpoune»), champ « Relais 4 » («Pene 4»). La
vanne de vidange suit ce réglage.

Le refroidissement en fabrication du fromage utilise les mémes sorties que le mode Biére : une pompe de refroidissement (dans la compilation standard) ou une
vanne. Cet onglet n'a pas de réglages de refroidissement séparés.

Etalonnage du pH. Le bouton ouvre la page Etalonnage du pH : & l'aide de deux solutions tampons (7.00 et 4.00 par défaut), Samovar calcule le coefficient k et
le décalage d, puis les enregistre avec le bouton « Enregistrer I'étalonnage » («CoxpaHuTb KanmbpoBky»). Une mesure de pH est considérée comme valide
dans la plage 0-14 ; si les données du capteur ne se sont pas actualisées depuis 5 secondes, la valeur est marquée comme périmée.

Remarque. Les coefficients d'étalonnage du pH ne font pas partie du formulaire de réglages et ne vont pas dans le fichier
samovarbackup.txt (voir Sauvegarde des réglages). Aprés une restauration des réglages depuis le fichier, il n'est pas nécessaire
de refaire I'étalonnage du pH, mais vous ne pouvez pas non plus le transférer sur un autre contrbleur avec ce fichier.
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NBK

Réglages du mode Colonne a moat continue (NBK).

L'onglet Réglages — NBK («HacTpoiikn — HEK») regroupe les paramétres de |'automatisme de la colonne a modt continue : la vitesse a laquelle la colonne
réagit aux changements, les pas avec lesquels l'automatisme modifie la puissance et l'alimentation en moQt fermenté, et les seuils auxquels il détecte
I'engorgement et la fin du processus. Les valeurs par défaut conviennent a la plupart des colonnes ; modifiez-les apres les premiéres distillations, lorsque vous
connaissez le comportement de votre colonne.

HacTtpoiikn HBK:

llaBneHwe zaxnéoa: | 0 |

— i
T 3aBeplieHns (ﬁapp,a):| 0 | v

B (] MepeknioyaTk NOTOK cCepERONPUEOAOM NpU 3axné6e

0 0 0 00

Réglages — NBK («HacTpoiikn — HBK»)
Inertie («<MIHepLUA»)
Le temps en secondes dont la colonne a besoin pour atteindre un nouvel état stable aprés un changement de puissance ou d'alimentation. 180 par
défaut. Toutes les pauses de I'automatisme sont calculées a partir de cette valeur (attente apres une correction, rétablissement apres un
engorgement). Avec une valeur de 1 ou moins, le démarrage de la NBK est refusé. Augmentez-la pour les moQts de céréales épais et pour les colonnes
avec préchauffage.

Delta («fenbra»)

L'écart admissible de la température du mo(Qt épuisé (vinasse) par rapport a la référence Tn (°C), dans lequel la puissance et |'alimentation ne sont pas
modifiées. 0.5 par défaut. Un écart de plus de trois deltas est considéré comme un débordement de modt : I'alimentation est réduite d'un pas.

Pas de puissance («LLar MowHocTM»)

De combien de watts I'automatisme modifie la puissance lors d'une correction. 100 par défaut. Dans la ligne Optimisation («OnTummusanus»), la
puissance augmente de ce pas a chaque itération ; dans la ligne Travail (<Pa6oTa»), aprés un engorgement, la puissance est réduite d'un dixieme du
pas.

Pas d'alimentation («LLlar nogaun»)

De combien de litres par heure I'automatisme modifie I'alimentation en modt fermenté lors d'une correction. 0.5 par défaut. Dans la ligne Optimisation :
un pas entier ; dans la ligne Travail : un dixieme du pas ; en cas de débordement : un pas entier vers le bas. Les boutons de réglage manuel de
l'alimentation sur la page principale utilisent le méme pas.

T vapeur («T napa»)

La température de référence de la vapeur, °C. 81 par défaut ; valeurs admises de 80 a 97. La montée en température (ligne H) est considérée comme
terminée a une température de vapeur de 75°C. L'infobulle de l'interface présente cette valeur comme la limite supérieure, mais I'automatisme I'utilise
comme borne inférieure de la température de vapeur de travail.

Pression d'engorgement («JaBneHue 3axné6a»)
Le seuil du capteur de pression du bouilleur (mmHg) a partir duguel un engorgement est constaté. 40 par défaut. Le plafond de pression de travail vaut
la moitié de cette valeur (20 mm pour 40 mm) ; pendant la marche, l'automatisme abaisse lui-méme ce plafond aprés chaque engorgement.

T de fin (vinasse) («T 3aBepleHus (6apga)»)
La température de référence de la vinasse épuisée, °C. 98.5 par défaut. Lors de la premiére itération d'Optimisation, elle est automatiquement ajustée
a la hausse d'aprés la lecture du capteur (jusqu'a 102°C).

Basculer le flux avec le servomoteur en cas d'engorgement («lMepekoyarb NOTOK CEPBONPUBOAOM NP 3axnéde»)
En cas d'engorgement, le servomoteur passe en position 1, le flux sale. La position 0, le flux propre, n'est rétablie qu'apres la pause compléte de
rétablissement, lors du passage a la ligne Travail et a la fin de la NBK. Désactivé par défaut.
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En plus de cet onglet, la NBK a besoin de la tension du secteur et de la résistance électrique de la résistance chauffante, indiquées dans l'onglet Autres
(«Mpoumne») : Samovar s'en sert pour calculer la puissance de chauffe maximale. Le seuil de pression d'engorgement ne fonctionne que si un capteur de
pression est raccordé au bouilleur.

Le programme de la NBK (les lignes Montée en température («Pa3roH»), Réglage manuel («<PyyHasi HacTpoiika»), Optimisation («OnTumMusauus»), Travail
(«PaboTa»)) se définit sur la page principale du mode, voir Colonne & mo(t continue (NBK).
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Autres

Token Blynk: | 0 |
URL Bugeo kamepbl:| 0 |
Yacoroii nosc: | 0 |

o [ ] Wcnonb3oBaTk NpoBepKy NOAKNIOHMEHUA perynaropa

-

ConpoTuBeHne T3Ha ANA pacHeTa MOLWHOCTH:

10.00000u |uM

.

-

HanpsieHue cetu: | 220.00 |v
(] Wcnonb3oBaTk KOHTPO/L NOTOKA BOAbI
Lpe 1A TeMneparyp:

[ | reMneparypa napa

[ | Temnepartypa gaTuuka B Lapre
[ | Temnepatypa Bofgbl

. Temnepartypa gat4ymka B Kyoe

| | Temneparypa garuuka e TCA

LBeTa MO¥HO noaobparts TyT

HacTpoiiku ypi W ana pene
LOW 9

Pene 1

'
“

o
o

Pene2| LOW v

Pene3| LOW v

Low v

e A

3arpysuTb chaiin HacTpoex MepesarpysuTt Camosap

Pene 4

Réglages («HacTpoiiku») — Autres («Mpouvie»)

Jeton Blynk («TokeH Blynk»)
Le jeton recu par e-mail apres l'inscription sur samovar-tool.ru. Le journal et les messages sont envoyés au cloud avec ce méme jeton.

URL vidéo de la caméra («<URL Buaeo kamepbi»)
L'adresse du flux vidéo pour le widget vidéo de I'application Blynk.

Fuseau horaire («4acoBoii nosic»)
Le décalage par rapport & Greenwich, en nombre entier d'heures.

Utiliser la vérification de la connexion du régulateur («/icnonb3oBaTb NPoBepPKY NOAKIIOHEHUS perynsTopa»)
Si le régulateur ne répond pas aux requétes, Samovar coupe le chauffage.

Résistance électrique de la résistance chauffante pour le calcul de la puissance («ConpoTusneHue TaHa 1A pacyeTa MOLHOCTMU»)
Ohms. Nécessaire au calcul de la puissance avec un régulateur a retour d'information.

Tension secteur («<HanpseHune ceTu»)
Volts. Avec la résistance électrique de la résistance chauffante, elle détermine la puissance maximale de I'élément chauffant (mode NBK).

OO0000P0
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Utiliser le contréle du débit d'eau («/icnonb3oBaTb KOHTPO/Ib NOTOKA BOAbI»)
Prendre en compte les relevés du capteur de débit du liquide de refroidissement.

Couleurs des températures («LiBeta gna Temnepatyp»)
La couleur de chaque capteur sur la page principale, I'onglet « Température » («Temnepatypa») et le graphique local.

Réglages des niveaux des relais («<HacTpoiiku ypoBHeli ans pene»)
Le niveau actif de chacun des quatre relais : LOW pour les modules Low Level Trigger, HIGH pour High Level Trigger.

Télécharger le fichier de réglages («CkauyaTb chaiinn HacTpoOeK»)
Enregistrer tous les réglages sur votre ordinateur dans le fichier samovarbackup.txt.

Réinitialiser les réglages WiFi («<Copocutb HacTpoiiku WiFI»)
Oublier le réseau Wi-Fi et redémarrer.

Charger un fichier de réglages («3arpy3utb chaiin HacTpoek»)
Placer dans le formulaire les réglages d'un fichier enregistré auparavant. Pour les appliquer, appuyez sur « Enregistrer » («<CoxpaHuTb»).

Redémarrer Samovar («Mepe3arpysutb CamoBap»)
Redémarrer sans couper l'alimentation.

BO0O0BOO000O

Samovar 7.00: le champ « Enregistrement des données dans le journal » («3anucb gaHHbIX B nor») ne figure plus dans l'onglet ; le journal est écrit a un
intervalle fixe de 4 secondes. Les messages et le journal sont envoyés au site samovar-tool.ru via le serveur samovar-tool.ru, voir Journaux et graphiques dans
le cloud.

Jeton Blynk («TokeH Blynk»)

Le jeton de I'appareil pour le serveur samovar-tool.ru. Il est affiché par I'application mobile Samovar aprés l'inscription, voir Applications mobiles et site web.
Le jeton peut aussi étre saisi dans le portail de connexion au Wi-Fi. Le journal du processus et les messages parviennent au cloud avec ce méme jeton.

URL vidéo de la caméra («<URL Bugeo kamepbi»)

Si vous disposez d'une caméra capable de diffuser un flux vidéo via http ou rtp stream, vous pouvez indiquer 'URL d'acces a la caméra. La vidéo sera
disponible dans I'application Blynk (avec une limite : la vidéo n'est accessible qu'au sein du réseau local).

Fuseau horaire («4acoBoii nosic»)
Votre fuseau horaire : le décalage par rapport a Greenwich, en nombre entier d'heures.
Utiliser la vérification de la connexion du régulateur («/icnonb3oBaTb NPOBEPKY NOAKTHOUEHUS perynsatopar)

S'utilise avec les régulateurs a retour d'information. Samovar envoie périodiquement une requéte au régulateur. En I'absence de réponse a plusieurs requétes,
Samovar affiche le message « Pas de connexion avec le régulateur ! » («HeT cBsi3u ¢ perynatopom!»), puis arréte le processus avec le message « Arrét
d'urgence ! Pas de connexion avec le régulateur de chauffe. » («ABapuiiHoe oTk/IloueHMe! HeT CBA3M ¢ perynsTopoM Harpesa.»)

Résistance électrique de la résistance chauffante pour le calcul de la puissance («ConpoTuBneHue T3Ha gns
pacyeTa MOLHOCTN»)

La résistance électrique de la résistance chauffante. Elle sert a calculer la puissance lors du travail avec un régulateur a retour d'information. La valeur actuelle
de la puissance s'affiche sur la page principale.

Tension secteur («HanpsikeHne cetu»)

La tension du secteur d'alimentation. Avec la résistance électrique de la résistance chauffante, elle détermine la puissance maximale de I'élément chauffant ;
elle est utilisée dans la NBK.

Utiliser le contréle du débit d'eau («<Micnonb3oBaTb KOHTPO/b NOTOKA BOAbI»)

Utilisation du capteur de débit du liquide de refroidissement. Si le capteur est raccordé mais que la case est décochée, ses relevés ne sont pas pris en compte
pour la surveillance de l'arrivée d'eau.

Couleurs des températures («LiBeTa gna temneparyp»)

Réglage de la couleur des capteurs de température.

Réglage de la couleur d'un capteur donné. Les relevés du capteur s'afficheront dans la couleur choisie sur :

I'onglet « Principal » («FnaBHas»), I'onglet « Température » («Temneparypa») et les graphiques locaux ; dans le cloud, pour l'instant, les réglages de couleur des
graphiques ne changent pas.

Réglages des niveaux des relais («kHacTpoiiku ypoBHel ans pene»)
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Les modules relais sont pour la plupart du type Low Level Trigger (LLT ; activé par défaut). Cela signifie qu'un « 0 » logique doit étre appliqué a I'entrée de
commande du relais (IN1) pour I'enclencher. Lorsqu'un « 1 » logique est appliqué a I'entrée (IN1), le relais se déclenche.

Sélectionnez le niveau auquel un module relais donné s'enclenche. Pour un module Low Level Trigger ordinaire, sélectionnez LOW. Apres le démarrage,
Samovar applique le niveau opposé, de repos ; le niveau actif sélectionné n'est appliqué qu'a la commande d'enclenchement du relais.

Boutons («KHoMku»)

Télécharger le fichier de réglages («CkauaTb thaiin HacTpoek»)
Les réglages sont enregistrés sur votre ordinateur dans le fichier texte samovarbackup.txt. Le fichier peut étre renommé (par exemple, du nom du mode).

Réinitialiser les réglages WiFi («<C6pocutb HacTpoiiku WiFI»)
QOublier le réseau Wi-Fi auquel Samovar est actuellement connecté. Aprés confirmation, Samovar redémarre et active un point d'acces pour la connexion au Wi-

FEi.

Charger un fichier de réglages («3arpy3utb chaiin HacTpoek»)

Restaurer les réglages a partir d'un fichier enregistré auparavant. Les valeurs sont placées dans les champs de cette page, puis l'indication « Réglages chargés
dans le formulaire, appuyez sur « Enregistrer » pour les appliquer. » («HacTpoiikv 3arpyxeHbl B hopMy, HaxXMUTe «COXpaHnTb», YTOGbI NPUMEHUTL.») apparait.
Les champs aux valeurs non valides sont énumérés dans le message d'erreur.

Redémarrer Samovar («Mepesarpysutb CamoBap»)
Redémarrage de Samovar sans couper l'alimentation.

el ==Y =1
CoxpaHuTb Ha rnasHyto PepakTop

Boutons en bas de la page des réglages

Enregistrer («CoxpaHUTb»)
Enregistrer les réglages de tous les onglets de la page.

Vers la page principale («<Ha rnaBHyto»)
Retour a la page principale.

Editeur («<PegakTop»)
Ouvrir I'éditeur de fichiers de Samovar.

Enregistrer («CoxpaHUTb»)

Enregistrer les réglages de cette page. Aprés I'enregistrement, la page principale s'ouvre. Si la valeur d'un champ sort de la plage autorisée, le message

« Réglages non enregistrés. Vérifiez les champs : ... » («HacTpoiiku He coxpaHeHbl. MpoBepbTe Nons: ...») apparait. Le mode ne peut pas étre changé pendant
que le chauffage est en marche : Samovar refuse d'enregistrer.

Vers la page principale («Ha rnaBHyto»)
Retour a la page principale. S'il y a des modifications non enregistrées, Samovar demande une confirmation.

Editeur («<Pegaktop»)

Passage a I'éditeur de fichiers de Samovar (la page /edit). Vous pouvez y supprimer I'ancien journal data_old.csv ou d'autres fichiers et consulter le contenu du
systeme de fichiers.
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Sauvegarde des réglages
Samovar 7.00: les boutons « Télécharger le fichier de réglages » («CkauaTb haiin HacTpoek») et « Charger un fichier de réglages » («3arpy3uTb thaiin
HacTpoek») se trouvent dans Réglages («HacTpoiikn») — Divers («Mpoumne»). Le fichier contient tous les champs de tous les onglets de réglages ; le tableau ci-
dessous est donc un exemple de I'ancien jeu de champs et ne comprend pas les nouveaux parameétres. Apres le chargement du fichier, les valeurs sont
seulement placées dans le formulaire : pour les appliquer, appuyez sur « Enregistrer » («CoxpaHuTtb»).

Samovar peut enregistrer tous les réglages dans un fichier texte puis les restaurer. C'est pratique si vous utilisez
plusieurs jeux de capteurs de température : vous n'avez pas a saisir leurs adresses a chaque fois. Aprés l'appui sur

« Télécharger le fichier de réglages », le navigateur crée le fichier samovarbackup.txt, qui est enregistré dans le dossier
de téléchargements de votre navigateur.

Le fichier enregistré peut étre renommé (matiére premiére, mode, etc.) et chargé selon les besoins.

Pour restaurer, appuyez sur « Charger un fichier de réglages » et sélectionnez le fichier. Samovar vérifie qu'il s'agit bien
d'un fichier de réglages au format JSON, place les valeurs dans les champs du formulaire et affiche le message

« Réglages chargés dans le formulaire, appuyez sur Enregistrer pour les appliquer » («HacTpoiiku 3arpyxeHbl B oopmy;,
HaxmnTe «CoxpaHnTb», YTOObI NPUMEHNTL»). Si le fichier contient des valeurs hors de la plage autorisée, le message
liste les champs erronés ; corrigez-les avant d'enregistrer. Les valeurs chargées ne prennent effet qu'aprées I'appui sur

« Enregistrer ».

Ce fichier contient aussi des informations que vous pouvez copier et coller dans Samovar sans charger tous les anciens réglages. Par exemple, le jeton
Blynk ou ' URL de la caméra vidéo.

o P " Mepesarpy3uTe CamoBap

Réglages - Divers : enregistrement et chargement du fichier de réglages («HacTtpoiikn — lMpoune: coxpaHeHve 1 3arpyska gaiina HacTpoek»)
Télécharger le fichier de réglages («Ckauyatb chaiisni HaCTpPOeK»)
Crée le fichier samovarbackup.txt avec tous les champs du formulaire de réglages et I'enregistre dans le dossier de téléchargements du navigateur.

Charger un fichier de réglages («3arpy3utb chaiin HacTpoek»)
Ouvre un sélecteur de fichier. Les valeurs du fichier sont placées dans le formulaire ; pour les appliquer, appuyez sur « Enregistrer » («CoxpaHuTb»).
Le champ StepperStepMI n'est pas chargé depuis le fichier.

Avertissement.

Dans certains cas, lors de I'ajout d'un nouveau capteur, les capteurs peuvent changer d'emplacement de montage par rapport a
celui attribué auparavant. Cela tient a l'identifiant du capteur et a la logique de classement des capteurs utilisée par Samovar.

Le fichier samovarbackup.txt se présente ainsi :

{"mode":"0","DistTemp":"98.000","usepressure":true,"useautospeed":true,"autospeed":"2","useautopowerdown":false,"UseBuzzer":true,"UseBBuzzer":true,
"ChangeProgramBuzzer":false,"SteamAddr":"0","DeltaSteamTemp":"-2.000","SetSteamTemp™:"0.300","SteamDelay":"20","PipeAddr":"2",
"DeltaPipeTemp™:"0.000","SetPipeTemp":"2.000","PipeDelay":"20","WaterAddr":"3","DeltaWaterTemp":"0.000","SetWaterTemp":"0.000","WaterDelay":"20",
"TankAddr":"4","DeltaTankTemp":"0.000","SetTankTemp":"0.000","TankDelay":"20","ACPAddr":"1","DeltaACPTemp":"0.000","SetACPTemp":"0.000",
"ACPDelay":"20","StepperStepMI":"8954","Kp":*150.000","Ki":"1.400","Kd":"1.400","StbVoltage":"100.00","blynkauth":"QuOXzN*******R1e7xHYp",
"videourl":"","TimeZone":"3","CheckPower":false,"HeaterR":"35.000","LogPeriod":"3","SteamColor":"#2c03fc","PipeColor":"#f90126","WaterColor":"#08c77","Tank(

Les parameétres sont séparés par des virgules, et chaque paramétre et sa valeur sont entre guillemets et reliés par deux-points.
For example: ,"DistTemp":"98.000",

Tenez compte de ceci lors du chargement d'un fichier de réglages enregistré dans Samovar : toutes les valeurs du fichier, sauf StepperStepMI, remplacent les
valeurs actuelles. Si vous avez modifié des réglages entre I'enregistrement et le chargement (par exemple, étalonné une pompe 12C externe, champ
StepperStepMII2C), ce sont les anciennes valeurs qui seront placées dans le formulaire aprées le chargement. Pour I'éviter, supprimez ces parameétres avec
leurs valeurs du fichier.

Avertissement.

Depuis la version 5.20, la valeur « Nombre de pas du moteur nécessaires pour soutirer 1 ml. » («Konuyecmso wazos osu2amerisi
Heobxooumbix 07151 ombopa 1 mi.») (StepperStepMl) est présente dans le fichier samovarbackup.txt, mais elle n'est pas chargée
dans Samovar lors de la restauration des réglages. La valeur existant au moment de la restauration n'est pas écrasée. \Vous
pouvez la restaurer manuellement.

Le tableau liste les noms des paramétres avec leurs explications. Les valeurs sont reprises, a titre d'exemple, du samovarbackup.txt fichier présenté ci-
dessus.

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 73 /197



"mode" 0 Mode de fonctionnement

Rectification et distillation jusqu'a la température du

98.000 bouilleur («PexkTudukarys v JUCTUUIALMS [0

DistTemp TeMIlepaTypel B KyOe»)

Utiliser la correction de pression («Vcrosb30Barh
usepressure true KOPPEKTHPOBKY JIaB/IeHHs1»)

Utiliser la correction de vitesse de la pompe («Vcrosb30Bath
useautospeed true KOPPEKTHPOBKY CKOPOCTH HAacoCa»)
autospeed 2 Pourcentage de correction («IIporjeHT KOPPEKTHUPOBKI»)

Utiliser la correction de la puissance fournie («¥/Icrons30Bath
useautopowerdown false KOPPEKTHPOBKY T0/|aBaéMOH MOLIJHOCTH»)

Utiliser le buzzer pour les notifications («/crnosnb3oBatb
UseBuzzer true 3yMMep AJ1s1 HOTU(HKALHH»)

Utiliser le buzzer pour les notifications dans le navigateur
UseBBuzzer true («Hcronb30BaTh 3ymmep [/t HoTudukaiuuy B Gpaysepe»)

Activer le buzzer au changement de programme («Bkouats
ChangeProgramBuzzer |false 3yMMep IPU CMeHe TpOrpamMMbl»)

Adresse du capteur de vapeur avant le déflegmateur («Azpec
SteamAddr 0 JlaTurKa 1apa nepef gedsermMaTropom»)

Correction du capteur de vapeur avant le déflegmateur
DeltaSteamTemp -2.000 («KoppeKTHpOBKa JjaTurKa rapa repe AegaermMaropom»)

Consigne du capteur de vapeur avant le déflegmateur («YcraBka
SetSteamTemp 0.300 JlaT4rKa Tapa riepef fiediermMaropom»)

Délai de soutirage quand la T de la vapeur dépasse la consigne
SteamDelay 20 (s) («3azeprkka otbopa rpu Beixoge T mapa 3a ycTaBky (Cek)»)

Adresse du capteur de 1'élément de colonne («Azpec faTurka B
PipeAddr 2 Lapre»)
DeltaPipeTemp 0.000 Correction du capteur («KoppeKkTHpOBKa /jaTurKa»)
SetPipeTemp 2.000 Consigne du capteur («YcTaBka JaTynka»)

Délai de soutirage quand la T dépasse la consigne (s)
PipeDelay 20 («3azeprkka oT6opa rpu Beixoze T 3a ycTaBKy (CeK)»)
‘WaterAddr 3 Adresse du capteur d'eau («Afjpec jaTurika BOJbI»)
DeltaWaterTemp 0.000 Correction du capteur («KoppeKTHpOBKa JaTunKa»)
SetWaterTemp 0.000 Consigne du capteur («YcTaBKa JaTqnKa»)

Délai de soutirage quand la T dépasse la consigne (s)
WaterDelay 20 («3agepkka orbopa npu Beixoge T 3a yCTaBKY (CEK)»)
TankAddr 4 Adresse du capteur du bouilleur («Azpec gatuuka B Kybe»)
DeltaTankTemp 0.000 Correction du capteur («KoppekTHpOBKa /jaTurka»)
SetTankTemp 0.000 Consigne du capteur («YcTaBka JaTynka»)

Délai de soutirage quand la T dépasse la consigne (s)
TankDelay 20 («3aziep>kka otbopa rpu Beixofe T 3a ycTaBKy (cek)»)
ACPAddr 1 Adresse du capteur du TCA («Apgpec farurika TCA»)
DeltaACPTemp 0.000 Correction du capteur («KoppeKTHpOBKa JaTunKa»)
SetACPTemp 0.000 Consigne du capteur («YcTaBKa /jaT4nKa»)

Délai de soutirage quand la T dépasse la consigne (s)
ACPDelay 20 («3azeprkka oT6opa npu Beixofe T 3a ycTaBKy (CeK)»)

Nombre de pas du moteur nécessaires pour soutirer 1 ml.
StepperStepMI 8954 («Kon-Bo 111aroB /jBuraresisi HeOOX0AUMBIX [jyis1 0T60pa 1 ML.»)

Coefficient du régulateur PID de chauffage («Ko3dduipent
Kp 150.000 aust PID perynsitopa HarpeBa»)

Coefficient du régulateur PID de chauffage («Ko>dduipent
Ki 1.400 1151 PID perysnsitopa HarpeBa)

Coefficient du régulateur PID de chauffage («Koadduipent
Kd 1.400 nnst PID perynsitopa HarpeBa»)

Tension du régulateur en mode de maintien de la température
StbVoltage 100.00 (V) («Harmp. perynstopa B peskuMe nogiep>kanust TeM (V)»)
blynkauth 9u0Xz....7xHYp Jeton Blynk («Token Blynk»)
videourl URL de la caméra vidéo («URL BHaeoKaMepbI»)
TimeZone 3 Fuseau horaire («BpemeHHast 30Ha»)

Utiliser la vérification de connexion du régulateur
CheckPower false («Mlcrionb30BaTh MPOBEPKY TOAK/IOUEHHS PETYIISITOPa»)

Résistance de I'élément chauffant pour le calcul de la puissance
HeaterR 35.000 («ConpoTHB/IeHHe TIHA /15 pacueTa MOLIHOCTH»)

Intervalle d'écriture des données dans le journal (s)
LogPeriod 3 («ITeprOAUYHOCTD 3aMUCH JAHHBIX B JIOT (CeK)»)
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Couleur de la température du capteur de vapeur («LIBet
SteamColor #2c03fc TeMIlepaTypbl JaTyulKa rapa»)

Couleur de la température du capteur de 'élément de colonne
PipeColor #£90126 («LIBeT TeMIIeparypbl AaTuMKa LApru»)

Couleur de la température du capteur d'eau («LiBeT
WaterColor #08c77 TeMIIepaTyphbl JaTINKa BOAbD»)

Couleur de la température du capteur du bouilleur («I]set
TankColor #338a05 TeMriepaTyphl JaTyrKa Kyba»)

Couleur de la température du capteur du TCA («Lser
ACPColor #000000 TeMneparypsl garanka TCA»)
relel 1 Niveau du relais 1 («YpoBeHs pesne 1»)
rele2 0 Niveau du relais 2 («YpoBeHb pese 2»)
rele3 0 Niveau du relais 3 («YpoBeHs pesne 3»)
rele4 0 Niveau du relais 4 («YpoBeHb pesne 4»)
Remarque.

S'il n'existe pas de profil enregistré, Samovar 7.00 crée lui-méme les réglages standard. Le fichier Samovar_default_settings.txt du dossier tools des sources du

micrologiciel peut étre chargé comme un fichier de réglages ordinaire, mais aprés le premier flashage ce n'est pas nécessaire.
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Onglet « Avancé » («[onosIHUTEeIbHO»)

CKoOpoOCTh WAaroBoro gevrat o 120 waroelcek
Tekywme la 3400 Lienesoe waros: 12000

B Pacxop Bofbl: 15.3 n CxopocTs pacxofa sofe!: 1.2 n/MuH

Onglet « Avancé » («ononHntensHo») en mode Rectification

Vitesse du moteur pas a pas

Pas par seconde pendant I'exécution de la ligne de programme en cours.

Pas

Pas actuels : combien de pas ont déja été effectués dans la ligne en cours ; Pas cibles : combien il faut en effectuer avant sa fin.
Débit d'eau

Total en litres et débit en I/min d'aprées le débitmétre. Le bloc n'est visible que si le capteur est branché.

Samovar 7.00: le champ « Débit, I/h » («CkopocTb, n/u») avec le bouton « Définir » («YcTaHOBUTL»), le bouton « Figer la T de soutirage du coeur »
(«3adhukcuposatb T oTbopa Tena») et la ligne des parametres systéme ont été déplacés vers l'onglet « Rectification » («Pektudpmkauus») (I'onglet principal).
Leur description est conservée sur cette page.

Débit, I/h (onglet « Rectification »)

Saisie manuelle du débit de soutirage de la pompe péristaltique. Elle a priorité sur le programme. Elle s'applique a condition que le programme soit déja lancé et
apres |'appui sur le bouton « Définir ». Le soutirage au débit défini continue jusqu'au démarrage de la ligne suivante.

Vitesse du moteur pas a pas

Le nombre de pas par seconde que fait le moteur pas a pas pendant I'exécution du programme en cours.

Pas
Pas actuels : le nombre de pas déja effectués dans le programme en cours.
Pas cibles : le nombre de pas restant a effectuer avant la fin du programme en cours.
Débit d'eau

Données de débit du liquide de refroidissement. Total (litres) et débit en I/min. Affiché uniqguement si un débitmeétre est branché.
Remarque.

Gardez a l'esprit que le débitmétre mesure avec une tres grande erreur, qui dépend fortement du débit. Globalement, il ne sert donc qu'a vérifier la présence
d'eau et a estimer trés grossiérement le débit. Il peut étre étalonné dans le fichier Samovar_ini.h, ligne #define WF_CALIBRATION 98.

Parameétres systéme (onglet « Rectification »)
Affichés sur la page principale dans la ligne « Systéme » («Cuctema»). Des informations sur I'état de la pompe de refroidissement ont été ajoutées.
Heap - la quantité de mémoire dynamique libre en octets
BME temp - la température sur la puce du capteur de pression. En pratique, la température a l'intérieur du boitier ou est installé 'ESP32
RSSI - un indicateur du niveau de puissance du signal WiFi recu.
Libre («CB0o60gHO») - I'espace libre dans le systéeme de fichiers de Samovar, en octets. C'est la que s'écrit le journal du processus.
PWM de la pompe a eau («LLU/IM Hacoca Boabl») - le rapport cyclique PWM actuel de la pompe de refroidissement, si Samovar commande la pompe.

Remarque.
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La valeur RSSI se mesure en dBm. La valeur minimale acceptable pour le fonctionnement du réseau : RSSI = -85 dBm. Important ! Plus le nombre RSSI est
élevé, ou moins il est négatif, plus le signal est fort (par exemple, -48 est supérieur a -78).

Figer la T de soutirage du cceur (onglet « Rectification »)

Définir de nouvelles températures de la vapeur et de I'élément de colonne.

Explication.

Samovar mémorise les températures de la vapeur et de I'élément de colonne au moment ou le soutirage des tétes se termine et ou démarre le programme

« Caeur » («Teno») ou « Pré-engorgement » («Mpeazaxne6»). A ce moment, on augmente généralement la puissance pour améliorer la séparation et on soutire
les arriere-tétes. Apres la hausse de puissance, les températures peuvent sortir des consignes définies dans l'onglet Température. Samovar met alors le
soutirage en pause et attend que les températures reviennent aux valeurs mémorisées. L'appui sur le bouton fait des températures actuelles de I'élément de
colonne et de la vapeur les températures de référence, et le soutirage reprend en conséquence. Samovar le confirme par le message « Nouvelles T du cceur :
vapeur = ..., élément de colonne = ... » («HoBble T Tena: nap = ..., Lapra = ...»).
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Messages du systéme

Pendant le fonctionnement, les avertissements de Samovar s'affichent dans l'interface WEB.

Les messages apparaissent dans un panneau en haut a droite, sur n‘importe quelle page de l'interface. Chaque message peut étre masqué avec la croix ; le
bouton « Tout masquer » («CKpbITb BCE») masque tout le panneau. Avant de masquer un message d'urgence, Samovar demande une confirmation. Le bouton
= de I'en-téte ouvre I'historique des messages ; I'historique est conservé dans le navigateur, et le bouton « Effacer I'historique » («OuncTuTb McTOpUIo») le
supprime.

Les mémes messages sont envoyés aux applications mobiles et au site (notifications push et onglet « Messages ») ainsi qu'au cloud, ot on peut les consulter
sur la page « Messages » du journal.

Samovar 7.00: une pause ou une attente peut étre enregistrée sous forme de deux messages de service : un début et une fin. Dans les graphiques de
l'interface locale et du site, ainsi que sur la page « Commande » («YnpaBneHue»), la paire est décodée en une raison, un résultat et une durée. Dans la liste
ordinaire des messages, I'en-téte de service @P1 peut étre visible. Si une seule partie est arrivée, c'est un événement incomplet sans durée. En cas de coupure
de connexion ou de redémarrage de Samovar, une partie de I'historique peut manquer.

Pextutvkaumss  Mporpamma  [ONOMHUTENBHO

2 CamoBap v 7.00 Pacuétr  I12CStepper BHeLlHwWii Hacoc Mpadmk @ 12:34:56 Pabora 01:1° = [ 4
HacTpoiim
Teno; OT6Op Tena cmoxa— —
18:02:51 lMNepexog K CTPOKe Nporpammbl Ne2 X
MogpobHoe oBbACHEHWE HEQOCTYMHO: AAHHLIE 3TANA OTCYTCTEYHIT WK
HEKOPPEKTHbI
it n 18:02:51 MNayza no T wapru pd
AENCTBUA
7815
BbIKMIO4WTL Harpes a CHpLITh Bee
T
p— 35 % - 06bEM CTPOKM — MN
MocTaBUTh Ha naysy I
| CropocTs Jensta
1
i — i -0.25:c
Aanee |
| = Hanpsxesnne cTpoxm Bpems cTpoxm
p S | 7o — _
C6pocuThb npoljecc |
\ - 1
1
- ~ \ | CNEAYIOWAR —
= :
Mpachuk Hacrpoiikmn |
\ J |
oTEQR .-n
G2y PErYNATOP
Texywee Hanp.: enegoe Hanp.:
AATYUKA o > H g
180.5 v 180.0 v
L] Nap 78.2 C o 1 2 - Pesim MowHocTs
i 1450¢:
® Uapia 77.9< —_—
Hanpaxenue perynatopa:
A nap — uapra -0.3«
® Ky6 84.3-

YCTaHOBUTL
® Boga 224« CHOPOCTE, N/ -
® TCA 40.1«c 3achukcuposath T oTGOpa Tena
AETEKTOP NPUMECEWR

AABNEHWE
CocrosHmne Tpexg
ATmocdrepHoe B xonoxHe:

Cra6unbHo, cnewy 0.000 °ClmuH
752-3 MM PT.CT. 1.2 MM pPT.CT.

CUCTEMA

Heap=152000; BME temp=24.5; RSSI = -58; CeoGogHo:
300000; LWWWM Hacoca Bofsl: 0

Le panneau des messages sur la page principale
Messages («CooGLyeHnsA»)
La liste des messages ; la couleur de fond dépend de la gravité. La croix a droite masque un message.

Tout masquer («CKpbITb BCe»)
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o Masque le panneau. Il réapparait a l'arrivée de nouveaux messages.

Historique des messages («MicTopusi coo6LieHNii»)
Ouvre la liste de tous les messages regus par le navigateur, avec les boutons « Effacer I'historique » («OuncTUTb UCTOPUIO») et « Fermer »
(«3aKkpbITb»).

Messages

Selon leur gravité, les messages ont des couleurs de fond différentes : urgence, avertissement, notification. Dans les applications mobiles, les messages
d'urgence arrivent avec le préfixe « Alarme ! », et les avertissements avec « Avertissement ! ».

Certains avertissements ne demandent pas d'action immédiate :

Par exemple : « Ouvrez l'arrivée d'eau ! » («OTKpoiiTe nogavy Bogpi!»)

Il apparait comme avertissement quand la température du bouilleur définie dans le croquis est atteinte, que le robinet de refroidissement soit ouvert ou fermé.
Si l'avertissement se répéte, vérifiez que le robinet est bien ouvert et que le débit est suffisant. Si une pompe sert a maintenir la température, vérifiez qu'elle est
branchée. Vérifiez les connexions du débitmetre d'eau.

D'autres avertissements, au contraire, exigent une intervention immédiate de I'opérateur.

Par exemple : « Température critique de I'eau ! » («kKpuTnyeckan Temneparypa BoAbl!»)

Cela signifie que le liquide de refroidissement en sortie approche de la valeur limite définie dans le croquis (70° par défaut ; le message apparait 5° avant). Si
I'opérateur ne réagit pas, Samovar réduit la puissance de chauffe, et si la température continue de monter jusqu'a 75°, il coupe le chauffage.

Alarme sonore

Lors d'un blocage d'urgence du chauffage et en cas de perte de connexion, une alarme sonne dans le navigateur. Si le navigateur a bloqué la lecture,
l'indication « Le navigateur a bloqué le son d'alarme. Cliquez sur la page pour autoriser le son. » («<bpay3ep 3a6nokuposan 3Byk TpeBorn. HaxmuTe Ha
CTpaHuLyy, YTO6bI pa3peLunTb 3ByK.») apparait.

Voici la liste des messages de Samovar :

Capteur d'engorgement déclenché ! («Cpa6otan gaTumk 3axnééal»)
- A chaque déclenchement du capteur de niveau de reflux effectivement comptabilisé. Samovar ne compte que les périodes de déclenchement qui durent 3
secondes ou plus (WHLS_ALARM_TIME).

Réduction de la tension (puissance) depuis XX.X («HanpseHue (MowWHOCTb) CHKaeM ¢ XX,X»)

- Aprées le déclenchement du capteur d'engorgement, la tension est réduite par rapport a la valeur actuelle.

- En cas de dépassement de la consigne de I'élément de colonne ou de la vapeur avec I'option « Utiliser la correction de la puissance fournie » («/cnonb3oBatb
KOPPEKTUPOBKY NOAaBaeMOii MOLLHOCTU») activée.

Température critique de I'eau ! (<KKputnueckasa TemnepaTtypa Bogbi!»)
- La température de I'eau est arrivée a moins de 5° de la valeur de la ligne #define ALARM_WATER_TEMP 70. Le buzzer se déclenche et le soutirage est mis
en pause pendant 30 secondes.

Température critique de I'eau ! Erreur d'arrivée d'eau. Réduction de la tension depuis XXX («KpuTuueckas remnepartypa sogpbl! OwumnGka nogavu
BoAbl. HanpshkeHune cHmkaem ¢ XXX»)

- S'il n'y a pas eu de réaction au message précédent, la tension est réduite de 5 volts pour éviter la surchauffe de la colonne. Dans les modes Distillation et
Colonne a modit, le texte est « Température critique de I'eau ! Réduction ... depuis XXX » («KpuTuyeckas temneparypa Bofbl! MoHMkaeMm ... ¢ XXX»).

Arrét d'urgence ! Température maximale de I'Eau (de la Vapeur, du TCA) dépassée («ABapuiiHoe oTkntoueHue! MpeBbllleHa MakcUMasibHas
Temneparypa Bogbl (Mapa, TCA)»)

- La température de l'eau a dépassé la valeur de la ligne #define MAX_WATER_TEMP 75, vapeur - MAX_STEAM_TEMP 98.8, TCA - MAX_ACP_TEMP 75. Le
chauffage est coupé, la vanne d'eau est fermée.

Arrét d'urgence ! Arrivée d'eau interrompue. («ABapuiiHoe oTkntoueHue! MpekpalyeHa nogaqa Bogbl.»)
- Si un débitmetre est utilisé mais qu'aucune donnée n'en provient.

Chauffage du distillateur allumé («BkntoueH HarpeB AucTUNNATOpa»)
- Distillation. La commande « Allumer le chauffage » («Bknountb Harpes») a été donnée.

La commande de la pompe n'est pas prise en charge par votre matériel («<YnpaBneHne Hacocom He nogaepxuBaeTcs BallMM 060pyAOBaHNEM>»)
- Colonne a mo(t. La commande PWM de la pompe de refroidissement n'est pas activée dans le micrologiciel.

Chauffage de la colonne a moiit allumé («BknioueH HarpeB GPaXKHOI KOMIOHHbI»)
- Colonne a modt. La commande « Allumer le chauffage » a été donnée.

Fonctionnement de la colonne a moit terminé («PaGoTa 6GpaXHoi1 KOJIOHHbI 3aBepLLEeHa»)
- Colonne a modt. Le chauffage est coupé quand la température maximale du bouilleur définie est atteinte.
- La commande « Eteindre le chauffage » («BbIkMounTb Harpes») a été donnée.

Programme d'empatage terminé («lporpamma 3aTMpaHus 3aBepLueHa»)
- Mode Biére. Toutes les lignes du programme de brassage de la biére ont été exécutées. Le chauffage est coupé.

Vanne d'eau de refroidissement ouverte ! («<OTKpbIT KnanaH BoAbl OX/1akAeHUA!»)
- Mode Biére. Début de la ligne « Refroidissement » («OxnaxgeHne»).
- Mode Biére. Ligne « Fermentation » («BpoxeHue»). Quand la température du mo(t dépasse la consigne du bouilleur de la valeur de dépassement.
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Vanne d'eau de refroidissement fermée ! («3akpbIT knanaH BofAbl oxnaxaeHnA!»)
- Mode Biére. Fin de la ligne « Refroidissement ».
- Mode Biére. Ligne « Fermentation ». La température du moQt est revenue dans les limites définies.

Température d'empatage du malt atteinte ! («[locTurHyTa Temneparypa 3acbinu conogal»)
- Mode Biére. La température d'empatage du malt est atteinte. Attente.

Palier de température de XX° atteint. Attente de N minutes. («[locTurHyTa TemnepatrypHas naysa XX°. XXgem N MUHYT.»)
- Mode Biére. Le décompte du temps de la ligne « Pause » («[May3a») a commencé.

Maintien en pause : température inférieure a la cible («May3a BblgepxKu: TemnepaTtypa HUXe Lenun»)
- Mode Biére. Ligne « Pause ». La température est descendue de 3° ou plus sous la valeur définie, et le décompte du temps est arrété. Le chauffage fonctionne.
Avec un écart plus faible, il n'y a pas de message, et le décompte ralentit.

Maintien suspendu : température hors de la plage («Bblgep)xka npuoctaHOB/IEHa: TemnepaTypa BHe NOJIOCbI»)
- Mode Fabrication du fromage. Etape « Maintien » («Bbiaepxka»). Ecart de 3° ou plus en dessous ou dépassement au-dessus de la tolérance ; le temps de
maintien n'est pas compté.

Maintien repris («BbigepXka npogomkeHa»)
- Modes Biere et Fabrication du fromage. La température est revenue et le décompte du temps de maintien reprend.

Ajoutez le houblon ! («3acbinbTe xmenb!»)
- Mode Biére. 30 secondes avant la fin de la ligne de programme « Ebullition » («Kunsuenne»).

Passage a la ligne de programme n° («[epexop Kk cTpoke nporpammbl Ne»)
- Passage a la ligne de programme suivante. En mode Biere, il est complété par « Chauffage jusqu'a la température d'empatage du malt : XX° » («HarpeB go
Temneparypsbl 3acbinu conoga: XX°»).

Il ne reste plus d'alcool dans le bouilleur («<B ky6e He ocTaniocb cnupTa»)

- Distillation, Colonne a modt. Condition : la température du bouilleur dépasse 90 degrés et le chauffage est allumé. Si, pendant le temps défini dans les
réglages par le champ « Temps de contrdle de la fin de la distillation » («<BpemMsi 415 KOHTPONA 3aBepPLUEHMS MpoLecca AMCTUANALMU») (60 minutes par défaut, O
- pas de contrdle), la température du bouilleur ne varie pas de plus de 0.1 degré.

Distillation terminée. Durée totale : N min. («Auctunnauus 3aBeplueHa. O6wee BpemMsa: N MUH.»)
- Le chauffage est coupé quand la température maximale du bouilleur définie est atteinte.

- Le chauffage est coupé.

- Il ne reste plus d'alcool dans le bouilleur.

Pause par T de I'élément de colonne (ou de la vapeur) («May3a no T uapru (unm napa)»)
- La température du capteur de I'élément de colonne (ou de la vapeur) a dépassé la consigne.

Exécution du programme terminée. («<BbinonHeHne nporpaMmbl 3aBepLUEHO.»)
- Tout le programme en mémoire de Samovar a été exécuté.
- Le chauffage est coupé.

Limite de température maximale du bouilleur. Programme terminé. («/lumut makcumasnbHoli TeMnepaTypbl Ky6a. MporpamMmma saBeplLueHa.»)
- Rectification. Le chauffage est coupé quand la température maximale du bouilleur définie est atteinte.

Chauffe rapide terminée. Stabilisation/fonctionnement a reflux total. (<Pa3roH 3aBepléH. CTabunusauyus/paéora Ha ce6s.»)
- La température du capteur de vapeur indiquée dans la ligne #define CHANGE_POWER_MODE_STEAM_TEMP 39 est atteinte.

Stabilisation terminée, la colonne fonctionne de fagon stable. («<Cta6unusauus 3aBeplueHa, KOJIOHHa pa6oTaeT CTaGU/IbHO.»)
- Condition : le chauffage est allumé. Le capteur de vapeur a franchi le seuil d'arrét de la chauffe rapide. Pendant six minutes, la température de la vapeur ne
varie pas de plus de 0.1 degré.

Ouvrez l'arrivée d'eau ! («OTKpoiiTe nogauy BoAbl!»)

- Rectification. La température du bouilleur indiquée dans la ligne #define OPEN_VALVE_TANK_TEMP 77 est atteinte.

- Biére. Début de la ligne « Refroidissement ».

- Biére. Ligne « Fermentation ». Quand la température du mo(t dépasse la consigne du bouilleur de la valeur de dépassement.

Fermez l'arrivée d'eau ! («3akpoiite nogauy Bogbi!»)
- Rectification, Distillation, Colonne a mo(t. Le chauffage est coupé et la température de I'eau est descendue sous la consigne de T de I'eau de la valeur définie
dans le croquis.

L'ébullition a commencé dans le bouilleur ! (<kHauanocb kuneHue B ky6e!»)
- Condition : le chauffage est allumé ; la température de la vapeur a dépassé 39°, ou la température du bouilleur a cessé de monter alors que I'eau de
refroidissement s'est réchauffée. En mode Distillation, la teneur en alcool calculée dans le bouilleur est ajoutée au message.

Pas de liaison avec le régulateur ! («<HeT cBsi3u ¢ perynsatopom!»)
- La vérification de la liaison avec le régulateur est activée et le régulateur n'a pas répondu a plusieurs requétes de suite. Si la liaison n'est pas rétablie - « Arrét
d'urgence ! Pas de liaison avec le régulateur de chauffage. » («ABapuiiHoe oTk/ItoUeHMe! HeT CBA3M ¢ perynsiTopoM Harpesa.»)

Arrét d'urgence ! Erreur de commande du chauffage. (<ABapuiiHoe oTk/oueHune! OlnGKa ynpaBieHUs HarpeBarTesniem.»)
- La puissance réelle indiquée par le régulateur differe de la puissance définie de plus de 20% plusieurs fois de suite.
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Erreur du capteur de température de vapeur (élément de colonne, eau, bouilleur, TCA) ! («<Own6ka gaTunka Temneparypbl napa (u4apru, Boabl, kyéa, B
TCA)!»)
- Aucune donnée ne provient du capteur de température.

Mémoire bient6t pleine ! Total : xxxxx, utilisé : xxxxxx («3akaHuMBaeTcsi NamMsiTb! BCero: Xxxxx, MCMO/Ib30BaAHO: XXXXXX»)
- Il ne reste plus de place pour le journal dans le systeme de fichiers. Samovar supprime lui-méme l'ancien journal data_old.csv quand il reste moins de 16 KB
d'espace libre. Supprimez les fichiers inutiles via I'éditeur.

Arrét d'urgence : le bouton d'arrét d'urgence a été actionné («<ABapuiiHoe OTK/IlO4EHME: HaXaTa aBapuiiHas KHOMKa»)
- Le bouton d'arrét d'urgence a été actionné ou un capteur d'urgence s'est déclenché.

Le chauffage est bloqué par la protection d'urgence, un redémarrage est nécessaire («<Harpes 3a610kMpoBaH aBapuiiHoli 3awwuToii, TpeGyetcs
nepesarpyska»)

- Aprés un arrét d'urgence, le chauffage ne s'allumera pas tant que Samovar n'aura pas été redémarré. Tant que le blocage est actif, une alarme sonne dans le
navigateur.

Une session inachevée a été trouvée, mode N, programme n° M ; le chauffage n'a PAS été repris automatiquement. («O6HapyxeHa He3aBepLIEHHAA
ceccus, pexum N, nporpamma NeM; HarpeB HE BO30GHOB/IEH aBTOMAaTU4YECKMN.»)

- Samovar a redémarré pendant un processus. Le chauffage doit étre rallumé manuellement ; si moins de 30 minutes se sont écoulées depuis le redémarrage,
le journal dans le cloud poursuit la session précédente.

Perte de connexion ! («O6pbIB cBA3U!»)
- Message du navigateur : Samovar n'a pas répondu a trois interrogations de suite. La page est assombrie et bloquée jusqu'au rétablissement de la connexion,
et la ligne de I'norloge indique I'heure des derniéres données regues.

Configuration chargée avec une erreur : ... (<kKoHpurypaums sarpyxeHa ¢ OWNGKOIA: ...»)

- Les réglages ont été lus avec une erreur au démarrage, et Samovar fonctionne avec les valeurs par défaut. La raison s'affiche sur la page principale, dans la
bande sous les mesures.
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Journaux et graphiques dans le cloud

Consultation des informations dans le cloud.

Pour que Samovar envoie le journal dans le cloud, obtenez un jeton d'appareil et saisissez-le dans le champ « Jeton Blynk » («TokeH Blynk») de I'onglet
Réglages - Divers («Hactpolikn — [poumne»). Pour consulter ce journal dans votre profil, ajoutez I'appareil sur le site www.samovar-tool.ru dans le menu

« Utilisateur — Appareils ».

Tant que le jeton est défini et que la connexion au serveur est établie, Samovar, en écrivant le journal local, envoie les données et les messages dans le cloud,
ou ils peuvent étre consultés sur le site www.samovar-tool.ru, page « Journaux » (samovar-tool.ru/logi/).

Un méme utilisateur du site peut avoir plusieurs Samovar si I'administrateur du site a relevé la limite d'appareils (un seul par défaut, voir Applications mobiles et
site). La page « Journaux » affiche les processus de I'appareil sélectionné dans le menu « Utilisateur — Appareils ». Pour ouvrir les archives d'un autre
Samovar, sélectionnez-le d'abord a cet endroit.

Samovar 7.00: il n'y a plus de réglages distincts pour I'envoi du journal dans le cloud. Tant que le jeton est défini et que la connexion internet est disponible, les
lignes du journal sont envoyées automatiquement toutes les 4 secondes. Si Samovar a redémarré pendant un processus et que le chauffage est rallumé dans
les 30 minutes, I'enregistrement se poursuit dans la méme session.

Sur le graphique, les nouvelles pauses sont représentées par un intervalle avec la cause, le résultat et la durée. Si une partie des données n'a pas été regue ou
si I'heure de I'appareil a été modifiée, un simple repere peut subsister au lieu d'un intervalle. Dans les anciens journaux, ces intervalles n'apparaissent pas aprés
la mise a jour du site.

La liste des journaux dans le cloud se présente ainsi :

Cnncok noros

Nara nora DOetanuzauua Mpachuk Ckavate nor CoobweHua PepaktupoBats

[etanuaauna ¢ CoxpaHuTe nor

22.09.2022 09:09:22 [eranuaaums apue  Coxpawnte nor  Cooluiedna  Yaanute ObbeawHuTs nor
Pacwaputs nor

[etanuaauun auk CoxpaHuts nor A Ypanwts ObbeguHnte nor
Pacwapute nor

23.09.2022 12:55:09 [eranuaauns Coxpatuts nor  Coobujenna  Ynanute Obbegunnts nor
Pacuaputs nor

09:11:44  [etanuaaums ajuk Coxpaunte nor  CooBuwienna  Yaanuts OBbeanHuts nor
Pacwaputs nor

26.09.2022 09:40:13  [eranuaaums Coxpannts nor  Coofuiesna  Yoanute OBLeguHuTs nor
Paciwaputs nor

[etanuzaus ; ¢ Coxpanute nor sHuA  Yaanute ObbeguHnTe nor
Paciwapute nor

05.10.2022 12:39:39  [eranusauns Coxpanute nor  Coobuwenna  Yaanute Obbegunnts nor
Pacuuaputs nor

Détails - le programme de soutirage et des informations complémentaires (« aide-mémoire du processus »)
Graphique - un graphique du processus est construit.

Enregistrer le journal - le fichier journal est téléchargé sur votre ordinateur. Le nom du fichier est data.csv

Messages - tous les messages apparus pendant ce processus.

Supprimer - supprimer ce journal. Action irréversible.

Fusionner le journal - fusionner le journal avec le précédent. Action irréversible.

Partager le journal - permettre a toute personne disposant du lien vers ce journal de le consulter. Action réversible.

Les journaux et graphiques ne sont accessibles qu'a vous, mais vous pouvez les partager avec d'autres participants.

Pour partager un journal :

Appuyez sur « Partager le journal ». Répondez oui a la question « Rendre le journal accessible a tous ? ».

Le libellé « Partager le journal » devient « Rendre le journal privé ».

Ouvrez le journal, par exemple sur « Détails », copiez le lien depuis la barre d'adresse du navigateur et envoyez-le par n'importe quel moyen a la personne avec
qui vous voulez le partager.

Toute personne disposant du lien pourra consulter le graphique et télécharger le fichier journal - data.csv

Pour interdire la consultation : appuyez sur « Rendre le journal privé » ; le libellé redevient « Partager le journal ». Le journal n'est plus accessible aux autres.

Détails

Un clic sur « Détails » ouvre une nouvelle fenétre.
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WHdopmaumnsa o npouecce
Jata [ HIEE] 14.01.2023 11:02:17
MpvyvHa npeneiaywiei nepesarpyskm ESP32

Hepesarpyska ESP
H;500;0.05;0;0.00;160
H;450;0.06;1;0.00;0
H;450;0.06;2;0.00;0
H;450;0.06:3;0.00;0

TIporpamma otéopa C;500;0.50;5;0.00;185
C;3000;1.40;6;0.00;0
C;3000;1.40;7;0.00;0
C;3000;1.20;8;0.00;,0

B;3000;1.20;9;0.00;0
Mporpamma ot6opa i

Bbixoa Ha 3axneb B aBToMatu4eckom pexume co 170 Bonbt.

JonoauuteasHas aadopmanus [} 3axned Hactynun Ha 200 BonbTax yepea 2 yaca.
HyxHo nonpoboBaTtb Ha [NporpaMmy NOAronoBHUKY - NOCTaBUTb
HanpsbkeHve 195B.

[JononHutensHas MHopMaums

CoXpaHHTE ONHCAHHE CoxpaHuTb onucaxve

CnMcok noroe DOetanuzauyma Mpadhuk Ckavars nor CoobweHuna
Hu:xaee meHI0 |3

Cnucox ] [Jeranuaauns Tpadmk CoxpaHute nor

1. Date
La date et I'neure de démarrage du processus. L'heure de démarrage est enregistrée selon la condition de démarrage de I'enregistrement du journal local.

2. Cause du redémarrage précédent de 'ESP32
La raison de l'arrét de Samovar peut y étre indiquée.

3. Programme de soutirage
Le programme de soutirage au format texte. Il peut étre copié et réutilisé dans un autre processus en le collant dans le champ de texte de I'onglet
« Programme » («[porpamma»). Non modifiable.

4. Informations complémentaires
Une description du programme de soutirage au format texte. Texte libre. Modifiable.

5. Enregistrer la description
Appuyez apres avoir modifié la description du programme de soutirage pour enregistrer les changements.

6. Menu du bas

Liste des journaux - retour a la fenétre précédente avec la liste de tous les journaux
Détails - cette fenétre méme

Graphique - consulter le graphique de ce processus précis

Messages - tous les messages apparus pendant ce processus.
Graphique
Par rapport au graphique local, les données suivantes sont ajoutées au graphique dans le cloud :
- Débit de soutirage
- Débit d'eau

- Tension/Puissance.

- Titre alcoométrique dans le bouilleur
- Titre alcoométrique du soutirage (données pertinentes uniqguement en mode « Distillation » («AucTnnAuns»))

Toutes les conditions de démarrage du tracé et de contréle de I'affichage sont les mémes que pour le graphique local. Les données sont stockées dans le cloud,
et I''mage du graphique est construite par le navigateur de votre ordinateur.

Moins il y a de données, plus votre connexion internet est rapide et plus votre ordinateur est puissant, plus le graphique se construit vite.

Exemple de graphique :
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100 7700 7 14 10 205

o | — e
6 12 200

769.5 0.6
5 1.0 195 i
80 04 " |
769.0 0.2 = #I,.r 1| 1
|
I

90

4 08 190
70 0

3 06 185

768.5 -0.2

60

768.0 -0.6

o 102 175
08

40 7675 0

-1.0 170
2023-01-15 020@B551-15 02AH34@1-15 02ARA34A1-15 0223181 -15 02ERBEA1-15 1RE2E361-15 120%3161-15 120233161-15 1204B481-15 120234a1-15 1@0F3381-15 12033381-15 18:10:34

— Temnepatypa napa — Temneparypa B uapre Temnepatypa Boakl — Temnepartypa B kybe — ATvocdephoe fasneHie — CTpOKa nporpaMMel  — CKopocTe oT6opa  — 10TOK BoAb!

— HanpsxeHue/MoLLHOCTE

Grace aux données supplémentaires du graphique, I'exemple montre comment le régulateur de tension a fonctionné en régime de pré-engorgement.
Messages
Si vous avez manqué un message, vous pouvez en consulter I'historique ici. Par exemple : pourquoi le chauffage s'est « soudain » éteint.

Exemple :
Un extrait de la fenétre des messages : soutirage des tétes et passage de la colonne en régime de pré-engorgement.

Cnncok coobLueHunn

Oara cooBweHunA CoobweHne KputM4HocTe coobleHuns

Mporpan -Tapr cTpokk Ne; otfop B
MNporpamma: crapt cTpokn Ne2; otbop B
Mporpamw
Mporpamma: crapr crpokk Ned; otBop B émkocTs 3
Hoewie T tena: nap = 75.00; yapra = 6
Mporpamma: cTapr cTpokk Ne5; otBop B EmkocTs 5
Mporpamma: crapr cTpokw NeB; otbop B EMkocTs 6
Hanpmxenne chkaem ¢ 200.00
Hanp
15.01.2023 08:43:21 Hanprxenune chuwaem c 196.00
0 206 Hanprx em c 194.00
15.01.2023 08:44:51 Hanpamxerue chuwaem ¢ 192.00
Hanp e em ¢ 190.00

Questions et réponses. FAQ

Combien de temps les journaux sont-ils conservés dans le cloud ?
Les journaux de moins de 30 minutes sont supprimés un jour apres leur création. Les autres sont conservés sans limite de durée.

Un brassin en mode « Biére » («[uBo») apparait-il de lui-mé&me dans le journal de I'espace personnel du site ?

Oui. Une session démarrée en mode « Biére » crée automatiquement une entrée dans le journal de I'« Espace brasseur » du site, a partir des mémes données
qui arrivent sur cette page (paliers d'empatage, ébullition avec les messages « Ajoutez le houblon ! » («3acbkinsTe xmenb!»), refroidissement) ; I'appareil n'envoie
rien de plus. Plus de détails sur la page Journal de brassage sur le site et dans les applications.
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Journaux et graphiques locaux

Consultation locale
Samovar tient un journal des températures et le conserve dans sa propre mémoire. Pour chaque mode, I'enregistrement démarre a une condition précise :

Rectification - lorsque la commande « Démarrer le soutirage » («Hauyatb 0T60p») est donnée.
Distillation - a la commande « Allumer le chauffage » («BkntounTb Harpes»).

Biére - au démarrage de la premiére ligne du programme de brassage.
Colonne a modt (BK) - a la commande « Allumer le chauffage ».
NBK et Fabrication du fromage - au démarrage du programme.

Dans tous les modes, I'enregistrement se termine & la commande « Eteindre le chauffage » («OTk/tounTs Harpes») ou « Réinitialiser le processus » («C6pocuTb
npouecc»)

Si le chauffage a été éteint au cours d'une conduite puis que le processus a été repris, le journal recommence a étre enregistré a chaque fois, selon les
conditions ci-dessus.

Samovar 7.00: I'intervalle du journal n'est pas réglable - une ligne est écrite toutes les 4 secondes. Le champ « Enregistrement des données dans le journal »
(«3anuck AaHHbIX B N10r») a été retiré de l'onglet Réglages - Divers. S'il reste moins de 16 Ko de mémoire libre, Samovar supprime de lui-méme I'ancien journal

data_old.csv.

La fenétre de consultation locale du graphique se présente ainsi :

o HeT fanHbiX AnA rpadvka

o Own6Ka 3arpyskm rpacguka: HTTP 404

o Temneparypanapa  Tewmneparypa B uapre  TemnepaTypa Bogbl  Temnepatypa e kybe — [aenenue (Wwkanacnpaga)  CTpOKA Nporpammbl (CBOS LWKana)

Graphique local

Graphique
L'échelle des températures est & gauche, celle de la pression a droite. La valeur basse de I'échelle des températures est prise sur la valeur minimale
de I'ensemble des capteurs.

Poignées de section
Les poignées gauche et droite définissent la section affichée. Double-clic sur la barre - le graphique entier.

Légende
Un clic sur une série la masque ou l'affiche.

Ligne d'état
Le nombre de points chargés et une aide sur les commandes.

Le graphique est dessiné par le micrologiciel sans bibliothéque externe. A gauche se trouve I'échelle des températures, & droite celle de la pression ; le numéro
de ligne du programme est affiché comme une série distincte. Sous le graphique se trouve une ligne d'état : « Points chargés : N. Les curseurs sous le
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graphique définissent la section, double-clic sur la barre - le graphique entier, légende - activer/désactiver, survol - valeurs. » («3arpyxeHo To4ek: N. Mon3yHku
nog, rpacovkoM 3a4atoT y4acToK, ABOMHON LEeM4YoK No nosoce - BeCb rpadvik, iereHaa - BKA/BbIK/, HABEAEHNE - 3HAUYEHWSA. »)

Samovar 7.00: lorsque le graphique est ouvert, des reperes de pauses et d'attentes peuvent apparaitre a co6té des séries numériques. Ce sont des messages
distincts de la conduite en cours que la page garde en mémoire ; ce ne sont pas des lignes de data.csv ni de data_old.csv. Si le début et la fin d'une méme
cause ont été regus, l'intervalle, la durée et le résultat sont affichés ; si une seule partie a été recue, il s'agit d'un événement incomplet, sans durée inventée.
Des messages perdus ou un redémarrage de Samovar peuvent rendre I'historique incomplet ou l'effacer.

Un repére n'est placé sur I'axe du temps que si I'heure est fiable. S'il n'y a pas d'heure ou si I'horloge de Samovar a fait un saut notable, les informations sur la
cause et la durée restent dans la ligne d'état, mais aucun intervalle n'est dessiné sur le graphique. Les anciens reperes de ligne de programme et les
événements de pause restent des observations distinctes, et non des intervalles.

Légende

Vous pouvez masquer n'importe quelle série en cliquant sur son entrée de Iégende. Par exemple, si vous cliquez sur « Pression » («[aBneHune»), la série de
pression n'est plus affichée. Un nouveau clic I'affiche de nouveau. Les capteurs masqués sur la page principale sont également masqués ici.

Section du graphique
Sous le graphique se trouve une barre munie de deux poignées. En faisant glisser les poignées gauche et droite, vous pouvez choisir le niveau de détail
nécessaire a l'analyse. Un clic sur la barre déplace la section sélectionnée, un double-clic rameéne le graphique a sa vue d'origine. Les poignées se déplacent
aussi avec les fléeches du clavier.

Lorsque vous survolez le graphique avec le curseur, une ligne verticale apparait avec les valeurs exactes de toutes les séries a la position du curseur.

Pendant que vous le consultez, le graphique est automatiquement complété par de nouveaux points, au plus une fois toutes les 15 secondes ; cette mise a jour
peut étre désactivée en décochant la case « Mettre a jour le graphique » («<O6HOBAATL rpadink») dans la fenétre ci-dessous.

Crartyc

o [¥] OBHoBNATHL rpacmk

Tewywee spemna: 12:34:56 . Bpema pabotbi: 01:12:30

T B uapre: 77.900 °C T BOAbI: 22.400 °C

T napa: 78. 150 °C T B KyGe: 84.300 °C
A Temnepatyp: -0.250 °c Te TCA: 40. 100 °Cc

CkopocTe oT6opa: 600.00 niy
Mporpecc ot6opa: 35 %
OtoGpaHHbLIi 06Lem: 350 mn

Craryc: Ot6op Tena; Teno

CHCTEMHbIE MapameTpbl: Heap=152000; BME temp=24.5; RSSI = -58; CeoGoaHo: 300000

La fenétre « Etat » («CTaryc») sous le graphique
Mettre a jour le graphique («OGHOBNATL rpacdnk»)
Décochez la case pour que le graphique ne soit plus complété par de nouveaux points.

Enregistrer le journal («CoxpaHutb nor»)
Télécharger le journal actuel data.csv.

Enregistrer I'ancien journal («CoxpaHuTb cTapblii 510r»)
Télécharger le journal précédent data_old.csv.

Désactiver la mise a jour du graphique
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Désactiver la mise a jour rend la consultation et I'analyse du graphique plus confortables. L'écriture du journal dans le fichier ne s'arréte pas. Si vous cochez de
nouveau la case, tous les événements survenus entre-temps s'affichent sur le graphique.

Attention !
Le graphique est construit sur votre ordinateur ; avec un journal volumineux, cela peut prendre un temps considérable. Si Samovar est occupé, le
téléchargement du journal est relancé automatiquement.

Sur la méme page (dans la deuxiéme fenétre) se trouve un bouton « Enregistrer le journal » («CoxpaHuTb 10r»). Si vous appuyez dessus, a la fin du processus
le journal actuel est enregistré sur votre ordinateur, dans le dossier « Téléchargements » de votre navigateur. Le nom du fichier est data.csv .

Si un nouveau journal a déja commencé a s'enregistrer, vous pouvez encore télécharger le précédent avec le bouton « Enregistrer I'ancien journal »
(«CoxpaHunTb cTapblii nor»). Le nom du fichier est data_old.csv

Méme si vous avez seulement mis Samovar sous tension sans démarrer le chauffage ni le soutirage, deux journaux peuvent étre enregistrés : le plus récent
(data.csv) et le précédent (data_old.csv).

Lorsque le processus démarre selon la condition, le nouveau journal remplace I'ancien.

Exemple.

Si, au cours d'une conduite, le chauffage a été éteint cing fois puis le processus repris, et que les conditions de démarrage du journal ont été remplies a chaque
fois, vous ne pouvez consulter localement que le graphique construit a partir des données du dernier journal. Le journal précédent ne peut étre que téléchargé
sous forme de fichier de données data_old.csv. Les trois premiers journaux ne sont plus disponibles localement.

En revanche, dans le cloud, les cing journaux sont conservés et cinq graphiques peuvent étre consultés. De plus, dans le cloud, ils peuvent étre fusionnés en un
seul journal, qui donne alors un seul graphique. Vous pouvez aussi télécharger sur votre ordinateur les journaux séparés ou le journal fusionné.

Par la suite, vous pouvez consulter le graphique sur votre ordinateur avec la page chartlocal.htm, qui se trouve dans le dossier Samovar - tools
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Modes de fonctionnement de Samovar

Pexum padoTtsl | PexTuchukauus R
Pektudmkaunsa, auctunnauyuma u BK go tTemneparypsbl B KyGe: | 0 °C
Bpems ANA KOHTPONA 3aBeplUeHUA Npouecca ANCTUANALMMK: ‘ 0 ‘MHH

(] Mcnonb3oBaTh KOPPEKTMPORBKY JaBNEHUA
("] Wcnonb3oBaTh AaT4KK YPOBHA thierMbl Npu pekTuduKaumm

(] He nokasbiBaTh cXemy npolecca

o MapameTpbl 06opygoBaHnsA (KONOHHLI)

=

,D,uamerp:| 1.5 v | AOAMOB

A

o
BbicoTa HacagKu: | 0.50 v |MET|JOB

MnoTHOCTL HAcAAKK: ] 80 % (0-100)

JeTekTop npockoka npumeceii (pekTudmnKkauma)

(] WUcnonb3oBath getexkTop

0 Mm. PT. cT.

. A

Jaenexune, NPy KOTOPOM BK/TIOYUTCA aBapus:

F —

HyneBas Touka MPX:

e S
F —
I]

. S

OtcuétoB MPX Ha 1 MM pT. CT.:

HacTpoiiku s3ymmepa

(] McnonbzoBaTth 3ymmep AnsA HOTUhMKALMKA

(] McnonbzoBath 3ymMmmep AnA HoTuchuKauun B Gpayzepe

(] BknioyaTk 3yMMep Npu cMeHe NPorpaMmb!

BHAMaHWE: BK/IOYMTCA Nogaya Bogkl (HACOC WK KNANaH), 3anycTUTCA NEPUCTANETMYECKMA Hacoe oTGopa, CcepeONpUEOS NPORAET 5
NONOKEHWH EMKOCTENA.

Choix du mode de fonctionnement dans I'onglet « Réglages — Principaux » («HacTpoiikn — OCHOBHblE»)
Mode de fonctionnement («Pexxum pa6oTbi»)
La liste des modes. Sous vide et le mode Lua sont masqués dans la liste.

Dans l'interface web, vous pouvez choisir I'un des modes :

Rectification («PekTuchukaums»)

Distillation («AncTnnnsaums»)

Biére («IMnBo»)

Colonne a modt (BK) («BpaxHasi konoHHa (BK)»)

Colonne a modt continue (NBK) («HenpepbiBHas 6paxHas KonoHHa (HBK)»)

Fabrication du fromage («CbipoBapeHue»)

Les éléments Sous vide («Cy-Bua») et Mode Lua («Lua-pexvm») sont masqués dans la liste et ne s'activent pas par le changement de mode habituel. Les
modes NBK et Lua ne sont pas présents dans toutes les compilations du micrologiciel : si le mode enregistré dans les réglages n'existe pas dans la compilation
actuelle, il apparait dans la liste, mais il ne peut pas étre sélectionné a nouveau.

Samovar 7.00: le mode Fabrication du fromage a été ajouté. Le changement de mode ne nécessite plus de redémarrer 'ESP32.
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Comment changer de mode

. Si un processus est en cours, arrétez-le normalement et attendez que le chauffage et les pompes s'éteignent. Tant que le chauffage est allumé, les réglages
avec un nouveau mode ne sont pas enregistrés.

. Ouvrez Réglages - Principaux («HacTpoiiku — OcHoBHble»). Dans le champ Mode de fonctionnement («Pexunm pa6oTbi»), sélectionnez le mode souhaité.

. Avant d'enregistrer, branchez les capteurs et I'équipement nécessaires au nouveau mode.

. Appuyez sur Enregistrer («CoxpaHutb»). Samovar ferme le journal, annule les commandes en attente et change de mode sans redémarrage, et le navigateur
passe a la page principale du mode choisi.

. Ouvrez Réglages - Température («<Hactpoiikn —» Temnepatypa»), actualisez la liste des capteurs et attribuez a chaque capteur son emplacement. Appuyez
de nouveau sur Enregistrer.

. Vérifiez le programme du mode choisi et lancez l'autotest avant d'allumer le chauffage.
Les programmes et réglages enregistrés sont séparés par mode. Si vous utilisez différents jeux de capteurs, enregistrez un fichier de sauvegarde des réglages
pour chaque configuration dans I'onglet Divers («[poune»).
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Mode premiére distillation

Aductinnauna Mporpamma  [JONONHWTENBEHO

2 Camoeap v 7.00 12CStepper BHeLuHWiA Hacoc Mpadbuk @ 12:34:56 PaGora 01:12:30 = [ 4
HacTtpoiiku
Mpr Ne2; PeXXuM UCTUNAALUMN  crpoka 11z 2 — CTpoka - octanocs 42 MMH  Mpouecc - octanocs 118 MUH

MoapofHoe 06LACHEHNE HEAOCTYTIHO: AaHHbIE STANa OTCYTCTEYIIT MW HEKOPPEKTHEL

OEACTBUA TEKYWAA CTPOKA - 1 M3 3
:
R i
a | : 3HaUEHUe CTPOKM HanprxeHue CTpokm
1
Janee . | ) — ! 80 —B
B410° H
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La fenétre principale du mode Distillation («Auctunnsauns»)
Allumer le chauffage («BkniounTb HarpeB»)
Démarre et arréte la distillation. Lorsque le chauffage est allumé, le bouton s'appelle « Eteindre le chauffage » («BbIK/lOUYNTb HArpeB»).

Suivant («Janee»)
Force le passage a la ligne suivante du programme de distillation. Disponible uniquement lorsque le chauffage est allumé.

Degré alcoolique («CnMpTYO3HOCTb»)
Le degré alcoolique calculé dans le bouilleur et au soutirage. Tant que le bouilleur n'est pas en ébullition, 100 % est affiché.

Prévision de durée («MporHo3 BpemeHu»)
Combien de minutes il reste avant que la condition de la ligne en cours soit remplie et avant la fin du processus. Recalculé toutes les 30 secondes.

Régulateur («Perynsatop»)
La tension (puissance) actuelle et cible du régulateur et le champ de réglage manuel. Voir Réglage manuel de la tension du régulateur.

00000
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Attention !

Seuls trois capteurs de température sont surveillés : eau, bouilleur et TCA

L'interface affiche les relevés de tous les capteurs de température, s'ils sont raccordés et attribués dans l'onglet Réglages
(«Hacmpoliku») — Température («Temnepamypa»).

Vous pouvez ainsi utiliser des capteurs en surplus comme capteurs d'information pour vos propres besoins. Par exemple : pour
suivre la température de I'eau en entrée, etc.

Attention.
Avant le début de I'ébullition, le degré alcoolique est affiché a 100 % - c'est nécessaire pour déterminer ensuite le degré
alcoolique réel correct.

A la commande « Allumer le chauffage » («Bkniountb Harpes»), Samovar demande au régulateur de passer en mode « Montée en température » («Pa3roH») et
affiche le message « Chauffage du distillateur activé » («BkntoyeH Harpes guctunnsatopa»). Vous pouvez modifier la puissance en saisissant des valeurs dans
le champ « Tension du régulateur » («HanpshkeHne perynatopa»). La puissance définie est conservée jusqu'au passage a la ligne suivante du programme de
soutirage.

Si une résistance d'appoint est raccordée, elle s'allume en méme temps que le chauffage et s'éteint au premier passage a la ligne suivante du programme. Si la
case « Utiliser la résistance d'appoint pendant I'ébullition » («/icnonb3oBaTb pa3roHHbIN T3H NPy knneHun») est décochée dans l'onglet Réglages («HacTpoiikn»)
- Principal («<OcHOBHble»), la résistance d'appoint s'éteint plus tot - dés que Samovar détecte que le bouilleur est entré en ébullition.

Le bouton « Suivant » («[lanee») force Samovar a passer a la ligne suivante du programme de distillation, sans attendre que la condition de la ligne en cours
soit remplie. Il ne fonctionne que lorsque le chauffage est allumé.

En mode premiére distillation, Samovar affiche et surveille les températures de trois capteurs :
Eau. La température de I'eau peut étre régulée (a condition d'utiliser une pompe d'alimentation en eau) en modifiant la consigne du capteur de température de

I'eau dans l'onglet Réglages («HacTtpoiikn») - Température («Temnepatypa»). Si le capteur du TCA a chauffé au-dela de sa consigne et qu'il est plus chaud que
l'eau, la pompe augmente temporairement le débit d'eau.

Bouilleur. Lorsque la température du bouilleur atteint la valeur indiquée :
1. Dans le fichier Samovar _ini.h, ligne :

#define OPEN_VALVE_TANK_TEMP 77

La commande d'ouverture de la vanne d'eau et de mise en marche de la pompe de refroidissement sera donnée.
Lorsque le bouilleur entre en ébullition, Samovar détermine le degré alcoolique et affiche le message « Ebullition commencée dans le bouilleur ! Degré
alcoolique XX.X » («Hauanocb kuneHne B kybe! CnMpTyo3HOCTb XX.X»).

La distillation se termine (et le chauffage est donc coupé) lorsque I'une des conditions suivantes se produit :

- La température du bouilleur dépasse la température de fin de distillation définie dans les réglages.

- Il ne reste plus d'alcool dans le bouilleur (ce qui est déterminé par le fait que la température du bouilleur ne varie pas
de 0.1° pendant la durée indiquée dans le champ « Durée de controle de fin de distillation » («Bpems 11 KOHTpoONA
3aBepLUeHust npolecca aucTunnsauum») de l'onglet Réglages («HacTtpoiiku»), & condition que la température du bouilleur
soit supérieure a 90°). Samovar signale « Il ne reste plus d'alcool dans le bouilleur » («B ky6e He ocTanock cnupTta»). La

valeur 0 désactive ce contrdle.
A la fin, le message « Distillation terminée. Durée totale : N min. » («AucTunnaums sasepiueHa. Obuiee spems: N MuH.») s'affiche.

Apres la coupure du chauffage, la vanne d'alimentation en eau se ferme et la pompe s'arréte lorsque I'une des
conditions suivantes se produit :

- la température de I'eau est descendue 20° sous la consigne du capteur d'eau, mais pas avant 3 minutes apres la
coupure du chauffage ;

- le bouilleur, chaud pendant ce processus, s'est refroidi sous 70°.
Samovar 7.00: auparavant, I'eau n'était coupée que selon la premiére condition. Si la consigne d'eau était inférieure a la température de I'eau en entrée plus
20°, la pompe de refroidissement tournait jusqu'a ce que l'opérateur l'arréte. Désormais, I'eau est aussi coupée lorsque le bouilleur refroidit.

La ligne responsable de I'écart de température se trouve dans le fichier Samovar ini.h

#define DELTA_T_CLOSE_VALVE 20

//L'écart entre la T de refroidissement de I'eau définie et la T de l'eau, jusqu'auquel la pompe continuera de tourner apreés la fin du processus
de distillation en modes distillation et rectification

TCA. En cas de percée de vapeur, Samovar coupe le chauffage.
Il est recommandé de fabriquer un bloc de contréle simple et de I'utiliser pendant la distillation avec une protection
supplémentaire. Dans ce cas, le capteur de température du TCA indique la température du produit sortant du bec de

soutirage, ce qui permet de régler le débit d'eau de refroidissement de facon optimale.

Lorsque la température de I'eau approche de la valeur critique, Samovar émet un signal sonore, affiche le message « Température d'eau critique ! »
(«Kputnyeckan Temnepatypa Bogpl!») et baisse la tension du régulateur de 5 unités ; si la température de I'eau ou du TCA continue de monter, le chauffage est
coupé en urgence.

Si, dans l'onglet Réglages («HacTpoiiku»), la case Utiliser la correction de pression («/icnosb3oBath KOPPEKTUPOBKY AAaBMNEHMsI») est cochée, Samovar corrige
la température du bouilleur en fonction de la dépendance du point d'ébullition du mélange eau-alcool a la pression.
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Prévision de durée. Dans le bloc « Ligne en cours » («TekyLwas cTpoka»), Samovar indique combien de minutes il reste avant que la condition de la ligne de
programme en cours soit remplie et avant la fin du processus (jusqu'a la température de fin de distillation définie). La prévision est recalculée toutes les 30
secondes ; tant que le bouilleur n'est pas en ébullition, « attente de I'ébullition réelle » («oxugaHue thakTuyeckoro kuneuus») s'affiche, puis, pendant les
premiéres minutes, « collecte des données » («HakonneHne faHHbIx»). Si toutes les lignes du programme ont été exécutées, aucune prévision de ligne n'est
faite.

Un journal est tenu, les informations sont envoyées a Blynk et dans le cloud, et des graphiques sont tracés. Le groupe de sécurité est actif.

Questions et réponses. FAQ

Depuis la version 6.0, un programme de soutirage a été ajouté au mode distillation ; faut-il donc utiliser le

servomoteur pour le soutirage ?
Si vous n'avez pas besoin de répartir le produit entre plusieurs récipients, vous n'étes pas obligé de raccorder le servomoteur. Il
s'agira alors d'une distillation simple, quel que soit le contenu du programme de distillation.
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Programme de distillation
Le programme du mode Distillation. Son role est de changer le récipient de soutirage et/ou de modifier la tension en
fonction de la température ou du titre alcoométrique. Rien de plus.

Attention !

Notez que la logique de changement de récipient differe de celle du mode rectification. La-bas, le passage a un récipient a lieu
lors du passage a la ligne de programme qui indique ce récipient ; en mode distillation, le passage a un autre récipient a lieu
lorsque survient I'événement surveillé par la ligne de programme en cours.

Il existe une autre différence avec le mode rectification : la-bas, la fin des lignes du programme signifie la fin de la
rectification, tandis qu'en mode distillation le processus se poursuit jusqu'a ce que l'opérateur l'arréte ou qu'un arrét sur
conditions limites se déclenche : la température du bouilleur dépasse la température de fin de distillation définie dans
les réglages, ou il ne reste plus d'alcool dans le bouilleur.

L'algorithme de démarrage et de fin de la distillation n'a pas changé : que le programme existe ou non n'a donc aucune
importance pour vous si vous ne prévoyez pas de répartir le soutirage entre plusieurs récipients.

Le titre alcoométrique est déterminé a la fois dans le bouilleur et dans les vapeurs (ce qui, en distillation, équivaut au
soutirage). Le calcul est purement mathématique ; en conditions réelles, il peut différer des relevés de l'alcoométre. Les
deux valeurs s'affichent dans l'interface.

Si vous n'avez pas besoin de répartir entre plusieurs récipients, il n'est pas nécessaire de raccorder le servomoteur. Ce

sera alors une distillation simple, quel que soit le contenu du programme de distillation. Ou changez les récipients
manuellement.

Mporpamma gucTUANALMK:

Ne

Ne Twn nporpammb| 3HayeHne T Hanpskenne

o [ A0@ J@)  JE-
0 B B O E

» OnucaHWe NporpaMMbl ANCTUANALMN B TEKCTOBOM (DOPMATe ANs COXpaHeHUA B o6naxe:

» Mporpamma AUCTUNNALINK:

Onglet Programme du mode Distillation («Bknagxa «lporpammas» pexuma JUCTUNNaumsa»)
Numéro («<Homep»)
Le numéro de la ligne de programme.

Type de programme («Tun nporpammbi»)
T (Température, «Temnepatypa») - distillation selon la température du bouilleur.

Exemple de ligne de programme :
T;85;1;,150 - Lorsque la température du bouilleur atteint 85°, le servomoteur passe en position n° 1, le régulateur régle la
tension sur 150 volts et le passage a la ligne suivante du programme de soutirage a lieu.

S (Alcool dans le bouilleur, relatif, «<CnnpT B kyGe 0TH.») - distillation selon la variation relative du titre alcoométrique dans le bouilleur. C'est le
rapport entre le titre alcoométrique actuel et celui du début de la ligne de programme. Par exemple, si vous devez
interrompre le soutirage lorsque le titre alcoométrique du bouilleur a baissé de 50 % depuis le début du soutirage.
La valeur est un nombre supérieur a 0 et inférieur a 1.

Exemple de ligne de programme :

S;0.5;1;0 - Lorsque le titre alcoométrique du bouilleur a baissé de 50 %, le servomoteur passe en position n° 1, le
régulateur conserve la tension indiquée dans la ligne précédente et le passage a la ligne suivante du programme de
soutirage a lieu. Samovar mémorise le titre du bouilleur au moment du passage.
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Remarque :

Pour passer au récipient suivant lorsque 1/4 du titre alcoométrique du bouilleur est atteint et, par exemple, modifier la
puissance de chauffe, ajoutez une ligne de plus au programme :

S;0.5;2,200 - alors, lorsque le titre alcoométrique de la partie restante du contenu du bouilleur a baissé de 50 %, le
servomoteur passe en position n° 2, le régulateur regle la tension sur 200 volts et le passage a la ligne suivante du
programme de soutirage a lieu. Samovar mémorise de nouveau le titre du bouilleur au moment du passage.

A (Alcool dans le bouilleur, absolu, «CnupT B ky6e a6e») - distillation selon la variation absolue du titre alcoométrique dans le bouilleur. Le calcul se
fonde sur le titre alcoométrique absolu dans le bouilleur.

Exemple de ligne de programme :
A;15;1,0 - Lorsque le titre alcoométrique du bouilleur tombe a 15 %, le passage a la ligne de programme suivante a lieu.

P (Alcool dans le soutirage, absolu, «<CnupT B oT60pe a6ce») - distillation selon la variation absolue du titre alcoométrique dans les vapeurs
Comme le mode A, mais selon le titre alcoométrique calculé dans les vapeurs (en fait, dans le soutirage).

R (Alcool dans le soutirage, relatif, «<CnupT B 0T60pe 0TH.») - distillation selon la variation relative du titre alcoométrique dans les vapeurs
Comme le mode S, mais selon le titre alcoométrique calculé dans les vapeurs.

Valeur («3HaueHune»)
Dépend du type de programme : une température, ou une valeur absolue ou relative du titre alcoométrique.

Numéro de récipient (<Homep emkocTun»)
Le numéro du récipient de soutirage (0..10). Le servomoteur passe & cette position lorsque la condition de la ligne se déclenche.

Tension («HanpshkeHune»)
La tension pour le régulateur (pour SEM_AVR, c'est la puissance en watts ; I'en-téte de la colonne change selon le type de régulateur). Zéro signifie
ignorer. S'applique lorsque la condition de la ligne se déclenche.

Définir le programme («YcTaHOBUTbL Nporpammy»)
Vérifie et enregistre le programme. Le bouton “Effacer le programme" («Ounctute nporpammy») supprime toutes les lignes.

Une ligne de programme sous forme de texte : Type; Valeur;Récipient; Tension. Vous pouvez modifier le programme soit dans le tableau, soit dans le champ
de texte situé dessous ; aprés la modification, appuyez sur « Définir le programme » («YcTaHOBUTb MporpamMmy»). Le programme ne peut pas étre modifié
pendant son exécution.

Outre les lignes de température et de titre alcoométrique, il existe un type Lua : la ligne est pilotée par un script Lua issu d'un fichier présent sur Samovar.
Lorsque vous sélectionnez ce type, la fenétre « Etape Lua » («Lua-atan») s'ouvre (un fichier .lua, un délai en secondes, les paramétres du script) ; sous forme
de texte, une telle ligne ressemble a L;délai;0; fichier.lua’paramétres. Pour plus de détails, voir A propos du langage de script Lua.

Dans le programme, vous pouvez utiliser soit le titre alcoométrique dans le bouilleur, soit le titre alcoométrique dans le
soutirage, selon le type de la ligne de soutirage.

Remarque :
a chaque passage a la ligne de programme suivante, Samovar mémorise la valeur du titre alcoométrique et la prend pour 100 %
dans I'expression mathématique.

Vérification du programme. Lorsque vous appuyez sur « Définir le programme », Samovar vérifie les lignes et affiche un
message en cas d'erreur. Valeurs admises : pour T - température de 0 a 150 ; pour A et P - titre alcoométrique de 0 & 100 ; pour
S et R - une fraction strictement supérieure a 0 et inférieure a 1 (par exemple 0.50) ; numéro de récipient de 0 a 10 ; tension
(puissance) - un entier, éventuellement négatif. La premiére ligne avec une tension non nulle doit définir une valeur absolue (plus
de 40 V ou 400 W), sinon Samovar n'a aucune base pour calculer l'incrément.

Le programme chargé « par défaut » (voir la capture d'écran ci-dessus pour la vue graphique)
A:;80.00;1;0

S:0.50;2:0

S;0.30;3;0

s'exécute ainsi :

A la commande « Allumer le chauffage » («Bk/lounTb Harpes»), Samovar signale :
« Chauffage du distillateur allumé » («BkstoueH Hazpes oucmusi/isimopa»)
« Passage a la ligne de programme n° 1 » («[lepexod k cmpoke npozpammbl Nolx»)

Lorsque la température du bouilleur définie dans le fichier Samovar_ini.h
/La température du capteur du bouilleur a laquelle la vanne d'arrivée d'eau s'ouvre et la pompe d'arrivée d'eau se met en marche
#define OPEN_VALVE_TANK_TEMP 77

est atteinte, la commande d'ouverture de la vanne d'arrivée d'eau est donnée et, en méme temps, un signal de commande MLI (PWM) est envoyé pour mettre
la pompe en marche.
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Notez que lorsqu'une pompe de refroidissement est utilisée, Samovar maintient la température de I'eau définie dans I'onglet
« Température » («Temnepamypa») comme consigne du capteur d'eau. Si vous voulez que la pompe tourne « a pleine
puissance », abaissez la consigne.

Lorsque I'ébullition commence dans le bouilleur, Samovar détermine le titre alcoométrique et affiche le message :
« L'ébullition a commencé dans le bouilleur ! Titre alcoométrique XX.X » («Ha4anock kuneHue 8 Ky6e! Criupmyo3Hocme XX.X»)

Il passe ensuite a la premiére ligne du programme, qui indique :
- si le titre alcoométrique absolu dans le bouilleur est inférieur a 80 %, placer le servomoteur en position n° 1.
Et comme le titre alcoométrique dans le bouilleur est évidemment inférieur a 80 %, il passe a l'exécution de la ligne de
programme n° 2 et affiche le message :
« Passage a la ligne de programme n° 2 »
Ainsi, des le début de I'ébullition, le soutirage va dans le récipient n° 1 et la ligne de programme n° 2 est exécutée.

Ensuite :

- lorsque 50 % du titre alcoométrique du bouilleur par rapport au début de I'exécution de la ligne n° 1 est atteint, placer
le servomoteur en position n° 2 et passer a la ligne suivante.

Samovar passe donc a I'exécution de la ligne de programme n° 3 et affiche le message

« Passage a la ligne de programme n° 3 »

Le soutirage va désormais dans le récipient n° 2.

Autrement dit : le titre alcoométrique a baissé de 50 %, le récipient a changé et le passage a la ligne de programme
suivante a eu lieu.

Ensuite :

Au passage a la ligne de programme n° 3, Samovar détermine le titre alcoométrique du bouilleur et prend cette valeur
pour 100 %.

Lorsque 30 % du titre alcoométrique du bouilleur depuis le début de la ligne n° 3 est atteint, il affiche le message

« Fin de I'exécution des programmes, poursuite du soutirage » («BbIMo/IHEHUE Po2paMM 3aKOHYU/I0Ch, MPOOO/HKEHUE
ombopa»)

Explication.

Supposons qu'au passage a la ligne n° 3, le titre alcoométrique du bouilleur était de 6 %.

6/100*30 (la valeur définie dans la ligne de programme) = 1.8 %.

Ainsi, lorsqu'il reste 1.8 % d'alcool dans le bouilleur, Samovar signale que I'exécution de toutes les lignes du programme est
terminée, mais le processus continue.

Le soutirage des flegmes dans le récipient n° 3 se poursuit jusqu'a ce que survienne l'une des conditions d'arrét du
chauffage, a savoir :

- la température du bouilleur dépasse la température de fin de distillation définie dans les réglages ;

- le bouilleur n'a plus d'alcool

Samovar coupe alors le chauffage et, lorsque la température de I'eau baisse de 20° ou que le bouilleur refroidit, arréte la
pompe et ferme la vanne d'eau.

Remarque : le bouton « Suivant » («Janee») de la fenétre principale fait passer Samovar a la ligne suivante sans attendre la
condition. Le récipient et la tension de la ligne en cours s'appliquent de la méme maniére que lorsque la condition se déclenche.

Exemples de programmes de soutirage.

Exemple n° 1

Un programme de soutirage relatif avec séparation des queues :

Pour déterminer précisément le titre alcoométrique du bouilleur, placez deux lignes au début du programme :
T:85;0;150

A:80;0;220

La premiéere ligne : lorsque la température du bouilleur atteint 85°, Samovar abaisse la tension a 150 volts et améene
lentement le bouilleur a ébullition. C'est nécessaire pour déterminer précisément le titre alcoométrique du bouilleur, si
vous devez répartir le soutirage entre les récipients de fagon exacte, par rapport au titre alcoométrique total du bouilleur.
Lorsque I'ébullition commence dans le bouilleur, Samovar détermine le titre alcoométrique du bouilleur, le mémorise et
passe a la ligne suivante :

A;80.00;0;220
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Qui indique : si le titre alcoométrique absolu dans le bouilleur est inférieur a 80 %, régler la tension sur 220 volts et
passer a la ligne suivante. Comme le titre alcoométrique du bouilleur est de toute facon évidemment inférieur a 80 %, il
passera a la ligne suivante.

Ensuite, dans le programme, il faut créer des lignes en fonction des objectifs et des taches du soutirage réel,

S;0.50;1;0

Cette ligne signifie : soutirer jusqu'a ce que le titre dans le bouilleur tombe a 50 % de celui mémorisé au moment du
passage a cette ligne, placer le servomoteur en position n° 1 et passer a la ligne de programme suivante.

S;0.30;2;0

Soutirer jusqu'a ce que le titre dans le bouilleur tombe & 30 % de celui mémorisé au moment du passage a cette ligne,
placer le servomoteur en position n° 2 et passer a la ligne de programme suivante.

P;20.00;3;0

Soutirer jusqu'a ce que le titre dans le soutirage tombe a 20 %, puis placer le servomoteur en position n° 3.

Ainsi, ce programme

T;85;0;150

A;80;0;220

S;0.50;1;0

S;0.30;2;0

P;20.00;3;0

s'exécute ainsi :

A la commande « Allumer le chauffage », Samovar envoie au régulateur « Montée en température » («PasroH»). Une
fois que la température du bouilleur atteint 85°, il réduit la tension & 150 volts et attend I'ébullition du bouilleur. Lorsque
le bouilleur bout, il détermine le titre alcoométrique absolu dans le bouilleur (en prenant cette valeur pour 100 % dans
I'expression mathématique), le mémorise et, comme le titre alcoométrique absolu du bouilleur sera évidemment inférieur
a 80 %, regle 220 volts sur la résistance.

Le soutirage des flegmes dans le récipient n° 0 commence.

Lorsque le titre alcoométrique dans le bouilleur atteint 50 % de celui mémorisé, il place le servomoteur en position n° 1,
mémorise de nouveau le nouveau titre alcoométrique du bouilleur (en prenant cette valeur pour 100 %) et soutire les
flegmes dans le récipient n° 1 jusqu'a ce que le titre alcoométrique du bouilleur tombe a 30 % de la nouvelle valeur
mémorisée.

Une fois la condition remplie, il place le servomoteur en position n° 2 et soutire les flegmes dans le récipient n° 2 jusqu'a
ce que le titre dans le soutirage tombe a 20 %. Il place le servomoteur en position n° 3 et soutire les flegmes dans le
récipient n° 3 jusqu'a ce que survienne l'une de ces conditions :

- la température du bouilleur dépasse la température de fin de distillation définie dans les réglages ;

- le bouilleur n'a plus d'alcool

Il coupe alors le chauffage et, lorsque la température de |'eau baisse de 20° ou que le bouilleur refroidit, arréte la pompe
et ferme la vanne d'eau.

Exemple n° 2

Si une séparation trés précise de la distillation n'est pas nécessaire et que vous voulez gagner du temps, tout en
divisant la distillation en deux parties par rapport au titre alcoométrique du bouilleur, vous pouvez utiliser le programme
suivant :

P;60.00;0;0

S;0.50;1;0

Il s'exécute ainsi :

Aprés la montée en température, les flegmes commencent a couler dans le récipient n° 0. Il n'y aura pas de baisse de
puissance. Lorsque le titre dans le soutirage tombe sous 60 % (ce qui arrive environ 3 a 5 minutes apres le début),
Samovar mémorise le nouveau titre alcoométrique du bouilleur et poursuit le soutirage dans le récipient n° 0.

Lorsque le titre alcoométrique dans le bouilleur tombe a 50 % de celui mémorisé, il place le servomoteur en position n°
1 et soutire dans le récipient n° 1 jusqu'a ce que survienne I'une des conditions de fin de distillation.

Bien entendu, ce programme peut étre complété par d'autres conditions.

La logique de réglage de la tension/puissance est la méme qu'en mode rectification. Si la valeur est 0, la valeur actuelle
ne change pas ; si la valeur absolue est inférieure a 40 volts (400 watts), elle est ajoutée a la valeur actuelle (ou
soustraite si elle est inférieure a 0) ; sinon, la valeur définie est appliquée.

Les mémes types de lignes T, S, A, P, R sont utilisés dans le programme du mode Colonne a modt, ou une ligne
comporte un cinquiéme champ, la température des vapeurs.

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 96 /197



Colonne a moiit (BK)

Une colonne a modt (BK) est une colonne de rectification équipée d'un déflegmateur a circulation et d'un court élément
de colonne a garnissage grossier ou treés clairsemé. Elle a fait ses preuves pour obtenir un distillat purifié qui conserve
le goQit et I'ardme de la matiére premiere d'origine.

Le produit est soutiré « en vapeur aprés le déflegmateur ». La conduite de la colonne se résume & deux paramétres : la puissance de

chauffe et le refroidissement du déflegmateur. Le débit de soutirage se régle par la vitesse de la pompe de refroidissement.
Samovar 7.00: le mode BK dispose désormais d'un programme de soutirage. Il définit jusqu'a quelle température du bouilleur (ou quel titre alcoométrique)
poursuivre le soutirage, dans quel récipient, a quelle tension et quelle température de vapeur maintenir. Samovar maintient lui-méme la température de vapeur
en modifiant l'arrivée d'eau au déflegmateur. Les lignes dont la température de vapeur vaut O laissent le refroidissement en commande manuelle, comme dans
les versions précédentes.

Fenétre principale du mode de fonctionnement
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Fenétre principale du mode Colonne a modt (BK)
Pompe de refroidissement
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Le curseur regle le débit du liquide de refroidissement.

La puissance est modifiée par modulation PWM.
Vous pouvez la régler soit avec le curseur sur I'échelle de vitesse, soit en saisissant directement des valeurs dans le champ.
La position la plus a gauche du curseur correspond a la vitesse minimale de la pompe (PWM_LOW_VALUE, 100 unités par défaut).
Si le curseur est tout a droite, la pompe regoit 12 volts sans modulation. La valeur du champ de saisie =1023.
Pour simplifier, on peut donc estimer grossierement que 10 unités = 1 % de la puissance. Toute modification manuelle désactive la régulation
automatique de la température de vapeur jusqu'a la fin de la ligne.

Auto («ABTOMAT»)
Rend la commande du refroidissement & Samovar d'aprés la température de vapeur de la ligne de programme en cours. Le bouton n'est visible que si
le chauffage est allumé et que la ligne comporte une température de vapeur.

Confirmation de I'ébullition
Le capteur grace auquel Samovar a confirmé I'ébullition du bouilleur : vapeur et élément de colonne sont un signe fiable ; bouilleur, eau ou leur

combinaison sont moins précis. Avant |'ébullition - « en attente de confirmation » («oXxmaaHvue NogTBePXAEHUS»).

Commande du régulateur de tension. Voir Réglage manuel de la tension du régulateur.

Allumer le chauffage
Démarre et arréte la colonne. Lorsque le chauffage est allumé, le bouton s'appelle « Eteindre le chauffage » («BbIK/0u1Tb Harpes).

n Régulateur

Les autres données sont les mémes que dans la fenétre principale du mode « Rectification » («PekTudukanus»)

Démarrage et montée en température
Avant le démarrage, affectez le capteur du bouilleur : sans lui, Samovar refuse de démarrer avec le message « BK non démarrée : capteur du bouilleur non
affecté ou ne répondant pas » («BK He 3anyLieHa: gaTunk kyba He HasHaueH Unu He oTBevaeT»). Sile programme comporte des lignes avec une température de
vapeur supérieure a 0, un capteur de vapeur est également nécessaire (« BK non démarrée : le programme exige un capteur de vapeur » («BK He 3anyLieHa:
nporpamma TpebyeT AaTuuk napa»)).
Une fois le chauffage allumé, Samovar affiche le message « Chauffage de la colonne a modt activé » («BkntoueH HarpeB 6paxHoli KONMOHHbI») et envoie au
régulateur la commande « Montée en température » («Pa3roH»).
Lorsque la température du bouilleur atteint 77°C
dans le fichier Samovar ini.h la ligne :
#define OPEN_VALVE_TANK_TEMP 77  //Boiler sensor temperature at which the water supply valve opens
Samovar ouvre la vanne d'arrivée d'eau et met en marche la pompe de refroidissement a la vitesse réglée par le curseur « Vitesse de la pompe » («CKkopocTb
Hacoca»). La vitesse minimale de la pompe est définie par la ligne
//Lower value (in percent) for the PWM regulator of the pump. Choose a value that ensures water flow

#define PWM_LOW_VALUE 10

Attention.
Il est recommandé de régler d'emblée le refroidissement au maximum.

La montée en température se poursuit jusqu'a ce que Samovar confirme I'ébullition du bouilleur. Signes d'ébullition : la température de la vapeur ou de I'élément
de colonne dépasse 39°C, ou la température du bouilleur cesse de monter tandis que celle de I'eau continue d'augmenter. Le capteur qui a confirmé I'ébullition
est indiqué dans la ligne « Confirmation de I'ébullition » («MoaTBepxaeHve kunenns») de la fenétre principale.

Une fois le bouilleur en ébullition, Samovar applique la puissance de travail BK configurée. La valeur par défaut est de 45 V pour un régulateur de
tension ou de 200 W pour SEM_AVR. Vous pouvez la modifier dans le champ « Puissance BK aprés ébullition » («MowHocTb BK nocne 3akmnanus») de la page
des parametres. Si la premiére ligne du programme indique une tension, celle-ci s'applique par-dessus la puissance de travail (comme un incrément si elle est
inférieure a 40 V / 400 W, sinon comme une valeur absolue). Samovar passe ensuite a la premiére ligne du programme.

Programme
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Mporpamma BK:
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» OnucaHue nporpammel BK B TekcToBOM chopmarte AnA coxpaHeHUs B oGnaxe:

» Mporpamma BK:

L'onglet « Programme » («lporpamma») du mode Colonne & modt (BK)

Type de programme
La condition de passage a la ligne suivante : température du bouilleur (T), titre alcoométrique dans le bouilleur ou au soutirage, absolu ou relatif (A, S,
P, R). Les types sont décrits a la page Programme de distillation.

Tension
Tension (puissance) du régulateur, appliquée lorsque la condition de la ligne est remplie. 0 - ne pas modifier. Pour la premiére ligne, elle s'applique dés
le début de I'ébullition, par-dessus la puissance de travail BK.

T vapeur, °C

a La température de vapeur que Samovar maintient sur cette ligne en alimentant le déflegmateur en eau : 0 - I'eau est réglée manuellement, 30..100 -
automatiquement. Les autres valeurs sont refusées (« Erreur de programme : T vapeur : 0 ou 30..100 » («Oww6ka nporpammbl: T napa: 0 uiu
30..100»)).

Ligne de programme : Type; Valeur;Récipient; Tension; T vapeur. Les quatre premiers champs et les types de ligne T, S, A, P, R, L (étape Lua : le fichier .lua,
le délai en secondes et les paramétres se réglent dans la fenétre « Etape Lua » («Lua-aTan»)) sont les mémes que dans le programme de distillation : lorsque la
condition de la ligne est remplie, le servomoteur passe au récipient indiqué, le régulateur recoit la tension indiquée et Samovar passe a la ligne suivante. Le
cinquieme champ est la température de vapeur a maintenir sur cette ligne : O - I'eau est réglée manuellement, 30..100 - Samovar choisit lui-méme l'arrivée d'eau
au déflegmateur.

Exemple de programme :

T;78;1;190;70

T;90;2:0;78

T;93;2:0;0

Apres le début de I'ébullition, Samovar maintient une température de vapeur de 70°C (soutirage des tétes). Lorsque le bouilleur atteint 78°C, le servomoteur
passe au récipient n° 1, le régulateur regoit 190 V et la consigne de vapeur devient 78°C. A 90°C dans le bouilleur - récipient n° 2, la tension ne change pas et le
refroidissement passe en commande manuelle. A 93°C dans le bouilleur, les lignes se terminent et le soutirage continue jusqu'a la condition de fin.

Si le programme ne comporte aucune ligne, apres le début de I'ébullition Samovar fonctionne comme avant : I'opérateur régle manuellement la puissance et le
refroidissement.

Refroidissement du déflegmateur
En refroidissement automatique, Samovar compare une fois par minute la température de vapeur a la consigne de la ligne. Si la vapeur dépasse la consigne de
plus de 0,2°C, l'arrivée d'eau augmente d'un pas (30 unités PWM sur 1023) ; si elle est plus froide, l'arrivée diminue, mais pas en dessous du minimum de la
pompe ni lorsque 'eau dépasse déja 65°C. L'état est indiqué par I'étiquette « Eau : auto 78,0 °C » («Boga: aBT0 78,0 °C») ou « Eau : manuel » («Boga:
BPYUHYIO»).
Tout déplacement du curseur « Vitesse de la pompe » («CkopocTb Hacoca») (ou toute saisie d'une valeur dans le champ voisin) désactive I'automatisme jusqu'a
la fin de la ligne, et Samovar signale « Eau du déflegmateur : commande manuelle » («Boga aecnermaropa: py4Hoe ynpasneHue»). Vous pouvez réactiver
l'automatisme avec le bouton « Auto » («ABToMaT») ; il n'est visible que si la ligne en cours comporte une température de vapeur.
En suivant la fiche de conduite de la distillation & venir, l'opérateur régle la puissance de chauffe voulue puis, en réduisant progressivement l'arrivée de
refroidissement, obtient des gouttes au bec de soutirage du condenseur.
- Le soutirage des tétes a commencé.
Ensuite, pendant le soutirage du cceur, le débit de soutirage voulu s'obtient de la méme maniére en ajustant le chauffage et le refroidissement.

Dans ce mode, Samovar ne tient pas compte de la pression atmosphérique.

Fin du processus et sécurité

Le systéeme de sécurité est actif.
En cas de percée de vapeur, si le capteur TCA est relié au bec de soutirage via le bloc de commande, le chauffage est coupé.
Lorsque la température de I'eau approche de la valeur critique, Samovar émet un bip, affiche « Température d'eau critique ! » («KpuTnueckaa Temneparypa
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BOfblI!») et réduit la tension du régulateur de 5 unités.

Samovar coupe le chauffage avec le message « Fonctionnement de la colonne a moQt terminé » («Pa6oTa 6paxHoli KONOHHbI 3aBepLleHa») dans I'un des cas
suivants :

- la température du bouilleur définie est atteinte ;

- il n'y a plus d'alcool dans le bouilleur : la température du bouilleur dépasse 90°C et n‘augmente pas de 0,1° pendant la durée indiquée dans le champ « Durée
de contrdle de fin de distillation » («Bpems gns KOHTpoONs 3aBepLUeHNs npouecca gnctunnauum») (0 - controle désactivé).

Apres la coupure du chauffage, I'eau est fermée de la méme maniére qu'en mode distillation : lorsque la température de I'eau descend 20° sous la consigne, ou

lorsque le bouilleur refroidit.

Un journal est tenu et des graphiques sont tracés.
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Colonne a molit continue

NBK est une colonne a moQt continue : le modt fermenté est alimenté en permanence par une pompe, tandis que Samovar commande la puissance,
l'alimentation et le passage d'une étape a l'autre. Vous trouverez ci-dessous la description du mode et I'ordre des actions dans l'interface web de Samovar.
Ne commencez pas par allumer la chauffe. Vérifiez d'abord la pompe, les capteurs, le refroidissement et le programme sans charge de puissance.
Fonctionnement du mode

Le programme de la NBK comporte toujours quatre lignes - des étapes qui se suivent dans l'ordre :
Préchauffage (H) («MporpeB»). Samovar active la puissance et I'alimentation de la ligne H et attend que la température de vapeur atteigne 75 °C. Il passe
enstuite de lui-méme au Réglage.
Réglage (S) («HacTpoiika»). Une étape manuelle sans limite de durée : Samovar applique la puissance et I'alimentation de la ligne S, puis c'est I'opérateur qui
les modifie. Pour continuer, utilisez le bouton « Suivant » («Janee»).
Optimisation (O) («OnTumnsaums»). Une recherche automatique du point de fonctionnement : Samovar modifie I'alimentation et la puissance par pas, attend le
temps d'« Inertie » («/IHepumsa») aprés chague changement et mémorise les valeurs optimales trouvées, Mo («Mo») (puissance) et Po («1o») (alimentation).
Elle nécessite un capteur de niveau dans la téte de colonne, activé a la compilation du micrologiciel.
Travail (W) («Pa6ota»). Samovar maintient le point de fonctionnement trouvé et ajuste progressivement l'alimentation selon les températures de la vinasse et
de la vapeur et selon la pression. La commande manuelle de la puissance et de I'alimentation est bloquée a cette étape.
L'étape en cours s'affiche dans I'état de la page principale, par exemple « Prg n° 2 ; Réglage » («Mpr Ne2; HacTpoiika»). A toute étape autre que le Réglage,
lorsque la température de vapeur dépasse 98 °C, Samovar considére que le moQt fermenté est épuisé et termine le programme avec le message « Le modt est
épuisé. Le programme NBK est terminé. » («<KoHunnack 6para. Mporpamma HEK 3aBeplueHa.») A la fin, des statistiques s'affichent : combien de litres de modt
fermenté ont été traités, le débit moyen et la durée de la session.
Engorgement. L'engorgement est signalé par le capteur de niveau dans la téte de colonne (DZ) ou par la pression dans I'évacuation de la vinasse (DD) qui
dépasse le seuil « Pression d'engorgement » («[aBneHune 3axnéba»). Au Réglage, Samovar réduit I'alimentation a 1/3 et la puissance a 1/2 et le signale ; &
I'Optimisation, tant que I'optimum n'est pas trouvé, I'engorgement arréte le processus, et ensuite il fait passer au Travail ; au Travail, Samovar observe une
pause (deux temps d'« Inertie ») a puissance et alimentation réduites, puis continue avec Mo et Po réduits. Si I'option « Basculer le flux avec le servomoteur en
cas d'engorgement » («[epeknoyaTb NOTOK CEPBONPUBOAOM Npu 3axnébe») est activée dans les réglages, le servomoteur dirige le flux vers la position 1
(produit sale) pendant I'engorgement et le ramene en position 0 aprés la pause.
Refroidissement. La vanne d'eau et la pompe de refroidissement s'activent lorsque la température du bouilleur (vinasse) atteint 77 °C et fonctionnent jusqu'a la
coupure de la chauffe ; elles se ferment lorsque I'eau est descendue 20° sous la consigne du capteur d'eau (Réglages - Température) ou que le bouilleur a
refroidi. Si le capteur TCA monte a 60 °C ou I'eau & 75 °C et y reste pendant 60 secondes, Samovar arréte le processus avec le message « Refroidissement
insuffisant ! Arrét. » («<HepgocTtatouHoe oxnaxaeHue! OCcTaHOB.»)
Schéma. Au centre de la fenétre principale se trouve une image de la colonne avec les mesures en direct : la pompe a mo(t avec |'alimentation actuelle en L/h,
les températures du moQt fermenté, de la vapeur, de I'eau et du TCA, la pression dans le bouilleur, le produit et I'évacuation de la vinasse. Le rotor de la pompe
tourne tant que l'alimentation fonctionne avec la chauffe allumée, la résistance est mise en évidence pendant la chauffe, le bocal de produit et les gouttes
s'affichent pendant la marche, et une icone de pause apparait sur le schéma pendant une pause. Le méme schéma figure dans les applications et sur le site
(Applications mobiles et site).

Fenétre principale du mode de fonctionnement
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Fenétre principale du mode NBK & I'étape Réglage («HacTpoiika»)
Allumer la chauffe
Lance le programme NBK a partir de I'étape Préchauffage. Pendant la marche, le bouton s'appelle « Couper la chauffe » («BbikntounTb Harpes») et
arréte normalement le processus.

sécurisée.

Débit

L'alimentation en moGt fermenté, L/h. Saisissez une valeur et appuyez sur « Appliquer l'alimentation » («YcTaHOBUTbL nogadyy»). Les boutons « -- » et
« ++ » modifient I'alimentation d'un « Pas d'alimentation » défini dans les réglages. Disponible uniquement chauffe allumée, au Préchauffage et au
Réglage.

Suivant
a Passe a I'étape suivante : du Réglage a I'Optimisation, saut de I'Optimisation (pendant les 30 premiéres secondes), reprise du Travail aprés l'attente

Régulateur
o La tension (puissance) actuelle et cible. Le réglage manuel fonctionne au Préchauffage et au Réglage ; il est bloqué a I'Optimisation et au Travail.

Pression
a La pression dans I'‘évacuation de la vinasse, mesurée par le capteur DD. Un dépassement du seuil « Pression d'engorgement » des réglages est
considéré comme un engorgement.

1. Vérifiez que le mode est disponible
. Le micrologiciel doit étre compilé avec la commande du régulateur de puissance. Pour PlatformlO, les environnements adaptés sont Samovar (KVIC),
Samovar_rmvk, Samovar_sem ou un Samovar_s3 correctement configuré. Avec la version Samovar_no_power, la NBK ne démarre pas : Samovar
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répondra « Démarrage NBK refusé : le régulateur de puissance n'est pas disponible dans cette version. » («3anyck HBEK 0TKNOHEH: perynsiTop MOLLHOCTN
HefoCTyMneH B 3TOIN c60opke.»)

. Sur la page principale, appuyez sur Réglages («HacTpoliiku»). Dans I'onglet Principaux («OcHoBHbIe»), dans le champ Mode de fonctionnement («Pexvim
paboTbi»), choisissez Colonne a moit continue («HenpepbiBHas GpaxHas KOMIOHHa»).

. Appuyez sur Enregistrer («<CoxpaHuTtb») en bas de la page. Apres I'enregistrement, ouvrez la page principale : la page Mode NBK («Pexum HEK») doit
apparaitre.

2. Ce qui doit étre raccordé

Un régulateur de puissance commandable, choisi lors de la compilation du micrologiciel. Testez-le par une commande manuelle sur une charge sans danger.
Une pompe externe 12CStepper pour l'alimentation en moGt fermenté. Elle doit s'afficher sur la page NBK et accepter les commandes. Pour le raccordement,

voir la section [2CStepper.

Le capteur de vapeur est indispensable pour le Préchauffage, I'Optimisation et le Travail. Le capteur de vinasse est affecté dans Samovar comme capteur du
bouilleur et il est indispensable pour I'Optimisation et le Travail. Un capteur affecté comme capteur de colonne s'affiche sur la page sous le nom Mot
(«Bpara»).

Refroidissement : I'eau doit circuler librement dans le condenseur, et la vanne et la pompe de refroidissement doivent s'activer dans le bon sens. Vérifiez-les
avant d'alimenter le modt fermenté.

Protection contre I'engorgement : le capteur de niveau dans la téte de colonne (DZ) et/ou le capteur de pression dans I'évacuation de la vinasse (DD).
Vérifiez physiquement le déclenchement du capteur avant un démarrage a chaud. Si DZ est activé dans le micrologiciel, Samovar le considére comme
disponible et ne peut pas savoir que le capteur lui-méme n'est pas raccordé ; 'absence d'avertissement ne prouve donc pas que la protection fonctionne. S'il n'y
a aucun capteur, Samovar avertit au démarrage : « Attention : aucun capteur d'engorgement (DZ désactivé, DD ne répond pas). La protection contre
I'engorgement ne fonctionne pas. » («BHuMaHWe: HeT H1 ogHoOro Aatuvka 3axnééa (A3 BbiktoveH, [f] He oTBevaeT). 3awmTa OT 3ax/1é6a He paboTaeT.»)
L'Optimisation automatique nécessite que le capteur de niveau dans la téte de colonne soit activé a la compilation.

Avant le premier démarrage a chaud, ouvrez la page NBK et assurez-vous que les températures ne sont pas nulles et ne présentent pas d'erreur évidente, que
la pression DD s'affiche si ce capteur est présent et que la pompe 12C est a I'état « connectée » («nogKUEH»).

3. Etalonnez la pompe d'alimentation en mofit

L'étalonnage indique a Samovar combien de pas du moteur sont nécessaires pour débiter un millilitre. Sans Iui, vous ne pouvez pas régler correctement le débit
en litres par heure.

. Ouvrez la page 12CStepper (un bouton sur la page principale) ; s'il y a plusieurs cartes, choisissez la pompe dans la liste « Appareil » («YcTpoiicTBO») et
appuyez sur Etalonnage de la pompe externe («Kain6poBKka BHELLHEro Hacoca).

. Plongez le tuyau d'aspiration dans |'eau et dirigez la sortie vers un récipient gradué.

. Réglez une vitesse de moteur faible et stable et appuyez sur Démarrer I'étalonnage («Hauatb kanM6poBKy»).

. Lorsque le récipient gradué contient exactement 100 mL, appuyez sur Valider 100 mL («3adwkcmpoBatb 100 m»).

. Samovar calcule le nombre de pas par millilitre et I'écrit dans la mémoire de la carte. Dans I'onglet Réglages — 12CStepper, vérifiez que le champ Pas/mL
(«LWaros/mn») est supérieur a zéro. Refaites I'étalonnage apres avoir changé le micropas du driver, le moteur, la téte de pompe ou le tuyau.

4. Remplissez les réglages de la NBK
Ouvrez Réglages - NBK. Pour le premier démarrage, vous pouvez laisser les valeurs d'usine, puis les affiner pour votre colonne :
Inertie - 180 s. C'est le temps d'attente apres un changement de puissance ou d'alimentation. Si votre colonne met plus longtemps a atteindre un nouvel état
stable, saisissez le temps que vous avez réellement mesuré.
Delta - 0.5 °C. L'écart admissible de la température de la vinasse par rapport a la température de référence.
Pas de puissance - 100. De ce nombre de watts, I'automatisme modifie la puissance calculée interne pendant la recherche du régime.
Pas d'alimentation - 0.5 L/h. L'alimentation varie de cette valeur pendant I'Optimisation et avec les boutons « -- »/« ++ » ; au Travall, la correction normale vaut
un dixieme de ce pas.
T vapeur - 81 °C. La limite inférieure de la température de vapeur pour I'algorithme. Valeur admise dans le micrologiciel : au-dessus de 80 et au plus 97 °C.
Pression d'engorgement - 40 mm Hg. Le seuil de déclenchement du DD. Affinez-le d'apres I'engorgement réel de votre propre colonne, et non d'apres
l'installation de quelqu'un d'autre.
T de fin (vinasse) - 98.5 °C. La température de référence de la vinasse épuisée. Lors de la premiere itération de I'Optimisation, Samovar peut I'augmenter
d'aprés le capteur, mais pas au-dela de 102 °C.
Ouvrez ensuite I'onglet Autres («IMpoune») et saisissez correctement la résistance électrique de la résistance chauffante et la tension du secteur. Ces
deux valeurs servent a calculer la puissance maximale ; si I'une est vide ou erronée, le démarrage sera refusé avec le message « Démarrage NBK refusé :
réglage incorrect - ... » («3anyck HBK oTK/TOHEH: HekOppeKTHas HacTpolika - ...»). Appuyez sur Enregistrer.

5. Préparez les quatre lignes du programme
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Mporpamma HBEK

Ne Tvn nporpamme C" =N Hanpsxenue

o i (o] (o]

» Mporpamma HEK:

» Kak paboTaer aBTOMaTUKka U UTo BNUAEeT Ha HBK:

» OnucaHue nporpammbl HEK B TekcToBOM thopmare Ana coxpaHeHWA B oGnaxe:

YCTaHOBMTB MpOrpammy OuNCTUTbL NPOrpammy

L'onglet « Programme » («lporpamma») du mode NBK : quatre lignes fixes
Débit
L'alimentation en mo(t fermenté a cette étape, L/h. Pour le Préchauffage et le Réglage, elle doit étre supérieure a zéro ; pour I'Optimisation et le
Travail, zéro signifie « prendre la valeur actuelle ou trouvée ».

Tension /| Puissance
La puissance de chauffe a cette étape : volts pour KVIC et RMV-K, watts pour SEM_AVR. Pour le Préchauffage, zéro signifie la puissance maximale
calculée ; pour le Réglage, une valeur non nulle est obligatoire.

. Ouvrez la page Mode NBK, puis I'onglet Programme («porpamma»). Le programme doit comporter exactement quatre étapes : Préchauffage - Réglage —
Optimisation — Travail. Sous forme de texte, ce sont les lignes H;rate;power, S;..., O;..., W;... ; tout autre jeu ou ordre de lignes est refusé.

. Dans la ligne Préchauffage (H), indiquez une alimentation non nulle. Si la puissance est nulle, Samovar utilise la puissance maximale calculée. Le
Préchauffage se termine automatiquement a une température de vapeur de 75 °C.

. Dans la ligne Réglage (S), indiquez impérativement un débit d'alimentation et une puissance non nuls. Commencez par des valeurs slres recommandées par
le fabricant de votre NBK et de votre régulateur.

. Dans les lignes Optimisation (O) et Travail (W), des zéros signifient que les valeurs trouvées au Réglage ou a I'Optimisation sont utilisées. Si vous sautez
I'Optimisation automatique, indiquez a I'avance un débit et une puissance non nuls dans la ligne W.

. Appuyez sur Appliquer le programme («YcTaHoBUTbL Nporpammy»). Vérifiez que les valeurs sont restées dans les quatre lignes et qu'aucun message d'erreur
de format n'est apparu.
Les unités de puissance dépendent du régulateur : pour SEM_AVR, le champ se saisit en watts, pour KVIC et RMV-K - en volts ; I'en-téte de la colonne de
I'onglet change en conséquence. Le débit se saisit dans toutes les lignes en litres par heure. Ne recopiez pas les valeurs de puissance de quelqu'un d'autre
sans Vérifier votre propre résistance et votre régulateur.

6. Lancez le Préchauffage

. Remplissez le générateur de vapeur, assurez-vous que la vinasse peut s'évacuer, plongez l'aspiration de la pompe dans le mo(t fermenté préparé et ouvrez le
circuit de I'eau de refroidissement. Vérifiez que les tuyaux ne sont pas pincés.

. Dans I'onglet Mode NBK, vérifiez encore une fois les températures, la pression et I'état de la pompe.

. Appuyez sur Allumer la chauffe («BknounTb HarpeB»). Samovar affichera « Lancement du programme NBK. Préchauffage » («3anyck nporpammbl HBK.
MporpeB») et I'état passera a Préchauffage. Samovar active la puissance et I'alimentation de la ligne H.

. Ne vous éloignez pas de l'installation. Vérifiez que le liquide circule réellement, qu'il n'y a pas de fuites, que la vinasse s'‘évacue normalement et que le
refroidissement fonctionne. A 75 °C sur le capteur de vapeur, Samovar passe de lui-méme a I'étape Réglage.

7. Effectuez le Réglage manuel

. Aprés le passage au Réglage, attendez au moins un temps d'Inertie pour que les températures et le débit de sortie aient le temps de se stabiliser.

. Ne modifiez qu'un seul paramétre a la fois. Saisissez la puissance dans le champ « Tension du régulateur » («HanpspkeHue perynsatopa») et appuyez sur
Appliquer la tension («YcTaHOBUTb HanpshkeHne») (pour SEM_AVR - Appliquer la puissance («YcTaHOBUTb MOLLHOCTb»)) ; saisissez le débit dans le champ
Débit («CkopocTb») du bloc « Alimentation en mo(t » («[Mogaya 6paru») et appuyez sur Appliquer I'alimentation («YctaHoBUTb nogauyy»). Les boutons -- et ++
modifient I'alimentation d'un « Pas d'alimentation ».

. Aprés chaque modification, attendez de nouveau au moins un temps d'Inertie. Surveillez la température de vapeur, la température de la vinasse, la pression,
une évacuation réguliére de la vinasse et I'absence d'engorgement.

. En cas d'engorgement, Samovar en indique la source et réduit I'alimentation réelle au tiers et la puissance a la moitié. Ne remontez pas les paramétres tout de
suite ; attendez que les signes d'engorgement disparaissent et trouvez la cause.

. Si la température de vapeur au Réglage reste a 100 °C ou plus pendant 60 secondes, Samovar arréte le processus : le générateur de vapeur fonctionne peut-
étre a sec.

. Lorsque le régime est stable, ouvrez I'onglet Supplémentaire («JononHutensHo») et appuyez sur Définir comme optimales («YcTaHOBUTb kak
onTuManbHble»). Revenez ensuite a I'onglet principal et appuyez sur Suivant.
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L'onglet « Supplémentaire » («JononHnTensHo») du mode NBK

Définir comme optimales
Mémorise la puissance actuelle et I'alimentation réelle comme Mo et Po. Ne fonctionne gu'au Réglage et au Travail.

8. Passez par I'Optimisation
Apres l'entrée en Optimisation, vous disposez de 30 secondes pendant lesquelles vous pouvez la sauter avec le bouton Suivant. Si vous n'appuyez sur rien et
que le capteur de niveau dans la téte de colonne est activé, Samovar lance une recherche automatique du point de fonctionnement a partir de la puissance et
de l'alimentation de la ligne O (si ce sont des zéros, a partir des valeurs actuelles).
Si les températures de la vinasse et de la vapeur ne sont pas sous les limites réglées, Samovar mémorise les valeurs actuelles comme optimales et augmente
l'alimentation d'un « Pas d'alimentation ».
Si les températures sont sous les limites, Samovar diminue l'alimentation d'un pas et augmente la puissance d'un « Pas de puissance ». Aprés chaque
changement, il attend le temps d'Inertie.
Une fois I'optimum trouvé, 'automatisme passe au Travail en cas d'engorgement, lorsque le plafond de pression de travail est atteint ou a une autre limite de
recherche (alimentation limite 30 L/h, puissance limite). Le message « Optimisation terminée... » («<OnTMMU3auusa 3aBepLueHa...») indiqgue Mo - la puissance
trouvée et Po - I'alimentation trouvée ; avant le Travail, Samovar observe une pause de deux temps d'Inertie a puissance et alimentation réduites.
Si le capteur de niveau dans la téte de colonne n'est pas activé dans le micrologiciel, I'Optimisation automatique ne démarre pas. Samovar affiche
« Optimisation impossible - aucun capteur d'engorgement... » («<ONTMMM3aLUMs HEBO3MOXHA - OTCYTCTBYET AaTumk 3axn1éba...»). La puissance et le débit non
nuls de la ligne W doivent donc étre saisis et enregistrés avant d'appuyer sur « Allumer la chauffe ». Lorsque Samovar passe a I'Optimisation et affiche le
message, appuyez sur Suivant. Le programme ne peut pas étre modifié tant que le processus est actif. Si vous n'avez pas préparé la ligne W a l'avance,
coupez la chauffe, attendez I'arrét, corrigez le programme et relancez. Ne laissez pas l'installation en attente : au bout de 10 minutes, Samovar passe en attente
sécurisée, chauffe et alimentation coupées.

9. Surveillez le Travail
A I'étape Travail, le réglage manuel de la puissance et de l'alimentation est bloqué : c'est l'algorithme qui les commande (message « La commande manuelle
n'est pas disponible en Optimisation et en Travail NBK. » («Py4yHoe ynpasneHue HegocTynHo Ha Ontumumsauum n B Pabote HBK.»)). Pour changer le point de
fonctionnement, arrétez d'abord normalement le processus, corrigez le programme ou les réglages et relancez.
Si la température de la vinasse ou de la vapeur descend sous la limite réglée, Samovar réduit progressivement l'alimentation. Si la température de la vinasse
chute brusquement (débordement de modt), I'alimentation est immédiatement réduite d'un « Pas d'alimentation » entier.
Si la pression reste proche du plafond de travail, I'alimentation est réduite. Si la température de la vinasse reste durablement au-dessus de la référence,
l'alimentation peut augmenter progressivement, mais pas au-dela de la valeur optimale trouvée.
En cas d'engorgement, Samovar réduit temporairement l'alimentation et la chauffe, observe une pause, puis continue avec des valeurs optimales réduites.
N'intervenez pas avant la fin de la pause, sauf en cas de signes de situation dangereuse.
Le bouton Définir comme optimales de I'onglet « Supplémentaire » fonctionne aussi au Travail : il remplace Mo et Po par la puissance actuelle et I'alimentation
réelle.
Si la température de vapeur dépasse 98 °C, Samovar considere que le mo(t fermenté est épuisé et termine normalement le programme.

10. Comment arréter le processus et que faire en cas de message
Pour un arrét normal, appuyez sur le bouton qui s'appelle Couper la chauffe («BbikitounTts HarpeB») pendant la marche, et confirmez I'action. Attendez que
I'alimentation tombe a zéro et que la chauffe se coupe sur la page. Samovar affichera « Travail NBK terminé » («Pa6oTta HEK 3aBepLueHa»).
Le message Attente sécurisée («5e3onacHoe oxunaaHne») signifie que Samovar a déja arrété la pompe et la chauffe. Eliminez d'abord la cause indiquée. A
I'étape Travall, la reprise se fait avec le bouton Suivant ; au Préchauffage, au Réglage ou a I'Optimisation, ce bouton termine la session, aprés quoi un nouveau
démarrage est nécessaire.
En cas de messages de refroidissement insuffisant, de panne du capteur de pression (« Aucune mesure depuis plus de 60 secondes » («HeT nokasaHwuit 6onee
60 cekyHa»)) ou de commande de pompe ou de régulateur non confirmée, n'‘essayez pas de poursuivre le processus tant que la cause n'est pas éliminée.
Apres la fin, attendez que la température baisse et que le refroidissement se coupe normalement. Ce n'est qu'ensuite que vous pouvez fermer I'eau, démonter
les raccords chauds ou mettre I'équipement hors tension.
Vérification rapide avant chaque démarrage

. Le mode NBK est sélectionné, les réglages sont enregistrés.

. La pompe 12CStepper est raccordée, étalonnée et pompe dans le bon sens.

. Les capteurs de vapeur et de vinasse affichent des températures plausibles ; DZ/DD sont vérifiés.

. Le refroidissement est ouvert et fonctionne ; I'évacuation de la vinasse est dégagée.

. Le programme comporte quatre lignes H, S, O, W ; H a une alimentation, S a une alimentation et une puissance.

. La résistance électrique de la résistance chauffante et la tension du secteur sont correctement renseignées.

. L'opérateur reste a coté de l'installation jusqu'a I'obtention d'un Travail stable.
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Mode rectification

Ecran principal du mode rectification
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L'écran principal du mode rectification, onglet « Rectification » («PekTuchukauus»)
Etat («CTaTyc»)
L'état actuel de Samovar : le type et le numéro de la ligne de programme en cours, les pauses, les températures du caeur fixées.

Allumer le chauffage («<BKkounuTb HarpeB»)
Allume le régulateur de puissance en mode montée en température. Tant que le chauffage est allumé, le bouton devient « Eteindre le chauffage »
(«BbIKNOUYNATL HArpeB»).

-~ -

Mettre en pause («[locTaBuTb Ha naysy»)
Arréte la pompe de soutirage. Pour reprendre, appuyez sur « Continuer » («IpogomKnTb»).

Démarrer le soutirage («kHauyatb 0TGOp»)
Lance le programme de soutirage. Pendant le soutirage, le bouton s'appelle « Suivant » («[lanee») et fait passer Samovar a la ligne suivante du
programme.

Réinitialiser le processus («C6pocuTb npouecc»)
Arréte le soutirage et coupe le chauffage aprés confirmation.
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Température de la vapeur («Temnepatypa napa»)
Le capteur de vapeur avant le déflegmateur. Il sert & déterminer la fin de la montée en température et la stabilisation de la colonne.

Température de colonne («Temneparypa B Lapre»)
Le capteur placé aux 2/3 de la hauteur de la colonne.

Température du bouilleur («Temnepartypa B Ky6e»)
Elle ouvre la vanne d'eau (77°C) et termine le programme lorsque la limite définie est atteinte.

Détecteur d'impuretés («[eTekTop npumeceii»)
L'état du détecteur de percée d'impuretés : observation, réduction du débit ou pause.

Débit, I/h («<CkopocTb, nlu»)
Modification manuelle du débit de soutirage de la ligne en cours. Saisissez une valeur et appuyez sur « Définir » («YcTaHOBUTb»).

Fixer la T de soutirage du cceur («3achukcupoBatb T oTGOpa Tena»)
Les températures actuelles de la vapeur et de la colonne deviennent les températures de soutirage du coeur.

Régulateur («Perynsatop»)
La tension (puissance) définie et réelle du régulateur.

ODO0B00000

Samovar 7.00: le débit de soutirage et le bouton « Fixer la T de soutirage du cceur » («3acimkcuposatb T oT60opa Tena») ont été déplacés de I'onglet

« Supplémentaire » («JononHNTeNbHO») vers la carte « Régulateur » («Perynstop») de I'écran principal. Un détecteur de percée d'impuretés a été ajouté. Apres
la derniere ligne du programme, Samovar ne coupe pas le chauffage immédiatement, mais maintient la colonne en mode « fonctionnement sur elle-méme »
pendant 30 minutes.

A la mise sous tension ou au redémarrage, Samovar démarre dans I'état « Eteint » («BbIK/lO4€HO»).

Dans cet état, il affiche les relevés des capteurs mais ne pilote rien. Si vous appuyez sur le bouton « Allumer le chauffage » («BkawounTtb Harpes») dans
l'interface web, Samovar allume le régulateur de puissance (s'il est raccordé) en mode montée en température et attend que la colonne chauffe. Si les capteurs
de vapeur, d'eau et du bouilleur ne sont pas attribués dans les réglages, le chauffage ne s'allume pas et le message « Capteurs non attribués » («Jatunku He
Ha3HaueHbl») apparait a I'écran.

Vous pouvez aussi lancer la montée en température avec le bouton universel.

Tant que la température du bouilleur n'a pas atteint 77°C, la résistance d'appoint (si elle est raccordée) fonctionne avec la résistance principale.

Lorsque la température du bouilleur atteint 77°C

fichier Samovar_ini.h ligne :

#define OPEN_VALVE_TANK_TEMP 77  //Température du capteur du bouilleur & laquelle la vanne d'alimentation en eau s‘ouvre
Samovar enclenche le relais n° 3 (on suppose qu'une vanne qui ouvre l'arrivée d'eau y est effectivement raccordée), émet un bip et affiche le message :

« Ouvrez l'arrivée d'eau ! » («OTkpoiiTe nogady Bofbi!»).

La notification apparait dans tous les cas - méme s'il n'y a pas de vanne ou qu'elle a déja été ouverte a la main. Au démarrage, la pompe de refroidissement
tourne quelques secondes a sa puissance de démarrage, puis le régulateur PWM ajuste la vitesse pour maintenir la température d'eau définie,

fichier Samovar_ini.h ligne :

//Valeur basse (en pourcentage) du régulateur PWM de la pompe. Choisissez une valeur qui assure un débit d'eau

#define PWM_LOW _VALUE 10

Lorsque la température de la vapeur atteint 39 degrés

fichier Samovar_ini.h ligne :

#define CHANGE_POWER_MODE_STEAM_TEMP 39 //Température du capteur de vapeur a laquelle la colonne passe du mode montée
en température au mode de travail

Samovar arréte la montée en température, demande au régulateur de régler la tension (puissance) indiquée dans la premiére ligne du programme de soutirage
et passe en mode stabilisation de la colonne. La notification « Montée en température terminée. Stabilisation/fonctionnement a reflux total. » («Pa3ron
3aBeplwéH. Ctabunusaums/paborta Ha cebsi.») est envoyée au smartphone (si c'est configuré) et affichée sur I'écran principal.

Pendant ce temps, il maintient la température de I'eau de refroidissement a l'aide de la pompe de refroidissement. Lorsque le bouilleur entre en ébullition,
Samovar estime et affiche le degré alcoolique du liquide du bouilleur.

Samovar attend que les écarts de température de la vapeur ne dépassent pas 0.1 degré pendant six minutes. La stabilisation est alors considérée comme
terminée. Le message « Stabilisation terminée, la colonne fonctionne de fagon stable. » («CTtabunusauus 3aBepLueHa, KO/IOHHa paboTaeT CTabubHO.»)
s'affiche dans l'interface web. Le compteur de six minutes ne tient compte que du capteur de vapeur ; a tout changement du relevé supérieur & 0.1°, le
décompte recommence.

Cette logique est implémentée dans le fichier alarm.h

La décision de démarrer le soutirage revient a I'opérateur. Si elle est positive, appuyez sur le bouton « Démarrer le soutirage » («Hauatb oT60p») dans
l'interface web, dans I'application mobile, ou utilisez le bouton universel. Si la colonne n'est pas encore stabilisée, l'interface web vous demande de confirmer le
démarrage. Avant de démarrer, Samovar vérifie le programme : la pompe doit étre étalonnée, la premiére ligne doit définir une tension (puissance) absolue, et
chaque ligne de soutirage doit avoir un volume ou une température de transition ; sinon le soutirage ne démarre pas, et la raison apparait dans un message.
Aprés la commande, le programme de soutirage démarre et la pompe péristaltique se met a fonctionner au débit défini dans le programme. Le bras basculant
du répartiteur se place dans la position indiquée dans le programme de soutirage.

Tant que toutes les lignes du programme de soutirage des tétes ne sont pas terminées, Samovar :

- soutire le volume indiqué dans le programme,
- bascule le flux entre les récipients de soutirage comme l'indique le programme
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- peut modifier le débit de soutirage selon le programme
Et en méme temps, il ignore les variations des températures de la colonne et de la vapeur. Autrement dit, il soutire simplement selon le programme. Sur les
tétes, le détecteur d'impuretés se contente d'observer.

Lorsque les lignes du programme consacrées au soutirage des tétes sont terminées, Samovar passe au soutirage du cceur

Au démarrage de la premiére ligne du programme de soutirage du caeur, Samovar mémorise la température de la vapeur et la température de colonne, et
s'appuie ensuite sur ces températures fixées. Si la ligne de coeur définit sa propre tension (puissance), les températures ne sont pas fixées immédiatement,
mais apres que la température de la vapeur s'est stabilisée a la nouvelle puissance.

Remarque :

Vous pouvez corriger ces températures a tout moment pendant I'exécution d'une ligne de soutirage du cceur en appuyant sur le
bouton « Fixer la T de soutirage du cceur » («3aghukcuposams T ombopa mena») de la carte « Régulateur » («Peaynisimop») de
I'écran principal. Samovar remplace alors les températures de soutirage du cceur mémorisées par les relevés actuels des
capteurs.

Remarque :

De plus, pendant I'exécution de n'importe quelle ligne du programme, vous pouvez modifier a tout moment le débit de soutirage
en saisissant le débit voulu en litres par heure dans le champ « Débit, I/h » («Ckopocms, /1/4») de la carte « Régulateur » de
I'écran principal et en appuyant sur le bouton « Définir » («YcmaHosumb>»). Le nouveau débit ne s'applique qu'a la ligne en cours
du programme.

Si l'option « Utiliser la correction de pression » («/cnonb3oBath KOPPEKTUPOBKY AaBneHus») est activée dans les réglages, Samovar raméne les relevés de tous
les capteurs de température & une pression de 760 mmHg a l'aide du capteur de pression. Ainsi, les températures de soutirage du cceur fixées ne dépendent
pas des variations de la pression atmosphérique pendant la distillation : lorsque la pression baisse, la température d'ébullition réelle diminue, mais la valeur
ramenée reste en place et il n'y a pas de fausse pause.

Les lignes du programme de soutirage du coeur fonctionnent jusqu'a ce que le volume indiqué dans le programme de soutirage soit recueilli.

Si, pendant le soutirage du cceur, la température des capteurs de vapeur ou de colonne sort des limites indiquées dans les réglages, Samovar met le soutirage
en pause. C'est le mode dit « Start-Stop ». Pour plus de détails, voir la page Soutirage du cceur.

- Si le détecteur d'impuretés et le parametre « Réduire le débit de soutirage quand la température monte » («CHwkaTb CKOPOCTb 0OTHGOpa Npu pocte
Temneparypsbi») sont activés dans les réglages, alors lorsque la température de la vapeur monte, Samovar réduit le débit de soutirage du pas défini dans les
réglages, et en cas de hausse critique, il met le soutirage en pause.

- Si, au sein d'une méme ligne, le soutirage est mis en pause par la température trois fois de suite, Samovar réduit de 10 % le débit de base de cette ligne.

Une fois les lignes du programme de soutirage du coeur terminées, Samovar passe aux lignes de soutirage des queues, si le programme en comporte. A la fin
de la derniére ligne du programme, Samovar arréte la pompe de soutirage, place le bras basculant en position O et laisse le chauffage allumé — la colonne est
en fonctionnement a reflux total pendant 30 minutes (message « Exécution du programme terminée. Fonctionnement sur elle-méme (30 min avant arrét
automatique). » («BbinonHeHne nporpaMmbl 3aBepLueHo. PaboTta Ha cebs (30 MMH [0 aBTOOTK/IOYEHUS).»)). Pendant ce temps, vous pouvez appuyer sur

« Suivant » («[lanee») pour terminer immédiatement le processus, ou ajouter des lignes au programme. Au bout de 30 minutes, Samovar coupe le chauffage,
attend que la colonne refroidisse et coupe I'eau.

Si vous appuyez sur le bouton « Suivant » pendant I'exécution de n'importe quelle ligne du programme, Samovar passe, aprés confirmation, a la ligne suivante.
Vous pouvez aussi appuyer sur le bouton « Mettre en pause » («locTaBuTb Ha nay3y») pendant I'exécution du programme, ou utiliser & nouveau le bouton
universel, et Samovar met la pompe en pause. Pour reprendre le soutirage, il faut appuyer sur le bouton « Continuer » («MpogomknTb»), et le programme
reprend. Le bouton « Réinitialiser le processus » («C6pocuTb npouecc»), apres confirmation, arréte le soutirage et coupe le chauffage.

Si la température du bouilleur atteint la valeur définie dans le champ « Rectification, distillation et BK jusqu'a la température du bouilleur » («PekTudmkauus,
avctunnauma n BK go Temnepatypel B ky6e») des réglages, Samovar termine le programme et coupe le chauffage avec le message « Limite de température
maximale du bouilleur. Programme terminé. » («/IMMUT MakcMMasibHO TemnepaTypbl Kyba. Nporpamma 3aBepLueHa.»).

Questions et réponses. FAQ

Comment détermine-t-on que la colonne est stabilisée ?
Samovar détermine lui-méme que la colonne est stabilisée. Aprés la fin de la montée en température, si le relevé du capteur de
vapeur ne varie pas de plus de 0.1° pendant 6 minutes, la colonne est considérée comme stabilisée.

Puis-je démarrer le soutirage avant que la colonne soit stabilisée ?
Oui. Samovar ne l'interdit pas, mais l'interface web vous demande de confirmer le démarrage.

Samovar enverra-t-il un message indiquant qu'il est temps de commencer a soutirer le produit ? A-t-il un
capteur de qualité de I'alcool ?

Non. C'est vous qui décidez de démarrer le soutirage du cceur. Ici, le fonctionnement de Samovar en mode rectification est
expliqué en termes simples.
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Programme de soutirage en mode Rectification
Samovar 7.00: le calculateur de programme calcule désormais les parametres de I'équipement et les débits recommandés, avec un bouton « Appliquer les
recommandations » («MprvmMeHnTbL pekoMeHgaumm») ; avant d'installer le programme, vérifiez les unités de puissance : volts ou watts. Un bouton « Effacer le
programme » («QunNCTUTL Nporpammy») a été ajouté a l'onglet « Programme » («Tporpammax). A l'installation, le programme est vérifié : la premiére ligne doit
définir une tension (puissance) absolue, et chaque ligne de soutirage doit avoir un volume ou une température de transition.

L'onglet « Programme » («Mporpamma)
Aprées la mise sous tension ou le redémarrage de Samovar, l'onglet « Programme » («lporpamma») affiche le dernier programme de soutirage installé ;

Samovar le conserve en mémoire. Sur un appareil neuf, un exemple est chargé (trois lignes H-B-H de 450 ml chacune), qu'il faut adapter a vos besoins.
La fenétre principale du programme de soutirage contient les éléments suivants :

[
M[XBOCTH

WToro: 04:47 a

a » OnucaHWe NporpaMmmbl oT6opa B TeKCTOBOM thopmarte Ans coXpaHeHUA B oGnaxe:

m » Mporpamma orGopa:

L'onglet « Programme » («Mporpamma») en mode Rectification
Type («Tun»)
Le mode de soutirage de la ligne : Tétes («lonoBbi»), Coeur («Teno»), Pré-engorgement («Mpeg3axneb»), Queues («XBoCTbI»), Pause («May3a»).

Sortie («Bbixoa»)
Le volume de soutirage en millilitres. Pour une ligne « Pause », la durée de la pause en secondes.

Débit («CkopocTb»)
Débit de soutirage, en litres par heure.

Récipient («kEMKOCTb»)
Le numéro du récipient dans lequel soutirer (0-10). La position O est la position de repos.

Tens. («<Hanp.»)
Tension du régulateur (pour SEM_AVR, puissance en watts). 0 signifie ne pas modifier ; un nombre petit ou négatif est un décalage par rapport a la
valeur actuelle.

Durée («Bpems»)
La durée d'exécution calculée de la ligne.

Ajouter | supprimer une ligne
Le plus ajoute une ligne vide en dessous ; le moins supprime la ligne courante.

Total («MTOro»)
La durée totale d'exécution du programme (sans les pauses).

Description du programme de soutirage («<OnucaHve nporpaMmMbl 0TGopa»)
Un champ repliable pour du texte libre, envoyé dans le cloud au démarrage du soutirage.

Programme de soutirage («[iporpamma ot6opa»)
Un champ repliable avec le programme au format texte. Il est lié au tableau.

B00P0O0D OODOPO

Calculer le programme («PaccunTtaTb nporpammy»)
Ouvre le calculateur de programme.
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Installer le programme («YcTaHOBUTbL NporpaMmmy»)
Vérifie le programme et I'enregistre dans la mémoire de Samovar.

Effacer le programme («O4nCcTUTbL NporpaMmy»)
Supprime toutes les lignes du programme aprés confirmation.

Description des colonnes
N° - Numéro de la ligne du programme. Les lignes sont numérotées automatiquement & mesure que vous les ajoutez ou les supprimez. Le numéro de la ligne
en cours d'exécution est affiché dans la ligne d'état de I'onglet principal « Rectification » («Pektudpmkaymus»).
Type («Tun») - Un menu déroulant avec le nom du mode de soutirage : Tétes («[onoBbi»), Coeur («Teno»), Pré-engorgement («Ipeasaxneb»), Queues
(«XBoCTbI»), Pause («[ay3a»), Lua. Selon le choix, une logique différente s'applique. Les lignes du tableau sont colorées selon leur type.
Sortie («Bbixogy) - La valeur est indiquée en millilitres : la quantité a soutirer avant de passer a la ligne suivante du programme. Pour une ligne « Pause », ce
champ définit la durée de la pause en secondes ; pour une ligne « Lua », le délai maximal de I'étape en secondes.
Lua - une ligne pilotée par un script Lua : le choix de ce type ouvre la fenétre « Etape Lua » («Lua-aTan»), ol vous choisissez un fichier .lua dans la mémoire de
Samovar, le délai maximal en secondes et les parametres du script. Le débit, le récipient et la tension ne sont pas définis pour une telle ligne, et I'exigence de
tension sur la premiére ligne ne s'y applique pas. Plus de détails : A propos du langage de script Lua.
Débit («CkopocTb») - Débit de soutirage de la pompe péristaltique. La valeur est indiquée en litres par heure.
Récipient («kEMkocTb») - Le numéro du récipient dans lequel soutirer le produit. La numérotation commence & zéro (0-10). Autrement dit, la position « de
repos » du bras basculant du servomoteur correspond au récipient n° 0.
Tens. («Hanp.») - La tension en volts a régler sur le régulateur de tension. Zéro signifie ne pas modifier la valeur actuelle ; un nombre petit ou négatif est un
décalage par rapport a la valeur actuelle (voir Maodifier le programme de soutirage).
Remarque. Pour le régulateur SEM_AVR, la valeur est indiquée en watts et la colonne s'appelle « Puissance » («MOowH.»).
Durée («Bpems») - Le temps nécessaire pour exécuter une ligne de programme donnée (volume divisé par le débit). (depuis la version 5.25)

Le tableau n'affiche pas un champ supplémentaire de la ligne, la température de transition (la cinquieme valeur du format texte). Elle ne peut étre définie que
dans le champ texte « Programme de soutirage » («lNporpamma ot6opa») ; la valeur est conservée lorsque vous modifiez le tableau. Si elle vaut 0, elle n'est
pas utilisée. Si un nombre de 0 a 20 est indiqué, la ligne se termine lorsque la température de la vapeur dépasse la température de la vapeur au début de la
ligne plus ce nombre. Si 20 ou plus est indiqué, la ligne se termine lorsque la température de la vapeur dépasse cette valeur. Le passage a la ligne suivante se
fait sur la premiére condition remplie (volume ou température).

Programme
Le programme, sous forme de tableau, que suivra le soutirage.
Le programme de soutirage s'exécute ligne par ligne et se termine aprés I'exécution de la derniére ligne. Les lignes peuvent étre ajoutées et supprimées. Un clic
sur le plus (+) en fin de ligne ajoute la ligne vide suivante ; un clic sur le moins (-) supprime la ligne courante. Une fois le programme installé, I'action ne peut pas
étre annulée.
Le parametre voulu se définit a I'intersection d'une ligne et d'une colonne.
Chaque ligne décrit ce que Samovar doit faire a un moment donné. La durée d'une ligne est déterminée soit par le volume de liquide que la pompe doit déplacer
au débit défini, soit par la température de transition, soit par une durée explicitement définie (pour une ligne « Pause »). Le tableau est directement lié au champ
texte « Programme de soutirage ».
La ligne en cours d'exécution est mise en évidence en italique rouge foncé, et les lignes déja passées sont en italique. Pendant que vous modifiez une cellule
du tableau, la mise a jour du tableau avec les données de Samovar est différée ; I'icbne « Données mises a jour » («[laHHble 06HOBUINCBL») & cOté du titre vous
le signale.
Remarque.
Le nombre maximal de lignes de programme que Samovar accepte d'exécuter est de 20. Un programme comportant plus de

lignes ne sera pas installé (message « trop de lignes » («C/IUWKOM MHO20 CMPOK»)).

Durée totale
Le champ « Total » («MToro») indique la durée d'exécution de tout le programme de soutirage (sans compter les lignes « Pause »).

Description du programme de soutirage
Texte libre (jusqu'a 250 caracteres). Toute information concernant ce programme de soutirage.

¥ OnucaHWe NporpaMmel oTGoOpa B TEKCTOBOM thopmare fi/1f COXpaHeHWs B o6naxe:

OnucaHue Nporpammbl oT6opa:

MpPON3BOMbHBIA TEKCT.

Le champ « Description du programme de soutirage » («OnvcaHue nporpammbl 0T60pa»)
Un champ texte repliable. Vous pouvez y saisir des informations relatives a un programme de soutirage donné. La description est enregistrée dans Samovar
avec le programme par la commande « Installer le programme » («YcTaHOBWTb Nporpammy»), et elle est envoyée une fois dans le cloud au démarrage de la
session par la commande « Démarrer le soutirage » («HauaTb 0T60p»). Ensuite, le texte ne peut étre modifié que dans le cloud. Plus de détails : journaux et
graphiques dans le cloud.
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Programme de soutirage
Le programme, au format texte, que suivra le soutirage.

v Mporpamma oT6opa:

TeKCT NPOrpamMmsl 0T6opa:

H;100;0.1;1;0;120
B;500;0.5;2;0; 1600
C;3000;1.2;3;0;0
T;300;1;4;0;100

+ Tun omb6opa
H - ronossbl (Heads)
B - Teno (Body)
P - nay3a (Pause)
T - xBocT (Tail)
+ O6bem om6opa (M)
+« Cropocmb omb&opa (n/u)

+ Homep emrkocmu das ombopa

« Temnepamypa oméopa
Ecnu 3HaueHWe Temnepatypbl paBHo O - He Ucnonb3yeTcs.
Ecnm 3Hadenve T ykasaHo u 6onblie 20°C, 1o npy T napa Gonblue, YeM ykasaHHan TeMnepaTypa, NPoWM30oHaeT Nnepexoq Ha CNeayoLLyo
CTPOKY NPOTrPamMMbl.
Ecnu 3HaueHne T ykasaHo Gonblue 0 U MeHblue 20°C, To npu T napa Gonblue, yem cyMmma T napa, koTopan Gbina 3anoMHeHa npu
nepexofe Ha 3Ty CTPOKY nNporpamMmel U T B NporpaMmMe, NpPoM30oiAeT Nepexog Ha cneayLyo CTPOKY NPorpamMMbl.

* HanpsmweHue oméopa

Mpumep nporpaMmel oTGopa:

H;100;0.1;1;0.00;120
P;120;0.00;0;0.00;140
B;5000;0.75;2;0.00;90

Le champ « Programme de soutirage » («Mporpamma ot6opa») au format texte
Un champ texte repliable. Le programme de soutirage y est affiché au format texte : six valeurs séparées par des points-virgules : type ; volume (ml) ; débit
(I/h) ; numéro du récipient ; température de transition ; tension (puissance). Sous le champ, vous trouverez I'explication des valeurs et un exemple de
programme. Le texte peut étre copié et enregistré localement comme un fichier texte ordinaire. Il est directement lié¢ au tableau.
Les données seront copiées une fois dans le cloud, & la commande « Démarrer le soutirage ». Le texte ne peut pas étre modifié dans le cloud.

Calculer le programme («Paccuntarb nporpammy»)
Ouvre une page séparée avec le calculateur de programme de soutirage, a partir du volume de flegmes et du pourcentage de chaque fraction. Si le tableau
contient des modifications non enregistrées, Samovar vous demande de confirmer le changement de page.

Installer le programme
Copie le programme dans Samovar. A I'appui, il vérifie le programme et l'installe dans la mémoire de Samovar pour une exécution ultérieure. Si le programme
ne passe pas la vérification (format de ligne incorrect, plus de 20 lignes, la premiére ligne ne définit pas de tension absolue, une ligne de soutirage n'a ni volume
ni température), il n'est pas installé, et la raison est affichée dans un message avec le numéro de la ligne.

Effacer le programme
Aprés confirmation, supprime toutes les lignes du programme de la mémoire de Samovar.
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Modifier le programme de soutirage
Comment créer et modifier le programme de soutirage.

Il existe plusieurs fagons de créer un programme de soutirage :

Directement dans le tableau, dans I'onglet « Programme » («lporpamma) ;

Dans le « Calculateur de programme » («KanbKynstop pacuyeta») ;

Dans le fichier « Calcul AS-3.xIsx » («Pacuet AC-3.xIsx»), qui se trouve a la racine du dossier du croquis (sketch) Samovar.

La premiére facon. Modifiez le programme directement, en ajoutant/supprimant des lignes dans le tableau et en définissant les paramétres voulus, selon vos
préférences. Certains parametres se choisissent dans des menus déroulants, d'autres doivent étre saisis par vous-méme en respectant certaines conditions.
La ligne du programme en cours d'exécution est mise en évidence en italique rouge foncé, et les lignes déja exécutées sont en italique.

No Tvn Bbixop, CKkopocTe  EMKOCTBb Hanp Bpemsa

01 [FDnosha v] [450 } [0.07 } [o v] [150 ] 0625 o wm
02 [Fanoabl v] [150 } [0.1 } [1 v] {155 ] 0129 o ==
03 [I‘Ipegsaxneﬁ v] [300 ] [0.5 ] [z v} [1?0 } 00:36 o ==
04 [I‘Ipep,saxneﬁ v] [3000 ] [1.2 ] [s v} [0 J 0230 o ==
05 [I‘Ipep,saxneﬁ v] [3000 ] [1.2 ] [4 v} [0 } 0230 o ==
06 [Teno v] [aooo ] [1 ] [5 v} [5 J 03:00 o ==
07 [Xsucrbl v] [1000 ] [0.9 ] [s v} [? J 0106 o ==

MToro: 17:38

» OnucaHWe NporpaMMbl oTGOpa B TEKCTOBOM thopMmaTte ANs cOXpaHeHUs B oGnaxe:

» Mporpamma orGopa:

Le tableau du programme pendant le soutirage : la ligne n° 3 est en cours d'exécution

Il est préférable de modifier la premiére ligne directement dans la ligne elle-méme :

Type («Tun») - dans le menu déroulant, choisissez « Tétes » («[0n10BbI»)

Sortie («Bbixog») - indiquez la quantité a soutirer en millilitres.

Débit («CkopocTb») - en litres par heure

Récipient («<EMkocTb») - le numéro du récipient dans lequel va le soutirage. N'oubliez pas que la numérotation commence a la position n° 0 (zéro)

Tens. («Hanp.») - indiquez la valeur réelle avec laquelle fonctionne votre régulateur. C'est la tension que Samovar demandera au régulateur de régler une fois
la montée en température terminée. Pour le régulateur SEM_AVR, la colonne s'appelle « Puissance » («MoLH.») et se régle en watts.

Durée («Bpewmsi») - calculée automatiquement. En bas de la colonne, elle est additionnée en un total général.

(+) plus - ajoute une ligne en dessous.

(-) moins - supprime la ligne courante.

La deuxiéme ligne et les suivantes.
Vous pouvez modifier les autres lignes du programme prédéfini et/ou les supprimer en appuyant sur (-), ajouter une ligne en dessous (+) et y saisir des valeurs.

La modification se fait de la méme fagon que pour la premiére ligne, mais pour la tension, vous pouvez désormais appliquer d'autres conditions :

Vous pouvez indiquer explicitement la valeur voulue, par exemple 160.

Ou:

- si la tension est réglée sur 0 (zéro), le régulateur n'est pas touché : la tension réellement appliquée a ce moment est conservée.

Par exemple : en mode « Pré-engorgement » («lNpea3axne6»), 175 volts étaient définis dans la ligne précédente, mais au moment du passage a la ligne réglée
sur 0.00, Samovar avait monté la tension a 180 volts. C'est exactement 180 volts qui seront appliqués a la nouvelle ligne de soutirage.

- si une valeur d'au plus 40 volts est indiquée, cette tension s'ajoute a la tension actuelle.

Par exemple : si 160 volts étaient définis dans la ligne précédente (ou si Samovar a lui-méme monté la tension a 160 volts), alors lors de I'exécution d'une ligne

réglée sur 5 volts, Samovar ajoute 5 volts a la tension réelle (160+5).

- si une valeur négative est indiquée, cette tension est soustraite de la tension actuelle.

Par exemple : si 175 volts étaient définis dans la ligne précédente (ou si Samovar a lui-méme monté la tension a 175 volts), alors lors de I'application d'une ligne
réglée sur -5 (moins 5) volts, Samovar soustrait 5 volts de la tension réelle (175-5).

Pour le régulateur SEM_AVR (watts), la limite entre une correction et une valeur absolue est de 400 W.
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Ces conditions de réglage de la tension s'appliquent a tous les modes de soutirage, y compris la ligne « Pause » («May3a»).

Condition obligatoire : dans la premiére ligne du programme, la tension doit étre indiquée comme une valeur réelle (plus de 40 volts ou 400 watts). Sinon, le
programme ne sera pas installé et ne démarrera pas, et le message en indiquera la raison : sans cela, la colonne resterait a pleine puissance aprés la montée
en température.

Lorsque le programme est modifié dans le tableau, il est dupliqué au format texte dans le champ « Programme de soutirage » («lporpamma oT6opa»)

v Mporpamma oT6opa:

TekcT nporpaMmbl oTGopa:

H;450;0.07;0;0; 160
H;150;0.1;1;0; 165
C;300;08.5;2;0;170
C;3000;1.2;3;0;0
C;3000;1.2;4;0;0

. D.OANAR.T1.E.0.E 4y

« Tun oméopa
H - ronosel (Heads)
B - Teno (Body)
P - naysa (Pause)
T - xBocT (Tail)
« O6bLem om6Gopa (M)
+ Crkopocmb om6opa (nly)

= Homep emrkocmu das om6opa

« Temnepamypa omb6opa
Ecnu 3HaueHne Temneparypbl paBHo 0 - He Ucnonb3yeTcs.
Ecnm 3Hadenve T ykasaHo u 6onblie 20°C, 1o npy T napa Gonblue, YeM ykasaHHan TeMnepaTypa, NPoWM30oHaeT Nnepexoq Ha CNeayoLLyo
CTPOKY NPOTrPamMMbl.
Ecnu 3HauyeHue T ykasaHo Gonblue 0 U MeHblue 20°C, To npu T napa Gonblue, yem cyMma T napa, koTopan Gbina 3anoMHeHa npu
nepexofe Ha 3Ty CTPOKY NporpamMmel U T B NporpaMmMe, Npov3oiieT nepexog Ha cneayoLLyo CTPOKY NPOrpamMMbl.

* HanpsmweHue om6opa

MpuMep nporpamMmMbl oTGopa:

H;100;0.1;1;0.00;120
P;120;0.00;0;0.00;140
B;5000;0.75;2;0.00;90

Le méme programme dans le champ texte « Programme de soutirage » («[porpamma oT6opa»)
Ce champ et le tableau sont liés. Une madification dans le tableau s'affiche immédiatement dans ce champ et, inversement, si vous modifiez une valeur dans ce
champ, elle changera aussi dans le tableau.
La cinquieéme valeur de la ligne, la température de transition, n'est pas affichée dans le tableau et ne peut étre définie que dans ce champ (voir Programme de
soutirage en mode Rectification). Elle n'est pas perdue lors de la modification du tableau.

Vous pouvez ainsi copier le programme dans un fichier texte et I'enregistrer, et inversement coller n'importe lequel de vos programmes dans ce champ par
copier-coller, y compris depuis le cloud.

Vous pouvez coller un programme utilisé lors d'une distillation précédente et, si besoin, I'ajuster rapidement dans le tableau. Cette fonction vous évite de
ressaisir le programme a chaque fois.

Une fois le programme de soutirage créé, il faut l'installer dans Samovar en appuyant sur « Installer le programme » («YcTaHOBUTbL NporpamMmy») dans le méme
onglet. Samovar vérifie le programme et, s'il trouve une erreur, affiche un message avec le numéro de la ligne ; le programme n'est alors pas modifié.

Donnez la commande « Installer le programme » aprés chaque ajustement du programme si vous voulez que Samovar prenne en compte les modifications.

Attention !

A la commande « Démarrer le soutirage » («Hayams om6op»), Samovar commence & exécuter la premiére ligne du programme.
Si, pendant I'exécution, vous modifiez la ligne du programme en cours d'exécution et donnez la commande « Installer le
programme », rien ne se passera.

Samovar continuera d'exécuter la ligne en cours avec le volume, le débit, le récipient et la tension définis au moment de son
démarrage.

Autrement dit, si 'opérateur décide de modifier le programme alors que Samovar a déja commencé le soutirage, le programme modifié ne sera accepté par
Samovar que pour la partie dont I'exécution n'a pas encore commencé.

Conseil.
Si vous voulez modifier le programme en changeant le processus en cours d'exécution, il existe plusieurs fagons de le faire :
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- Ajoutez une ligne vide juste apres celle en cours d'exécution, indiquez dans la nouvelle ligne les valeurs voulues (en tenant compte du volume déja recueilli),
donnez la commande « Installer le programme » et, dans I'onglet principal, appuyez sur le bouton « Suivant » («Janee») (c'est le nom du bouton « Dématrrer le
soutirage » pendant le soutirage). Samovar vous demandera de confirmer le passage a la ligne suivante.

- Passez en commande manuelle. Samovar continuera alors d'exécuter le programme pour ce qui est de la quantité soutirée et du récipient. Le débit de
soutirage peut étre modifié dans le champ « Débit, I/h » («CkopocTb, n/u») de la carte « Régulateur » («Perynsitop») de I'onglet principal, et la tension dans le
champ de tension de la méme carte. Les modifications s'appliquent jusqu'au passage a la ligne suivante.
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Calculateur de programme
Samovar 7.00: le calculateur de programme comprend désormais les paramétres de I'équipement, le calcul de I'engorgement, de la puissance de travail et des
débits, le bouton « Appliquer les recommandations » («[prMeHUTb pekomMeHzaLum») et une vérification des unités V/W. Vérifiez les unités choisies avant de
transférer le résultat dans le programme.

L'onglet « Programme » («Mporpammas) comporte une touche « Calculer le programme » («PaccunTatb nporpammy») ; appuyez dessus pour accéder a la page
du calculateur de programme, qui contient un exemple de calcul d'un programme a partir du volume de flegmes et de leur titre alcoométrique.

Ce calculateur sert a composer rapidement un programme de soutirage d'aprés la répartition en pourcentage des fractions et a installer aussit6t le programme
pour la prochaine conduite.

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 115/197



2 CamoBap

Pewnum  Tpadmk

Pacuét

HacTpoiim

Samovar v. 7.00

— —_—
PpyKTBI -~ | mMAMETP KOMOHHBI | 2 awoima v

PacyeTt nporpammel oTéopa

4J NAPAMETPEI OBOPYJOBAHIA

[uametp BeibpaH Beiwe (1.5/ 2/ 3 goima). Ruenta: 1 m | Hacagea: 80%

MouiHocTe T9Ha ans pacyeTa:

3000 | BT

J

3axnéb: 171 B Pabouas: 148 B Maxc.oTBop: 500 mnfy
lonosbi: 0.330 nfy | Teno: 0.600...1.000 n/4 | Tapenok: 39.2

@ Crpaterna "®pyKTLI": MNEHOUHBII PEXIM (HU3K0E DY) IR COXPAHEHUA APOMATA

MPUMEHUTE PEKOMEHAALWK

Mporpamma B BONbTaX, KK TEKYLWWi perynarop.

ra

O6tewm cupracceipud 1225 i Cogepxayie AC 5 c-d| 34 [ BEXONCIMDIE] 94 tﬂ

Obvew ronos 8 o o Kyoewii ocrarox 684 |()

Wnthopmalua o napamMeTpax nporpaMmbl oTéopa

Wtormn nporpammsl otéopa

Mo cTpokam: 100% — pacnpefeneHo NONHOCTbIO

XBOCTbI OT AC: 5% O6bem: 88 Mmn

MToro no nporpammMme OTGop: 4297 mn

Bpema: 0 4 39 MUH

ronoek! Teno

OT AC Qbbem OTAC Obbem
8% 354 mn 87% 3855 mn
Bpemna Bpema

24 54 MUH 44 02 MUH

Mo cTpokam B+C: 100% — pacnpegenexHo
NoNHOCTLIO

Mo cTpokam: 20% — WHHOPMALMOHHO

Bpema: 7 4 47 MUH MNaysbl: 04 11 MWH

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026

01 [ v] [0 07 ] [30 ] [ronosss v [135 ] [0 106 ] [01:30 ] + -
02 [:] [01 ] [20 ] ronoss v [0 ] [0 071 ] [00:42 ] -
03 (1 v [02 ] [20 ] (ronoss ] [0 ] [0 071 ] [00:21 ] & -
o (2 v [03 ] [20 ] (ronoss ] [0 ] [0 071 ] [00:14 ] -
o5 3 v [04 ] [10 ] (ronos ] [140 ] [0 035 ] [oo:cs ] -
o6 [0 ] [300 ] [u ] (raa ] [145 ] [300 ] [00:05 ] g -
o7 (4 v [1 ] [10 ] [ Teno v) [140 ] [0 385 ] [00:23 ] g -
Y o o [ o [ = o [ | PO
0 [0 v [200 ] [u ] (naa ] [173 ] [200 ] [00:03 ] + -
10 M [200 ] [u ] naysa v [170 ] [200 ] [oo:oa ] + -
1 (s v| [11 ] [40 ] ( Mpegsaxnes | [3 ] [1542 ] [01:24 ] + -
12 [:] [09 ] [5 ] Npegsaxnet v [0 ] [0 103 ] [00:12 ] -
13 (s v [07 ] [3 ] [ npeasacnes v | [o ] [o ] [00:09 ] -
1 (s v [05 ] [2 ] [ Teno V] [140 ] [0 077 ] [00:09 ] -
15 (7 v]foz 1[0 |[xsen v|[140  |fooss ][00tz |4 =

()

116 /197



— | —

wfi)for o) [em |

[0 j [0.044 j [00:25 | 4 -

Wroroeoe spems uTﬁupa.| 07:47 |

Calculateur du programme de soutirage
Calcul du programme de soutirage («PacueT nporpammbl oT60opa»)
Type de matiere premiere : Fruits, Céréales ou Sucre. Charge le modéle correspondant.

Diamétre de colonne («AuameTp KOJIOHHbI»)
1,5, 2 ou 3 pouces - sert au calcul des parametres de I'équipement.

Puissance de la résistance pour le calcul («<MowHocTbe T9Ha ans pacuera»)
Reprise des parametres (résistance électrique de I'élément chauffant et tension secteur). Nécessaire au calcul de I'engorgement et de la puissance de
travail.

Volume de flegmes («O6bem cnupTa-cbipuya»)
Le volume de flegmes en litres.

Teneur en alcool pur des flegmes («CopepxaHue AC B c-C»)
La teneur en alcool pur des flegmes, en %.

Rendement en alcool («Bbixog cnupTa)
Le titre prévu en sortie de colonne, en %.

Volume de tétes («<O6bem rosoB»)
Le rendement prévu en tétes, en %.

Volume de queues («O6beM XBOCTOB»)
Le rendement prévu en queues, en %.

Résidu du bouilleur («<Ky60Bblii ocTaToK»)
Calculé automatiquement : le résidu dans le bouilleur aprés la distillation, en I.

Tableau de calcul («Ta6nuua pacuéta»)
Les lignes du programme : récipient, débit, pourcentage de la fraction, type, tension (puissance), ainsi que le rendement et le temps calculés.

Temps total de soutirage («MToroBoe Bpems oT6opa»)
Le temps nécessaire a la rectification avec les paramétres définis.

Enregistrer le calcul («<CoxpaHuTb pacyeT»)
Télécharge le fichier programbackup.txt avec les lignes du programme.

Charger le calcul («3arpy3uTb pacyer»)
Charge dans le calculateur un fichier de calcul enregistré auparavant.

BO0O0OO0O0POOO0 DO

Trois fichiers modéles sont stockés dans le systeme de fichiers de Samovar (avec l'interface web) :

program_shugar.txt,

program_grain.txt,

program_fruit.txt.

lls contiennent des modeles de calcul des programmes de soutirage pour le sucre, les céréales et les fruits. Ce sont eux qui sont chargés comme calculs de
base. Les mémes fichiers se trouvent dans le dossier tools du croquis (sketch). Dans les modeles, la puissance de chaque ligne est indiquée a la fois en volts et
en watts (pour la résistance de référence de 3480 W / 230 V) ; le calculateur choisit la colonne a utiliser selon le type de régulateur.

Dans la liste déroulante « Calcul du programme de soutirage » («PacueT nporpammbl 0T60pa»), choisissez le type de matiere premiére (Fruits, Céréales,
Sucre), et a c6té le « Diamétre de colonne » («JuameTp KONMoHHbI») (1,5, 2 ou 3 pouces).

Paramétres de I'équipement
Ce bloc affiche la hauteur et la densité du garnissage définies dans 'onglet « Réglages » («HacTpoiiku»), section « Paramétres de I'équipement (colonne) »
(«MapameTpbl 060pyf0BaHMs (KOMOHHBI)») (« Diameétre » («[uameTtp»), « Hauteur du garnissage » («BbicoTa Hacafkm»), « Densité du garnissage »
(«MnoTHOCTb Hacagku»)), ainsi que le champ « Puissance de la résistance pour le calcul » («MowwHocTe TOHa gns pacyeta»), calculé a partir de la résistance
électrique de I'élément chauffant et de la tension secteur définies dans les paramétres. A partir de ces données, le calculateur détermine la puissance
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d'engorgement, la puissance de travail, le soutirage maximal (ml/h), les débits recommandés pour les tétes et le cceur, ainsi que le nombre de plateaux
théoriques.

Le bouton « Appliquer les recommandations » («MpumeHUTL pekoMeHaaunmn») transfére les débits et puissances calculés dans les lignes du programme. Si la
puissance recommandée dépasse celle de votre résistance, les recommandations ne sont pas appliquées et la raison est indiquée dans un message. Sous le
bouton, une indication précise dans quelles unités (volts ou watts) la puissance est écrite dans le modéle chargé.

Données de calcul
Pour le calcul, saisissez vos données : « Volume de flegmes » («O6bem cnupTa-cbipua») (I), « Teneur en alcool pur des flegmes » («CogepxaHue AC B c-C»)
(%), et indiquez le titre attendu en sortie de colonne - « Rendement en alcool » («Bbixog cnupTa») (%). Vous pouvez aussi définir le pourcentage de tétes et de
queues pour vos flegmes (« Volume de tétes » («O6beM ronos»), « Volume de queues » («O6bEM XBOCTOB»), selon le type de matiere premiére utilisée).
Les valeurs « Résidu du bouilleur » («Ky60BbIii ocTaTok»), « Rendement » («Bbixog») de chaque ligne, « Temps » («Bpemsi») et « Temps total de soutirage »
(«WToroBoe Bpems oT6opa») sont calculées automatiquement. Sous le tableau, les totaux par fraction sont affichés : quantité d'alcool pur, volume et temps
correspondant aux tétes, au cceur et aux queues.
Les colonnes du tableau de calcul sont : N° («Ne»), Récipient («EmkocTb»), Débit («CkopocTb») (I/h ; pour une ligne « Pause » («Maysa») - la durée de la pause
en secondes), Pourcentage («lMpoueHT») (la part du volume d'une fraction du type donné), Type («Tun»), Tens. («Hanp.») (ou Puiss. («MoLuH.»)), Rendement
(«Bbixog»), Temps («Bpems»). Les lignes s'ajoutent et se suppriment avec le plus et le moins, comme dans l'onglet « Programme » («[porpamma).

Lorsque vous survolez le libellé d'un champ, des indications apparaissent sur la maniere de le remplir correctement ou sur les conditions de son utilisation. Par
exemple ('indication « Informations sur les parameétres du programme de soutirage » («/IHdopmauys 0 napamMeTpax Nporpammbl 0T6opa»)) :

Avec des flegmes issus d'un molit fermenté de sucre

Colonne de hauteur maximale, garnissage dense

Soutirage - tétes en régime de film, coeur en régime de séparation maximale (pré-engorgement)
Tétes - 10%-15%, queues - 5%

Avec des flegmes de fruits

Colonne d'un métre de haut, garnissage lache

Commencer le soutirage en régime de film

Apres le soutirage des tétes, augmenter la séparation, sans aller jusqu'au pré-engorgement
Tétes - 8%, queues - 5%

Rendement en alcool - 94%

Avec des flegmes de céréales

Colonne d'un métre de haut, garnissage lache

Commencer le soutirage en régime de film

Apres le soutirage des tétes, augmenter la séparation, sans aller jusqu'au pré-engorgement
Tétes - 6-10%, queues - 5-7%

Rendement en alcool - 94%

Ces calculs peuvent étre utilisés tels quels en les chargeant dans Samovar pour exécution. Pour cela, lancez la commande « Installer le programme »
(«YcTaHoBUTb Nporpammy»). Avant I'envoi, le calculateur vérifie le programme et les unités de puissance : si elles ne correspondent pas au régulateur, le
message « Les unités de puissance du programme ne correspondent pas au régulateur. Appuyez sur « Appliquer les recommandations ». » («EguHULbI
MOLLIHOCTM NPOrpammMbl He COBNaAatoT ¢ perynatopom. Haxmute «MpumeHnTb pekomeHaaunmn».») s'affiche.

Aprés le message « Programme enregistré. » («[lporpamma coxpaHeHa.»), le programme apparait dans l'onglet « Programme » («[porpamma») de la page
principale, et vous pouvez lancer son exécution immédiatement.

Vous pouvez I'ajuster a votre convenance dans le calculateur et relancer la commande « Installer le programme ». Puis lancez la conduite.

Le calcul peut étre enregistré dans un dossier local. Avec la commande « Enregistrer le calcul » («CoxpaHuTtb pacyeT»), un fichier nommé programbackup.txt
est enregistré dans le dossier Téléchargements de votre navigateur. Les lignes du programme sont écrites dans le fichier avec la puissance en volts et en
watts : la puissance de la résistance doit donc étre définie pour pouvoir enregistrer.

Chargez le calcul enregistré dans le calculateur (bouton « Charger le calcul » («3arpy3uTb pacueT»)), puis transférez-le dans I'onglet « Programme ». Le fichier
est vérifié au chargement : 20 lignes au maximum, format correct.

e T

Boutons du calculateur
Installer le programme («YcTaHOBUTb NporpaMmy»)
Vérifie le calcul et écrit le programme dans Samovar.

Effacer le programme («Ounctutb nporpammy»)
Supprime le programme de la mémoire de Samovar aprés confirmation.

Vers I'accueil («<Ha rnaBHyto»)
Quitter le calculateur sans installer le programme.

Le bouton « Effacer le programme » («OuncTUTb NporpamMmy») supprime le programme de la mémoire de Samovar aprés confirmation. Pour quitter le
calculateur sans enregistrer ni installer le programme, appuyez sur « Vers l'accueil » («Ha rnasHy0»).
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Remarque.
Un calcul effectué dans le calculateur peut soit étre transféré immédiatement dans I'onglet « Programme » de Samovar, soit étre enregistré comme calcul.
Un calcul effectué auparavant ne peut étre chargé dans Samovar pour exécution que via le calculateur.

Avertissement.

Gardez a l'esprit que le calculateur est prévu pour calculer un programme de soutirage juste avant la conduite. Si vous rechargez la page, le calcul n'est pas
conservé. Le fichier enregistré ne contient que les lignes du programme : le volume de flegmes, le titre et les pourcentages de tétes et de queues n'y sont pas
écrits ; lors du chargement d'un calcul, les champs de données gardent donc leurs valeurs « par défaut », et le calculateur recalcule aussitét le programme a
partir d'elles. Pour que votre calcul enregistré redevienne pertinent, saisissez vos propres valeurs dans les champs de données.

Pour un calcul préalable suivi d'un enregistrement, il est recommandé d'utiliser le fichier « PacueT AC-3.xIsx » (« Calcul AS-3 ») - un fichier Excel qui génére un
programme. Vous saisissez les paramétres de soutirage - volume de flegmes, titre, quantité de tétes, quantité de queues - et vous obtenez en sortie un
programme de soutirage pour Samovar. A tout moment, copiez le programme prét depuis le fichier, collez-le dans le champ de texte de I'onglet « Programme »,
lancez la commande « Installer le programme » et vous pouvez démarrer le soutirage. Le fichier est téléchargé avec chaque version et, aprés décompression
de l'archive, se trouve a la racine du dossier Samovar.
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Soutirage des tétes

Pour lancer un programme de soutirage des tétes, sélectionnez le mode « Tétes » («[0noBbI») dans le menu déroulant de I'onglet « Programme »
(«Mporpamma), ou créez une ligne manuellement dans le champ de texte.

Placez la lettre latine H (Heads) au début de la ligne.

Une ligne de programme de soutirage ressemble a ceci :

H;250;0.10;1;0.00;120

Toutes les valeurs doivent étre séparées par un point-virgule.

Le premier parametre (H) est le type de soutirage. Ici, c'est H (tétes).

Le deuxiéme parameétre (250), séparé du type de soutirage par un point-virgule, définit la quantité de liquide a soutirer avant de passer a la ligne suivante.
Dans notre cas, 250 millilitres.

Le troisieme parametre (0.10), aprés le point-virgule, est le débit auquel Samovar doit soutirer le volume indiqué ; pour la premiére ligne de I'exemple, il est de
100 millilitres par heure, soit 0.1 litre par heure.

Le quatrieme paramétre (1) définit le récipient dans lequel le liquide sera recueilli, le récipient n° 1 dans I'exemple.

Le cinquiéme paramétre (0.00) — la température de transition. 0 — non utilisée, la ligne se termine au volume. Une valeur de 0 a 20 — la ligne se termine
lorsque la température des vapeurs dépasse la température des vapeurs au début de la ligne augmentée de cette valeur. Une valeur de 20 ou plus — la ligne
se termine lorsque la température des vapeurs la dépasse. La premiéere condition remplie s'applique : volume ou température. Au moins l'une des deux doit étre
définie, sinon le programme ne sera pas accepté. Ce champ n'apparait pas dans le tableau de I'onglet « Programme » («[porpamma») — il ne peut étre défini
que dans le champ de texte.

Le sixiéme parametre (120) définit la tension que Samovar doit régler sur le régulateur pendant cette ligne, 120 volts (pour le régulateur SEM_AVR — la
puissance en watts). Dans la premiére ligne du programme, ce doit étre une valeur réelle : plus de 40 volts (400 watts). Dans les autres lignes, 0 — ne pas
modifier la tension, un nombre ne dépassant pas 40 — I'ajouter a la valeur actuelle, un nombre négatif — le soustraire.

L'algorithme de soutirage des tétes est tel que Samovar ne tient compte ni de la consigne, ni de I'écart entre le capteur de température de colonne et le capteur
de température des vapeurs. Méme si, a un moment donné, le delta devient négatif, Samovar poursuit le soutirage. Les températures de soutirage du cceur
mémorisées auparavant sont réinitialisées au démarrage d'une ligne de tétes. Sur les tétes, le détecteur dimpuretés se contente d'observer : il affiche la
tendance de la température, mais ne modifie pas le débit et ne met pas en pause — une hausse de la température des vapeurs sur les tétes est un phénomene
normal. Tous les autres parametres (capteur de niveau de reflux, température du TCA, débit d'eau, etc.) sont surveillés et traités par Samovar. Lorsque le
capteur de niveau de reflux se déclenche, Samovar émet un signal sonore, affiche le message « Capteur d'engorgement déclenché ! » («Cpa6oTtan garunk
3axné6al») et abaisse la tension d'un cran (voir Pré-engorgement).

Si l'option « Utiliser la pompe 12C au-dessus de la section de pasteurisation » («/icnonb3oBatsk 12C-Hacoc Hag, LiM») est activée dans les réglages et qu'une telle
pompe a été détectée au démarrage de Samovar, elle devient, sur les lignes de tétes, la pompe de soutirage principale et fonctionne au débit indiqué dans la
ligne.

Remarque : le débit de soutirage et la tension du régulateur de la ligne de programme en cours peuvent étre modifiés a tout
moment en mode manuel — dans la carte « Régulateur » («Peaynsimop») de I'onglet principal. Les modifications s'appliquent
jusqu'au démarrage de la ligne suivante.
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Soutirage du cceur
Samovar 7.00: lorsque le détecteur d'impuretés est activé, un avertissement réduit le débit de soutirage et un état critique met le processus en pause. Apres
une reprise manuelle, la réaction automatique est temporairement suspendue pendant environ une minute ; des pauses d'arrét répétées peuvent abaisser le
débit de base de la ligne en cours.

Lorsque Samovar passe a I'exécution du programme de soutirage du coeur, il mémorise les températures du capteur de vapeurs et du capteur de colonne. Par
la suite, Samovar s'appuie sur ces températures pendant son fonctionnement. Les températures mémorisées s'affichent dans la ligne d'état de l'onglet principal,
et le message « Nouvelles T du coeur : vapeurs = ..., colonne = ... » («HoBble T Tena: nap = ..., Lapra = ...») apparait dans les messages.

Remarque : dans certains cas, il peut étre nécessaire de remplacer les températures mémorisées. Par exemple, si vous avez
augmenté la tension appliquée a la résistance pendant 'exécution du programme, la température de colonne change et peut
dépasser la consigne, ce qui met le soutirage en pause. Pour I'éviter, vous pouvez a tout moment appuyer sur le bouton

« Mémoriser la T de soutirage du cceur » («3agukcuposams T ombopa mesa») dans la carte « Régulateur » («Peaysismop») de
l'onglet principal « Rectification » («Pekmucbukayusi») ; les températures actuelles de colonne et des vapeurs seront alors
utilisées. Le bouton ne fonctionne que sur les lignes Caeur («Tesio0»), Pré-engorgement («lped3axnie6») et Pause («[l1ay3a»).

Attention !

Lors du passage a une nouvelle ligne Coeur ou Pré-engorgement, Samovar procede ainsi :

- Si la ligne définit sa propre tension (différente de 0), les températures précédentes sont réinitialisées et les nouvelles sont
mémorisées une fois la température des vapeurs stabilisée a la nouvelle puissance, mais au plus tard au bout de 10 minutes.
Jusque-la, les pauses sur consigne ne s'appliquent pas ;

- Si la tension de la ligne est 0, les températures restent les mémes, et s'il n'y en a pas encore (premiére ligne de cceur apres les
tétes ou aprés une ligne « Pause »), elles sont mémorisées immédiatement, comme lors d'un appui manuel sur le bouton

« Mémoriser la T de soutirage du cceur ».

Si, pendant le soutirage du cceur (lignes de programme Ccoeur ou Pré-engorgement), la température des capteurs de vapeurs
et/ou de colonne sort des consignes indiquées dans les réglages, Samovar met le soutirage en pause.

Les consignes se reglent dans lI'onglet « Réglages » («HacTpoiiku») — « Température » («TemnepaTypa») : « Dépassement de consigne du capteur de vapeurs
avant le déflegmateur » («BblneT 3a ycTaBky Aatyvka napa nepeg fednermaropom») et « Dépassement de consigne du capteur de colonne aux 2/3 de la
colonne » («BblNeT 3a ycTaBKy AaTtuvka B Lapre Ha 2/3 konoHHbl») (°C), ainsi que « Délai de soutirage lorsque la T des vapeurs dépasse la consigne »
(«3apepxka oT6opa npu Bbixoge T napa 3a ycTaBKy») et « Délai de soutirage lorsque la T de colonne dépasse la consigne » («3agepxka otbopa npu Bbixoge T
B Llapre 3a ycTaBky») (secondes). Si le dépassement est 0, le contrdle par ce capteur est désactivé.

Lorsque la température du capteur atteint la température mémorisée plus la consigne, Samovar arréte la pompe, émet un bip et affiche le message « Pause sur
T des vapeurs » («May3a no T napa») ou « Pause sur T de colonne » («May3a no T uapru»). Le soutirage reprend (message « Reprise du soutirage aprés la
pause automatique » («[pogomxaem 0T60OP Nocsie aBToMaTNYeCKoi nay3bl»)) une fois le délai défini écoulé et la température redescendue sous le seuil (avec
une marge de 0.07° pour que la pause ne batte pas a la limite). Si trois pauses de ce type (des capteurs ou du détecteur) s'accumulent pendant une méme
ligne, Samovar abaisse le débit de base de cette ligne de 10 % et le signale.

Vous pouvez annuler la mise en pause du soutirage en cas de dépassement de consigne : au lieu de faire une pause, Samovar mémorise de nouvelles
températures du coeur.
Le soutirage ne sera pas mis en pause a condition que :
Pour une ligne Cceur ou Pré-engorgement.
Il s'agisse de la premiére ligne Cceur ou Pré-engorgement aprées une ligne Tétes (les lignes « Pause » intermédiaires ne comptent pas).
Par exemple :

. Tétes («lonoB.bI»)

. Ceeur («Teno»)

. Pré-engorgement («Mpea3axne6»)

. Ceeur

. Queues («XBOCTbI»)

. etc.
Pendant I'exécution de la ligne n° 2, Samovar ne met pas le soutirage en pause, mais enregistre de nouvelles températures des vapeurs et de colonne. Pendant
I'exécution des lignes n° 3 et n° 4, le soutirage sera mis en pause.
Pour une ligne Pré-engorgement
Si une ligne Pré-engorgement se trouve n'importe ou dans le programme de soutirage et qu'elle est suivie de deux lignes Cceur ou Pré-engorgement dans
n'importe quelle combinaison (la premiére d'entre elles peut aussi étre une ligne « Pause »).
Par exemple :

. Tétes

. Ceeur

. Pause («May3a»)

. Pré-engorgement

. Pré-engorgement

. Ceeur
Si les températures dépassent la consigne pendant I'exécution de la ligne n° 2 (premiére ligne de cceur aprés les tétes) et de la ligne n° 4 (pré-engorgement
suivi de deux autres lignes de cceur), Samovar ne met pas le soutirage en pause, mais mémorise les nouvelles températures des vapeurs et de colonne.
Pendant I'exécution des lignes n° 5 et n° 6, le soutirage sera mis en pause si les températures dépassent la consigne.
La hausse automatique des températures est limitée : au sein d'une ligne, Samovar les reléve au maximum de 0.3° par rapport a la premiére température des
vapeurs mémorisée dans cette ligne. Au-dela de cette limite, un dépassement de consigne provoque une pause normale.

La fonction s'active dans le fichier Samovar_ini.h. La ligne

#define USE_BODY_TEMP_AUTOSET

/utiliser la correction automatique de la T du cceur pour le premier programme de soutirage du coeur ou de pré-engorgement apres les
tétes, ainsi que pour un programme de pré-engorgement s'il précéde I'avant-dernier programme de soutirage du cceur ou de pré-
engorgement
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Dans la version standard, la fonction est activée. Vous pouvez la désactiver dans le fichier user_config_override.h ; la limite de hausse est définie par la ligne
#define BODY_TEMP_AUTOSET_MAX_RISE 0.3f dans Samovar_ini.h.

- Si l'option « Utiliser la correction de pression » («/cnonb3oBatb KOPPEKTUPOBKY AaBneHns») a été activée dans les réglages, Samovar rameéne les relevés des
capteurs de température a une pression de 760 mm Hg a l'aide du capteur de pression. Les températures de soutirage du coeur mémorisées ne dépendent
alors plus des variations de la pression atmosphérique pendant la distillation : lorsque la pression baisse, la température d'ébullition réelle diminue, mais la
valeur ramenée reste stable, et il n'y aura pas de fausse pause.

Détecteur de percée d'impuretés
Il s'active dans les réglages avec la case « Utiliser le détecteur » («Mcnonb3oBath geTekTop») (sans elle, le détecteur ne fonctionne pas du tout). Sur les lignes
Cceur et Pré-engorgement, le détecteur surveille la vitesse de hausse de la température (°C/min) - a 'aide du capteur de vapeurs, et lorsque la température du
bouilleur dépasse 92.5°, a l'aide du capteur de colonne. Le détecteur choisit lui-méme son seuil de déclenchement aprés avoir mesuré son propre bruit de
température pendant une période calme. L'état du détecteur s'affiche dans la carte de I'onglet principal : « stable » («cTabunbHO»), « hausse » («pocT») (ou « je
réduis le débit » («CHMXaK CKOPOCTL»)), « percée » («NPOCKOK»).
- Lorsque la hausse dépasse le seuil (avertissement), si la case « Réduire le débit de soutirage en cas de hausse de température » («CHmKaTb CKOPOCTb
oT6opa npu pocTe TeMnepatypbl») est cochée, Samovar réduit progressivement le débit de soutirage du « Pas de réduction du débit » («LUar cHmkeHus
ckopocTu») (5 % par défaut, 20 % au maximum), mais pas en dessous de 70 % du débit de base de la ligne. Lorsque la hausse cesse, le débit revient au débit
de base de la méme maniére progressive. Sans cette case, le détecteur se contente de signaler la hausse.
- Sur la premiére ligne de cceur apres les tétes, l'avertissement du détecteur mémorise de nouvelles températures du cceur (dans la méme limite de 0.3°) au lieu
de réduire le débit.
- En cas de hausse critique (2.5 fois au-dessus du seuil, deux mesures de suite), Samovar met le soutirage en pause, émet un bip et affiche le message
« Détecteur : tendance critique ! Soutirage en pause » («fletektop: Kputuueckuii TpeHg! Maysa ot6opa»). Le soutirage reprend de lui-méme lorsque le délai du
capteur est écoulé et que la hausse a cessé (message « Détecteur : reprise du soutirage apres la pause » («eTekTop: lNpogomkaem 0T60p nNocne naysbi»)).
- Pendant les 30 premieres secondes apres le démarrage d'une ligne, et pendant une minute aprés un appui manuel sur « Continuer » («[pogoMKUTL»), le
détecteur n'intervient pas. Sur la premiéere ligne de coeur apres les tétes, il attend que la température des vapeurs se stabilise (jusqu'a 10 minutes, état
« J'attends la stabilisation des vapeurs » («XXgy cTabunuzaumm napa»)).
Sur les tétes, le détecteur se contente d'observer ; sur les queues, il fonctionne avec un seuil 1.2 fois plus élevé.

Remarque :

en mode de soutirage du cceur, le capteur de niveau de reflux fonctionne également : en cas de risque d'engorgement, sur
commande du capteur, Samovar abaisse la tension appliquée a la résistance d'un cran du régulateur toutes les 40 secondes,
jusqu'a ce que le capteur cesse d'envoyer des commandes (voir Pré-engorgement). La tension abaissée reste la tension de
travail jusqu'a l'intervention de I'opérateur ou jusqu'a une ligne de programme qui définit sa propre tension.

Les lignes du programme de soutirage du cceur s'exécutent jusqu'a ce que le volume indiqué dans le programme de soutirage soit recueilli ou que la
température de transition (la cinquieme valeur de la ligne) soit atteinte ; Samovar passe alors a la ligne suivante.

A lafin de la derniére ligne du programme, Samovar arréte le soutirage, raméne le culbuteur du bloc de prélévement en position 0 et maintient la colonne en
mode « reflux total » («paboTa Ha cebs») pendant 30 minutes, puis coupe le chauffage et, une fois la colonne refroidie, coupe I'eau. Si la température maximale
du bouilleur définie dans les réglages est atteinte plus t6t, Samovar termine le programme et coupe immédiatement le chauffage.

Remarque : le débit de soutirage et la tension du régulateur de la ligne de programme en cours peuvent étre modifiés a tout
moment en mode manuel - dans la carte « Régulateur » de I'onglet principal. Un débit défini manuellement devient le débit de
base pour le détecteur.
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Pré-engorgement
Le programme "Pré-engorgement" («MNpepasaxne6»)

Maintien automatique de la colonne a I'état de pré-engorgement. Ce mode fonctionne comme le mode soutirage du coeur, mais avec en plus la fonction de
maintien de la colonne a I'état de pré-engorgement. Samovar augmente et diminue lui-méme la tension du régulateur. Un réglage manuel de la tension est
possible en complément du réglage automatique et il est prioritaire.

Ce mode nécessite un capteur de niveau de reflux et I'option « Utiliser le capteur de niveau de reflux pendant la rectification » («/icnonb3oBaTb faTunK ypoBHS
onermbl Npu pekTudmkalm») activée dans les réglages.

Fonctionnement.

Attention. Les intervalles de temps sont les mémes pour tous les régulateurs, mais I'ampleur des corrections de puissance
différe. Pour chaque modéle de régulateur, on utilise une constante appelée "pas de réglage".
La baisse automatique de tension est de 2 pas, la hausse de 1 pas.

Au démarrage de la ligne de programme "Pré-engorgement"”, Samovar régle la tension indiquée dans la ligne et attend 4 minutes. Si le capteur de niveau de
reflux ne s'est pas déclenché pendant ce temps, il augmente la tension de 1 pas. Il attend ensuite de nouveau 4 minutes et, si le capteur ne s'est toujours pas
déclenché, augmente encore la tension, et ainsi de suite.

Lorsque le capteur se déclenche, Samovar mémorise la tension actuelle et effectue la premiéere baisse de 2 pas (message « Baisse de la tension depuis ... »
(«HanpspkeHne CHUXaeM C ...»)).

Il attend 40 secondes en ignorant les déclenchements du capteur puis, si le signal est toujours présent, baisse de nouveau la tension et attend encore 40
secondes. Les baisses se poursuivent jusqu'a ce que le capteur de reflux cesse de se déclencher.

48 secondes apres le dernier déclenchement du capteur, Samovar remonte la tension jusqu'a la tension du premier déclenchement mémorisée auparavant,
moins 2 pas de réglage du régulateur utilisé (message « Hausse de la tension jusqu'a ... » (<HanpsbkeHve NoBbILAEM A0 ...»)).

Il attend ensuite 4 minutes. Si le capteur ne se déclenche toujours pas pendant ce temps, il augmente de nouveau la tension de 1 pas, et ainsi de suite jusqu'au
déclenchement du capteur.

Le cycle recommence.

A chaque nouveau cycle, la tension & laquelle le capteur de niveau se déclenche pour la premiére fois est réécrite dans la mémoire de Samovar. C'est
précisément a cette valeur, moins 2 pas du régulateur, que la tension revient une fois que le capteur cesse de se déclencher. Aprés quelques itérations, la
colonne se stabilise dans un mode de pré-engorgement régulier et presque constant.

Lors du passage a la ligne suivante, si ce n'est pas une ligne « Pré-engorgement », les compteurs et la tension mémorisée sont réinitialisés. Si une ligne « Pré-
engorgement » est suivie d'une autre ligne du méme type, le cycle se poursuit sans redémarrer.

Remarque.
Un déclenchement du capteur de niveau de reflux est une période de 3 secondes pendant laquelle la LED du capteur reste
allumée en continu. Si la LED clignote a des intervalles inférieurs a 3 secondes, cela ne compte pas comme un déclenchement.

Remarque.

Samovar travaille avec la valeur réelle de la tension au moment de I'événement. Vous pouvez ainsi modifier la tension
manuellement et parvenir rapidement a un résultat stable pendant le réglage du mode.

Par exemple : visuellement, le niveau de reflux a déja quitté le voyant, mais la LED du capteur est encore allumée et Samovar
continue de baisser la tension. Le temps de régler le capteur, la puissance a beaucoup baissé. Inutile d'attendre que Samovar la
remonte automatiquement. Remontez-la manuellement sur le régulateur ou depuis Samovar. Samovar effectuera son pas suivant
a partir de la tension réelle.

Pour utiliser ce mode, sélectionnez "Pré-engorgement” dans le menu déroulant ; la ligne de programme dans le champ de texte ressemblera a ceci :
C;2500;1.00;3;0.00;170

(C - maintien du mode pré-engorgement ; 2500 - volume de soutirage en ml ; 1.00 - débit de soutirage en I/h ; 3 - soutirage dans le récipient n° 3 ; 0,00 -
température de transition, 0 - non utilisée ; 170 - régler la tension sur les résistances)

Exemple avec un régulateur Kvic. Le pas du régulateur est de 0.5 volt.

Supposons que la ligne de soutirage en mode « Pré-engorgement » soit réglée sur 170 volts

Au démarrage du programme de soutirage sur cette ligne, Samovar applique 170 volts a la charge via le régulateur et attend 4 minutes. Si le capteur de niveau
de reflux ne s'est pas déclenché, il ajoute 0.5 volt et attend 4 minutes. S'il n'y a pas de déclenchement, il ajoute encore 0.5 volt et attend de nouveau 4 minutes.
Et ainsi de suite jusqu‘au déclenchement du capteur.

Au moment du déclenchement du capteur (disons a 174 volts), Samovar mémorise la tension et baisse de 1 volt. Il attend ensuite 40 secondes en ignorant les
signaux du capteur. Si les déclenchements se poursuivent, il baisse encore de 1 volt, et ainsi de suite a intervalles de 40 secondes, jusqu'a ce que le capteur
cesse d'envoyer un signal.

Disons qu'il descend a 168 volts. Ensuite, 48 secondes aprés le dernier déclenchement, il remonte la tension a la tension d'engorgement enregistrée moins 1
volt (174-1=173) et attend de nouveau 4 minutes. Si le capteur ne s'est pas déclenché, il ajoute 0.5 volt.

Samovar avec un régulateur RMVK. Le pas du régulateur est de 1 volt

Supposons que la ligne de soutirage en mode « Pré-engorgement » soit réglée sur 170 volts

Au démarrage du programme de soutirage sur cette ligne, Samovar applique 170 volts a la charge via le régulateur et attend 4 minutes. Si le capteur de niveau
de reflux ne s'est pas déclenché, il ajoute 1 volt et attend 4 minutes. S'il n'y a pas de déclenchement, il ajoute encore 1 volt et attend de nouveau 4 minutes. Et
ainsi de suite jusqu'au déclenchement du capteur.

Au moment du déclenchement du capteur (disons & 174 volts), Samovar mémorise la tension et baisse de 2 volts. Il attend ensuite 40 secondes en ignorant les
déclenchements du capteur. Si les déclenchements se poursuivent, il baisse encore de 2 volts, et ainsi de suite, jusqu'a ce que le capteur cesse d'envoyer un
signal.

Disons qu'il descend a 168 volts. Ensuite, 48 secondes apres le dernier déclenchement, il remonte la tension a la tension d'engorgement enregistrée moins 2
volts (174-2=172) et attend de nouveau 4 minutes. Si le capteur ne s'est pas déclenché, il ajoute 1 volt.
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Samovar avec un régulateur SEM_AVR.

Comme avec le régulateur RMVK, mais ce régulateur regle la puissance en watts et non en volts, et les pas sont calculés en pourcentage de la puissance
actuelle : la baisse est de 3 %, la remontée apres la fin des déclenchements se fait jusqu'a la puissance mémorisée moins 3 %, et la hausse programmeée toutes
les 4 minutes est de 1 %.

Par exemple : la puissance actuelle est de 1800 W. Lorsque le capteur se déclenche, Samovar la baisse de 54 W (3 %), et lors d'une hausse programmée, il
ajoute 18 W (1 %).

Remarque
En raison de la fagon dont la puissance est réglée, la valeur réelle peut différer Iégerement de celle définie par Samovar (par
exemple 1803 W au lieu de 1800). Ce n'est absolument pas critique.

Si vous devez modifier le temps de réaction du capteur de niveau de reflux, il se regle ici :

Dans le fichier alarm.h :

//Si nous avons déja réagi - attendre 40 secondes, car le processus est inertiel

alarm_h_min = millis() + 1000 * 40;

40 est le nombre de secondes au bout duguel la tension est de nouveau baissée lorsque le capteur de niveau de reflux se déclenche. Lorsqu'un capteur de
niveau de reflux est installé, cela fonctionne dans tous les modes, car cela fait partie du groupe de sécurité qui empéche I'engorgement de la colonne : en
dehors de la ligne « Pré-engorgement », lorsque le capteur se déclenche, Samovar émet aussi un bip et affiche le message « Capteur d'engorgement
déclenché ! » («CpaboTan garunk 3axnéoa!»).

dans Samovar_pin.h :

#define WHLS_ALARM_TIME 3 //Secondes avant le déclenchement de I'alarme de niveau de reflux
En raison des fluctuations du reflux, le capteur peut clignoter ; ce parametre définit combien de secondes de déclenchement continu du capteur de niveau valent
un déclenchement réel.

S'applique uniquement au fonctionnement en pré-engorgement :
dans Samovatr.h :
#define TIME_C 4 // Temps d‘attente en minutes pour le programme en mode pré-engorgement

— C'est le temps au bout duquel Samovar augmente la tension si le capteur de niveau de reflux ne s'est pas déclenché. La pause avant le rétablissement de la
tension apres la fin des déclenchements est égale au cinquiéme de ce temps (48 secondes).
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Soutirage des queues

Le programme « Soutirage des fractions de queues » («<OT60p XBOCTOBbIX hpaKLinii»)

Soutirage des queues. (A ne pas confondre avec I'épuisement de l'alcool des queues.) Il s'agit d'un programme destiné au soutirage des fractions de queues
proprement dites : eaux aromatiques ou produit a teneur élevée en acides gras, etc.

Pour utiliser ce mode, placez la lettre latine « T » (Tail) au début de la ligne de programme. Une ligne de programme de soutirage des queues ressemble a ceci :
T;2500;1.00;5;0.00;176

Toutes les fonctions sont identiques au soutirage du cceur, sauf la prise en compte de I'écart entre les températures de colonne et des vapeurs et de leur sortie
des valeurs définies. Les températures de soutirage du coeur mémorisées sont réinitialisées au démarrage de la ligne de queues.

Le soutirage ne se met pas en pause sur les consignes des capteurs de vapeurs et de colonne. Le détecteur d'impuretés,s'il est activé dans les réglages,
continue d'enregistrer I'historique sur les queues et affiche la tendance de la température, mais ne réduit pas le débit de soutirage et ne le met pas en pause.
Autrement dit, Samovar soutire le reflux au débit défini dans le récipient indiqué, a tension fixe, jusqu'a ce que le volume défini soit recueilli ou que la
température de transition se déclenche (la cinquiéme valeur de la ligne), et termine le soutirage a la température du bouilleur définie dans les réglages, dans le
champ « Rectification, distillation et BK jusqu'a la température du bouilleur » («PekTudmkauus, anctunnauma n BK go Temnepatypbl B Ky6e»).

Remarque :

a la fin de la derniere ligne du programme, Samovar arréte la pompe, raméne le culbuteur en position 0 et maintient le chauffage
encore 30 minutes : la colonne est en fonctionnement a reflux total. Pendant ce temps, vous pouvez appuyer sur « Suivant »
(«daneex») pour terminer immédiatement le processus ou ajouter des lignes au programme. Au bout de 30 minutes, le chauffage
s'arréte. Si la température du bouilleur atteint plus tét la limite définie dans les réglages, le programme se termine et le chauffage
S'arréte immédiatement.
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Pause
Le programme "Pause"

La lettre latine P désigne la pause (Pause). Voici a quoi peut ressembler une ligne de programme de soutirage :
P;120;0;0;0;172
Elle signifie : attendre 120 secondes, régler la tension du régulateur sur 172 volts :

Lorsgu'une ligne de type P s'exécute, Samovar arréte la pompe de soutirage et attend le temps défini dans cette ligne. Le temps est indiqué en secondes dans
la deuxieme valeur de la ligne (dans le tableau de I'onglet « Programme » («[porpammMa), c'est la colonne « Sortie » («Bbixogy)) ; il doit étre supérieur a zéro.
Tous les autres parameétres sont ignorés (en particulier les températures des vapeurs et de colonne), sauf le sixieme parametre — la tension. La tension
s'applique selon les mémes régles que dans les lignes de soutirage : 0 — ne pas madifier, un petit nombre ou un nombre négatif — un décalage par rapport a la
valeur actuelle. L'état de I'onglet principal affiche la pause et le temps restant.

Remarque :
Les parameétres que Samovar surveille pour la sécurité ne sont ignorés dans aucun mode de fonctionnement.

Vous pouvez utiliser une pause, par exemple, si vous devez augmenter (ou diminuer) fortement la tension du régulateur. Comme le bouilleur et la colonne ont
une inertie assez importante, cela prend du temps. C'est & vous de décider combien de temps attendre, en vous fondant sur votre expérience.

Attention !

La particularité de cette ligne de programme est qu'a son démarrage, Samovar efface de sa mémoire les valeurs des
températures de colonne et des vapeurs, si elles avaient été mémorisées auparavant. Si la ligne de programme suivante est
Ceoeur ou Pré-engorgement et qu'aucune tension n'y est définie (0), les températures relevées au moment du passage sont
mémorisées lors du passage a cette ligne. Si la ligne suivante définit sa propre tension, les températures sont mémorisées plus
tard — lorsque la température des vapeurs se stabilise a la nouvelle puissance (au plus 10 minutes). Autrement dit, c'est comme
si l'opérateur voulait définir de nouvelles valeurs des températures « Colonne » («Ljapaa») et « Vapeurs » («[lap») et appuyait
physiquement sur « Mémoriser la T de soutirage du cceur » («3agpukcuposams T ombopa mesia») dans la carte « Régulateur »
(«Pezynsimop») de l'onglet principal (voir Soutirage du cceur).

Questions et réponses. FAQ

L'aide indique qu'une pause réinitialise les valeurs des températures de colonne et des vapeurs. Dois-je définir
de nouvelles valeurs aprés chaque pause ?

Non. A la fin de I'exécution de la ligne « Pause » du programme de soutirage, Samovar attribue lui-méme les nouvelles
températures de soutirage du cceur. (La température des vapeurs et la température de colonne)

La commande « Mettre en pause » («[locmagumb Ha riay3sy») arréte seulement la pompe de soutirage et le minuteur de la ligne
de programme en cours ; les valeurs de température mémorisées ne sont pas réinitialisées. Aprés la commande « Continuer »
(«MMpodomxkume>), le détecteur d'impuretés n'intervient pas dans le soutirage pendant environ une minute.

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 126 /197



Mode Bieére

Fenétre principale du mode Biére (onglet « Empéatage » («3aTupaHue»))

3aTvpaxue MporpammMa PeuenTsbl

2 Camoeap v 7.00 LononHuTensHo 12CStepper BHelHuiA Hacoc @ 12:34:56 Pabora 01:12:30 = [ 4
Ipaduk HacTpoiiku
Nays3a; Maysa 60.00°; Nporpecc: 35.0% [ =16 —_— porpece wara 35%

MoapofHoe 06LACHEHNE HEAOCTYTIHO: AaHHbIE STANa OTCYTCTEYIIT MW HEKOPPEKTHEL

AEACTBMA a TEKYWMWA WAT - 3 M3 6

BEIKMIOYATE HArpes naysa

MELANKA

60 1 MUH

78.15° 2.4
CRERYIOULAA 4 - Oxuase
77.90° 40.1°

Maysa B Temneparypa Bpemna a

Mpadhuk Il HacTpoiku |
h - g PErYNATOP
BETUME 3 Ve B X BABNEHVE
59.90° 7523w Tekyulee Hanp.: Lienesoe Hanp.:
180.5v 180 v a
OATHMKN
Pexum MowHocTe
8 nap 78.2c — 1 14505:-
- 150.5 B - 1450 B1
8 apra 77.9c
—— HACOC
® K5 59.9: CKOpoCTh Hacoca: m
8 Boga 224 o L )
8 TCA 40.1c

CUCTEMA

Heap=152000; BME temp=24.5; RSS| = -58; CeobogHa:
300000; LUMM Hacoca Bogl: 0

Fenétre principale du mode Biére, onglet « Empatage » («3aTtvipaHue»)
Ligne d'état («<CTpoka COCTOSHUA»)
Le type et I'état de la ligne de programme en cours, le numéro d'étape « N sur M » («N 13 M»). En dessous, la progression de I'étape en pourcentage.

Allumer le chauffage («BkniounTb HarpeB»)
Démarrer ou arréter I'exécution du programme d'empatage.

Pause |/ Reprendre («Maysa / IpoAomknTb»)
Pause manuelle du brassage : coupe le chauffage, le refroidissement, I'agitateur et la pompe jusqu'a I'appui sur « Reprendre » («[1poAoMKNTL»).

Suivant («Janee»)
Passer a la ligne suivante du programme d'empatage.

Graphique («Ipaduk»)
Ouvrir le graphique local.

Réglages («HacTtpoiiku»)
Aller & la page des réglages.

Capteurs («[laTumkm»)
Les relevés de tous les capteurs attribués. Seul le capteur choisi dans la ligne du programme pilote le chauffage.

Etape en cours («TeKywuii war»)
Le type de ligne, la température, la durée et la ligne de programme suivante.

Régulateur («Perynsatop»)
La tension (puissance) actuelle et cible, le mode du régulateur. La saisie manuelle de la tension n'est pas utilisée en mode Biére.

-N-N-N-N-N-N-N~N-
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Pompe («Hacoc»)
La vitesse de la pompe de transfert du modt (PWM 0-1023).

Attention ! Important !
Le fonctionnement de Samovar pour le brassage de la biére différe sensiblement du mode Rectification.
Samovar se configure pour le mode Biére a 3 endroits :

1. Dans le fichier Samovar_ini.h, les lignes :

#define BOILING TEMP 98.9 - la température d'ébullition sur votre équipement. Sur la ligne Ebullition («Kunsuenme»),
Samovar chauffe le bouilleur jusqu'a BOILING_TEMP + 5° et utilise la méme valeur pour couper le chauffage si le moat
surchauffe. Le début de I'ébullition lui-méme est détecté automatiquement, par la stabilisation de la température du
bouilleur.

#define ACCELERATION HEATER DELTA 4 - combien de degrés avant la température définie la résistance d'appoint
s'éteint.

#define HEAT DELTA 1 - combien de degrés avant la température définie le chauffage principal passe de la montée en
température a la régulation PID.

2. Dans l'onglet Biere («MuBo») des Réglages : le schéma de brassage (All-in-one / HERMS / RIMS), les coefficients du régulateur PID, la tension (puissance)
du régulateur en mode maintien de température et en mode chauffe et ébullition, et I'utilisation de la résistance d'appoint pendant I'ébullition.

3. Dans les onglets « Programme » («[porpamMma) et « Supplémentaire » («ononHuTensHo») lorsque le mode Biére est activé.

Remarque.

L'interface affiche les relevés de tous les capteurs de température, s'ils sont raccordés et attribués dans l'onglet Réglages
(«Hacmpoliku») — Température («Temnepamypa»).

C'est nécessaire pour mettre en ceuvre les différents schémas de brassage

Mais un seul capteur de température est surveillé. Celui qui est choisi dans la ligne du programme d'empatage.

Vous pouvez ainsi utiliser des capteurs en surplus comme capteurs d'information pour vos propres besoins. Par exemple : pour
suivre la température de I'eau de ringage dans un récipient supplémentaire, etc.

La température de la ligne est tirée du programme d'empéatage. La tolérance pour l'atteindre est le « dépassement de consigne »
(«Bblniem 3a ycmasky») de I'onglet Température («Temnepamypa») pour le capteur choisi dans la ligne du programme : de 0.3° a
3°; une valeur inférieure a 0.3° (y compris 0) est traitée comme 0.3°.

Ce qui est affiché dans la fenétre
Ligne d'état (en haut) : le type et |'état de la ligne de programme en cours et le numéro d'étape « N sur M » («N 13 M»).
En dessous se trouvent une barre et la Progression de I'étape («[Mporpecc wara») en pourcentage : la part écoulée de
la durée de la ligne. Elle n'est calculée que pour les lignes Pause («May3sa») et Ebullition («Kunsuenune»), et seulement
une fois la température atteinte (pour I'ébullition - une fois I'ébullition détectée). Pendant la chauffe, la progression est de
0 %.
Valeurs clés : la température du bouilleur, la consigne et la durée de I'étape en cours, |'état de I'agitateur.
Capteurs : les relevés de tous les capteurs attribués (vapeur, colonne, bouilleur, eau, TCA).
Schéma : I'image dépend du schéma de brassage choisi dans I'onglet Biére («IMuBo»). All-in-one - une cuve avec un
agitateur et une résistance ; HERMS - une cuve d'empatage, une pompe de recirculation et un bouilleur avec un
serpentin ; RIMS - une cuve d'empatage, une pompe et un tube a circulation avec une résistance. L'agitateur ou la
pompe est animé tant que 'appareil de la ligne de programme en cours est allumé, la résistance est mise en évidence
pendant la chauffe, et pendant une pause l'inscription « PAUSE » («MAY3A») apparait.
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Schéma du processus pour le schéma de brassage HERMS : une pompe de recirculation et un bouilleur avec un serpentin
Etape en cours : le type de ligne, la température, la durée et la ligne de programme suivante.
Régulateur : la tension (puissance) actuelle et cible, le mode et la puissance du régulateur. En mode Biére, il n'y a pas
de saisie manuelle de la tension - Samovar applique son propre algorithme pour atteindre et maintenir la température
définie (voir Algarithme de fonctionnement du chauffage).
Pompe : le curseur de vitesse de la pompe de transfert du moQt (pompe de circulation), voir onglet Supplémentaire.

Ligne d'état
Exemple :
Le malt a été ajouté. On a appuyé sur « Suivant » («Janee»).
Samovar enverra le message « Passage a la ligne de programme n° 2 ; Palier de température : 68.00°, durée : 60.00
min » («Mepexopg k cTpoke nporpammbl Ne2; TemneparypHas naysa: 68.00°, spems: 60.00 MuH») et affichera dans la
ligne d'état : « Pause ; Pause 68.00° ; Chauffe ; T actuelle : 61.50° » («[Nay3a; May3a 68.00°; Pa3orpes; Tekywas T:
61.50°»).
Autrement dit, il est en train de chauffer, et le temps du programme n'est pas décompté.
Lorsque la température atteint 68° (plus précisément, 68° moins la tolérance, 0.3° par défaut), le message « Palier de
température 68.00° atteint. Attente de 60.00 minutes. » («[ocTurHyTa TemnepartypHas naysa 68.00°. XXgem 60.00
MUHYT.») arrivera, et la ligne deviendra « Pause ; Pause 68.00° ; Progression : 1.7% » («MNay3a; NMay3a 68.00°;
Mporpecc: 1.7%»). La durée d'étape de la carte « Etape en cours » («Tekywuit war») indique la durée de la ligne selon
le programme ; le temps de chauffe entre les paliers n'y est pas inclus.
Autres états : « Chauffe jusqu'a la température d'empétage du malt » («Pasorpes [0 Temneparypbl 3acCbinu COM04a»),
« Attente de I'empéatage du malt » («OxmaaHue 3acbinu conoga»), « Ebullition - chauffe » («KunsiueHune - Harpes»),
« Ebullition 60.00 min » («Kunauenne 60.00 MuH»), « Refroidissement jusqu'a 30.00 » («OxnaxgeHue Ao 30.00»),
« Attente. Appuyez sur 'Programme suivant' » («OxugaHme. Haxmute 'Cnegytowas nporpamma’»), « Fermentation ;
Maintien T=26.00° » («®epmeHTaums; Moaaepx. T=26.00°»). Si le brassage est en pause, la ligne commence par « En
pause » («Ha nayse»).

Le décompte d'une ligne de programme commence un peu avant que la température définie soit atteinte. Plus de détails
dans la section Programme d'empatage.

Boutons
Allumer le chauffage («Bknountb Harpes») / Eteindre le chauffage («BbiktounTb Harpes») : démarrer ou arréter
I'exécution du programme défini. Avant le démarrage, Samovar vérifie toutes les lignes du programme ; si une ligne
contient une erreur, le démarrage est annulé avec un message indiquant le numéro de la ligne. A l'arrét, le message
« Programme d'empétage terminé » («lMporpamma 3atmpaHus 3aBepLueHa») arrive.
Pause («MNay3a») / Reprendre («[MpogomknTb») : une pause manuelle du brassage. Elle coupe le chauffage, le
refroidissement, I'agitateur et la pompe et empéche la ligne d'avancer. Le temps de pause n'est pas compté dans la
durée de maintien de la ligne ; aprés « Reprendre », le programme de l'agitateur continue la ou il a été interrompu.
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Messages : « Empéatage mis en pause. » («3aTtupaHue noctas/ieHo Ha nay3y.») et « Empéatage repris. » («3arupaHue
npoJo/mKeHo.»). Sur les lignes Autoréglage («ABTOTIOHMHI») et Script Lua («Lua CkpunTt»), la pause est reportée jusqu'a
la ligne de brassage la plus proche.

Suivant («[anee») : passer a la ligne suivante du programme d'empétage (avec confirmation). Si vous appuyez sur

« Suivant » sur une ligne Refroidissement («OxnaxpgeHue») alors que le modt est plus chaud que la cible, Samovar
vous demandera de renouveler I'appui dans les 10 secondes.

Graphique («I'pacpuk») : afficher le graphique local

Réglages («HacTtpoiiku») : aller a l'onglet des réglages.

Onglets en haut de la fenétre : « Empéatage » («3aTtupaHuie») (cette fenétre), « Programme » («[1porpamma),
« Supplémentaire » («/lononHUTENLHO»). Si l'extenseur 12CStepper est raccordé, un onglet « 12CStepper » apparait, et
s'il y a une pompe 12C externe, un onglet « Pompe externe » («BHeLUHWIH Hacoc»).
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Programme d'empatage
Un programme pour lI'empéatage du malt pour la biére, les modts de céréales et le sous vide

Le programme est stocké dans la mémoire de Samovar et n'est pas perdu au redémarrage. S'il n'y a pas de programme
utilisateur, I'exemple d'usine est chargé. *
Le programme chargé par défaut est présenté ci-dessous :

MporpamMma 3aTUpKu:

BapouHblii nopsfok u3 HacTpoek: All-in-one / BIAB. N[, no kyBy (3aTop), Melanka kak B yHUBepcanbHOi nporpamme.

Tun nporpammbl Temn Bpewms Mewanka o Jatyuk Temn. B

01 [Teun. saknapu conona | [45 J [u J [uﬂnﬂnﬂnﬂn} | k6 Gsarop) v] -

» OnucaHue NporpaMMbl 3aTUPKK:

» OnucaHWe NPOrpaMMbl 3aTUPKK B TEKCTOBOM chopmare /sl COXp oGnake:

CoXpaHUTb Nporpamm

3arpysuTb Nporpammy

o e v ey 1o

3arpysuTe peuent u3s XML

I_n
(=]

L'onglet « Programme » («[Mporpamma) : le programme d'empéatage d'usine
Type de programme («Tun nporpammbi»)
Choix du programme & exécuter : Pause («Maysa»), Temp. d'empatage du malt («Temn. 3aknagku conoga), Ebullition («<Kunsuennes),
Refroidissement («OxnaxaeHue»), Attente («OxuaaHne»), Fermentation («BpoxeHune»), Autoréglage («ABTOTIOHWHI»), Script Lua («Lua CKpunTs).

Temp. («Temn.»)
La température de la ligne en °C. Elle se définit pour Pause, Refroidissement, Temp. d'empatage du malt, Fermentation et Autoréglage ; pour Ebullition
et Attente, elle vaut 0.

Durée («Bpemsi»)
Durée en minutes. Elle ne se définit que pour Pause et Ebullition ; pour les autres types, elle vaut 0.

Agitateur («<Mewwanka»)
Le mode de fonctionnement de I'agitateur et de la pompe de circulation : appareil*vitesse de I'agitateur”vitesse de la pompe”~durée de marche,
spause, s. Un clic sur le champ ouvre la fenétre de modification.

Capteur temp. («aTumMK Temn.»)
Le capteur qui pilote le chauffage ou le refroidissement dans cette ligne : Bouilleur («Ky6»), Eau («Boga»), Colonne («Liapra»), Vapeur («Map») ou
TCA («TCA»).

Enregistrer le programme («CoxpaHuTb nporpaMmmy»)
Enregistrer le programme et sa description dans le fichier programbackup.txt.

Charger un programme («3arpysuTb nporpaMmmy»)
Charger un programme depuis un fichier dans la fenétre de modification (il arrive dans la mémoire de Samovar aprés « Installer le programme »
(«YcTaHOoBUTL NPOrpamMmy>»)).

Installer le programme («YcTaHOBUTbL NporpaMmy»)
Ecrire le programme dans la mémoire de Samovar.
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Effacer le programme («O4ncTUTbL NporpaMmy»)
Supprimer toutes les lignes du programme de la mémoire de Samovar.

Charger une recette depuis XML («3arpysuTb peuent ns XML»)
Aller a la page d'import de recettes BeerXML.

Au-dessus du tableau s'affiche une indication, « Ordre de brassage des réglages : ... » («BapouHblii nopsigok us
HacTpoek: ...») - le schéma de brasserie choisi dans I'onglet Biére («[nBo») des Réglages. Il n'influe pas sur I'exécution
du programme ; il est utilisé par I'import de recettes BeerXML.

Colonnes :

Ne - Le numéro de la ligne du programme. Au total, 20 lignes au maximum peuvent étre définies.

Type de programme («Tun nporpammsi») - choix du programme a exécuter

Temp. («Temn.») - consigne de température en degrés C°

Durée («Bpemsi») - durée en minutes.

Agitateur («Mewasnka») - un champ pour définir les modes de fonctionnement de I'agitateur et de la pompe de
circulation. Il se remplit via une fenétre qui s'ouvre au clic sur le champ.

Capteur temp. («Jatunk Temn.») - le choix du capteur de température utilisé pour piloter le chauffage ou le
refroidissement (nécessaire pour mettre en ceuvre différents ordres de brassage). Vous pouvez choisir I'un des 5
capteurs : « Bouilleur (maische) » («Ky6 (3atop)»), « Eau (bouilleur HERMS) » («Boga (60iinep HERMS)»), « Colonne
(retour RIMS) » («Lapra (o6patka RIMS)»), « Vapeur » («Map»), « TCA » («TCA»).

Les boutons « + » et « - » en fin de ligne ajoutent une ligne aprés la ligne courante et suppriment la ligne courante.

Sous le programme se trouve un champ repliable « Description du programme d'empatage » («OnucaHue nporpammbl
3atupku»), dans lequel le programme est affiché au format texte.
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MporpamMma 3aTUpKK:

BapouyHblii nopAagok u3 HacTpoek: All-in-one / BIAB. MW no kyBy (3aTop), Melwanka Kak B yHUBEpCanbHo# nporpaMmme.

Ne Tun nporpaMmel Temn Bpemsa Mewanka [Latumk Temn.

01 [Teun. 3aKnagky conoga VJ [45 J [0 J [0"0“0"0“0} [Kyﬁ (3aTop) V] + —

I | | O = e
04 [omauue v} [o J [o J [O"D"D"O"DJ [Kys(aamp) v] -

¥ OnucaHWe NporpamMmmbl 3aTUPKK:

TeKCT NPOrPaMMbl 3aTHPKN:
M;45;0;070"0"0"0;0
P;45;1;07070"0"0;0
P;60;1;0°070"0"0;0 o

0;0°07070"0;0
1;070°07°0"0;0

W;e;
B;8;
C;30;0;07070"0"0;0

MapameTpel NporpamMmMbl 3aTupadus: Tun nporpaMmel; Temnepatypa;Bpems;YcTpoiicTsa; latumk

M - malt application temp (TemnepaTypa 3aknafku conoga), P - pause (naysa npu 3afjaHHoii TeMnepartype),

B - boil (kvnAueHwWe W 3ackinka xmens B koHue), C - cool (oxnaxgeHne Ao 3agaHHoi TeMnepaTypsl),

W - wait (pexum oXMMaaHUSA, HUYETO He JenaeT 40 CMeHbl CTPOKW NporpamMmel)

F - ferment (chepmeHTUpOBaHue; BpeMA 0 - AepxaTb TeMNepaTypy GeckoHeYHo, BPEMA B MUHYTaX - NEPEiiTH K cNeaytoLLel cTpoKe no ero
MCTEYEHMM; PyYHAn Nay3a BbIKIHYAET W HAarpes, W OXNaMAEeHNE [0 NPOAC/THEHMNA).

L - Lua CKpMnT: BCE NapaMeTpbl CTPOKM A0/KHbLI ObITe HyNessiMU. Bxog MAET nogTeepaEHHbIA 3anyck Lua-job, Bbix04 WAET €10 OCTaHOBKY,
owubka Lua ocTaHaBNMBAET BapKy.

BapouHblii nopsgok (All-in-one / HERMS / RIMS) 3afjaéTca B HacTpoiikax, Bknagka «MNuso». MimnopT BeerXML nofcTasnaeT AaT4MK U HACOC U3
aToro nopagka; TYPE wara (Infusion/Temperature/Decoction) 6epéTca 3 peuenTa.

MpuMep nporpamMmel oT6opa:
M;45.00;0;12040*11;0
P;60.00;1;1420"0"1"1;0
W;0.00;0;1420"0"1"1;0
B;0.00;1;120"0"1"1;0
C;30.00;0;1"20"0"1"1;0

OnucaHne YcTPOICTB: NpegnociegHee nose umeet sug 34-10041200430°10, rge

3 — Meluanka u Hacoc; -100 — 100 o6/MiUH CO CMEHOI HanpaBNeHVA Nocne nayabl; 1200 — CKOPOCTb LWAroBoro 12C-Hacoca B Mn/4; 30 — paboTa,
cek; 10 — naysa, cex.

MNepeoe YNCNo — YCTPOACTBO: 1 — Mellanka, 2 — Hacoc, 3 — ofa ycTpoiicTea.

Bropoe uncno: 0 — Melwanka Ha pene 1 I2CStepper, Apyroe 3HadeHne — 0B0poThI WAroEoi MeLanky. OTPULETENBHOE 3HAYEHWE BKNHYAET
CMEHY HanpasneHWs Nocne Kaxaon nayssl.

TpeTbe uncno: 0 — Hacoc Ha pene 1 12CStepper, Gonblue 0 — CKOPOCTL WArosoro 12C-Hacoca B Mn/y. MeLwanky N HAcoC HENb3A 0AHOBPEMEHHO
HasHa4WTb Ha pene 1. UeTBEpToe U NsaToe — BpeMs paboTbl M Naysbl B CEKYHAAX.

¥ OnucaHWe NPorpaMMbl 3aTUPKK B TEKCTOBOM chopmare Ans COXp B o6nake:

OnuUcaHNe NPOrpamMMbl 3aTUPKA:

BeHckoe. 25 n. 3aTupaHve 64/67/72/78, KunadeHue 6O MWH.

COXpaHUTb Nporpammy

3arpysuTb nporpammy

YCTaHOBMTE MpOTpammy OuKCTUTbL NPOrpammy

3arpysuTte peuent n3 XML
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Le programme sous forme de texte et le champ de description
Texte du programme d'empatage («TeKCT Nporpammbl 3aTUPKU»)
Le méme programme au format texte Type;Temperature;Time;Stirrer;Sensor. Vous pouvez modifier les lignes directement ici, et le tableau se met a
jour.

Description du programme d'empatage («<OnucaHve nporpamMmmbl 3aTUPKN»)
Une description libre (jusqu'a 250 octets). Elle est enregistrée dans le fichier avec le programme et envoyée dans le cloud au début de la session de
brassage.

Format de ligne : Type;Temperature;Time;Stirrer;Sensor, par exemple « P;60.00;1;17-3070"2"3;0 ». L'agitateur se
définit par cing nombres séparés par « * » (voir Agitateur, pompe, température), le capteur par un nombre de 0
(bouilleur) & 4 (TCA).

Signification des désignations de lignes :

M (malt application temp) — « Temp. d'empéatage du malt » («Temn. 3aknagku conoga») : chauffer jusqu'a la température
définie et la maintenir jusqu'a ce que l'opérateur passe a la ligne suivante du programme. Lorsque la température
définie est atteinte, un message indique qu'il faut ajouter le malt. La durée de la ligne doit étre 0.

P (pause) — « Pause » («May3a») : chauffer jusqu'a la température indiquée et la maintenir pendant la durée définie.
Une fois la durée écoulée, Samovar passe a la ligne suivante du programme. La température et la durée doivent étre
supérieures a 0.

W (wait) — « Attente » («OxungaHne») : ne rien faire et attendre que l'opérateur passe a la ligne suivante du programme.
Le chauffage et le refroidissement sont coupés ; I'agitateur et la pompe fonctionnent selon le cycle de la ligne. La
température et la durée valent 0.

B (boil) — « Ebullition » («Kunsuenme») : faire bouillir pendant la durée définie. 30 secondes avant la fin de la durée,
Samovar envoie un message indiquant qu'il faut ajouter le houblon. Autrement dit, si le houblon doit étre ajouté plusieurs
fois, il faut plusieurs lignes d'ébullition. Vous pouvez n'en utiliser qu'une, mais vous devrez alors suivre vous-méme le
moment d'ajout du houblon. La température doit étre 0, la durée supérieure a 0.

C (cool) — « Refroidissement » («OxnaxgeHune») : refroidir jusqu'a la température définie. La vanne d'alimentation en
eau de refroidissement s'ouvre et la pompe de refroidissement s'allume (si elle est utilisée). La durée doit étre 0.

F (ferment) - « Fermentation » («bpoxeHue») : maintenir la température définie par chauffage et refroidissement. Durée
0 - maintien indéfini, jusqu'au changement manuel de ligne ; durée supérieure a O (en minutes, jusqu'a 43200) -
passage a la ligne suivante a son expiration, voir Programme de fermentation.

A — « Autoréglage » («ABTOTIOHMHI») : réglage automatique des coefficients du régulateur PID de chauffage a la
température définie. A la fin, les coefficients Kp, Ki, Kd sont enregistrés dans les réglages (onglet Biére), et Samovar
passe a la ligne suivante. La durée vaut 0, I'agitateur est éteint.

L — « Lua » («Lua») : I'étape est pilotée par un script Lua depuis un fichier de Samovar (uniguement dans un
micrologiciel avec prise en charge de Lua, voir A propos du langage de script Lua). Lorsque vous choisissez le type L, la
fenétre « Etape Lua » («Lua-atan») s'ouvre : vous y choisissez le fichier de script (n'importe quel fichier .lua de la
mémoire de Samovar), définissez le délai maximal de I'étape en secondes (1-65535) et, si besoin, les paramétres que
le script recevra dans la table arg. La température, I'appareil et le capteur ne sont pas définis pour une telle ligne. Le
script doit appeler setNextProgram() ; s'il n'y parvient pas avant le délai maximal ou se termine avec une erreur, le
brassage s'arréte.

Lorsque les lignes du programme sont épuisées, Samovar coupe le chauffage et termine le programme avec le
message « Programme d'empéatage terminé » («lMporpamma 3aTvpaHus 3aBepLUeHa).

A chaque passage a une nouvelle ligne, le message « Passage a la ligne de programme n° N » («[lepexop K cTpoke
nporpammbl NeN») arrive avec les paramétres de la ligne. Si « Activer le buzzer au changement de programme »
(«Bkntouatb 3ymmMep Npu CMeHe nporpammel») est activé dans les Réglages (onglet Principal), le buzzer retentit aussi.

Le champ repliable suivant est la description du programme d'empatage en texte libre (jusqu'a 250 octets). Elle est
enregistrée avec le programme dans le fichier de sauvegarde et envoyée dans le cloud au début de la session de
brassage, par exemple :

« Vienna. 25 L. Empatage 64/67/72/78, ébullition 60 min, houblon 33 g & 60, 30 et 5 min. »

Explications a partir du programme de départ chargé par défaut.

Attention. Certains types de lignes ignorent la durée ou ignorent la température. Un programme avec une ligne mal
remplie ne sera pas accepté : lorsque vous essayez de l'installer, le message « Erreur de programme. » («OLmnb6ka
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nporpammel.») apparait avec le numéro de la ligne erronée et la raison (par exemple, « Ligne 1 : « Pause » - une
température et une durée supérieures a 0 sont nécessaires » («CTpoka 1: «[May3a» - HyXXHbl TeMneparypa 1 Bpems
6onbLie 0»)), et au démarrage du brassage, un message avec le numéro de la ligne fautive apparait.

Ligne 01. Température d'empatage du malt. Température 45° . Durée 0

L'eau est versée dans la cuve d'empétage et le chauffage est allumé. Si une résistance d'appoint est utilisée, elle
s'allume aussi.

Lorsque la température atteint 41°C, la résistance d'appoint s'éteint (voir Algorithme de fonctionnement du chauffage).
En mode « Montée en température » («Pa3roH»), Samovar continue de chauffer le bouilleur jusqu'a 44°C.

Ensuite, le mode « Montée en température » s'arréte et le chauffage est piloté par le régulateur PID, pour approcher en
douceur la température définie.

Une fois la température de 45° atteinte (plus précisément 44.7° avec une tolérance de 0.3°, voir plus bas pour la
tolérance), Samovar affiche le message « Température d'empatage du malt atteinte ! » («[locTurHyTa Temneparypa
3acbinu conogal»), et « Attente de I'empatage du malt » («OxuaaHue 3acbinu conoaax) apparait dans la ligne d'état.
Samovar maintient cette température et attend indéfiniment.

Lorsque le malt est ajouté, la température de la cuve d'empatage commence & baisser, et Samovar augmente le
chauffage pour maintenir la température.

Aprés l'ajout du malt, appuyez sur « Suivant » («[anee») dans la fenétre principale du mode « Biere » («[11Bo»).
L'exécution de la ligne n° 2 commence

Ligne 02. Pause. Température : 45° . Durée 1

Maintien de la température de 45° pendant 1 minute et passage automatique a la ligne n° 3. Le message « Passage a la
ligne de programme n° 3 ; Palier de température : 60.00°, durée : 1.00 min » («[epexoa k cTpoke nporpammbl Ne3;
TemnepaTtypHas nay3a: 60.00°, Bpemsi: 1.00 M1H») sera envoyé

Ligne 03. Pause. Température : 60° . Durée 1

Pour atteindre la température, Samovar donne au régulateur la commande « Montée en température » («Pa3roH»).
Quelques degrés avant la température cible, la résistance d'appoint s'éteint, la résistance principale continue de
fonctionner en mode « Montée en température » puis sous le régulateur PID, c'est-a-dire que le chauffage fonctionne
sur le méme principe que pour la ligne n° 1

Attention !

Selon le volume du bouilleur, chauffer les derniers dixiemes de degré peut prendre beaucoup de temps. C'est pourquoi
le décompte du temps d'une ligne commence lorsque la température n'est plus inférieure a la consigne que de la
tolérance. La tolérance est le champ « Dépassement de consigne » («Bblnet 3a yctaBky») du capteur de la ligne dans
I'onglet Réglages - Température : de 0.3° & 3° ; une valeur inférieure a 0.3° (y compris 0) est comptée comme 0.3°. La
nouvelle valeur prend effet immédiatement aprés I'enregistrement des réglages, y compris pendant le brassage. Pour la
ligne n°® 3 avec une tolérance de 0.3°, le décompte commence a 59.7°, et le message « Palier de température de 60.00°
atteint. Attente de 1.00 minutes. » («JocTurHyta TemnepartypHas naysa 60.00°. >Xgem 1.00 MyHYT.») arrive.

Si, pendant le palier, la température descend sous la tolérance (par exemple aprés un ajout), le temps n'est pas compté
intégralement : plus I'écart est grand, plus le décompte est lent. Avec une tolérance de 0.3° et une température de
58.35° (un écart de 1.65°), une minute est comptée comme une demi-minute. Avec un écart de 3° ou plus, le décompte
s'arréte et le message « Maintien suspendu : température inférieure a la cible » («lMay3a BblAEPXKM: TEMMepaTypa Hmxe
Lenm») arrive ; apres le rétablissement, « Maintien repris » («Bblgep»xka npogomkeHa»). Le chauffage fonctionne
pendant tout ce temps. Une surchauffe au-dessus de la température définie ne ralentit pas le décompte. Le temps d'une
pause manuelle (le bouton « Pause » («[lMay3a»)) n'est pas non plus compté dans le maintien.

Une fois la durée d'exécution écoulée, Samovar passe automatiquement a la ligne suivante du programme

Ligne 04. Attente. Température 0.00. Durée 0.
Attendre une commande de l'opérateur, sans rien faire. Aucun temps n'est compté. Le chauffage ne fonctionne pas non
plus. L'agitateur et la pompe, s'ils sont définis dans la ligne, fonctionnent.

Ligne 05. Ebullition. Température 0.00. Durée 1.

Faire bouillir pendant la durée définie. Aucune température n'est saisie dans la ligne, seule la durée compte ; une durée
nulle n'est pas autorisée. Samovar chauffe le bouilleur avec une consigne de BOILING_TEMP + 5° (I'algorithme pour
atteindre la température est le méme que pour la ligne n° 1 ; la ligne d'état affiche « Ebullition - chauffe » («Kunsiuenue -
Harpes»)).

Samovar détecte lui-méme le début de I'ébullition : lorsque la température du capteur de la ligne n'est pas inférieure a
98° et cesse de monter pendant environ une minute. Le message « Mode ébullition commencé » («Hauasncs pexum
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KunsaueHus») arrive alors, le décompte du temps commence, et le chauffage passe a la valeur « Tens./puissance du
régulateur en mode chauffe et ébullition » («Hanp./MOLHOCTb perynstopa B pexvmMe Harpesa 1 kuneHusi») de I'onglet
Biére ; la résistance d'appoint ne fonctionne pendant I'ébullition que si « Utiliser la résistance d'appoint pendant
I'ébullition » («/cnonb3oBaTb PasroHHbIN T3H NPK KMNEHUN») y est activé. Si I'ébullition n'est pas détectée dans les 120
minutes, le brassage s'arréte avec un message invitant a vérifier le capteur du bouilleur, le volume de liquide et le
couvercle.

30 secondes avant la fin de la durée de la ligne, Samovar envoie le message « Ajoutez le houblon ! » («3acbkinste
Xmernb!»), active le buzzer et fait faire un pas au moteur pas a pas (pour un doseur de houblon, voir Doseurs d'additifs). Si le
houblon doit &tre ajouté plusieurs fois, il faut plusieurs lignes d'ébullition : au passage a la ligne « Ebullition »
(«KnnsiueHmne») suivante, I'ébullition n'est pas détectée a nouveau et le décompte du temps commence aussitot. Vous
pouvez n'utiliser qu'une seule ligne, mais vous devrez alors suivre vous-méme le moment d'ajout du houblon.

La température d'ébullition de votre équipement se définit manuellement, dans le fichier Samovar_ini.h, a la ligne
#define BOILING_TEMP 98.9. Si la température du bouilleur dépasse BOILING_TEMP + 5°, Samovar coupe le
chauffage en urgence.

Ligne 06. Refroidissement. Température 30. Durée 0

Refroidir jusqu'a la température définie. La durée n'est pas comptée. Le chauffage s'éteint, la vanne d'alimentation en
eau de refroidissement s'ouvre et la pompe de refroidissement s'allume a pleine puissance (si la commande de la
pompe est activée dans le micrologiciel). Lorsque la température du capteur de la ligne descend a la valeur définie, la
vanne se ferme, la pompe s'arréte et Samovar passe a la ligne suivante. Si le bouilleur n'a pas refroidi dans les 120
minutes, le brassage s'arréte avec un message invitant a vérifier le capteur, l'arrivée d'eau et la vanne.

Pour sauter le refroidissement avec le bouton « Suivant » («[anee») alors que le mo0t est plus chaud que la cible, il
faut renouveler I'appui dans les 10 secondes ; Samovar vous en avertit par un message.

Les boutons de commande se trouvent tout en bas de la fenétre :

Enregistrer le programme («CoxpaHuTb nporpammy») - le programme d'empéatage et sa description seront enregistrés
dans le fichier programbackup.txt du dossier Téléchargements de votre navigateur.

Charger un programme («3arpy3utb nporpammy») - charger un programme d'empéatage depuis un fichier. Sont
acceptés aussi bien un fichier enregistré avec le bouton « Enregistrer le programme » qu'un simple fichier texte
contenant des lignes de programme.

Installer le programme («YcTaHoBUTb Nporpammy») - installer le programme dans la mémoire de Samovar pour
I'exécution. Le message « Programme enregistré. » («[porpaMmma coxpaHeHa.») apparait.

Effacer le programme («Ounctntb Nporpammy») - supprimer toutes les lignes du programme de la mémoire de
Samovar (avec confirmation).

Charger une recette depuis XML («3arpy3utb peuent n3 XML») - aller a la page de chargement d'une recette depuis
un fichier BeerXML

Il existe aussi une deuxiéme fagon d'obtenir une recette, sans enregistrer de fichier sur votre ordinateur : appuyez sur
« Charger une recette depuis XML » ; en mode « Biére » («IM1Bo»), la carte « Recettes de biere du site » («PeuenTbl
nvBa c calitTa») s'affiche en haut de la page qui s'ouvre - le catalogue de recettes de samovar-tool.ru, dans lequel la
recette se choisit directement dans le navigateur. Pour plus de détails, voir la page de chargement d'une recette depuis
un fichier BeerXML.

Pendant le fonctionnement, comme dans les autres modes, le journal de fonctionnement est enregistré dans la mémoire
interne et dans le cloud. Des graphiques sont tracés.

* Comment faire pour que le programme Biére charge votre recette par défaut ?

L'exemple de programme d'usine est défini dans la fonction prepare_default_program_for_mode() du fichier
sensorinit.h. Ne vous fiez pas au numéro de ligne : il change d'une version a l'autre.

Définissez et enregistrez le programme d'un brassage a venir via l'interface web. Ne modifiez le code source que si
vous avez besoin d'un autre exemple d'usine, créé en I'absence de programme utilisateur.

Aprés modification de I'exemple d'usine, le micrologiciel doit étre recompilé et téléversé a nouveau. Aprés chague mise
a jour de la version de Samovar, la modification devra étre refaite.
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Agitateur, pompe, température.

Description du fonctionnement de I'agitateur et de la
pompe de transfert du molit (pompe de circulation)

Attention.

Samovar 7.00: en mode Biére («IMugo»), l'agitateur et la pompe de transfert du mo(t peuvent fonctionner soit a partir des sorties
de Samovar lui-méme, soit via le module d'extension [2CStepper. Si un agitateur pas a pas ou une pompe pas a pas est défini
dans la ligne de programme mais que la carte nécessaire est absente, le chauffage ne démarre pas : au démarrage du
programme, un message indique la raison (« Agitateur I12C indisponible a la ligne N » («I2C-Mewasika HedocmyrHa 8 CmMpPoKe
N»), « Pompe 12C indisponible a la ligne N » («I2C-Hacoc HedocmyrneH 8 cmpoke N») ou « Relais de pompe I12C indisponible a la
ligne N » («I2C-pene Hacoca HEAOCmMYyrHO 8 cmpoke N»)).

Les options de raccordement suivantes sont possibles :

Agitateur sur relais - le relais n° 2 de Samovar s'enclenche (vitesse 0 tr/min), aucun module d'extension n'est
nécessaire ;

Agitateur sur moteur pas a pas - une carte |I2CStepper a adresse impaire. On définit la vitesse en tr/min et le sens de
rotation ; le relais n° 2 s'enclenche également ;

Pompe sur moteur pas a pas - une carte 12CStepper a adresse paire. On définit le débit en ml/h ;

Pompe sans moteur pas a pas (débit 0) - la sortie de la pompe de refroidissement de Samovar s'active ; si un
I2CStepper est raccordé, le relais 1 de la carte s'enclenche en méme temps. La sortie de la pompe de refroidissement
n'existe que si le micrologiciel est compilé avec la pompe PWM (USE_WATER_PUMP, activée par défaut) ; sans elle, la
pompe ne fonctionne que via le relais 1 de I''2CStepper.

Le relais 1 de la pompe est pris sur la carte de I'agitateur si elle a un relais, sinon sur la carte de la pompe.

Un clic sur le champ de saisie des valeurs de I'agitateur ouvre un menu de sélection supplémentaire.

PEJAKTUPOBAHWE PEXWMA YCTPOWNCTBA

Hacoc: 0 — pene 1,
Mewanka: 0 — pene 2 ~
YcTpoiicTeo Gonbwe 0 — waroblii  PagoTa, ceK

ESP32, nHaue 12C, 06/
~ = 12C-Hacoc, mnly 3
Mewanka | - ~ 60
. ' MUH 20 o

a \

-

MNaysa, ceu{ 30 | o

OTMeHa

Fenétre « Modification du mode de I'appareil » («PegakTpoBaHue pexuma yctpoiictea») (clic sur le champ « Agitateur » («Mewwanka») d'une ligne de
programme)

Appareil («YcTpolicTBO»)

Désactivé, Agitateur, Pompe, Agitateur et pompe.

Vitesse de I'agitateur («<CKOpOCTb MeLLasKu»)
0 - l'agitateur sur le relais n° 2 de Samovar, sinon la vitesse de I'agitateur pas a pas 12CStepper en tours par minute ; signe moins - changement de
sens apres chaque pause.

-~ -

Marche, s («Pa6ota, cek»)
Durée de fonctionnement, 65535 s au maximum.

Pause, s («Maysa, cek»)
Durée de la pause ; 0 - fonctionnement sans pauses.

OK («Ok»)
Ecrire les valeurs dans le champ de la ligne de programme.
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Appareil («<YcTpoiicTBO») - vous pouvez choisir ce qui fonctionne exactement pendant I'exécution de cette ligne de
programme : l'agitateur, la pompe ou les deux. Ou bien les désactiver tous les deux (« Désactivé » («BbIK/0UeHO»)).
Agitateur : 0 — relais 2 de I'ESP32, sinon I2C, tr/Imin («<Mewanka: 0 — pene 2 ESP32, uHaue 12C, 06/MuH») - 0 -
I'agitateur sur le relais n° 2, sinon la vitesse de l'agitateur pas a pas. Une valeur positive correspond & la rotation avant ;
avec une valeur négative, I'agitateur change de sens de rotation aprés chaque pause. Le champ n'est affiché que si une
carte d'agitateur pas a pas est raccordée ; sinon, il est remplacé par « Agitateur : relais 2 de 'ESP32 » («MeLanka:
pene 2 ESP32»).

Pompe («Hacoc») - 0 - une pompe sans moteur pas a pas (sortie de la pompe de refroidissement et/ou relais 1),
supérieur a 0 - le débit de la pompe pas a pas en ml/h. Le champ n'est affiché que si une carte de pompe pas a pas est
raccordée ; sinon, le texte est « Pompe : relais 1 de I'1l2CStepper » («Hacoc: pene 1 12CStepper») (si une carte
d'agitateur pas a pas est raccordée) ou « Pompe : sortie de 'lESP32 » («Hacoc: Bbixog ESP32»).

Marche, s («kPa6oTa, cek») - durée de fonctionnement. (Attention ! Depuis la version 6.22, la durée est indiquée en
secondes)

Pause, s («May3a, cek») - durée de la pause. La valeur maximale de chaque champ est de 65535 s (18 h 12 min).

A l'appui sur « OK » («Ok»), les valeurs sont vérifiées : si une valeur non nulle est définie pour un appareil non
sélectionné, le message « Indiquez 0 pour un appareil désactivé. » («[15 BbIK/TOYEHHOIO YCTPONCTBa YKakmTe 0.»)
s'affiche.

Le fonctionnement de l'agitateur et de la pompe peut aussi étre défini manuellement dans le champ de texte du
programme d'empéatage (voir Programme d'empatage). Le champ se compose de cing nombres ; le symbole (*) sépare les
valeurs :

Le premier - le type d'appareil : O - désactive, 1 - agitateur, 2 - pompe, 3 - agitateur et pompe simultanément ;

Le deuxiéme - la vitesse de l'agitateur en tr/min (de -32768 a 32767) : O - I'agitateur sur le relais n° 2 de Samovar,
positive - rotation avant, négative - changement de sens de rotation aprés chaque pause. Si I'agitateur n'est pas
sélectionné -0 ;

Le troisiéeme - le débit de la pompe pas a pas en mi/h (de 0 a 65535) : 0 - une pompe sans moteur pas a pas (sortie de
la pompe de refroidissement de Samovar et/ou relais 1 de I'l2CStepper). Si la pompe n'est pas sélectionnée - 0 ;

Le quatrieme - la durée de fonctionnement en secondes (Attention ! Depuis la version 6.22, la durée est indiquée en
secondes) ;

Le cinquieme - la durée d'arrét (pause) en secondes.

Exemples :

17-30M0"2"3 - uniquement l'agitateur pas a pas, 30 tr/min : 2 secondes de rotation, 3 secondes de pause, le sens de rotation
change apres la pause.

170"N0"N207M0 - uniquement l'agitateur sur le relais n® 2 : 20 secondes de fonctionnement, 40 secondes de pause.
3"30"500"60"0 - I'agitateur pas a pas a 30 tr/min et la pompe pas a pas a 500 mi/h, sans pauses.

Si l'agitateur ou la pompe doit fonctionner en continu, définissez une durée de fonctionnement quelconque (65535 au
maximum) et pause = 0, ou laissez le champ de pause vide.

Une pause manuelle (le bouton « Pause » («[May3a») de la fenétre principale) arréte I'agitateur et la pompe ; aprés
« Continuer » («Mpogomkntb»), le cycle reprend la ou il a été interrompu.

La validité du contenu du champ « Agitateur » («Meluanka») est vérifiée. samovar 7.00: les valeurs autorisées sont soit
070"0"0"0 (appareils désactivés), soit le type 1, 2 ou 3 avec une durée de fonctionnement non nulle ; la vitesse n'est
définie que pour un agitateur sélectionné, le débit que pour une pompe sélectionnée. Une écriture a quatre nombres (le
format des versions précédentes) n'est pas acceptée. Une ligne mal formée n'est pas enregistrée : a lI'appui sur

« Installer le programme » («YcTaHOBUTb NporpaMmmy»), « Erreur de programme. » («Ownbka nporpammsl.») s'affiche
avec le numéro de ligne et la raison.

Sorties de Samovar pendant le fonctionnement de I'agitateur et de la pompe

Agitateur.

Lorsque I'agitateur fonctionne, le relais n° 2 s'enclenche ; il est raccordé a la broche D15 de 'ESP32 (broche 19 pour la
carte LILYGO, broche 42 pour 'ESP32-S3), - aussi bien pour un agitateur sur relais qu'en méme temps que l'agitateur
pas a pas I2CStepper.

Pompe de transfert du moit
Si le micrologiciel est compilé avec la pompe PWM (USE_WATER_PUMP), lorsque la pompe fonctionne selon la ligne
de programme, la sortie de la pompe de refroidissement s'active - aussi bien pour une pompe sans moteur pas a pas
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qgu'en méme temps que la pompe pas a pas 12CStepper. Une pompe a moteur a courant continu de 12 volts peut y étre
raccordée a la place de la pompe de refroidissement.

Une particularité importante : la durée de fonctionnement et la durée de pause s'appliquent a la fois a 'agitateur et a la
pompe de transfert du modt. Autrement dit, si I'agitateur est en pause, la pompe ne fonctionne pas non plus.

Pour raccorder une pompe et un agitateur alimentés autrement qu'en 12 volts (par exemple en 220 volts), utilisez des
dispositifs intermédiaires tels que des relais statiques.

Explication des algorithmes de I'agitateur et de la pompe de transfert du modt :

Si le type d'appareil « Pompe » («Hacoc») est défini dans le programme, l'agitateur ne s'enclenche pas.

Si seule la pompe est utilisée, elle fonctionne en tenant compte des pauses indiquées dans la ligne de programme.
Si seul I'agitateur est sélectionné, la pompe ne s'enclenche pas.

Algorithme du chauffage en mode « Montée en température » («Pa3ron»).

Les réglages peuvent étre modifiés dans le fichier Samovar_ini.h.

Pour atteindre la température définie dans le programme d'empatage, Samovar applique a la résistance principale la tension du champ « Tension/puissance du
régulateur en mode chauffe et ébullition » («Hanp./MoLLHOCTL perynsaTopa B pexvime Harpesa v kunenus») (Réglages - Biere («Hactpoiiku - [nBo»)). Si une
résistance d'appoint est utilisée, elle s'enclenche également.

Quelques degrés avant la température cible, la résistance d'appoint se coupe. Cette valeur est définie dans la ligne

#define ACCELERATION HEATER DELTA 4 (4 est la valeur en degrés C°)

Mais la résistance principale continue de fonctionner & cette tension jusqu'a la température définie moins la valeur de la ligne #define HEAT DELTA 1 (1
est la valeur en degrés C°)

A l'approche de la consigne, le chauffage est piloté par le régulateur PID, et la tension est limitée par le champ « Tension/puissance du régulateur en mode
maintien de température » («Hanp./MOLHOCTL perynaTopa B pexumMe nogaepxaHus Temn.»).

Cet algorithme évite de « dépasser » la température définie.

Des réglages supplémentaires sont possibles dans les parametres - onglet « Biére » («[1MBo»).

Remarque. Le pilotage de la résistance d'appoint par ACCELERATION_HEATER_DELTA fonctionne dans une compilation avec
régulateur UART. Dans une compilation & relais, la résistance d'appoint s'enclenche en méme temps que la résistance principale
tant que I'écart avec la consigne est supérieur &8 HEAT_DELTA, et se coupe au passage en PID.

Définissez manuellement la température d'ébullition pour votre équipement, dans le fichier Samovar_ini.h, ligne #define
BOILING TEMP 98.9

samovar 7.00: le début de I'ébullition n'est pas détecté par I'atteinte de BOILING_TEMP, mais automatiquement - lorsque
la température du bouilleur cesse de monter (pas en dessous de MIN_BOILING_TEMP 98°). A ce moment, le message
« Le mode ébullition a commencé » («Havancs pexum knunsyeHus») s'affiche et le décompte du temps de la ligne

« Ebullition » («Kunsuenne») commence. Si I'ébullition n'est pas détectée dans les 120 minutes, le brassage est
interrompu avec le message « Impossible de détecter le début de I'ébullition en 120 minutes... » («He yganocb
3admKcMpoBaTtb Ha4yano KuneHus 3a 120 MUHYT...»).

La valeur de BOILING_TEMP est utilisée ainsi :

« avant la détection de I'ébullition, la ligne « Ebullition » chauffe le bouilleur avec la consigne BOILING_TEMP + 5° selon
l'algorithme décrit ci-dessus (la tension du « mode chauffe et ébullition », la résistance d'appoint tant que I'écart est
supérieur a ACCELERATION_HEATER_DELTA) ;

« apreés la détection de I'ébullition, la résistance recoit la tension du champ « Tension/puissance du régulateur en mode
chauffe et ébullition » («Hanp./MOLWHOCTb perynsaTopa B pexume Harpesa 1 KuneHus»), et la résistance d'appoint n'est
enclenchée que si la case « Utiliser la résistance d'appoint pendant I'ébullition » («/icnonb30BaTb pasroHHbIA T3H Npr
KVII'IeHVIVI») est cochée (R_égl_ages - Biére («HacTpoiiku - M1Bo»)) ;

* BOILING_TEMP + 5° est le seuil d'urgence du capteur du bouilleur sur toute ligne de programme : « Arrét d'urgence !
Température maximale du moQt dépassée » («ABapuiiHoe oTk/toUeHKe! MNpeBbILeHa MakCuMasibHast Temneparypa
cycna»).

Refroidissement («OxnaxaeHue»)

Ligne de programme : « Refroidissement » («OxnaxgeHue). La durée n'est pas prise en compte. samovar 7.00: la vanne
d'arrivée d'eau de refroidissement s'ouvre et la pompe de refroidissement démarre a pleine puissance. Lorsque la
température définie dans la ligne « Refroidissement » est atteinte, la vanne d'arrivée d'eau se ferme, la pompe s'arréte
aussi, et Samovar passe a la ligne suivante.

Comme la pompe de transfert du modt est raccordée a la place de la pompe de refroidissement, il faut raccorder une
pompe de refroidissement a sa place pendant la ligne « Refroidissement » - sinon la sortie de pompe restera alimentée
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pendant toute la durée du refroidissement.

Si le bouilleur n'a pas refroidi jusqu'a la température définie en 120 minutes, le brassage est interrompu avec le
message « Impossible de refroidir le bouilleur a la température cible en 120 minutes... » («He yganocs oxnagutb ky6 Ao
ueneBoli Temnepatypsbl 3a 120 MuHYT...»). Le refroidissement peut étre sauté avec le bouton « Suivant » («Janee») -
appuyez de nouveau dessus dans les 10 secondes.
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Eau de rincage
Préparer I'eau de ringage pendant les paliers de température.

La plupart des recettes de biére, une fois tous les paliers terminés et le modt soutiré, utilisent de I'eau de ringage a
environ 80°C, pour rincer les dréches.

Ce qui peut poser probleme : la puissance maximale que peut fournir le réseau électrique. Si vous chauffez en méme
temps le bouilleur et la cuve d'eau de ringage, le réseau risque de ne pas supporter la charge.

Il existe une solution. Chauffez I'eau de la cuve de ringage pendant |'exécution des paliers de température du
programme d'empéatage.
C'est facile a mettre en place.

Raccordez la commande (autorisation de fonctionner) du chauffage de la cuve de ringage aux contacts normalement
fermés (NF) du relais n° 4, qui pilote la résistance d'appoint.

Fonctionnement.

Si vous remplissez d'eau la cuve de ringage, vous pouvez allumer le chauffage, méme si Samovar n'est pas allumé,
car les contacts du relais n° 4 sont fermés.

Quand Samovar se met en marche et que la commande d'exécution du programme d'empatage est donnée, le relais n°
4, qui pilote la résistance d'appoint du bouilleur, s'enclenche, ouvre les contacts NF et le chauffage de la cuve de
rincage s'arréte.

Quand la température définie est atteinte, le relais n° 4 se déclenche, les contacts NF se ferment et le chauffage de la
cuve de rincage reprend.

Pour ceux qui utilisent réellement une résistance d'appoint, c'est-a-dire qui disposent d'assez de puissance, c'est
simple a réaliser. Le relais n° 4, en basculant ses contacts, allumera soit la résistance d'appoint du bouilleur, soit le
chauffage de la cuve de ringage.

= . BMAC-DC Tepmocrat
220 12v STC-1000 TBEepAOTeNbHOE | paromar )
° | pene DC-AC 16 A arpesatens
= —>—"00000"
5 220 §|
s “

—&—
<

j YnpasneHue

pasroHHbiMm TOHoMm

Remarques sur le schéma :

L'interrupteur S1 sert a allumer le thermostat ; S2 ferme le connecteur pour que I'appareil puisse fonctionner sans
Samovar.

Le disjoncteur de 16 A assure la protection et sert & allumer et éteindre le chauffage.

Le module AC-DC 220-12 volts et le thermostat alimenté en 12 volts servent a renforcer la sécurité. Vous pouvez
utiliser un thermostat alimenté en 220 volts et un relais statique AC-AC.

Le thermostat STC-1000 a deux modes de fonctionnement, chauffage et refroidissement, et donc deux relais. L'un gere
le chauffage, l'autre le refroidissement, ce qui permet d'utiliser cet appareil seul, capable de maintenir une température
définie dans la cuve de fermentation sans Samovar.

Remarque.

La commande du relais n° 4 par le paramétre ACCELERATION_HEATER_DELTA décrite ci-dessous fonctionne dans la version
avec régulateur de tension UART. Dans la version a relais (sans régulateur), le relais n° 4 s'allume en méme temps que la
résistance principale tant que la maische est plus froide que la consigne de plus de HEAT_DELTA, et s'éteint au passage au
maintien de la température.
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Pour ceux qui n'utilisent pas de résistance d'appoint.
Le schéma de raccordement est exactement le méme, mais...
Selon la logique de Samovar, la résistance d'appoint s'éteint quelques degrés avant d'atteindre la température cible, et
avec notre raccordement les plages se chevauchent :
La résistance principale fonctionne encore a pleine puissance, et la deuxieme résistance s'est déja allumée.
Pour I'éviter, dans le fichier Samovar_ini.h, ala ligne
#define ACCELERATION_HEATER_DELTA 4
remplacez la valeur 4 par 0 (zéro) ou, mieux encore, par —(moins)0.3

On obtient I'algorithme de fonctionnement suivant :

1°C avant la température de palier définie (fixée a la ligne #define HEAT_DELTA 1)

Samovar passe en régulation PID : la résistance principale ne recevra, via le régulateur, pas plus que la tension du
champ « Tens./puissance du régulateur en mode maintien de temp. » («Hanp./MOLWHOCTb perynatopa B pexmve
nogaepxaHus Temn.») (Réglages - Biére («HacTpoiiku - [Bo»)).

Quand la température atteint la valeur définie, la résistance principale cesse de chauffer, le relais n° 4 se déclenche
aussi, les contacts NF se ferment et 'autorisation de chauffer la cuve de ringcage est donnée.

Si la ligne #define ACCELERATION_HEATER_DELTA vaut -0.3, le relais n'est désexcité que lorsque la température du
bouilleur dépasse la cible de 0.3°C ; cela garantit que les deux résistances ne peuvent pas étre allumées en méme
temps, méme pendant quelques secondes.

Complément.

Si vous obtenez une approche presque parfaite des paliers de température, le réglage décrit ci-dessus a la ligne
#define ACCELERATION_HEATER_DELTA

avec les valeurs 0 comme -0.3 peut ne pas fonctionner pleinement. L'eau de la cuve intermédiaire n'aura pas le temps
de chauffer, car la température dépassera d'abord Iégerement la cible , d'environ 0.4, puis baissera et sera soit égale a
la cible, soit inférieure de 0.1-0.2°C. Dans ce cas, la résistance de la cuve supplémentaire ne s'allume tout simplement
pas.

Un autre réglage est proposé.

Par exemple :

Avec ces valeurs :

Tens./puissance du régulateur en mode maintien de temp. : 150 volts

#define HEAT_DELTA 2

A la ligne

#define ACCELERATION_HEATER_DELTA saisissez la valeur 1.5

Et limitez la puissance de la résistance de la cuve de ringage a 1 kW

Quand il reste 2° jusqu'a la température cible, 150 volts commencent a étre fournis au chauffage principal. D'abord en
continu, puis par impulsions.

1.5° avant la cible, le chauffage de la cuve intermédiaire s'allume & une puissance de 1 kW.

Le réseau n'est pas surchargé. La deuxiéme résistance a assez de temps pour chauffer I'eau de ringage pendant les
paliers de température et pour maintenir la température

La description du fonctionnement des chauffages se trouve dans la section Agitateur, pompe, température.
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Programme de fermentation

Samovar peut maintenir la température dans une cuve de fermentation.

N'importe quel capteur sélectionné peut étre utilisé - le capteur de température du bouilleur est recommandé.

Pour I'utiliser, sélectionnez la ligne "Fermentation" («BpoxeHue») dans la liste du programme et définissez la température.

Vous pouvez laisser le temps a 0 - Samovar maintient alors cette température indéfiniment, jusqu'a ce que vous arrétiez vous-méme le programme ou passiez a
la ligne suivante.

Si vous définissez un temps (en minutes, 43200 au maximum - soit 30 jours), Samovar passe de lui-méme a la ligne suivante a son expiration. Vous pouvez
ainsi composer un programme de plusieurs lignes « Fermentation » a température décroissante, par exemple : 4320 minutes (3 jours) a 20°, puis 10080
minutes (7 jours) a 18°, puis une ligne a 4° avec un temps de 0 - garder au froid jusqu'a votre retour. Le temps d'une ligne « Fermentation » est compté a partir
du passage a cette ligne ; une pause manuelle n'est pas comptée. Si une ligne avec un temps est la derniéere, le programme se termine a son expiration et la
puissance est coupée - pour |'éviter, laissez le temps de la derniére ligne a 0.

Dans le champ de texte, une ligne de programme commence par le caractere :

F (ferment) - fermentation, maintien de la température définie jusqu'au changement de ligne de programme.

Le programme s'exécute sans tenir compte du temps, la ligne ne peut donc étre changée ou I'exécution arrétée que manuellement.
Le temps de la ligne doit étre 0 et les appareils (agitateur, pompe) doivent étre éteints : 0°0"0"0. Sinon, le programme ne sera pas accepté (voir Programme
d'empétage).

Samovar 7.00: la largeur de la zone morte autour de la consigne ne se regle pas dans l'onglet « Température » («Temneparypa»), elle est fixée dans le
micrologiciel : BEER_TEMP_HYSTERESIS 0.3 (fichier beer.h). Pendant la fermentation, la pompe de refroidissement est utilisée avec la vanne.

Fonctionnement, a l'aide d'un exemple :

Données : la température doit étre maintenue a 26°C, +/- 0.3° (la tolérance est I'« Ecart de consigne » («BbineT 3a ycTasky») du capteur de la ligne, voir
Programme d'empatage).

Sous forme de texte, la ligne se présente ainsi : F;26;0;0"0"0"0;0

Supposons que la température dans la cuve soit de 28°C. Samovar coupe le chauffage, ouvre la vanne d'eau et met la pompe de refroidissement en marche a
pleine puissance. Le refroidissement fonctionne jusqu'a ce que la température descende a 26.3°.

Si la température remonte au-dessus de 26.3°, la vanne et la pompe se remettent en marche.

Entre 25.7 et 26.3, le systéme reste au repos : le chauffage est coupé, la vanne est fermée.

Lorsque la température descend sous 25.7°, la résistance est mise en marche via le régulateur PID, la tension maximale étant limitée a la valeur du champ

« Tension/puissance du régulateur en mode maintien de température » («Hanp./MOWHOCTb perynsitopa B pexume nogaepxanus Temn.») (Réglages - Biére).
Plus la température baisse, plus la puissance appliquée a la résistance est élevée. La résistance d'appoint n'‘est pas mise en marche pendant la fermentation.

Le bouton « Pause » («[May3a») de la fenétre principale coupe le chauffage, le refroidissement, I'agitateur et la pompe jusqu'a ce que vous appuyiez sur
« Reprendre » («[1pogomKnTb»).

Pendant le fonctionnement, un journal est tenu, les températures sont envoyées a Blynk et des graphiques sont tracés.

Samovar 7.00: des protections sont actives sur la ligne « Fermentation » : si la température maximale de I'eau ou du TCA est dépasseée, si la température du
bouilleur dépasse BOILING_TEMP + 5° ou s'il n'y a pas de débit d'eau (lorsqu'un capteur de débit est installé), le chauffage est coupé en urgence avec le
message « Arrét d'urgence !... » («ABapuitHoe OTK/Tlo4eHMe!...»).

Attention !

Toutes les 12 a 18 heures, le chauffage peut étre coupé a cause d'une erreur de communication avec le régulateur. Dans ce cas,
décochez la case « Utiliser la vérification de la connexion du régulateur » («/icrno/ib308amb NPOBEPKY MOOK/IHOHEHUS
peaynsmopa») dans l'onglet Réglages - Autres.

Remarque.
Samovar 7.00 : la période d'enregistrement des lignes du journal n'est plus réglable (elle est fixée a 4 secondes). Le conseil
d'augmenter l'intervalle d'enregistrement du journal pour une longue fermentation ne s‘applique pas a la 7.00.

Conseil.

En régle générale, le modt fermenté demande une surveillance attentive pendant les 1 a 2 premiers jours aprés
I'ensemencement, pour éviter de tuer la levure par I'auto-échauffement du moQt ou de ralentir fortement la fermentation par un
refroidissement trop important. Ensuite, une fois la température stabilisée (on le voit sur le graphique), vous pouvez ne brancher
Samovar que la nuit par temps froid, ou le jour par temps chaud, pour égaliser la température du modt.
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L'onglet Avancé

Samovar 7.00: le curseur de vitesse de la pompe a été déplacé vers l'onglet « Empatage » («3atupaHue») (le panneau « Pompe » («Hacoc») de la fenétre
principale du mode Biére). Il ne reste que le panneau Lua dans I'onglet « Avancé » («[0ononHUTENbHO»).

Vitesse de la pompe

HACOC

CKOpOCTE Hacoca:

Le panneau « Pompe » («Hacoc») de I'onglet « Empéatage » («3aTtupaHue»)

Vitesse de la pompe
Curseur PWM : le bord gauche correspond & PWM_LOW_VALUE (100), le bord droit & 1023 (12 V sans modulation).

Champ de saisie
La méme valeur sous forme de nombre ; vous pouvez la saisir directement. 400 est la valeur de départ PWM_START_VALUE.

Ici, vous pouvez régler la vitesse de la pompe de transfert du moGt (pompe de circulation) branchée a la place de la

pompe de refroidissement. ou de la pompe de refroidissement elle-méme, a condition que dans les deux cas le moteur de la pompe fonctionne en 12
volts continu.

La puissance est modifiée par modulation PWM.

Vous pouvez la régler soit avec le curseur sur I'échelle de vitesse, soit en saisissant directement une valeur dans le champ.

Si le curseur est tout a droite, la pompe recoit 12 volts sans modulation. La valeur du champ de saisie est alors 1023.

Donc, en premiére approximation, 10 unités = 1 % de puissance.

Si le micrologiciel a été compilé sans prise en charge de la pompe PWM (USE_WATER_PUMP), toute tentative de changer la vitesse affiche le message « La
commande de la pompe n'est pas prise en charge par votre matériel » («YnpaBneHme HacoCOM He NOAAEPXKMBAETCS BalMM 060PYA0BAHNEM>).

Conditions de démarrage et de fonctionnement :

® Si la pompe est autorisée a fonctionner, au début de I'exécution d'une ligne de programme elle s'allume a la puissance définie dans la ligne du fichier
Samovar_ini.h
//La valeur (en pourcentage) a partir de laquelle le régulateur PWM de la pompe commence a fonctionner. Choisissez une valeur

qui garantit le démarrage du moteur

#define PWM_START_VALUE 40

(40 % = 400 unités) et continue de tourner a cette puissance. Si vous déplacez le curseur, Samovar mémorise la valeur
et travaille ensuite a la nouvelle puissance, mais seulement pendant la session en cours. Aprés un redémarrage de
Samovar, si vous avez besoin d'une autre puissance, il faut la définir a nouveau.

Attention !

En fonctionnement cyclique selon un planning (marche/pause dans une ligne de programme), aprés chaque pause la pompe
redémarre a la valeur de départ PWM_START_VALUE ; pour retrouver la vitesse voulue, il faut déplacer de nouveau le curseur.
La valeur du curseur s‘applique immédiatement si la pompe tourne a ce moment-la.

* Si le curseur est tout a gauche, la pompe ne s'arréte pas mais tourne a la puissance minimale définie dans la ligne du fichier Samovar_ini.h
//La valeur basse (en pourcentage) du régulateur PWM de la pompe. Choisissez une valeur qui assure le débit d'eau
#define PWM_LOW _VALUE 10

(10 % = 100 unités - c'est le bord gauche du curseur).

* Sur les lignes « Refroidissement » («OxnaxaeHne») et « Fermentation » («BpoxeHue»), le micrologiciel allume la pompe de refroidissement a pleine
puissance (1023) quelle que soit la position du curseur.

Panneau Lua
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/ © Mo
Lua: |

Craryc Lua:

L'onglet « Avancé » («[ononHnTenbHo») : le panneau Lua

Boutons du script
Boutons déclarés par le script Lua. Si le script n'a défini aucun bouton, le panneau est masqué.

Exécuter Lua («BbInonHuTb Lua»)
Envoyer le code du champ pour exécution.

Statut Lua («Ctaryc Lua»)
L'état du script et les valeurs qu'il affiche.

Lua
a Un champ pour un court fragment de code Lua exécuté une seule fois.

L'onglet « Avancé » («JjononHutensHo») contient le panneau de commande des scripts Lua. Le panneau n'est visible que si le script a défini la liste de ses

boutons ; les boutons de cette liste lancent des fonctions du script.
La ligne « Statut Lua » («CtaTyc Lua») indique si le script est en cours d'exécution ou arrété, et affiche aussi des informations et des valeurs pendant

I'exécution. Pour exécuter un script en mode Biére, il doit étre placé dans le fichier beer.lua via I'éditeur.

Dans le champ prévu, vous pouvez saisir un court fragment de code Lua a exécuter une fois et donner la commande « Exécuter Lua » («BbinonHunTs Luax). Le

code sera exécuté.
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Chargement des recettes BeerXML

Le format BeerXML est utilisé en brassage amateur comme professionnel et facilite I'échange de données de brassage sur Internet.

BeerXML est une description de données XML libre et enti€rement définie, destinée a I'échange de recettes et d'autres données de brassage.

La possibilité d'importer des recettes dans Samovar permet de prendre une recette de biére toute faite et, avec un équipement adapté, de reproduire le succes
d'un brasseur expérimenté en "deux clics".

Samovar 7.00: outre BeerXML, les fichiers de recettes du programme BrewMate (en encodage windows-1251) sont acceptés. Si le fichier contient plusieurs
recettes, une liste « Recette dans le fichier : » («PeuenT B chaiine:») apparait pour choaisir celle qu'il vous faut.

Recettes de biére du site
En mode « Biére » («[1B0»), la carte « Recettes de biére du site » («PewenTsl NBa ¢ caiita») s'affiche en haut de cette page : le catalogue de recettes de
samovar-tool.ru directement depuis l'interface web, sans enregistrer de fichier sur votre ordinateur. La méme carte comporte le bouton « Charger la recette »
(«3arpy3uTb peuenT») pour un fichier de votre ordinateur.

Il'y a trois sources de recettes : « Principales » («OcHOBHble») (le catalogue général du site), « Utilisateurs » («Monb3oBaTensckme») (les recettes des autres
utilisateurs) et « Les miennes » («Mowu») (vos propres recettes ; pour cette liste, un jeton Blynk doit étre défini dans les réglages de I'appareil, sinon le message
« Aucun jeton Blynk n'est défini dans I'appareil pour la liste « Les miennes ». » («[ns cnncka «Mowu» B yCTPOCTBe He 3afaH TokeH Blynk.») s'affiche). Une
recherche par nom et un filtre par famille de biere sont disponibles, et la liste des recettes est paginée.

Choisir une recette dans la liste la charge aussitot sur la méme page, sous la carte, exactement comme lors du chargement d'un fichier. Sous le nom de la
recette s'affiche « Source : ... » («McTouHuk: ...») ; lors du chargement d'un fichier depuis votre ordinateur, cette ligne est masquée.

PELENTLI NUBA C CARTA

o OCHOBHbIE ‘ Monb3oBaTenbckne | | Mon | | 3arpysutb peuent |°

Mouck peuenta e Bce cemeiictea v | | Haiitn
BeHckoe

Narep w ninc - Vienna Lager - 5% ABV

Cascade IPA a
IPA - American IPA - 6.5% ABV

Moprep «[lbim»
Moprep u cTayT - Robust Porter - 5.8% ABV

Hasapg ‘ 1/1 | Bnepépg

HaiigeHo: 3 B

La carte « Recettes de biére du site » («PewLenTbl nuBa ¢ calita») en haut de la page de chargement de recette en mode « Biére » («[1B0O»)
Source des recettes («/ICTOUHUK peLLenToB»)
« Principales » («OcHOBHbIe») est le catalogue général du site, « Utilisateurs » («lMonb3oBatenbckune») les recettes des autres utilisateurs, « Les
miennes » («Mowu») vos propres recettes (un jeton Blynk défini dans les réglages de I'appareil est nécessaire).

Recherche et filtre («Mouck u punbTp»)
Recherche par nom et filtre par famille de biére (IPA, « Porter et stout » («IopTep 1 cTayT»), « Lager et pils » («/larep n nunc») et autres).

Un clic sur une recette la charge sur la méme page, sous la carte, exactement comme lors du chargement d'un fichier.

Charger la recette («3arpysutb peuenT»)
Chargement d'un fichier BeerXML ou BrewMate depuis votre ordinateur.

Liste paginée («MocTpaHU4HbIN CNINCOK»)
Changement de page de la liste avec les boutons « Retour » («Hazag») / « Suivant » («Bnepég»).

a Liste des recettes («Cnucok peLenToB»)

Chargement d'une recette depuis un fichier de votre ordinateur
Prenons I'exemple de I'import d'une recette depuis le site www.brewmate.ru
Aprés avoir choisi la recette qui vous intéresse sur le site, enregistrez-la a un endroit précis de votre ordinateur, dans l'onglet « Programme » («[1porpamMma)
appuyez sur « Charger une recette depuis XML » («3arpy3uTb peuenT n3 XML») (ou sur le bouton de l'onglet « Recettes » («PeuenTbi»)), puis, sur la page qui
s'ouvre, dans la carte « Recettes de biére du site », appuyez sur « Charger la recette ».
L'explorateur de fichiers s'ouvre.
Allez dans le dossier et choisissez le fichier enregistré a charger. Samovar charge la recette et affiche ses données principales sous la carte. L'exemple repose
sur la recette de biere « Viennoise » («BeHckoe»).
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2 CamoBap Pewwm  lpathuk  Peuentel  HacTpoiikm [ 4
CaMOBap
PEUENTLI NWBA C CANTA
Monb3oBaTenbckue Mou 3arpysuTb pelient
Mouck peuenTa Bce cemeiicTea v HaifTu
BeHckoe
Narep w nunc - Vienna Lager - 5% ABV
Hazap 1/1 Bnepég
Haiigeno: 1
Mporpamma zaTupaHusa
OonucaHwe peuenTta:
Ctune: Vienna Lager Copr: BeHckoe Tun: All Grain
NueoBap: Camosap Bbixofl: 25 n. 06bem kunenus: 30 n.
e Temneparypa 6pomendus: 18 °C Bpems kmneHuns: 60 MUH. Bpemsa GpomeHus: 14 qHei
0G: 1.05 FG: 1.012 IBU: 24
ABV: 5 % Kn4: 75 %
WNHrpeaueHThbI:
Tun HasBaHue KonuuecTso MapameTpbl
Conop BeHckuid conopg, 5 KK 4 °L, BbIXOg 80 %
B Xmenb Saaz 30r Kunayenue, 60 MuH, a 3.5 %, nennetsbl
Xmenb Saaz 20t Kunauenue, 15 MUH, o 3.5 %, nennetbl
A PONOKN Saflager W-34/70 11.5 mn Fermentis, cyxwe, aTT. 82 %
TemnepaTyprle naysbli:
HasBaHue Tun Temnepatypa Bpems Boja
ManbTo3Has naysa Infusion 64 40 15n
OcaxapnsaHue Temperature 72 20
Malu-ayT Temperature 78 10
BapouHbiid nopagok 13 HacTpoek: All-in-one / BIAB. MM no kyBy (3aTop), Mella/ka Kak B yHMBEpCanbHo# nporpamme. a

Page de chargement de recette aprés le chargement d'un fichier (la recette « Viennoise » («BeHckoe»))
Charger la recette («3arpysutb peuenT»)
Un bouton de la carte « Recettes de biére du site » («PevenTbl n1Ba ¢ calita») : choisissez un fichier BeerXML ou BrewMate sur votre ordinateur.

Description de la recette («<OnucaHue pevenTa»)
p Variété, style, volumes, durée d'ébullition, température et durée de fermentation, OG/FG/IBU/ABYV et autres données du fichier.

e Ingrédients («MHrpeaneHTbI»)

Malt, houblon (avec le moment d'ajout), levure et autres ajouts.

Paliers de température («TemnepatypHble nay3bi»)
Etapes d'empatage de la recette : nom, type, température, durée, volume d'eau.

Indications («Moacka3sku»)
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a Le schéma de brassage des réglages et les explications des lignes « Attente » («OxwugaHve») pour les étapes Infusion/Decoction.

Définir le programme («YcTaHOBUTb NporpaMmmy»)
Ecrire le programme généré dans la mémoire de Samovar.

Accueil («Ha rnasHyto»)
7 Revenir a la page principale sans enregistrer le programme.

Remarque. Vous pouvez ignorer les messages "Absent de la recette" («<Hem 8 peyenme»), car I'absence de ces données a peu

d'importance pour le programme d'empétage. Les lignes de description absentes du fichier sont masquées ; seules « Variété » («CopT»), «
Température de fermentation » («Temnepartypa 6poxeHus») et « Durée de fermentation » («Bpems 6poxeHus») sont toujours affichées.

Le programme d'empatage est construit a partir de la recette :

* « Temp. d'empatage du malt » («Temn. 3aknagkm conoga») - la température de I'eau de la premiére étape d'empatage (INFUSE_TEMP) ; a défaut, la
température de la premiére étape, sinon 45°;

® « Pause » («May3sa») - une pour chaque étape d'empatage de la section « Paliers de température » («TemnepaTypHble nay3bi»). Avant une étape Infusion
(sauf la premiére) et autour d'une étape Decoction, une ligne « Attente » («OxugaHue») est ajoutée, pour I'ajout d'eau ou pour la décoction. L'agitateur, la
pompe et le capteur de ces lignes sont renseignés selon le « Schéma de brassage » («BapouHblit nopsfok») des réglages (All-in-one / BIAB, HERMS, RIMS,
voir Réglages - Biere) ; le schéma actuel et les indications s'affichent sous la liste des paliers ;

* « Ebullition » («Kunsuenmne») - la durée totale d'ébullition de la recette, découpée selon les moments d'ajout du houblon (USE = Boil ou First Wort), pour que
Samovar vous rappelle « Ajoutez le houblon ! » («3acbinsTe xmenb!») avant chaque ajout ;

* « Refroidissement » («OxnaxgeHne») et « Fermentation » («bpoxeHue») avec la température de fermentation de la recette (PRIMARY_TEMP).

Le programme ne peut pas dépasser 20 lignes au total. Si le fichier est endommagé ou ne contient pas d'étapes d'empatage, un message d'erreur s'affiche («
Le fichier de recette est endommagé ou n'est pas au format BeerXML/BrewMate : ... » («®aiin peuenTta NoBpexaeH nnn He B choopmate BeerXML/BrewMate:
...»), « la recette ne contient pas d'étapes d'empatage » («B peLenTe HeT LLaroB 3aTnupaHus»)).

Appuyez ensuite sur "Définir le programme” («YcTaHOBUTb NporpammMy») (le message « Programme enregistré. » («[MporpamMmma coxpaHeHa.») apparait) et le
programme de brassage apparait dans la fenétre "Programme" («[porpamma). Le bouton « Accueil » («Ha rnaBHyto») raméne a la page principale sans
enregistrer le programme.

MporpamMma 3aTUpKK:

BapouyHblii nopAagok u3 HacTpoek: All-in-one / BIAB. MW no kyBy (3aTop), Melwanka Kak B yHUBEpCanbHo# nporpaMmme.

Ne Tun nporpaMmel Temn Bpemsa Mewanka [Latumk Temn.

01 (Tewn sanmgmnconoga v| (10 | [0 | [160r022] (s saron) ] 4 =

08 [Epo:kemie v} [18 J [o J [WWDJ [Kyﬁ(aamp) v] -

» OnucaHue NPorpaMMbl 3aTUPKK:

» OnKMcaHWe NPOrpamMMbl 3aTWPKK B TEKCTOBOM chopMaTe NS cOXpaHeHUA B oGnake:

COXpaHUTb Nporpammy

3arpysuTb nporpammy

YCTaHOBMTE MpOTpammy OuKCTUTbL NPOrpammy

3arpysuTe peuent u3 XML

L'onglet « Programme » («lporpammax) apres l'import de la recette « Viennoise » («BeHckoe»)
Programme issu de la recette
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n Empatage du malt, paliers a 64/72/78°, ébullition 45 + 15 min (ajouts de houblon), refroidissement et fermentation a 18°. Chaque ligne peut étre
modifiée.

Vous pouvez ajuster le programme a votre convenance et selon I'équipement utilisé. Le programme d'empatage apparait aussi dans le champ texte.
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MporpamMma 3aTUpKK:

BapouHblii nopAgok u3 HacTpoek: All-in-one / BIAB. MW, no kyby (3aTop), MeLLa/ka Kak B yHUBEPCaNbHOW NporpaMme.

Ne Tun nporpaMmel Temn Bpems Mewanka Jatuuk Temn.

[Kyﬁ (saTop) V] -

01 [rown sompuicoroma ¥ (10 | [0 [wsoroe

(S

¥ OnucaHue NPOrpaMMbl 3aTUPKK:

TeKCT NporpamMmMbl 3aTHPKA:
M;70;0;176070"2"3;0
P;64;40;17607072"3;0
P;72;20;17607072"3;0 o

P;78;10;176070"2"3;0
B;0;45;176070"2"3;0
B:0:15;1°6070°2"3:0
C;18;0;070™0"0"0;0

E.10.0.080%080%0 0 P

MNapameTpbl NporpaMMbl 3aTWpaHusA: TUN NporpaMmbl; TeMnepatypa;Bpems; YeTpoiicTea; [aTumk

M - malt application temp (Temnepatypa 3aknagku conoga), P - pause (naysa npu 3agaHHoi Temneparype),

B - boil (kvnAyeHwWe W 3acbinka xmens B koHue), C - cool (oxnaxaeHne Ao 3agaHHOR TeMNepaTypsl),

W - wait (penM OMUAAHWA, HUYero He JenaeT 40 CMeHbl CTPOKU NpPOorpamMMbi)

F - ferment (bepmeHTUpoBaHue; Bpema 0 - AepkaTb TeMneparypy OeckoHeYHo, BpeMSA B MUHYTaX - NepeifTh K cneaytoLleii cTpoke no ero
MCTEYEHUM; PYYHARA Nay3a BbIKMHYAET U HarpeB, W OXNaXAeHWe 10 NPOAO/TKEHUR).

L - Lua CKpUnT: Bce NapaMeTpbl CTPOKW A0/MKHbI BbiTh HYNEBbIMW. BXO ¥AET NOATBEPXAEHHLINA 3anyck Lua-job, BbIXOJ XAET ero OCTaHOBKY!
owunbka Lua ocTaHaBNMBAET BapKy.

BapouHbiit nopsgok (All-in-one / HERMS / RIMS) 3apaétca B HacTpoikax, Bknagka «uso». imnopTt BeerXML nogcTasnaeT AaT4MK M HACOC W3
aToro nopagka; TYPE wara (Infusion/Temperature/Decoction) 6epéTca us peuenTa.

MpuMep nporpamMmel oTGopa:
M;45.00;0;1"20"0*1"1;0
P;60.00;1;1°20"0"1"1;0
W;0.00;0;120"0"1"1;0
B;0.00;1;1"20"0"1"1;0
C;30.00;0;1~20"0"1"1;0

OnucaHne YcTPOICTB: NpegnociegHee nose umeet sug 34-10041200430°10, rge

3 — Meluanka u Hacoc; -100 — 100 o6/MiUH CO CMEHOI HanpaBNeHVA Nocne nayabl; 1200 — CKOPOCTb LWAroBoro 12C-Hacoca B Mn/4; 30 — paboTa,
cek; 10 — naysa, cex.

MNepeoe YNCNo — YCTPOACTBO: 1 — Mellanka, 2 — Hacoc, 3 — ofa ycTpoiicTea.

Bropoe uncno: 0 — Mewwanka Ha pene 1 I2CStepper, Apyroe HadeHne — 0B0poThI WAroEoi Melanku. OTPULATENBHOE 3HAYEHWE BKNHYAET
CMEHY HanpasneHWs Nocne Kaxaon nayssl.

TpeTbe uncno: 0 — Hacoc Ha pene 1 12CStepper, Gonblue 0 — CKOPOCTL WArosoro 12C-Hacoca B Mn/y. MeLwanky N HAcoC HENb3A 0AHOBPEMEHHO
HasHa4WTb Ha pene 1. UeTBEpToe U NsaToe — BpeMs paboTbl M Naysbl B CEKYHAAX.

¥ OnMcaHWe NPOrpamMmMbl 3aTUPKK B TEKCTOBOM chOpMare [iNs coXpaHeHUA B o6nake:

OnuUcaHWe NPOrpamMMbl 3aTUPKA:

BeHcKoe. 25 N. XMenb Saaz Ha 60 W 15 MWH.

(&)

3arpy3uTb NPorpammy

CoXpaHUTb Nporpamm

3

YcTaHOBUTEL NpOrpaMm OUYKUCTUTL NporpammMy
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3arpysuTe peuent u3 XML

Le méme programme sous forme de texte et la description du programme

Texte du programme d'empatage
Lignes Type;Température;Durée;Agitateur;Capteur générées a partir de la recette.

Description du programme d'empatage («<OnucaHve nporpamMmmbl 3aTUPKU»)
Un mémo pour le programme, jusqu'a 250 octets.

Ecrire le programme dans la mémoire de Samovar aprés modification.

Enregistrer le programme («CoxpaHuTb nporpaMmmy»)
Enregistrer le programme et sa description dans le fichier programbackup.txt.

a Définir le programme («YcTaHOBUTBL NporpaMmmy»)

Dans le champ texte « Description du programme d'empatage » («OnucaHune nporpamMbl 3aTUPKU»), VOUS pouvez saisir une description des particularités du
programme pour mémoire (jusqu'a 250 octets) ; elle est envoyée dans le cloud au début de la session de brassage.

Une fois toutes les modifications faites, le programme doit étre défini dans Samovar.
Pour cela, appuyez sur "Définir le programme” («YcTaHOBUTb NporpamMMy») en bas de la page, et vous pouvez commencer a brasser la maische.

Avec la commande "Enregistrer le programme" («CoxpaHuTb nporpammy»), un fichier texte de votre programme
d'empatage et de sa description, nommé programbackup.txt, est enregistré dans le dossier Téléchargements de votre

navigateur.
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Journal de brassage sur le site et dans les applications
Comme dans les autres modes, le journal de brassage du mode Biére part dans le cloud samovar-tool.ru et est disponible a la page Journaux et graphiques
dans le cloud. En plus de ce journal, le site et les applications mobiles disposent d'un « Journal de brassage » distinct : un catalogue de recettes, une liste de

brassins avec des taches planifiées, et une fiche pour chaque brassin avec le plan et les résultats réels.

Catalogue de recettes de biere

La page du site « Recettes de biere » est le méme catalogue que la carte « Recettes de biére du site » de la page Chargement des recettes BeerXML, mais
avec I'ensemble complet des filtres : famille, type de style, type de recette, source, plages d'ABV (degré, % d'alcool), d'IBU (amertume) et d'OG (densité initiale
du modt), recherche par nom, et tri par nom, degré, amertume, densité, nombre de « jaime » ou date de mise a jour.

La fiche de recette : une barre colorée sur I'échelle SRM (couleur de la biére - de la paille au noir, comme un stout), les cibles OG/FG (densité avant et aprés
fermentation)/ABV/IBU/SRM, la liste des grains (malt et autres matiéres fermentescibles), le houblon avec le moment d'ajout, la levure, les étapes d'empatage,
les notes de l'auteur, la source et la licence. Un curseur met la recette a I'échelle de % a 4x du volume d'origine - cela ne change que I'affichage a I'écran : le
bouton « Télécharger le BeerXML » fournit toujours le fichier sous sa forme d'origine, non mise a I'échelle.

Le bouton « Démarrer un journal » crée une entrée dans le journal du compte a partir de cette recette. L'icone « j'aime » permet de marquer une recette qui
vous a plu. Le format de fichier lui-méme est décrit sur la page du site « Spécification BeerXML ».

Community Porter and stout A4

Catalogue de recettes de biere : filtre par famille et barres SRM colorées sur les fiches (la capture a été faite sur une maquette de test de l'interface avec des
libellés en anglais ; dans la version russe du site et des applications, les mémes éléments sont libellés en russe)

Espace du brasseur

La page « Espace du brasseur » utilise le méme compte du site que les autres pages de samovar-tool.ru (le méme identifiant, la méme liste d'appareils).

Le tableau des taches en haut de la page indique ce qu'il faut faire pour les brassins en cours, et quand. Les taches apparaissent automatiquement lorsqu‘un
brassin passe a I'état « Fermentation », selon la recette ou, en I'absence de recette, selon la famille de biere :

« Controle de densité » - 3 et 7 jours apres le début de la fermentation ;

« Houblonnage a cru » - au 5e jour pour chaque houblon ajouté « a cru » (Dry Hop), ou au moment indiqué dans la recette ;

« Repos diacétyle » - aprés 10 jours, pour les lagers uniquement ;

« Refroidissement brutal » - 2 jours avant le « Conditionnement » ;

« Conditionnement » - au 14e jour (au 21e jour pour une lager), si la recette n'indique pas sa propre durée de maturation ;

« Contréole de carbonatation » - 14 jours apres le conditionnement ;

« Prét » - le lendemain du contrle de carbonatation.

Sans recette (par exemple pour un brassin lancé directement sur I'appareil), la durée jusqu'au conditionnement est tirée de la famille : ale - 14 jours, lager - 21
jours (avec un repos diacétyle), biére de blé - 10 jours, belge - 18 jours.

La liste des brassins est divisée en groupes « Brassage », « En fermentation », « Terminé » et archives (entrées annulées et fusionnées). Le bouton «
Nouvelle fabrication » ouvre une boite de dialogue : une recette du catalogue ou simplement une famille de biére, la date de début et le volume du lot.
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La fiche du brassin s'ouvre d'un clic sur une entrée de la liste et comporte trois onglets :

« Brassin » - plan et résultats réels pour les étapes d'empatage, I'ébullition et les ajouts de houblon, mesures rapides de densité et de température ;
« Fermentation » - taches planifiées (voir ci-dessus) et mesures prises pendant la fermentation ;

« Résumé » - OG/FG/ABYV, atténuation (part du sucre fermentée, en pourcentage), rendement de brassage, IBU, nombre de jours de fermentation,
comparaison avec les brassins précédents, ainsi que la dégustation et les défauts de go(t.

L'impression de la fiche et I'impression d'une étiquette (nom, date, degré) ne sont disponibles que sur le site, pas dans les applications.

Journal My recipes Settings and export

Journal

The board s care fasks

1 overdue - 1 today - 0 this week

Choose a recipe
Choose recipe
Choose a family

Specify family

Overdue

Mark done Postpone

Today

IPA batch - 9/16/2026, 11:00:00 AM - Mark done Postpone

This week

All recipes

Brewing

Session Ale batch
Samovar log
Lager baich

Fermenting

IPA batch

Done

Dry Stout baich

Dry Stout batch (first try)

» Archive

Le tableau des taches et la liste des brassins par groupe (capture de la méme maquette de test, libellés en anglais)
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Journal My Settings and export

— Back to the journal

OG: 1.055

Hop additions

0/1

Confirm addition

Family plan: Ale

Rebuild plan Add task

9/16/2026, 11:00:00 AM - Dry hop Mark done Postpone

History

La fiche du brassin : I'onglet fermentation avec le houblon et la confirmation de I'ajout (libellés en anglais sur la capture)

Entrées automatiques. Vous n'étes pas obligé de créer un brassin sur le site : s'il est lancé sur l'appareil en mode Biére, une entrée apparait d'elle-méme
dans le journal, & partir des données du journal du processus - les mémes données que celles affichées a la page Journaux et graphiques dans le cloud. Elle
comprend les étapes d'empatage, I'ébullition, les messages « Ajoutez le houblon ! » («3acbinsTe xmenb!») (comme confirmation de I'ajout du houblon) et le
refroidissement. L'appareil n'envoie rien de plus pour cela - tout le balisage est fait sur le site a partir des mémes données du journal. Si un brassin a été créé a
l'avance a la main sur le site puis lancé sur I'appareil, I'entrée manuelle et I'entrée automatique peuvent étre fusionnées en une seule.

La biére dans les applications

Dans les applications mobiles (Android et iOS), le journal de brassage a un onglet distinct « Brasseur » avec deux sections : « Journaux » (le tableau des
taches, la liste et la fiche du brassin - comme dans I'espace du site) et « Recettes » (un catalogue avec filtres et une fiche de recette, sans modification). La
boite de dialogue « Démarrer un lot » est la méme que sur le site : une recette avec recherche, la date et le volume du lot (le volume de la recette est proposé a
titre indicatif).

Une notification push sur une tache ou une modification d'un brassin ouvre I'application directement sur la fiche du brassin concerné dans l'onglet « Brasseur ».
Différences avec la fabrication du fromage

L'espace du brasseur est organisé comme celui du fromager, mais en plus court : les onglets de la fiche n'ont pas de « Meules » (la biere ne donne pas

plusieurs meules de fromage a partir d'un méme lot), pas d'« Entretien » (I'affinage du fromage avec son propre calendrier de retournement et de lavage de la

croQite) et pas d'« Inventaire » séparé. Le tableau des taches, la liste des entrées et la fusion d'une entrée manuelle avec une entrée automatique fonctionnent

de la méme facon dans les deux modes.

Voir aussi : Chargement des recettes BeerXML, Journaux et graphiques dans le cloud.
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Sous vide

Principe de la cuisson sous vide
La technique sous vide est née en France, un pays qui accorde une grande valeur a l'art culinaire. Son nom méme,
« sous vide », indique directement le principe de la méthode. Pendant un certain temps, cette technique est restée
réservée a quelques-uns. L'équipement était cher et tous les restaurants ne pouvaient pas se l'offrir. Elle s'est implantée
dans la cuisine moléculaire, qui accueille toutes les innovations. Aujourd'hui, on peut préparer des plats sous vide méme
a la maison.
La technique sous vide comporte deux étapes :

« le conditionnement ;

« le traitement thermique.
Les aliments sont emballés dans un sachet sous vide. On utilise pour cela un appareil spécial, une machine sous vide.
Ensuite, les aliments sont placés dans un bain d'eau ou ils cuisent longtemps a une température constante et
relativement basse. La principale différence avec les méthodes traditionnelles est la température strictement contrélée.
En moyenne, elle est de 55-85 °C selon les aliments.

La cuisson sous vide convient a une grande variété d'aliments : viande, poisson, fruits de mer, Iégumes et fruits. Les
aliments gardent leur texture et leur aspect naturel. Leur goQt naturel se révele et s'intensifie. Méme une viande dure et
plutdt seche devient juteuse et fond littéralement dans la bouche. Les [égumes ne se transforment pas en purée insipide
et gardent un léger croquant. La technique unique du sous vide transforme des fruits ordinaires en dessert raffiné. Les
abricots, prunes ou melons cuits ont un goQt de pate de fruits.

Le sous vide dans Samovar

Samovar 7.00: la liste des modes ne contient pas de mode « Sous vide » («Cy-Bua») séparé (ni de mode Lua ; les deux éléments sont masqués dans les
Réglages). Pour le sous vide, utilisez le mode Biére («Mu1Bo») : la ligne de programme « Pause » («May3a») (P) chauffe I'eau a la température définie et la
maintient pendant la durée définie, et la pompe, selon le planning de la méme ligne, brasse I'eau pour que la température soit homogeéne dans le récipient.

Comment le configurer :

. Dans les Réglages, sélectionnez le mode de fonctionnement « Biére » («MnBo») et enregistrez.

. Dans l'onglet Réglages - Biére («HacTtpoiiku - MnBo»), réglez la tension ou la puissance du régulateur pour le mode de maintien de la température ; Samovar
I'utilisera pour compléter le chauffage pendant le maintien.

. Branchez une pompe de circulation sur la sortie de la pompe de transfert du mo(Qt (voir Agitateur, pompe, température) et plongez-la dans le récipient d'eau. Le
capteur du bouilleur doit étre immergé dans l'eau.

. Sur la page du mode Biére, définissez un programme d'une seule ligne « Pause » («May3a») : la température est celle dont les aliments ont besoin, la durée est
le temps de maintien en minutes, et dans le champ « Agitateur » («<Meluanka») activez la pompe. Le format de la ligne est décrit dans la section Programme
d'empatage.

. Placez les aliments en sachet et allumez le chauffage. Le minuteur démarre quand I'eau a atteint la température définie ; a la fin du programme, Samovar éteint
le chauffage et la pompe.

Exemple :

P;65;300;2”°0"600"0;0

Ce programme chauffe I'eau a 65° selon le capteur du bouilleur (le dernier champ vaut 0) et la maintient pendant 300
minutes (5 heures). Le champ « Agitateur » 2°0"600"0 : I'appareil 2 est la pompe, durée de fonctionnement 600
secondes, pause 0 - la pompe tourne sans arrét et brasse I'eau. Si la pompe doit fonctionner avec des interruptions,
indiquez la pause en secondes, par exemple 2°0"60"120.

Si, pendant le maintien, la température descend sous la tolérance (par exemple aprés un ajout d'eau), le minuteur

ralentit, et avec un écart de 3° ou plus il s'arréte jusqu'au retour de la température, voir Programme d'empatage.

Questions et réponses. FAQ

Pour le sous vide, le capteur de la cuve doit-il é&tre immergé dans I'eau ? Et s'il n'atteint pas le liquide ? Existe-t-
il des deltas de correction ?

Vous pouvez simplement ajouter de l'eau.

Ou bien essayer de trouver un delta. Il sera trés approximatif et propre a un récipient et a un volume d'eau donnés.

Il serait bon aussi d'organiser une circulation de I'eau pour la brasser.

Pour la cuisine maison, une différence d'un ou deux degrés n'est pas critique (mais elle sera bien supérieure a 1-2° si le capteur
est au-dessus de l'eau),

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 155 /197



Mode Fabrication du fromage

Samovar 7.00: le mode Fabrication du fromage est apparu dans cette version.

En mode Fabrication du fromage, Samovar conduit la fabrication selon un programme : il chauffe le lait & une vitesse définie, maintient la température, refroidit,
met |'agitateur en marche selon un planning, attend I'acidité voulue d'aprés le capteur de pH, ouvre la vanne de vidange et s'arréte la ou le fromager doit
intervenir (ajouter le ferment, découper le caillé, le mettre en moules). Le programme se compose d'étapes, et chaque étape est une ligne. Les lignes sont
décrites sur la page Programme de fabrication du fromage.

Equipement

Chauffage. La résistance principale est commandée via le relais n° 1 et le régulateur, comme en mode Biére : tant que I'écart entre la consigne et la
température dépasse HEAT DELTA, la pleine puissance est appliquée, puis le régulateur PID maintient la température. La résistance d'appoint n'est pas
utilisée dans ce mode - le relais n° 4 est occupé par la vanne de vidange.

Capteurs de température. Dans chaque ligne avec une température, vous choisissez le capteur selon lequel I'étape fonctionne : « Bouilleur » («Ky6»), « Eau »
(«Bopa»), « Elément de colonne » («Liapra»), « Vapeur » («[ap») ou « TCA » («TCA») (les rdles s'attribuent dans I'onglet Température). Un seul capteur dans
la cuve suffit généralement - le r6le « Bouilleur ». Les mesures des autres capteurs s'affichent sur la page principale a titre indicatif.

Agitateur. Soit via le relais n° 2 (marche/arrét), soit via la carte [2CStepper avec un moteur pas a pas - la vitesse et le sens se réglent alors. L'agitateur se
définit séparément dans chaque ligne du programme.

Capteur de pH PH-4502C. Il se branche via I'ADS1115 ou sur I'entrée analogique LUA_PIN avec adaptation de tension. Les schémas de branchement, la
variante a isolation galvanique et le fonctionnement du filtre sont décrits dans la section technique Le capteur d'acidité pH et son branchement. Avant utilisation,
effectuez I'étalonnage du pH.

Vanne de vidange. Elle se branche sur le relais n° 4. Dans les autres modes, c'est la résistance d'appoint qui occupe ce relais - branchez soit la vanne, soit la
résistance, mais pas les deux a la fois. La vanne s'ouvre a I'étape « Vidange » («CnuB») et se ferme au passage a |'étape suivante et a toute fin du programme.
Refroidissement. Utilisé a I'étape « Refroidissement » («OxnaxgeHne»). Le schéma dépend de la compilation du micrologiciel et s'affiche dans la ligne d'état,
champ « Refroidissement » :

pompe (#define USE_WATER PUMP) - la vanne d'arrivée d'eau s'ouvre et la pompe de refroidissement se met en marche ; tant que la température

dépasse la cible de plus de 1°C, la pompe tourne & pleine puissance, et plus prés de la cible - au minimum (PWM_LOW _ VALUE)

deux vannes (#define USE WATER VALVE) - la vanne darrivée d'eau s'ouvre, et une seconde vanne sur la broche WATER PUMP_PIN s'ouvre
pour un débit plus fort ;

indisponible - la compilation n‘a ni pompe ni vanne ; un programme avec une étape « Refroidissement » ne démarrera pas.

Doseur (facultatif). L'étape « Dosage » («[03upoBaHue») peut ajouter un composant avec la pompe péristaltique standard de Samovar - le volume et le débit
sont convertis en pas d'apres I'étalonnage de la pompe (Pompe).

Avertissement.

Sans ADS1115, I'entrée LUA_PIN est occupée par le capteur de pH pendant la fabrication du fromage : n'y branchez pas en
méme temps le PH-4502C et le MPX5010DP. Quand le pH est branché via 'ADS1115, cette entrée reste libre. En mode
Fabrication du fromage, le relais n° 4 commande la vanne de vidange.

Comment l'activer

Ouvrez Réglages - Principaux, dans le champ « Mode de fonctionnement » («Pexum pa6oTbi») choisissez « Fabrication du fromage » («CbipoBapeHue») et
enregistrez les réglages. La page principale de Samovar devient la page de fabrication du fromage. Les réglages propres au mode sont regroupés dans l'onglet
Réglages - Fromage.

A la premiére activation du mode, un programme par défaut est chargé (chauffage a 63°C, maintien, refroidissement a 34°C, ajout du ferment et de I'enzyme,
découpage, égouttage et pressage). Remplacez-le par le votre dans l'onglet « Programme » («[porpaMmma).

Page principale du mode

La page comporte quatre onglets : « Processus » («[pouecc»), « Programme » («porpamma), « Recettes » («PeuenTbi») et « Avancé » («[ono/HNTENbHO»).
Le bouton « Graphique » («padk») ouvre le graphique local.
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Page principale du mode Fabrication du fromage, onglet « Processus » («lpouecc»)

Etat

Le nom de I'étape en cours et son numéro sur le nombre total d'étapes. Tant que le programme n'est pas lancé - « Attente » («OxugaHue»).

Etape
Le type de I'étape en cours : Chauffage («HarpeB»), Maintien («Bblgepxka»), Refroidissement («OxnaxaeHue»), Brassage («NepemelumBaHme»),
Dosage («[lo3mpoBaHune»), Attente du pH («OxwugaHue pH»), Action manuelle («PyyHoe geiictue»), Vidange («Cnue») ou Lua.

00

pH
L'acidité actuelle d'aprés le capteur PH-4502C. Si le capteur n'est pas branché, pas étalonné, ou si la valeur est hors de 0-14 - « pas de données »
(«HeT AaHHbIX»).

Refroidissement
Le schéma de refroidissement de cette compilation du micrologiciel : « pompe » («Hacoc»), « deux vannes » («fBa knanaHa») ou « indisponible »
(«HefoCTYMHO»).

Progression
La part du temps de I'étape écoulée depuis son début, par rapport au champ « Délai max., min » («Ta/iM-ayT, MVH») (pour un maintien - par rapport a
la durée de maintien).

Démarrer | Arréter la fabrication du fromage
Lance le programme a partir de la premiére étape. Pendant le fonctionnement, le bouton s'appelle « Arréter la fabrication du fromage » («OcTaHOBUTb
cbipoBapeHue») et termine le programme avec confirmation.

Etape suivante / Confirmer
Passe a I'étape suivante. Aux étapes « Action manuelle », « Vidange » et « Dosage » manuel, le bouton s'appelle « Confirmer » («MogTBEPAUTLY) -
I'étape ne se termine pas sans appui dessus.

PO0ODODOO

Graphique
Ouvre le graphique local des températures.

Temps de travail
Depuis combien de temps I'étape est en cours. Pour un maintien, le temps passé en sous-chauffe au-dela de la tolérance est compté partiellement, et
le temps en sous-chauffe de 3°C ou plus ou en surchauffe au-dessus de la tolérance n'est pas compté.

Délai maximal
Le temps restant avant |'arrét forcé de I'étape par dépassement du délai.
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Etape en cours et suivante
La carte de I'étape en cours : nom, progression, temps de travail, délai maximal et nom de I'étape suivante du programme.

Sur un écran de téléphone, a la place des cartes séparées, un bloc « Essentiel » («KntoueBoe») s'affiche : la température de la cuve, la consigne de I'étape, la
température actuelle, le temps de travail et le délai maximal.

Le bloc « Capteurs » («Jatumnku») affiche tous les capteurs de température branchés, et le schéma au centre montre la cuve avec sa température actuelle. En
bas se trouve la ligne « Systéeme » («Cuctema») : mémoire libre (Heap), température de la carte (BME temp), niveau du signal Wi-Fi (RSSI), espace libre dans
le systéme de fichiers et, si la pompe a eau est utilisée, son PWM.

L'onglet « Programme » est I'éditeur d'étapes, voir Programme de fabrication du fromage.

L'onglet « Recettes » méne & la page Catalogue de recettes de fromage du site : le catalogue de recettes de samovar-tool.ru, un apergu du programme
d'aprés la recette et son application.

L'onglet « Avancé » contient le bouton « Etalonnage du pH » («Kanm6poska pH») (méne a la page Etalonnage du pH), un rappel sur le branchement du PH-
4502C et du relais n° 4, ainsi qu'un champ pour exécuter des commandes Lua et des boutons Lua, s'ils sont définis dans les fichiers btn_cheese_button1.lua et
btn_cheese_button2.lua.

Déroulement du travail

. Attribuez les capteurs de température et, si nécessaire, étalonnez le capteur de pH et la pompe doseuse.

. Dans l'onglet « Programme », composez le programme et appuyez sur « Enregistrer le programme » («CoxpaHuTb Nporpammy»).

. Dans l'onglet « Processus », appuyez sur « Démarrer la fabrication du fromage » («Hauatb cbipoBapeHue»). Samovar vérifie le programme : les étapes avec
une température doivent avoir un capteur attribué, pour un agitateur en 12C la carte 12CStepper doit étre branchée, pour un doseur local I'étalonnage de la
pompe doit étre fait, pour I'étape « Refroidissement » un schéma de refroidissement doit étre disponible, pour I'étape « Attente du pH » («OxugaHue pH»)
I'étalonnage du pH doit étre enregistré, et pour I'étape « Lua » le fichier /cheese.lua doit exister. Si la vérification échoue, la raison avec le numéro de ligne
apparait dans les messages, et le chauffage ne s'allume pas.

. Apres la vérification, un fichier journal est créé, le chauffage s'allume et la premiere étape commence. Chaque passage a une étape s'accompagne du message
« Ligne N ; nom de I'étape » («CTpoka N; Ha3BaHWe atana»).

. Les étapes « Action manuelle » («Py4Hoe felicTBne»), « Vidange » et « Dosage » en méthode manuelle attendent le fromager : effectuez I'action et appuyez
sur « Confirmer » («MoaTBepanTb») (c'est ainsi que s'appelle alors le bouton « Etape suivante » («Cnegytouuii atan»)). Le bouton « Etape suivante » permet de
terminer n'importe quelle étape plus tot. Un appui court sur le bouton universel fait la méme chose, et un appui long termine la fabrication du fromage.

. Apres la derniére étape, Samovar coupe le chauffage, le refroidissement, I'agitateur et le doseur, ferme la vanne de vidange et affiche le message « Programme
de fabrication du fromage terminé » («lporpamma cbipoBapeHus 3aBeplueHa»). La ligne d'état indique « Attente » («OxugaHue»).

Avant chaque changement d'étape, tous les actionneurs sont mis dans un état sdr (chauffage et refroidissement coupés, agitateur et doseur arrétés, vidange
fermée), puis tout ce dont la nouvelle étape a besoin est mis en marche.

Arrét, délais maximaux et erreurs

Arréter la fabrication du fromage («OcTaHOBUTb CbipoBapeHue») - termine le programme a tout moment (avec confirmation). Le résultat est le méme qu'a une
fin normale : toutes les sorties sont coupées, la vanne de vidange est fermée.

Délai maximal. Chaque étape a une limite de temps (le champ « Délai max., min » («Taiim-ayT, MuH») ; pour |'étape « Maintien » («Bblaepxka»), c'est « Délai
max. total, min » («O6wwuii Talim-ayT, MUH»)). Si I'étape ne se termine pas dans ce délai, la fabrication du fromage s'arréte avec le message « Ligne N : délai
maximal de |'opération du programme fromage dépassé » («Ctpoka N: Taiim-ayT onepauumn CbipHOI Nporpammbl») (pour un maintien - « Délai de maintien
dépassé » («Taiim-ayT BbifepXKU»)). L'exception est « Brassage » («[epemelunBaHue») : sa durée est la condition de fin.

Les erreurs d'étape arrétent aussi le programme avec le message « Ligne N : raison » : pas de données du capteur de température choisi, erreur de |'agitateur
ou du refroidissement, pH non fiable pendant plus de 10 s a I'étape « Attente du pH », erreur du script Lua.

Le systéme de sécurité fonctionne comme en mode Biére : arrét d'urgence quand la température de la cuve dépasse BOILING TEMP + 5°C, quand la
température limite de I'eau ou du TCA est dépassée a |'étape de refroidissement, et en I'absence de débit d'eau (si le controle du débit est activé). La surchauffe
et les situations d'urgence sont décrites sur la page Bouton d'arrét d'urgence, capteurs d'urgence supplémentaires.

Redémarrage pendant la fabrication du fromage. Samovar mémorise le mode et le numéro de I'étape en cours. Aprés un redémarrage, le chauffage ne
reprend pas, et le message « Session interrompue par un redémarrage : ligne N/M » («Ceccusi npepBaHa nepesarpy3koii: cTpoka N/M») apparait dans les
messages. Si le programme de l'instantané ne passe pas la vérification, il est effacé, et le programme par défaut n'est pas substitué - composez a nouveau le
programme.
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Programme de fabrication du fromage

Le programme se définit dans I'onglet « Programme » («Mporpamma») de la page principale du mode Fabrication du fromage. Chaque ligne est une étape ; les
étapes s'exécutent dans l'ordre. Un programme peut comporter jusqu'a 20 étapes.
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L'onglet « Programme » du mode Fabrication du fromage («Bknagka «lporpamma» pexumMa CbipoBapeHue»)

valeurs par défaut.

RPM

D00 0000 OOD OO

"VImnopt").

Numéro d'étape («<Homep atana»)
Le numéro d'ordre de la ligne. Les étapes s'exécutent de haut en bas.

Type d'étape («Tun atana»)
Chauffe, Maintien, Refroidissement, Brassage, Dosage, Attente du pH, Action manuelle, Vidange ou Lua ("Harpes, Bbigepxka, OxnaxgeHue,
MepemelunBaHve, o3mpoBaHue, OxuaaHue pH, PyuyHoe geiicteue, Cnus, Lua“). Au changement de type, les champs de la ligne reprennent les

Valeur 1 («3HaueHue 1»)
La température cible (pour le dosage - le volume en ml). L'intitulé au-dessus du champ change selon le type d'étape.

Valeur 2 («3HaueHue 2»)
Le délai maximal de I'étape en minutes ; pour un maintien - la durée de maintien, pour un brassage - la durée.

Valeur 3 («3HaueHue 3»)
Pour la chauffe - la vitesse en °C/min, pour un maintien - le délai maximal total, pour I'attente du pH - le pH cible, pour le dosage - la vitesse ou le
composant. Pour une action manuelle, cet emplacement contient la liste des actions.

Agitateur («Mewwanka»)
L'appareil d'agitation : NONE, RELAY (relais n° 2) ou 12C (une carte 12CStepper).

Marche, s («Pa6orta, c»)
La durée de marche de I'agitateur en secondes. O - I'agitateur est allumé pendant toute I'étape.

Pause, s («Mays3a, c»)
La pause entre les démarrages. 0 avec une durée de marche définie - I'agitateur est allumé une seule fois.

Capteur | Méthode («faTtumk | Cnoco6»)
Le capteur de température utilisé par I'étape (Bouilleur, Eau, Colonne, Vapeur, TCA ; "Ky6, Boga, Llapra, Map, TCA"). Pour le dosage - la méthode :
"Manuel" ou "Moteur pas a pas local" ("BpyuHyto" ou "/lokanbHbIii LWaroBbIii ABuUratens”).

Ajouter une ligne («J06aBUTb CTPOKY»)
Insére une nouvelle étape aprés la ligne courante.

Supprimer la ligne («<Yganutb cTpoKy»)
Supprime la ligne. La derniére ligne restante ne peut pas étre supprimée.

Enregistrer le programme («CoxpaHUTb NporpaMmmy»)
Vérifie toutes les lignes et envoie le programme & Samovar. A c6té se trouvent "Exporter” vers un fichier et "Importer" depuis un fichier ("3kcnopt",

La vitesse de rotation de |'agitateur 12C. Pour RELAY et NONE - 0. Le sens de rotation se choisit dans la liste voisine.

Lorsque vous changez le type d'étape, les champs de la ligne reprennent les valeurs par défaut de ce type, et les champs inutiles sont masqués. Les valeurs
sont vérifiées a I'enregistrement : température de 0 a 150°C, durée de 0 & 1440 min. En cas d'erreur, le message « Vérifiez les champs de I'étape N »

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026

159/197



(«MNpoBepbTe nons atana N») s'affiche, et un tel programme n'est pas envoyé a Samovar.

Enregistrer le programme («CoxpaHuTb nporpammMy») - envoyer le programme a Samovar. Pendant la fabrication, I'onglet « Processus » («[pouecc») utilise le
dernier programme enregistré, et non les modifications non enregistrées.

Exporter («3kcnopT») - télécharger le programme dans le fichier cheese-program.txt.

Importer («imnopT») - charger un programme depuis un fichier texte. Le fichier est vérifié de la méme facon que les lignes de I'éditeur ; en cas d'erreur, le
programme actuel ne change pas.

Format de ligne

Dans le fichier et dans la mémoire de Samovar, une ligne est stockée sous forme de six champs séparés par des points-virgules :
Type,Valuel;Value2,Value3;Stirrer;Value4

La signification des champs « Valuel-4 » dépend du type d'étape (voir le tableau ci-dessous). Le champ « Stirrer » (agitateur) se compose de quatre nombres
séparés par / : appareil*tr/min“marche, s"pause, s. Par exemple :

Types d'étapes

Dans toutes les étapes sauf « Brassage » («[NepemeluvBaHue), le champ « Délai maximal, min » («Talim-ayT, MWH») est la durée maximale de I'étape : si
I'étape ne se termine pas dans ce délai, la fabrication du fromage s'arréte. « Capteur » («JaTtunk») est le capteur de température utilisé par I'étape : « Bouilleur »
(«Ky6»), « Eau » («Boga»), « Colonne » («Lapra»), « Vapeur » («lMap») ou « TCA » («TCA»). La température est considérée comme atteinte lorsque le relevé
du capteur reste a +0.3°C de la cible pendant 10 secondes d'affilée.

H - Chauffe («HarpeB»). Champs : « Cible, °C » («Lienb, °C»), « Délai maximal, min », « Vitesse, °C/min » («CkopocTb, °C/MuH»), « Capteur ». La consigne de
chauffe monte depuis la température de départ a la vitesse donnée jusqu'a atteindre la cible. L'étape se termine lorsque le capteur a atteint la cible.

P - Maintien («Bbigepxka»). Champs : « Cible, °C », « Maintien, min » («Bblaepxka, MUH»), « Délai maximal total, min » («O6Lwuii Talim-ayT, MUH»),

« Capteur ». Samovar maintient la cible. La durée de maintien est comptée intégralement tant que la température ne s'écarte pas de la cible de plus de la
tolérance. La tolérance est le champ « Dépassement de consigne » («BbineT 3a yctaBky») du capteur de I'étape dans l'onglet Réglages - Température
(«HacTtpoliku - Temnepatypa») : de 0.3°C a 3°C ; une valeur inférieure a 0.3°C (y compris 0) est traitée comme 0.3°C. Lorsque la température est sous la cible
de plus de la tolérance, le temps est compté partiellement - d'autant moins que I'écart est grand ; avec un écart de 3°C ou plus, ainsi qu'avec un dépassement
au-dela de la tolérance, le temps n'est pas compté du tout : le message « Maintien suspendu : température hors de la plage » («Bblaepxka NnprocTaHoB/eHa:
Temneparypa BHe Mo/ockl») arrive, puis, apres le retour de la température, « Maintien repris » («Bblgepxka npogomkeHa»). L'étape se termine lorsque la durée
définie est cumulée. Le délai maximal total se compte depuis le début de I'étape et ne peut pas étre inférieur au maintien ; a son expiration, le processus s'arréte
avec « Délai de maintien dépassé » («TaiiM-ayT BblAEPXKI»).

C - Refroidissement («OxnaxaeHue»). Champs : « Cible, °C », « Délai maximal, min », « Capteur ». Le chauffage est coupé ; tant que la température est au-
dessus de la cible, de I'eau de refroidissement est fournie (plus de 1°C au-dessus de la cible - plein débit, plus prés - débit minimal). L'étape se termine lorsque
le capteur a atteint la cible ; le refroidissement est alors coupé. Le schéma de refroidissement « pompe » ou « deux vannes » est nécessaire.

M - Brassage. Champ : « Durée, min » («nuTensHOCTb, MiUH»). Un agitateur est nécessaire. L'étape se termine a I'expiration de la durée ou, si I'agitateur a une
durée de marche sans pause définie, immédiatement apres avoir tourné une fois pendant cette durée. L'étape n'a pas de délai maximal.

D - Dosage («[o03upoBaHune»). Champs : « Volume, ml » («<O6bEM, M1»), « Délai maximal, min », « Méthode » («Cnoco6») et un troisieme champ qui dépend
de la méthode.

« Manuel » («BpyuHyto») - le troisieme champ est « Composant » («kKomnoHeHT») (Ila méme liste que pour I'action manuelle). Samovar attend que le fromager
ajoute le composant et appuie sur « Confirmer » («[oaTBEPAUTL).

« Moteur pas a pas local » («/lokasibHbIi LWaroBbIi ABuratenb») - le troisieme champ est « Vitesse, ml/min » («CkopocTb, MA/MuH»). Le volume est fourni par la
pompe péristaltique standard de Samovar ; le volume et la vitesse sont convertis en pas a l'aide de I'étalonnage de la pompe, la pompe doit donc étre étalonnée
(Pompe). L'étape se termine lorsque la pompe a débité le volume défini. Les variantes de dispositifs de dosage sont décrites a la page Doseurs d'additifs.

N - Attente du pH («Oxupganne pH»). Champs : « Température, °C » («Temnepatypa, °C»), « Délai maximal, min », « pH cible » («Lienesoii pH»), « Capteur ».
Samovar maintient la température et surveille le capteur de pH. L'étape se termine lorsque le pH ne dépasse pas la cible pendant 30 secondes d'affilée. Sile
relevé du pH n'est pas fiable (pas de données ou hors de 0-14) pendant plus de 10 secondes, la fabrication du fromage s'arréte avec le message « pH non
fiable depuis 10 secondes » («pH HepgocToBepeH 10 cekyHA»). L'étape nécessite un étalonnage du pH enregistré.

W - Action manuelle («PyuHoe geiicTBne»). Champs : « Délai maximal, min », « Action » («[elictBue»). Samovar ne fait rien (sauf I'agitateur, s'il est défini) et
attend I'appui sur « Confirmer ». La liste des actions : « Ajouter les ferments » («BHeCTV 3akBacky»), « Ajouter I'enzyme » («BHecTn thepMeHT»), « Ajouter un
additif » («<BHecTn fo6aBky»), « Trancher le caillé » («Pa3pesatb cryctok»), « Mettre en moules » («epenoxuTs B hopMbi»), « Commencer ou modifier le
pressage » («Hauarb unv n3MeHuTb NpeccoBaHmne»), « Retourner le fromage » («MepeBepHyTL Chbip»), « Autre action » («[pyroe aeiictue»). Le nom de I'action
sert d'indication dans le programme ; dans la ligne d'état, Samovar affiche seulement « Action manuelle ».

S - Vidange («CnuB»). Champ : « Délai maximal, min ». La vanne de vidange (relais n° 4) s'ouvre et Samovar attend |'appui sur « Confirmer ». La vanne se
ferme au passage a I'étape suivante. Aucun agitateur ne peut étre défini pour cette étape.

L - Lua. Champ : « Délai maximal, s » («Taiim-ayT, cek»). Un script du fichier choisi dans la fenétre « Etape Lua » («Lua-atan») est lancé (n'importe quel fichier
lua de la mémoire de Samovar ; le délai maximal et les paramétres que le script recoit dans la table arg y sont aussi définis, voir Lua). Pour passer a I'étape
suivante, le script doit appeler setNextProgram(). Si le script se termine sans cet appel ou avec une erreur, la fabrication du fromage s'arréte. Aucun
agitateur ne peut étre défini pour cette étape.

Agitateur

L'agitateur se définit séparément dans chaque ligne et ne fonctionne que pendant cette étape. Cing champs :

Agitateur («<Meluanka») - l'appareil : « NONE » - pas d'agitateur ; « RELAY » - relais n° 2 (marche/arrét) ; « 12C » - le moteur pas a pas d'une carte |2CStepper.
Pour « I2C », la carte doit étre raccordée, sinon le programme ne démarrera pas.

RPM - la vitesse de rotation pour « 12C », un entier supérieur a zéro. Pour « RELAY » et « NONE », elle doit valoir 0.

Sens («HanpasneHue») - « Direct » («[psamoe») ou « Inverse » («O6paTHoe»), uniquement pour « I12C ». Dans le fichier, le sens inverse s'écrit sous forme de

tours négatifs (par exemple 2°-120"0"0).
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Marche, s («Pa6oTa, c») et Pause, s («lay3a, c») - le cycle. Marche 0 - I'agitateur est allumé pendant toute I'étape. Marche supérieure a 0, pause O - |'agitateur
est allumé une fois pendant la durée donnée puis éteint. Marche et pause toutes deux supérieures a 0 - I'agitateur alterne marche et pause jusqu'a la fin de
I'étape. Une pause sans marche n'est pas autorisée.

Au passage a |'étape suivante, l'agitateur s'arréte et redémarre selon les réglages de la nouvelle ligne.
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Catalogue de recettes de fromage du site

L'onglet « Recettes » («PeuenTbi») de la page principale du mode Fabrication du fromage ouvre cette page - le catalogue de recettes de fromage de samovar-
tool.ru, avec un apercu et la possibilité d'appliquer un programme directement dans le navigateur, sans enregistrer de fichier sur votre ordinateur.

Catalogue

Il existe trois sources de recettes : « Principales » («OcHOBHbIe»), « Utilisateurs » («lMonb3oBatenbckue») et « Mes recettes » («Mou») (boutons au-dessus de la
liste). Pour la source « Mes recettes », un jeton Blynk doit étre défini dans les parametres de I'appareil - sinon le message « Aucun jeton Blynk n'est défini dans
I'appareil pour la liste “Mes recettes”. » («ns cnncka «Mow» B ycTpoiicTee He 3afaH TokeH Blynk.») s'affiche et les filtres deviennent indisponibles : seule la
recherche par nom parmi les recettes déja chargées fonctionne.

Pour « Principales » et « Utilisateurs », la recherche par nom et des filtres sont disponibles : famille de fromage, style, pays, type de lait, difficulté. La liste des
recettes est paginée ; les boutons « Précédent » («Hasag») et « Suivant » («Bnepég») changent de page.

Le bouton « Ouvrir CheeseXML » («OTkpbITb CheeseXML») a cbté de la recherche charge une recette depuis un fichier .xml local de votre ordinateur - cela
fonctionne comme le choix d'une recette dans le catalogue, sauf que la source affichée dans le panneau d'apercu est « CheeseXML local » («/lokafbHblii
CheeseXML»).
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Catalogue de recettes de fromage sur la page « Recettes » («Peuentbi»)
Source des recettes
« Principales » («OcHoBHble»), « Utilisateurs » («[Monb3oBarenbckne») ou « Mes recettes » («Mou») (« Mes recettes » nécessite le jeton Blynk défini
dans les paramétres de l'appareil).

Recherche et filtres
Recherche par nom et filtres : famille de fromage, style, pays, type de lait, difficulté. Les filtres sont indisponibles pour la source « Mes recettes ».

Ouvrir CheeseXML
Charge une recette depuis un fichier .xml local de votre ordinateur au lieu du catalogue du site.

Liste des recettes
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Un clic sur une recette la charge dans le panneau d'apergu du programme.

Liste paginée
Changez de page avec les boutons « Précédent » («Hasagy») / « Suivant » («Bnepéa).

Apercu du programme

Un clic sur une recette de la liste (ou le chargement d'un fichier local) I'ouvre dans le panneau de droite : nom, source, nombre d'étapes. Si la recette comporte
une étape avec une plage de températures au lieu d'une valeur fixe, un champ permettant de choisir une valeur dans cette plage apparait au-dessus du bouton
« Convertir » («Mpeo6pa3osaTb») - sans ce choix, la conversion est impossible (« Etape “..." : choisissez une seule valeur de température dans la plage. »
(«9Tan «...»: BblbepuUTE OAHO 3HAYEHWE TeMMepPaTypbl U3 AuanasoHa.»)).

Le bouton « Convertir » («[Tpeo6pa3oBaTb») construit un programme Samovar a partir des étapes de la recette et |'affiche dans un champ de texte en lecture
seule, avec une liste d'avertissements. Par exemple : les étapes que l'automatisme ne peut pas réaliser (ajout manuel du ferment, découpage du caillé, etc.)
deviennent des actions manuelles avec le message « L'étape “...” n'est pas prise en charge par l'automatisme et a été convertie en action manuelle. » («3tan
«...» He NnofAepXnBaeTcsl aBToMaTukoli 1 npeo6pasoBaH B pyyHoe felicTre.») ; les étapes d'affinage ne sont pas incluses dans le programme (« Les étapes
d'affinage sont exclues du programme Samovar. » («CTaguu co3peBaHnsi UCK/IOUEHbI U3 NporpammMbl CamoBapa.»)) ; si le délai d'attente de I'étape ne peut pas
étre tiré de la recette, Samovar applique le sien - un avertissement l'indique aussi. Un programme ne peut pas dépasser 30 étapes - dans ce cas, le message
« Le programme comporte plus de 30 étapes ; I'application est indisponible. » («B nporpamme 6osbLue 30 3Tanos; NpyMeHeHWe HeAoCTyNHO.») s'affiche et le
programme ne peut pas étre appliqué.

NPOrPAMMA
Tomm

KaTtanor OCHOBHbIE - 3Tanos: 3

BHeceHWe 3aKBacku: BolbepuTte Temneparypy (30-34 °C)

OGopygoBaHue

AsToOnogaya fobaBok [ HET, BHOCUTb BPYYHY0

MepemMellMBaHne [ HeT

* 37an «Harpes Monoka»: K BbifepxKe fnobasneH 3anac Taim-ayta 60 MUH.

s 3Tan «BHeceHWe 3aKBacku»: K Bbiepxke fobasneH 3anac Taim-ayTa 60 MUH.

s OTan «Pa3peska CrycTkax»: [/1f py4Horo AefdCTBMA YCTaHOBEeH Taim-ayT 30 MUH. °

* DTan «Paspeska CrycTka» He NojAepKWBasTcA aBTOMAaTMKON 1 npeobpasoBal B py4Hoe
pelicTeue.

P;32;15;75;07070"0;0
P;32;45;105;070"0"0;0
W;0;30;4;070"0"0;0

0 (R e

MpeAnpocMoTp roTos. MporpaMma eLué He NpUMeHeHa.

Apercu du programme : choix d'une température dans une plage, conversion et avertissements
Recette
L Nom, source (catalogue, « Ma recette » («Moii peuenTt») ou « CheeseXML local » («/lokanbHblii CheeseXML»)) et nombre d'étapes.

Choix de la température
Pour les étapes avec une plage de températures au lieu d'une valeur fixe, vous devez choisir une valeur dans la plage.

Convertir
Construit un programme Samovar a partir des étapes de la recette.
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Avertissements
Par exemple, quelles étapes sont devenues des actions manuelles et ou le délai d'attente par défaut a été appliqué.

Apercu du programme
Les lignes du programme terminé, en lecture seule. 30 étapes au maximum.

Appliquer le programme
Disponible uniqguement en mode « Fromage » («CbIp») ; envoie le programme a I'appareil sans démarrer la fabrication.

Ouvrir I'éditeur
Ouvre l'onglet « Programme » («Mporpamma») du mode Fabrication du fromage, ou vous pouvez affiner et enregistrer le programme.

Q0000

Le bouton « Appliquer le programme » («[pyMeHUTL NporpammMy») envoie le programme terminé dans la mémoire de Samovar - comme « Installer le
programme » («YcTaHOBMTb NporpamMmy») dans l'onglet « Programme » («lNporpamma») du mode Fabrication du fromage, sans démarrer la fabrication (« Le
programme a été accepté par l'appareil. Il n'a pas été démarré. » («[porpamMma nNpuHATa ycTpoincTBOM. 3anyck He BbINOMHANCA.»)). Le bouton n'est disponible
que lorsque Samovar est en mode « Fromage » («CbIp») et que la conversion s'est terminée sans erreur bloquante ; sinon, I'un de ces messages s'affiche sous
les boutons : « Pour appliquer, passez Samovar en mode “Fromage”. » («[na npumeHeHns nepekntounte CamoBap B pexum «Cbip».») ou « La conversion ne

peut pas étre appliquée. » («[Mpeo6pasoBaHne HENb3A NPUMEHNTb.»).

Le lien « Ouvrir I'éditeur » («OTKpbITb peAakTop») mene a la page principale du mode Fabrication du fromage (onglet « Programme » («lporpamma)), ol vous
pouvez consulter le programme appliqué, I'affiner et I'enregistrer de la maniére habituelle - voir Programme de fabrication du fromage.
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Etalonnage du pH

Le capteur de pH PH-4502C délivre une tension que Samovar lit sur I'entrée LUA _PIN sous forme de valeur ADC (0-4095) et convertit en pH avec la formule

pH =k - ADC + d. Chague électrode a ses propres coefficients k et d : avant le premier brassin et aprés le remplacement de I'électrode, le capteur doit donc
étre étalonné avec deux solutions tampons. Sans étalonnage, le champ pH de la page principale affiche « pas de données » («HeT gaHHbIx») et I'étape « Attente
du pH » («<Oxuganune pH») du programme ne démarre pas.

La page d'étalonnage s'ouvre avec le bouton « Etalonnage du pH » («Kanu6poska pH») de l'onglet « Supplémentaire » («[lononHuTensHo») du mode
Eabrication du fromage («CbipoBapeHue») ou de l'onglet Réglages —» Fromage («HacTpoiikn — Cbip»). Le capteur n'est interrogé qu'en mode Fabrication du
fromage - dans les autres modes, la page affiche « pas de données ».

2 Camogap Pewum  lpathuk  Peuentol  HacTpoiiku

Kanu6poska pH

Tekywee 3Haue° 6.45 pH - ADC: 1830 a

MpowmoiiTe anexkTpod, NoMecTUTe er- rhep n goxauTteck cTabunbHoro ADC. MosTopuTe ansa BToporo Bydepa.

pH nepeoii To4KK: | 7.00 _ ADC: — a
pH BTOpOIi TOuKK: | 4.00 | ADC: —

-

-0.002= |

\ -,

Cmewenue d: | 12.87 |

CoxXpaHWTb KannopoeKy m

KoadhhuumeHTbl paccuuTaHbl. CoOXpaHuTe uX. m

Koadhuymenr k:

-

Be3 USE_ADS1115 PH-4502C nogkniouaetca K LUA_PIN Yepes cornacosaHne ypoBHa A0 3,3 B 1 KoHnvkTyeT ©
MPX5010DP.

La page d'étalonnage du capteur de pH
Valeur actuelle («Tekyuiee 3HaueHne»)
Le pH converti avec les coefficients enregistrés. « pas de données » («HeT fiaHHbIX») - le capteur n'est pas interrogé ou le résultat est hors de la plage
0-14.

ADC
La mesure brute de I'entrée LUA_PIN (0-4095), mise a jour une fois par seconde. Les points d'étalonnage sont capturés a partir de cette valeur.

pH du premier point («<pH nepBoii TOUKM»)
Le pH de la premiére solution tampon (7.00 par défaut).

ADC du point («<ADC TOUKU»)
La valeur ADC mémorisée lors de la capture du point.

Capturer («3achmkcuposarb»)
Mémorise I'ADC actuel avec le pH saisi. Des données récentes du capteur et un pH de 0 a 14 sont nécessaires.

pH du second point («pH BTOpoii TOUKu»)
Le pH de la seconde solution tampon (4.00 par défaut). L'ADC du second point doit étre différent de celui du premier.

Calculer («Paccuntarb»)
Calcule k et d a partir des deux points capturés et les place dans les champs ci-dessous.
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Coefficient k («KoadhcpuumeHT k»)
Pente : la variation du pH par unité d'’ADC. Peut étre saisi manuellement.

Décalage d («<CmewieHue d»)
Décalage : le pH pour ADC = 0. Peut étre saisi manuellement.

Enregistrer I'étalonnage («CoxpaHuUTb KaiMGpPOBKY»)
Ecrit k et d dans les paramétres de Samovar. La plage autorisée va de 100 & 100.

Message («Coo6LieHne»)
Le résultat de la derniére action : « Point 1 capturé » («Touka 1 3achmkcupoBaHa»), « Coefficients calculés. Enregistrez-les » («KoadcpuupeHTbl
paccunTaHbl. CoxpaHuTe nx»), « Etalonnage enregistré » («Kanmbposka coxpaHeHa») ou un texte d'erreur.

0000

Procédure d'étalonnage

. Rincez I'électrode, plongez-la dans la premiére solution tampon et attendez que la valeur ADC cesse de varier. La mesure est mise a jour une fois par seconde.

. Dans le champ « pH du premier point » («pH nepsoli Toukn»), saisissez le pH du tampon (7.00 par défaut) et appuyez sur « Capturer » («3aduKcmpoBaTb»). La
valeur ADC mémorisée s'affiche a coté. S'il n'y a pas de données du capteur ou si le pH est hors de la plage 0-14, le message « Un ADC récent et un pH de 0 a
14 sont nécessaires » («HyxHbl cBexuit ADC v pH ot 0 go 14») apparait.

. Rincez I'électrode, plongez-la dans le second tampon (4.00 par défaut) et capturez le second point de la méme maniere. Les valeurs ADC des deux points
doivent étre différentes.

. Appuyez sur « Calculer » («Paccuntarb»). Les coefficients sont calculés a partir des deux points : kK = (pH2 = pH1) / (ADC2 — ADC1),d = pH1 — k -

ADCL1 - et sont placés dans les champs « Coefficient k » («KoadpdpnpmeHT k») et « Décalage d » («CmelleHue d»).

. Appuyez sur « Enregistrer I'étalonnage » («CoxpaHuTb KanmbpoBky»). Les coefficients sont écrits dans les parametres de Samovar et sont conservés aprés un
redémarrage. Dans le micrologiciel avec filtre médian, aprés la modification des coefficients, il faut attendre cing nouvelles mesures : la ligne « Valeur actuelle »
(«TekyLyee 3HauyeHune») affiche alors le pH du tampon dans lequel se trouve I'électrode.

Vous pouvez aussi saisir les coefficients manuellement, s'ils sont connus, et les enregistrer sans capturer de points. La plage autorisée pour k et d va de -100 a
100. Avant le premier étalonnage, les parameétres contiennent k = 1 et d = 1 : la valeur convertie sort de la plage 0-14 et Samovar considere le pH comme non
fiable.

Vérification. Apres I'enregistrement, plongez I'électrode dans un tampon et comparez la ligne « Valeur actuelle » avec le pH du tampon. La méme valeur est
affichée sur la page principale du mode et a I'étape « Attente du pH ». Dans le micrologiciel avec filtre médian, le pH est déterminé a partir de cing mesures
consécutives espacées d'une seconde. Le champ ADC reste la mesure brute pour I'étalonnage : attendez qu'il se stabilise avant de capturer chaque point.

Attention.

Lorsque le PH-4502C est raccordé a LUA_PIN, une adaptation des niveaux de tension est nécessaire ; le MPX5010DP ne doit
pas étre raccordé a la méme entrée. Lorsqu'un ADS1115 est utilisé, I'entrée LUA_PIN reste libre. Les schémas et I'entretien sont décrits
dans la section Le capteur de pH et son raccordement.
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Fonctionnement en mode manuel
Commande manuelle

Pour cela, vous pouvez définir une seule ligne de programme. Par exemple, celle-ci :
H;65535;0.10;0;0;120

Le volume de la ligne ne peut pas dépasser 65535 ml, et la premiére ligne du programme doit indiquer la tension (puissance) du régulateur de tension, sinon le
soutirage ne démarrera pas.

Aprés la commande « Allumer le chauffage » («BkntounTb Harpes»), Samovar demande au régulateur de lancer la montée en température forcée. Une fois les
températures définies atteintes, Samovar ouvre I'eau, termine la montée forcée et passe a la stabilisation de la colonne. Apres un appui sur « Démarrer le
soutirage » («Hauatb 0T60p»), Samovar passe a la ligne de programme ci-dessus et I'exécute jusqu'a avoir soutiré virtuellement 65,5 litres a 100 mi/h
(65.535/0.1 = 655 heures) ; pendant ce temps, vous pouvez piloter les parametres du soutirage. Vous pouvez modifier le débit de soutirage

et la tension du régulateur.

Le groupe de sécurité, le maintien de la température d'eau définie et le réglage « Rectification, distillation et BK jusqu'a la température du bouilleur »
(«PekTudmkaums, auctunnsaumsa n BK go temnepartypel B ky6e») fonctionnent aussi.

Le delta de température et les dépassements de la consigne par le thermomeétre ne sont pas pris en compte. Sur la ligne des tétes, le détecteur d'impuretés se
contente d'observer. Le bras basculant de la table de tri reste en permanence en position n°® 0.

Remarque :

Vous pouvez passer a tout moment a l'exécution automatique du programme. Il suffit d'ajouter une ligne de programme pour le
mode voulu, d'exécuter la commande « Installer le programme » («YcmaHosums npozpammy») puis d'appuyer sur « Suivant »
(«danee») dans la fenétre principale.

Samovar commence alors & exécuter le nouveau programme selon l'algorithme intégré. Le réglage manuel de la tension du
régulateur et du débit de soutirage reste disponible.
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Réglage manuel du débit de soutirage

Le débit de soutirage du programme en cours peut étre modifié dans la carte « Régulateur » («Perynsatop») de l'onglet
« Rectification » («PekTndmkanms») (page principale).

Samovar 7.00: le champ du débit de soutirage a été déplacé de l'onglet « Avancé » («[,ononHutensHo») vers la carte « Régulateur » de I'écran principal et
s'appelle « Débit, I/h » («CKopoCTb, N1/4»).

PErYNATOP

Tekyliee Hanp.: Lienesoe Hanp.:
100.0 v 100.0 v
Pexmum MouHocT

& 14505

HanpsweHue perynatopa: | |

CxopocTs, nfu | YcTaHOBUTHL

| 3achmkcupoBatk T oT6opa Tena |

La carte « Régulateur » («Perynatop») de l'onglet « Rectification » («PekTudpukaums»)

Valeur
o Saisissez le débit de soutirage en litres par heure. Appuyez sur « Définir » («YcTaHoBUTb») pour I'appliquer

Le débit de soutirage peut étre modifié a tout moment pendant I'exécution du programme, autant de fois que nécessaire.
Un débit réglé manuellement a priorité sur celui du programme et s'applique dés que vous appuyez sur « Définir »
(«YcTaHoBuTb»). Il reste en vigueur jusqu'a ce que Samovar passe a la ligne suivante du programme. Tant que le
programme de soutirage n'est pas lancé, la commande n'est pas exécutée.

Aprés un changement de débit, Samovar recalcule le temps restant de la ligne en cours, et pour le détecteur de percée
d'impuretés le nouveau débit devient le débit de référence.

Conseil.

Ainsi, si vous avez « trouvé » le bon débit (par exemple pour distiller une matiére premiére aromatique), vous pouvez corriger la
ligne suivante pour que le débit ne change pas au passage. N'oubliez pas d'appuyer sur « Définir le programme »
(«YcmaHosUMb ripoepammy»).
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Réglage manuel de la tension du régulateur

Vous pouvez modifier la tension fournie au régulateur a tout moment pendant I'exécution du programme de soutirage, chauffage allumé. Cela se fait dans
I'onglet « Accueil » («FnaBHas»), dans la carte « Régulateur » («Perynatop»)

PETYNATOP

Tekyuiee Hanp.: Llenesoe Hanp.:

100.0 v 100.0 B
Pesim MowrocTs

1 14506

HanpsweHue perynaropa: | |

YcTaHOBUTb HanpsxeHne
coenre [ (D

| 3achukeupoBath T oT6opa Tena |

La carte « Régulateur » («Perynatop») de l'onglet « Rectification » («PekTudpukaums»)
Saisie manuelle
Saisissez une valeur en volts (en watts pour le régulateur Stab-avr) et appuyez sur « Définir la tension » («YCTaHOBUTb HaNpspKeHNe»).

La tension (puissance) actuellement réglée sur le régulateur : issue de la ligne de programme ou saisie manuellement.

a Tension cible («Llenesoe Hanp.»)

Saisissez une valeur en volts (par exemple : 150 ou 171) et appuyez sur « Définir la tension » («YcTaHOBUTb HanpshkeHue»). Pour le régulateur Stab-avr, le
champ s'appelle « Puissance du régulateur » («MoLLHOCTb perynsitopa»), la valeur se saisit en watts et le bouton est « Définir la puissance » («YcTaHOBUTb
MOLLIHOCTb»). Le réglage manuel de la tension a priorité sur celui du programme et reste en vigueur jusqu'a ce que Samovar passe a la ligne suivante du
programme de soutirage

Remarque : si vous voulez que la tension réglée manuellement s'applique aussi a la ligne suivante du programme de soutirage,
mettez 0 (zéro) dans le champ « Tension » («HanpsixxeHue») de cette ligne

Remarque : au démarrage de la ligne suivante du programme de soutirage, le régulateur prend la tension indiquée dans cette
ligne, mais le champ de saisie affiche toujours la valeur saisie manuellement par I'opérateur. Pour savoir quelle consigne suit le
régulateur, comparez deux valeurs : le champ de saisie et « Tension cible » («Ljenesoe Harp.») dans la carte « Régulateur ».

Attention : en mode « Pré-engorgement » («[ped3axsieb»), le changement manuel de tension est appliqué, mais Samovar
continue d'exécuter l'algorithme de fonctionnement de la colonne en mode pré-engorgement.

Attention : en mode NBK, aux étapes « Optimisation » («Onmumu3ayus») et « Travail » («Paboma»), le changement manuel de
tension n'est pas effectué — Samovar affiche le message « La commande manuelle n'est pas disponible pendant I'Optimisation
et le Travail NBK » («Py4Hoe yrnpas/siieHue HedocmyrnHo Ha Onmumusayuu u 8 Pabome HEK»).
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Fonctionnement en mode surveillance

Si vous ne donnez pas la commande « Allumer le chauffage » («BkntounTb Harpe»), Samovar affiche dans l'interface web les températures actuelles de tous
les capteurs ainsi que la pression atmosphérique.

Les relevés de température sont aussi envoyés a Blynk (toutes les 5 secondes) et sont visibles dans I'application mobile.

Vous pouvez ainsi surveiller la température de n'importe quel équipement : une colonne, une cuve de maische (fermentation), une colonne a reflux en alambic
ou un alambic a chauffage indirect qui n'est pas piloté automatiquement.

ATTENTION !
Dans ce mode, le groupe de sécurité ne fonctionne pas : les températures limites de la vapeur, de I'eau, du bouilleur et du capteur de I'entrée supplémentaire

ne sont pas surveillées. Aucun journal n'est tenu (ni le journal local, ni celui du serveur samovar-tool.ru) et aucun graphique n'est tracé.

Ce mode est déconseillé, et I'opérateur porte I'entiére responsabilité de la sécurité des processus !
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Etendre les possibilités

Les possibilités de Samovar peuvent étre largement étendues grace a des modules supplémentaires raccordés au bus

I12C et a des scripts supplémentaires :

PCF8575 — un extenseur a 16 ports numériques. Il s'active dans le micrologiciel avec la ligne #define USE_EXPANDER 0x20 (I'adresse du module sur le bus).
PCF8591 — un extenseur a quatre entrées analogiques et une sortie analogique. Il s'active avec la ligne #define USE_ ANALOG_EXPANDER 0x48.
12CStepper — une carte avec un moteur pas a pas pour un agitateur ou une pompe doseuse, et quatre relais. Elle est détectée automatiquement au démarrage
de Samovar.

La programmation des fonctions supplémentaires repose sur le langage de script Lua. La prise en charge de Lua
s'active a la compilation du micrologiciel : dans le configurateur, avec la case « Utiliser Lua » («/cnonb3oBatb Lua»)
(section « Matériel » («<O6opygoBaHue»)) ; dans PlatformlO, avec I'environnement Samovar_lua ; lors d'une compilation
manuelle, avec la ligne #define USE_LUA dans le fichier user_config_override.h. L'éditeur de scripts s'ouvre avec le
bouton « Editeur » («Pegaktop») de la page Réglages.

Vous pouvez raccorder a I'extenseur de ports n'importe quels actionneurs ou boutons (capteurs fonctionnant comme
des boutons), et définir vous-méme ce qui doit se passer a un moment donné pendant le fonctionnement de Samovar.
Le script d'initialisation s'exécute au démarrage de Samovar, puis un autre script s'exécute une fois par seconde. Dans
le premier, vous décrivez les appareils nécessaires, dans le second, leur comportement. Par exemple, il peut vérifier la
température ou I'état actuel de Samovar et/ou allumer ou éteindre une pompe, ouvrir ou fermer une vanne, ou piloter
une résistance supplémentaire.

Vous pouvez enregistrer des variables dans la mémoire de Samovar, lancer jusqu'a 10 minuteries, obtenir I'état de
fonctionnement de Samovar, piloter I'agitateur, la pompe et les relais de la carte 12CStepper, et envoyer des requétes
HTTP. Autrement dit, vous pouvez raccorder un équipement supplémentaire et le piloter automatiquement pendant le
fonctionnement de Samovar.

Vous pouvez vérifier qu'un capteur de sécurité ne s'est pas déclenché et, si c'est le cas, éteindre Samovar directement
depuis le script, ou augmenter ou couper l'arrivée d'eau. Les scénarios possibles sont nombreux. lls dépendent de
I'équipement concret.

Les fonctions de base de Samovar ne changent pas.
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12CStepper

Extension des possibilités de Samovar avec la carte supplémentaire 12CStepper, dotée d'un moteur pas a pas et de quatre relais.

Le module peut étre utilisé comme appareil autonome. Il peut étre piloté seul, avec le menu sur un écran LCD 16x2 et un encodeur, ou en étant raccordé a
Samovar.

L'extension se raccorde a Samovar par le bus 12C avec quatre fils (comme I'écran LCD). Samovar détecte que I'extension est raccordée et peut la piloter.

Samovar 7.00: le micrologiciel fonctionne avec les cartes utilisant la version 3 du protocole. Jusqu'a dix cartes avec des adresses 12C de 1 a 10 peuvent se
trouver sur le bus : les cartes a adresse impaire (1, 3, 5...) sont des agitateurs, les cartes a adresse paire (2, 4, 6...) sont des pompes (pompage continu ou
remplissage d'un volume défini). Chaque carte indique a Samovar ce gu'elle sait faire : agitateur, pompage, remplissage, relais, capteur externe. Les cartes sont
recherchées au démarrage de Samovar puis interrogées en arriere-plan ; si au moins une est trouvée, un bouton « 12CStepper » apparait sur la page principale
de chaque mode et ouvre la page de commande des cartes. Une carte qui a répondu une fois sur le bus reste dans la liste jusqu'au redémarrage de Samovar ;
si la communication avec elle est perdue, elle est marquée comme indisponible.

En fonctionnement (programme de rectification, Lua, modes Biére et Fromage), Samovar utilise un agitateur de travail et une pompe de travail — les cartes
ayant l'adresse la plus basse parmi celles trouvées. Elles sont fixées au démarrage du processus et ne changent pas jusqu'a sa fin, méme si une carte
d'adresse plus basse apparait en cours de route.

En mode Biére, le premier relais sert a allumer et éteindre la pompe de transfert du moQt (par exemple, pour faire circuler le modt dans la cuve de brassage). Le
micrologiciel n'utilise pas les autres relais — c'est vous qui décidez de leur role, et vous pouvez les commuter depuis Lua. Les relais sont gérés par |'agitateur
de travail s'il a déclaré la prise en charge des relais, sinon par la pompe de travail.

Les réglages de la carte elle-méme (mode, vitesse, durée de fonctionnement et pause de I'agitateur, débit de la pompe, volume et débit de remplissage, pas par
millilitre) sont stockés dans la mémoire de la Nano et se modifient dans I'onglet Réglages — 12CStepper («HacTpoiikn — 12CStepper»), voir ci-dessous. La
page « I2CStepper » sert uniquement au démarrage et a l'arrét manuels.

La page « I2CStepper »

I2CStepper

P s
o YcTpoiicTBO Hacoc, agpec 2 v
\

HACOC, AAPEC 2
CocToRHHe
PaGortaer

Ceiuac
CxopocTbk: 0 nly; octanock: 0 MN; HanpaseHWe: NpsAMoe.

YNPABNEHUWE a

CKopocCTb, Nfy

e S

HanpasneHune | npamoe v
\

ObbEM, MmN

MycTo — Kauatk Bez OCTAHOBKM; Ha X04y — AoKauaTh OCTATOK.

o B

BKNO4MTL pene 1 BrniounTh pene 2 BrniouuTh pene 3
Brniounts pene 4

La page « I2CStepper » : la carte pompe d'adresse 2 est sélectionnée
Appareil («YcTpoiicTBO»)
La liste des cartes trouvées sur le bus ; elle s'affiche s'il y a deux cartes ou plus. Les agitateurs ont une adresse impaire, les pompes une adresse
paire.

Etat de la carte
« En marche » («Pa6oTtaeT») ou « Arrété » («OcTaHoBNEH») ; en dessous figurent la vitesse actuelle de la pompe et le volume restant.

Vitesse et volume
Vitesse de la pompe en litres par heure et volume en millilitres pour le bouton « Lancer » («3anyctuTb»). « Stop » («Cton») arréte la pompe.

Relais 1
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o S'affiche si la carte prend en charge les relais ; commute le premier relais de la carte.

Etalonnage de la pompe externe
Uniguement pour les cartes pompes : ouvre la page d'étalonnage « Pas/ml » («LLlaros/mn») de la carte sélectionnée.

Si deux cartes ou plus sont trouvées, une liste « Appareil » («YcTpoiicTBo») apparait en haut — elle permet de choisir la carte avec laquelle vous travaillez :

« Agitateur, adresse N » («Meluanka, agpec N») ou « Pompe, adresse N » («Hacoc, agpec N»). Avec une seule carte, la liste est masquée. Si la carte
sélectionnée est indisponible, le message « L'I2CStepper sélectionné est indisponible » («BbibpaHHbIli I2CStepper HegocTyneH») s'affiche a la place du
panneau — aucune autre carte n'est substituée automatiquement, vous devez la choisir dans la liste.

Pour la carte sélectionnée, la page affiche son type et son adresse, son état (« En marche » («PaboTaer») ou « Arrété » («<OcTaHOBNEH»)), la vitesse actuelle en
pas par seconde et le nombre de pas restants avant l'arrét. Les données sont actualisées toutes les deux secondes.

Commande. « Vitesse » («CKopocTb») est la vitesse du moteur en pas par seconde (de 1 & 18000), « Cible, pas » («Llenb, waros») est le nombre de pas a
effectuer. Le bouton « Lancer » («3anyctutb») envoie ces deux valeurs a la carte et démarre le moteur dans le mode enregistré dans la mémoire de la Nano :
pour un agitateur, c'est la rotation, pour une pompe, le remplissage avec le nombre de pas indiqué. Pour une pompe, il est plus simple de calculer le nombre de
pas a partir du volume : multipliez les millilitres voulus par « Pas/ml » («laros/mn») des réglages de la Nano. « Stop » («Cton») arréte le moteur. Le démarrage
est impossible si la pompe n'est pas étalonnée (« Pas/ml » vaut zéro) ou si Samovar est en train de changer de mode a ce moment — un message d'erreur
s'affiche alors.

Relais. Si la carte a déclaré la prise en charge des relais, un bouton « Activer le relais 1 » («BknouunTts pene 1») / « Désactiver le relais 1 » («BblknounTb pene
1») s'affiche — il commute le premier relais de la carte (en mode Biere, c'est la pompe a mo(t). Les relais 2—4 ne peuvent pas étre commutés depuis cette
page, uniqguement depuis Lua.

Etalonnage de la pompe externe. Le bouton n'est disponible que pour les cartes pompes qui prennent en charge le remplissage. Il ouvre la page d'étalonnage
de la carte sélectionnée : préparez un récipient gradué, réglez la vitesse du moteur et appuyez sur « Commencer I'étalonnage » («Hauyatb kanmbpoBky») — la
pompe se met a pomper. Lorsque exactement 100 ml ont été recueillis, appuyez sur « Valider 100 ml » («3adwmkcmpoBatb 100 mn») : Samovar calcule

« Pas/ml » et écrit la valeur dans la mémoire de la Nano. Refaites I'étalonnage aprés avoir changé les micropas du driver, le moteur, la téte de pompe ou le
tuyau.

Paramétres de Samovar
Réglages - 12CStepper. L'onglet « Réglages Nano 12CStepper » («HacTpoiikun Nano 12CStepper») affiche les réglages stockés dans la mémoire de la carte
elle-méme. Le bouton « Rechercher a nouveau les appareils 12C » («[epeckaHvpoBatb 12C-ycTpoiicTBa») relance la recherche des cartes sur le bus (par
exemple, aprés en avoir raccordé une nouvelle). S'il y a plusieurs cartes, choisissez celle qui vous intéresse dans la liste « Appareil ». Champs :
« Nouvelle adresse » («HoBblIii agpec») — l'adresse de la carte sur le bus, de 1 a 10. Une adresse impaire fait de la carte un agitateur, une adresse paire une
pompe ; une adresse déja occupée ne peut pas étre choisie. La nouvelle adresse prend effet apres le redémarrage de la Nano.
« Mode » («Pexum») — « Agitateur » («Mewwanka», adresse impaire uniquement), « Pompe » («Hacoc») ou « Remplissage » («HanonHeHve», adresse paire
uniquement). La carte fonctionne dans ce mode lorsque vous appuyez sur « Lancer » et sur les commandes de Lua et des applications.
« Pas/ml » — le coefficient d'étalonnage de la pompe : il sert & convertir les millilitres et les litres par heure en pas du moteur. Il est renseigné par I'étalonnage
(voir ci-dessus) ou manuellement. Tant qu'il vaut zéro, la pompe ne peut pas étre démarrée.
« Vitesse de |'agitateur » («<O60poTbl MeLasTkn»), « Fonctionnement de l'agitateur, s » («Pa6oTta mewanku, c»), « Pause de |'agitateur, s » («MNay3a meLanku,
c») — les paramétres de I'agitateur pour le fonctionnement autonome de la carte ; avec une pause de 0, I'agitateur tourne en continu.
« Débit de la pompe, ml/h » («Mogaua Hacoca, Mn/u») et « Pause de la pompe, s » («lMNay3a Hacoca, ¢») — pour le mode « Pompe » (pompage continu) ;
« Volume de remplissage, ml » («<O6bEM HanonHeHUs, Mn») et « Débit de remplissage, mi/h » («CKOpOCTb HaNoNHeHUs, MA/u») — pour le mode
« Remplissage ».
Le bouton « Enregistrer dans la Nano » («CoxpaHuTb B Nano») écrit les champs dans la mémoire non volatile de la carte ; ils sont conservés apres un
redémarrage de Samovar comme de la carte.
Réglages - Pompe («HacTtpoiikn — Hacoc»). Si une pompe I12C est trouvée, deux champs pour la rectification apparaissent dans l'onglet :
« Utiliser la pompe 12C au-dessus de la section de pasteurisation » («/icnonb3osatsk 12C-Hacoc Hag LiM») — la pompe participe a la rectification si elle a été
détectée au démarrage de Samovar : pendant le soutirage des tétes, elle devient la pompe principale ; pendant le cceur et le pré-engorgement, elle fonctionne
avec la pompe locale.
« Débit de soutirage au-dessus de la section de pasteurisation » («CkopocTb oT60pa Hag LiM») — la vitesse constante de la pompe 12C sur les lignes de caeur
B et de pré-engorgement C. Sur la ligne de tétes H, c'est la vitesse de la ligne de programme elle-méme qui est utilisée.
La vitesse en litres par heure de cette pompe est convertie en pas d'apres « Pas/ml » de la mémoire de la Nano ; le champ distinct « Nombre de pas de la
pompe 12C » («KonunyecTso Lwaros 12C Hacoca») n'existe plus dans les paramétres de Samovar.

Applications mobiles et site web
Les applications Samovar et la page de pilotage du Samovar sur le site samovar-tool.ru regoivent toutes les cing secondes la liste des cartes et leur état
(disponibilité, mode, vitesse, quantité restante, masque des relais) et permettent de démarrer et d'arréter une carte et de commuter les relais. Les réglages de la
Nano et I'étalonnage ne sont pas accessibles depuis les applications — uniquement depuis l'interface web de Samovar. Si une commande est refusée, la raison
arrive dans les messages de Samovar sous la forme « Blynk V37 a=N: code » («Blynk V37 a=N: kog»).

Schéma et raccordement
Schéma de raccordement
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Brochage pour le raccordement des périphériques :

/I Pins for I2C Master - connecting the screen and potentially other devices

/I SDA_PIN 0 //AO
/I SCL_PIN 2 /D2

/I Pins for 12C Slave - communication with Samovar

/I SDA_PIN A4
/I SCL_PIN A5

/I Pins for the stepper motor
#define STEPPER_STEP 3
#define STEPPER_DIR 4
#define STEPPER_EN 5

/IPins for the relays
#define MIXER_PUMP_PIN 13 // RELE_PIN1

#define RELE_PIN2 10  // RELE_PIN2
#define RELE_PIN3 11  // RELE_PIN3
#define RELE_PIN4 12 // RELE_PIN4

/I Pins for the encoder
#define ENC_CLK 7 //S2
#define ENC_DT 8 //S1
#define ENC_SW 9 //KEY

Conseil.

-
Hacoc

M1

| K CamoBapy
+5

Si vous prévoyez d'utiliser I'extension comme appareil séparé dans son propre boitier, il est judicieux de la raccorder a Samovar
avec un cable USB A-B (ordinateur - imprimante). L'alimentation du module (+/- 5 volts) et les deux signaux du bus 12C sont pris
directement sur I'écran de Samovar. Un connecteur USB-B est monté sur le boitier de Samovar.

Un connecteur USB-A est monté sur le boitier de I'extension.
Ainsi, une fois raccordée a Samovar, I'Arduino Nano regoit a la fois I'alimentation et le bus 12C. En utilisation autonome, une
alimentation séparée remplace Samovar, par exemple un chargeur de téléphone.
Avec une alimentation intégrée, un connecteur USB-B est monté sur la sortie de I'alimentation, et le méme céble USB A-B sert a

amener le courant, ce qui exclut d'envoyer par erreur +5 volts dans Samovar.

Périphériques.
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Le bloc de relais est utilisé en 5 volts, de préférence avec commande par optocoupleur. Vous pouvez aussi utiliser des
relais 12 volts, cablés de la méme fagon que dans Samovar.

N'importe quelle pompe convient : & moteur & courant continu ou & moteur alternatif monophasé ou triphasé. Le moteur
de la pompe est démarré et arrété via un relais puis via n'importe quel organe de puissance : contacteur ou relais
statique. Pour de petits volumes, envisagez la pompe a entrainement magnétique 15RM. Inox, silencieuse, avec un bon
débit.

Pour l'agitateur ou la NBK, n'importe quel moteur pas a pas bipolaire convient, a condition qu'il ait assez de puissance et
de couple. Un Nema 23 avec un driver adapté est recommandé.

Le croquis actuel pour I'Arduino Nano, qui pilote le moteur pas a pas et les quatre relais, peut étre téléchargé via ce lien
. Il vous faut la version avec le protocole v3 ; lors du passage depuis le protocole v2, la mémoire de la carte est
réinitialisée — vérifiez a nouveau l'adresse, le mode et « Pas/ml ». Sa vocation principale est d'étre utilisé avec
Samovar comme module d'extension. Vous devez utiliser les bibliotheques fournies avec Samovar.

Commande depuis Lua
Les fonctions sont disponibles lorsque le micrologiciel est compilé avec Lua (voir A propos du langage de script Lua). Les fonctions de l'agitateur s'appliquent &
l'agitateur de travail, celles de la pompe a la pompe de travail (les cartes d'adresse la plus basse, voir ci-dessus). Toutes les fonctions de démarrage renvoient 1
si la commande a été acceptée par la carte et 0 sinon — y compris lorsque la carte requise n'est pas sur le bus.
set_stepper_by_time(spd, direction, time) — démarrer I'agitateur : spd — vitesse en pas par seconde, direction — sens 0 ou 1, time — durée de fonctionnement en
secondes. Avec time = 0, I'agitateur tourne en continu jusqu'a une commande d'arrét ; spd = O arréte I'agitateur.
set_stepper_target(spd, direction, target) — démarrer la pompe en mode remplissage : spd — vitesse en pas par seconde (jusqu'a 18000), direction — sens 0 ou
1, target — nombre de pas. Avec spd = 0 ou target = 0, la pompe s'arréte. La fonction ne pilote pas le moteur pas a pas standard de Samovar.
get_stepper_status() — nombre de pas qu'il reste a faire a la pompe (0 — elle est arrétée ou il n'y a pas de carte).
i2cpump_start(rate, volume) — pomper volume ml au débit rate I/h, converti en pas d'aprés « Pas/ml » de la mémoire de la Nano. Renvoie O si la carte pompe
n'est pas raccordée, n'est pas étalonnée ou si les arguments sont invalides.
i2cpump_stop() — arréter la pompe.
i2cpump_get_speed() — vitesse actuelle de la pompe en pas par seconde.
i2cpump_get_target_ml() — le volume fixé par la derniere commande i2cpump_start, en ml.
i2cpump_get_remaining_ml() — quantité restant a pomper, en ml.
i2cpump_get_running() — 1 si la pompe tourne, sinon 0.
set_mixer_pump_target(Val) — activer (1) ou désactiver (0) le premier relais — la pompe a modit.
get_mixer_pump_status() — état du premier relais : 0 ou 1 ; 255 s'il n'y a pas de carte avec relais.
set_i2c_rele_state(Num, Val) — activer (1) ou désactiver (0) le relais Num (1-4). Renvoie 1 si la commande a été exécutée.
get_i2c_rele_state(Num) — état du relais Num (1-4) : 0 ou 1 ; 255 s'il n'y a pas de carte avec relais.
check_|2C_device(Addr) — vérifier si I'appareil d'adresse Addr répond sur le bus 12C ; renvoie |'adresse si 'appareil est trouvé.
Attention. Les relais sont gérés par l'agitateur de travail s'il a déclaré la prise en charge des relais ; sinon par la pompe de travail.

Les fonctions qui modifient I'état ne sont pas exécutées en mode simulation Lua ni pendant que Samovar change de mode.
Exemple : set_stepper_by_time(800, 0, 0) — faire tourner I'agitateur en continu a 800 pas par seconde ; set_stepper_by_time(0, 0, 0) — I'arréter. i2cpump_start(6,
250) — pomper 250 ml a 6 I/h ; tant que i2cpump_get_running() == 1, la pompe tourne.
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Doseurs d'additifs (Biére et Fromage)
Dans les modes Biére («INuBo») et Fabrication du fromage («CbipoBapeHue»), des additifs doivent étre ajoutés au fil du programme : le houblon dans la biere
(généralement 2 a 4 fois par ébullition), et le ferment, I'enzyme, le chlorure de calcium, le sel et les épices dans le fromage. Samovar peut le faire lui-méme ou
vous prévenir au bon moment. Vous trouverez ci-dessous quatre fagons intégrées de réaliser un doseur, de la plus simple a la plus souple, avec ce qu'il faut
pour chacune et la maniére de la définir dans le programme, puis un tour d'horizon des réalisations artisanales utilisées par les brasseurs du monde entier et de
leur raccordement & Samovar.
Les informations générales sur les programmes se trouvent dans les sections Programme d'empatage et Programme de fabrication du fromage ; la carte
d'extension est décrite a la page 12CStepper ; les scripts, dans la section Lua.

Option 1. A la main, sur signal de Samovar

BHeceHue BpyuHYIo no curiany Camosapa

Camosap aymmep CTpokM NporpamMme!

nporpamma “ BHECTH 2aKBacKy — WAaTk «[OfTEEpIHTES

push B npunoxexwe / cant
n [oznpoeanne, cnocob «BpyuHylos

coOBLEHIE Ha SKpaHe E Mueo: «3ackinkTe xmenk!» 3a 30 ¢

MoaTEEpAUTE
CamoBap NepexofuT K CNenywiyei cCTPoKE NporpamMM!

(kHONKa)

Camblii NpocToil BapuaHT — Ge3 JONONHNTeNLHOMo 060pYA0BaHUA

Aucun matériel n'est nécessaire. Au bon moment, Samovar déclenche le buzzer, affiche un message a I'écran et dans l'interface web et envoie une notification
push & I'application mobile et au site. Vous ajoutez I'additif vous-méme.

Biére. 30 secondes avant la fin de chaque ligne « B » (ébullition), Samovar envoie le message « Ajoutez le houblon ! » («3acbkinbTe xmenb!»). Il y a autant de
lignes « B » que d'ajouts de houblon : par exemple, une ébullition de 60 minutes avec du houblon a 60, 30 et 5 minutes de la fin s'écrit avec des lignes « B » de
30, 25 et 5 minutes. Le programme n'attend pas de confirmation et continue.

Fromage. Une ligne « W » (action manuelle) avec I'action « Ajouter le ferment » («<BHeCTW 3akBacky»), « Ajouter I'enzyme » («BHecTu hepMeHT») ou « Ajouter
un additif » («BHecTn go6aBky») : Samovar arréte le programme (I'agitateur, s'il est réglé, continue de tourner) et attend un appui sur le bouton « Confirmer »
(«MopTBepanTb») sur la page du mode, dans I'application ou sur le site. Une ligne « D » (dosage) avec la méthode « Manuellement » («BpyuHyto») fait de
méme ; elle enregistre en plus le composant et le volume.

Avantages : rien a construire. Inconvénients : vous devez étre a proximité ; pour la biére, la précision du moment dépend de vous.

Option 2. Doseur de houblon a carrousel sur moteur pas a pas (Biére)
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Bupg ceepxy Bua cooky
OKHO BbIrpy3KF

BPALLAHLMWIACA AUCK C AUSHERMM

HENOABMAHAA NNACTUHA C OTEEPCTHEM

ar = 1/20 obopota (18°

Crtpoka «B» (kunAueHne): 3a 30 C A0 KOHLa — CUrHan,
cooblieHne «3achiNskTe XMenb!» W OfWH LWar fucKa.
Llaroeeiid geuratens (L) — ocHoBHOW, pasbém Hacoca.

KapycenkeHblil gozatop xMens Ha 20 Aaveek

C'est le doseur automatique d'additifs secs intégré au mode Biere. En méme temps que le message « Ajoutez le houblon ! », Samovar fait tourner le moteur pas
a pas principal (celui qui entraine la pompe de soutirage dans les autres modes) d'exactement 1/20 de tour (18°). Un disque a alvéoles est monté sur I'arbre du
moteur, et en dessous se trouve une plaque fixe percée d'un seul trou au-dessus du bouilleur. Apres chaque rotation, I'alvéole suivante se trouve au-dessus du
trou et son contenu tombe dans le modt.

Ce qu'il faut. Un moteur pas a pas NEMA17 (branché sur le connecteur de pompe de Samovar, sans driver ni réglage supplémentaire), un disque en plastique
alimentaire ou en inox de 150-200 mm de diameétre avec 20 alvéoles sur le pourtour (ou moins, voir ci-dessous), une plaque de fond percée d'un trou et un
couvercle pour que la vapeur du moQt en ébullition n'humidifie pas le houblon. Le disque s'imprime facilement en 3D. Le houblon se place dans les alvéoles
dans l'ordre de rotation, en commencant par l'alvéole voisine de la fenétre de déversement.

Comment le définir dans le programme. Rien de plus : chaque ligne « B » correspond & un ajout. La rotation a lieu a la fin de la ligne, donc la premiére
portion (par exemple, « houblon & 60 minutes ») tombe a la fin de la premiére ligne « B », que I'on peut rendre courte, par exemple 1 minute. Le mode micropas
du driver doit étre de 1/16, comme pour la pompe.

S'il n'y a pas 20 alvéoles. L'angle d'un pas est défini dans le micrologiciel, dans la fonction HopStepperStep() (fichier beer.h) : TargetStepps =360/ 1.8 * 16 /
20, ou 20 est le nombre d'alvéoles sur un tour complet. Pour un disque a 10 alvéoles, remplacez 20 par 10 et reflashez Samovar. Au lieu d'un disque, vous
pouvez faire un tambour a compartiments longitudinaux sur un arbre horizontal ; le calcul est le méme.

Avantages : brassage entierement automatique, aucune électronique en plus de I'équipement standard. Inconvénients : additifs secs uniquement ; cette rotation
n'est pas effectuée en mode Fromage (le moteur y est occupé par la pompe).

Option 3. Pompe péristaltique pour les liquides (Fromage)

Hugkme KOMNOHEHTHI: I'IEDHCT.E.HI:‘IH‘-IECKHﬁ Hacoc

AL 7

e

nepucTansTMYeckan
drepmeHT / CaCl: / ronoBKa

3aKBacka / pacTeop ChIpOBapHA

MONOoKO

CTpoka «D» (Jo3nposaHue), cnocod «/IoKaneHbIR Waroseli ABUraTenb»:
3aarTcA 06bEM (M) W ckopocTe (M/MUH). Hacoc — ocHoexol LW/, Camoeapa.
Hy#Ha kanubpoeka: HacTpoikm — Hacoc — «Kanwbpoeka Hacoca» (Waroe Ha 1 mn).

[loanpoBaHue WUAKOCTH Yepes NepucTansTUUeckuii Hacoc (pexum Chip)

En mode Fabrication du fromage, le moteur pas a pas principal de Samovar sert de pompe doseuse. Une ligne de programme « D » (dosage) avec la méthode
« Moteur pas a pas local » («J/lokasibHbIi WaroBblii AgBuratenb») délivre le volume réglé en millilitres au débit réglé en ml/min : par exemple, 25 ml de solution de
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chlorure de calcium en 1 minute ou 50 ml d'enzyme diluée en 2 minutes. A la fin de la distribution, le programme passe de lui-méme a la ligne suivante ; si le
volume n'est pas délivré dans le temps « Délai, min » («TaiimM-ayT, MuH»), la fabrication du fromage s'arréte avec un message.

Ce qu'il faut. Une téte péristaltique pour moteur pas a pas NEMAL17 (la méme que pour le soutirage en rectification) et un tuyau en silicone alimentaire.
L'extrémité d'entrée du tuyau plonge dans le récipient de solution, I'extrémité de sortie est amenée dans la cuve a fromage au-dessus du niveau du lait.
Préparez la solution a I'avance ; le ferment et I'enzyme se diluent dans de I'eau bouillie, afin que le volume soit suffisant pour que la pompe le délivre avec
précision.

Etalonnage. Le volume est converti en pas d'aprés la valeur « Nombre de pas de la pompe » («KonnuecTso wwaros Hacoca») (pas pour 1 ml). Elle se régle dans
I'onglet Réglages — Pompe avec le bouton « Etalonnage de la pompe » («Kann6poska Hacoca») (voir Pompe) : la pompe refoule du liquide dans un récipient
gradué, vous saisissez le volume réel et Samovar enregistre le coefficient. Etalonnez avec le méme tuyau et le méme liquide que ceux que vous doserez, et
remplissez le tuyau au préalable, sinon la premiére portion sert a le remplir.

Plusieurs composants. Une pompe, une solution. Si deux ou trois solutions différentes doivent étre ajoutées pendant une fabrication, placez une ligne « W »
« Ajouter un additif » («<BHecTu no6aBky») entre les lignes « D » et déplacez le tuyau d'entrée vers un autre récipient (en le rincant), ou utilisez une seconde
pompe sur la carte 12CStepper (option 4).

Avantages : volume et moment précis, aucun travail manuel. Inconvénients : liquides uniquement ; un composant par pompe.

Option 4. Carte 12CStepper : pompe et relais pilotés par un script Lua (Biére et Fromage)

Mnara I2CStepper: Hacoc W pene ANA 6yHKepoB € 3ac/IOHKaMu

CamoBap 12C I2Cstepper
ESP32 afipec 2 — Hacoc
penel..4
patTEoy

Haco-: (mn)
\w\w\_wne 4

XMenb 1 AMenb 2 XMenb 3 XMens 4
ByHKepbI ¢ 3CN0HKOMA Ha 3NeKTPOMarHUTe (CoNeHoNE): pene OTKPLIBAET — NOPUWA NagaeT B KOTEN

KOTEN [ CbIPOBAPHA

¥npaeneHde W3 Lua-cTpokn nporpaMmbl («L»): set_i2c_rele_state(n, 1) v i2Zcpump_start(rate, volume).

JoznpoeaHune 4yepes nnary I2CStepper (Mueo 1 Ceip)

La carte 12CStepper apporte @ Samovar un second moteur pas a pas (adresse 2 - la pompe) et quatre relais. Le micrologiciel ne dose pas lui-méme avec eux,
mais tout cela est accessible depuis un script Lua lancé par la ligne de programme « L » : dans la ligne, vous choisissez un fichier .lua et lui passez des
parametres (par exemple, un numéro de relais et un volume), de sorte qu'un seul script sert pour tous les ajouts. Le script enclenche la pompe ou le relais,
attend la fin et appelle setNextProgram() pour passer a la ligne suivante.
Liquides - la pompe 12C. La fonction i2cpump_start(rate, volume) pompe volume ml au débit rate I/h ; le nombre de pas pour 1 ml est pris dans le champ
« Nombre de pas de la pompe 12C » («KonnuecTBo waros I2C Hacoca») (Réglages — Pompe), I'étalonnage se fait sur la page « 12CStepper ». Exemple de
script dose_pump.lua qui ajoute le volume indiqué dans le premier paramétre de la ligne (dans le programme : fichier dose_pump.lua, paramétre 20) a 6 I/h :
-- dose_pump.lua: add arg[1] ml of solution with the 12CStepper pump
if i2cpump_start(6, tonumber(arg[1])) == 1 then

while i2cpump_get_running() == 1 do delay(500) end

sendMsg("Solution added", 2)
else

sendMsg("12CStepper pump is not responding”, 1)
end
setNextProgram()
Additifs secs - relais et trémies a trappe. Pour chaque portion de houblon (ou de sel, d'épices), on fabrique une petite trémie au-dessus du bouilleur, dont le
fond est fermé par une trappe actionnée par un électroaimant 12 V (solénoide). Le relais de la carte alimente |'électroaimant, la trappe s'ouvre et la portion
tombe dans le bouilleur. Quatre relais, quatre portions ; chacune est dosée a I'avance, au chargement. Exemple de script dose_rele.lua qui ouvre pendant une
seconde et demie la trappe de la trémie sur le relais dont le numéro figure dans le paramétre de la ligne (dans le programme : fichier dose_rele.lua, paramétre
3):
-- dose_rele.lua: drop a portion from the hopper on relay arg[1]
set_i2c_rele_state(tonumber(arg[1]), 1)
delay(1500)
set_i2c_rele_state(tonumber(arg[1]), 0)
sendMsg("Hops added", 2)
setNextProgram()
Pour chaque ajout, le programme recoit sa propre ligne « L » avec le méme fichier et son propre parametre (numéro de relais ou volume) ; le délai de la ligne se
regle en secondes.
Quels relais sont libres. En mode Biére, le premier relais de la carte est occupé par la pompe de transfert du modt (voir la page « 12CStepper ») ; le
micrologiciel n'utilise pas les trois autres. En mode Fabrication du fromage, le micrologiciel n‘occupe pas les relais de la carte (I'agitateur et la vanne de vidange
sont sur les relais 2 et 4 de Samovar lui-méme). Vous pouvez vérifier que la carte répond avec la fonction check_I2C_device(2).
Une particularité en Biére. La ligne « L » est une ligne de programme distincte, et I'ébullition n'y est pas maintenue automatiquement : faites-la donc courte
(quelques secondes) ; la ligne « B » suivante détecte a nouveau I'ébullition - le modt bout encore a ce moment-la, cela va donc vite. Si vous n‘avez besoin que
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de houblon selon un horaire, I'option 2 est plus simple : elle ne nécessite ni carte ni script.

Avantages : n'importe quel nombre de composants, liquides et secs, une liberté totale dans la logique. Inconvénients : il faut une carte 12CStepper, un
micrologiciel avec prise en charge de Lua et un script.

Option 5. Réalisations artisanales : ce que font d'autres brasseurs
Les brasseries automatiques du commerce résolvent ce probleme de différentes maniéres : Brewie et PicoBrew Zymatic conservent le houblon dans quatre
paniers et, au bon moment, font passer le modt par le panier suivant ; MiniBrew place sur le couvercle un carrousel de six cylindres ; Grainfather et Braumeister
n'ajoutent pas le houblon, ils envoient seulement une notification (comme I'option 1). Dans les ateliers amateurs (forums Homebrew Talk, projets pour
CraftBeerPi et BrewTroller, articles de Brew Your Own), les réalisations ci-dessous sont les plus courantes. Toutes se raccordent a Samovar par l'une des

méthodes déja décrites : une rotation du moteur pas a pas principal sur une ligne « B », une ligne « D » pour le fromage, ou un relais ou un moteur de la carte
12CStepper piloté depuis Lua.

OnpokugbiBalolmMecs cTakaHbl Ha 00Lem Bany

0Ky «Bx»

HaKNOHAETCA

KPBILLKA Ha NETNe: NpK
ONPOKMABIEAHUM OTHMILIBAETCA
R cama, nap & GaHky He nonagaet

*

'L

Uncno BaHOK = UHCND BHECEHWI.
Yron mexgy Gankamu 360°/N;
N nogcraensAoT B HopStepperStep()

MycTele

KOTEN

Laroesiid ABurarens (OCHOBHOW, pa3kEém Hacoca) NOBOPAUMBAET BaN HA OfMH CEKTOP B KOHLIE CTPOKKM «Bx.
CTaKaHbl CTOAT BhIlLE KPOMKW KOT/&; Haf HMMK — KO3bIpEK OT napa.

CeKTOpHLIli fo3aTop: cTakaHbl UMK 6aHKkKU Ha Bany (Mueo)

Doseur a secteurs : godets ou pots sur un arbre. N godets (gobelets en plastique, bouteilles coupées, petits pots a couvercle basculant) sont fixés
rigidement en éventail sur I'arbre horizontal d'un moteur pas a pas, tous les 360°/N. Tant qu'un godet se trouve dans la moitié supérieure du cercle, il a
I'ouverture vers le haut ; la rotation vers le secteur suivant fait passer le godet suivant au-dela de I'horizontale, et la portion tombe dans le bouilleur. Un pot a
couvercle basculant est plus pratique qu'un godet ouvert : tant qu'il n'a pas basculé, le couvercle protége le houblon de la vapeur, et en basculant il s'ouvre sous
son propre poids. L'avantage est la simplicité : pas besoin d'alvéoles précises ni de plaque de fond. Pour Samovar : le moteur se branche sur le connecteur de
pompe, dans HopStepperStep() remplacez 20 par le nombre de godets N (pour 4 godets, un pas fait 90°), et chaque ligne « B » fait basculer un godet. L'arbre
doit étre au-dessus du bord du bouilleur et, si possible, a I'écart du panache de vapeur ; placez un écran au-dessus des godets.

Apyrue camogensHble 403aTOpPbI ChIMY4YNX

LLIHeKoBbIii (BMHTOBOI) fo3aTop Awnck c TpyEkamm (6-8 wr.)
GyHrep

f Fhn
.« ANNNNNNNNNNN A EE

06BEM 03bI = uncno o60POTOR WHEKA; | |
KanWGpYeTCA KaK HAcoc (Waroe Ha 1 mn)
rogUTCA ANA cTpoKN «D» pexmma Ceip )
coMb, Caxap, crewus) u ans i2cpump_start i B KOTEN
( P M) U A4nA i2cpump_ B KOTEN wa

TO e, 4TO KApyCenb, HO AYEikn — NpAMbie
Tpy6KH 225—30 MM BbICOTOR 100-150 MM:
[PaHyNbl He 3ABWCAKT, NOPUMA fo 30 T

HenpepbieHslii Aozatop: Tpyba-ByHkep ¢ nepdopUMpoBaHHEIM WCKOM Ha MeaeHHoM MoTope (1 oB/muH) —
XMEeNb ChINMETCA TOHKOA CTPYER BCE KMNAYeHWe. BrnwyaeTca pene 12CStepper wnu set_stepper_by_time.

LUHek, AMCK ¢ TpyGKaMu, HenpepbIBHaA nogada

Disque a tubes (« Lazy Susan »). La réalisation artisanale la plus répandue sur Homebrew Talk : un disque de 150 mm de diametre avec 6 a 8 tubes verticaux
(225-30 mm, hauteur 100-150 mm, environ 30 g de pellets chacun), sous lequel se trouve une plaque fixe percée d'un trou ; I'entrainement est un servomoteur
a fort couple ou un moteur pas a pas bon marché 28BYJ-48 avec driver ULN2003, et pour un arrét précis on installe un microrupteur ou un capteur optique sur
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une came. C'est le méme carrousel que dans I'option 2, mais avec de hauts tubes droits au lieu de petites alvéoles. L'expérience des auteurs : les pellets se
coincent dans les tubes a fond conique, les parois doivent donc étre droites et lisses ; le houblon en poudre ou humide ne s'écoule pas, il faut des pellets secs ;
un écran ou une évacuation de vapeur au-dessus du bouilleur est indispensable, sinon aprés 20 a 30 minutes d'ébullition les pellets prennent I'humidité et
s'agglomérent. Avec Samovar, il s'utilise comme l'option 2, en indiquant le nombre de tubes dans HopStepperStep() ; si vous le souhaitez, le disque peut étre
monté sur un moteur de la carte 12CStepper et tourné depuis Lua avec la fonction set_stepper_by_time.

Doseur a vis sans fin. Une réalisation reprise des distributeurs automatiques de nourriture pour poissons et chats (voir les projets sur Instructables et GitHub) :
une trémie au-dessus d'un tube horizontal, avec a l'intérieur une vis sans fin sur I'arbre d'un moteur pas a pas ; le volume de la dose est défini par le nombre de
tours. Les pieces s'impriment en 3D, la vis fait 20-30 mm de diamétre. Il dose n'importe quel produit fluide depuis une seule trémie, en portions de n'importe
quelle taille : sel, sucre, épices, pellets de houblon. Pour Samovar, un tel doseur est la méme « pompe » : en mode Fromage, il se branche sur le connecteur de
pompe, s'étalonne avec le bouton « Etalonnage de la pompe » («Kanm6poska Hacocax) (on verse le produit dans un verre doseur et on saisit son volume en ml)
et dose avec une ligne « D » utilisant la méthode « Moteur pas a pas local » («/lokanbHbIii LaroBbIi gBuratenb»). Un second doseur identique peut étre monté
sur la carte 12CStepper (adresse 2) et lancé depuis Lua avec la fonction i2cpump_start(rate, volume). Inconvénient : une trémie, un produit ; pour 3-4 variétés
de houblon différentes, il faut 3-4 vis ou un carrousel.

Houblonnage continu. Pour les recettes a « houblonnage continu » (houblon ajouté en filet mince pendant toute I'ébullition), Brew Your Own décrit un doseur
fait d'un morceau de tube de 2100 mm et 60 cm de long, avec en bas un disque perforé tournant, entrainé par un moteur a 1 tr/min ; les pellets tombent a un
débit moyen d'environ 8 g toutes les 10 minutes, et des picots sur le disque les empéchent de former une volte. Avec Samovar, le moteur est enclenché par un
relais de la carte 12CStepper (set_i2c_rele_state) pendant toute la ligne « B », ou entrainé par le moteur pas a pas de la carte (set_stepper_by_time).

Trappe sur servomoteur ou motoréducteur. Dans les projets CraftBeerPi (plugin HopDropper), un plateau & compartiments est déplacé par un motoréducteur
lent 12 V via une paire d'engrenages, et le contréleur ne fait que I'alimenter pendant une durée définie ; un autre montage répandu est un godet au bout d'un
bras de servomoteur, accroché a la paroi du bouilleur a I'écart de la vapeur. Le servomoteur se branche sur la sortie SERVO_PIN de Samovar (celle qui change
de récipient en rectification) et tourne depuis Lua avec la fonction setServoAngle(angle) : par exemple, setServoAngle(90) ouvre la trappe, delay(1500),
setServoAngle(0) la referme. Alimentez un servomoteur a fort couple par une source séparée de 5-6 V, pas par la carte. Un mécanisme a motoréducteur 12 V
est enclenché par un relais de la carte 12CStepper pendant 1 a 3 secondes (le temps d'une rotation jusqu'a la butée ou jusqu'a une came avec microrupteur). La
commande se fait comme dans I'option 4. Exemple de script tip_cup.lua avec un godet sur bras de servomoteur (dans le programme, une ligne « L » avec ce
fichier) :

-- tip_cup.lua: tip the cup on the servo arm

setServoAngle(150)

delay(1500)

setServoAngle(0)

sendMsg("Hops added", 2)

setNextProgram()

Paniers traversés par le molit. Le principe de Brewie/Zymatic : le houblon se trouve dans des paniers grillagés hors du bouilleur, et la pompe de transfert du
mo(t dirige le flux & travers le panier suivant au bon moment. A la maison, c'est la méthode la plus complexe (il faut une pompe, plusieurs électrovannes sur les
relais 12CStepper et de la tuyauterie), mais le houblon est assurément protégé de la vapeur et rien ne doit étre versé au-dessus du bouilleur. Pour Samovar, les
vannes sont commandées depuis Lua avec la fonction set_i2c_rele_state, et la pompe par le premier relais de la carte (en mode Biére, il commande déja la
pompe de transfert du modt).

Lecons générales tirées des réalisations d'autres brasseurs.

Le principal ennemi de tout doseur d'additifs secs est la vapeur : placez un écran au-dessus du bouilleur, déportez le doseur sur le coté, et mieux encore,
gardez les portions fermées par des couvercles jusqu‘au moment de I'ajout (pots a couvercle basculant, trappes).

Les pellets passent mal par les rétrécissements et les cones : faites des alvéoles, des tubes et des plateaux a parois droites, a fond plat, avec une fenétre de
déversement au moins aussi grande que la section de l'alvéole.

Dosez les portions a l'avance, au chargement, et laissez I'automatisme ne choisir que le moment ; ainsi, la précision ne dépend pas de la mécanique.

Avant le brassage, faites tourner le doseur a vide en mode test, et faites le premier brassage avec lui en restant a proximité : les lignes « B » enverront de toute
fagon une notification, et une portion pourra étre ajoutée a la main.

Sources d'inspiration :

Distributeur de houblon Lazy Susan (Homebrew Talk), Distributeur automatique de pellets de houblon (Homebrew Talk), Carrousel & houblon imprimé en 3D
(Homebrew Talk), Ajout automatisé du houblon (Homebrew Talk), HopDropper pour CraftBeerPi (GitHub), Houblonneur continu (Brew Your Own), Microdoseur a
vis sans fin (Instructables), MiniBrew Hop Carousel, tour d'horizon des brasseries automatiques (Brew Your Own).

Que choisir
Biére, houblon 2 a 4 fois - option 2 (carrousel sur le moteur intégré) ou sa version simplifiée de I'option 5, godets ou pots sur un arbre. En attendant que le
doseur soit construit, I'option 1 : les lignes « B » envoient déja un signal.
Fromage, ferment / enzyme | CaCl- - option 3 (ligne « D », pompe intégrée). Une pompe, un composant par fabrication ; les autres s'ajoutent a la main avec
une ligne « W ». Sel et épices seches : le doseur a vis sans fin de I'option 5 sur le méme connecteur.
Plusieurs composants liquides et secs automatiquement - option 4 (12CStepper et Lua).
Conseils généraux : gardez les additifs sous un couvercle (la vapeur et la condensation sont les principaux ennemis des doseurs secs), testez le doseur a
l'avance avec de I'eau et en mode test, et prévoyez des volumes de liquide d'au moins 10-20 ml, pour que l'erreur de la pompe ne soit pas sensible.
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Commande d'un autoclave
Guide d'utilisation de Samovar pour commander un autoclave.
Température de travail.
Pour les autoclaves, elle se situe entre 110 et 120 degrés. La différence semble faible, mais elle est critique pour certains types
de produits. Les légumes peuvent étre stérilisés dés 110 degrés. Le poisson demande 115 degrés, et la viande 120 degrés
pleins.

En fait, le travail de Samovar avec un autoclave se résume a une seule chose : commander le chauffage via le
régulateur de tension et, par conséquent, la température a l'intérieur.

Une difficulté possible est de trouver un capteur DS18B20 de bonne qualité.

D'apres la spécification, ce capteur fonctionne jusqu'a 125°C, mais en réalité tous ne fonctionnent pas correctement a
120°C, loin de la. Il peut arriver que des capteurs fonctionnent a merveille en distillation et en rectification, puis lachent
dans un autoclave.

Conseil pratique.

Il est conseillé de fabriquer le capteur vous-méme, en achetant plusieurs puces DS18B20 dans une boutique connue, auprés
d'un fournisseur bien noté. Les chances de fabriquer soi-méme un capteur de qualité qui supporte un fonctionnement a 120
degrés sont bien plus élevées que d'en acheter un tout fait. Les capteurs tout faits I&chent souvent a température élevée. Lors de
la fabrication, il est important d'assurer une interface thermique entre le capteur et la surface du doigt de gant. Pour cela, un
mastic neutre résistant a la chaleur est pratique. N'utilisez pas de mastic acide : il corroderait le fil. VVous pouvez utiliser une colle
thermofusible, mais en cas de probleme avec le capteur, elle est bien plus difficile a retirer.

Important : l'intérieur du doigt de gant de l'autoclave, ou I'on place le capteur, doit aussi étre rempli d'une interface thermique. La
glycérine est la plus pratique pour cela.

Pour travailler avec un autoclave, passez en mode « Biére » («[1MBo»).

1. Vérifiez :

Réglages («HacTpoiiku») / Température («Temnepatypa») / « Adresse du capteur du bouilleur » («Agpec gaTuvika B
Kybe»). Assurez-vous que l'adresse du bon capteur y est indiquée.

2. Réglages / Biére («[1BO»).

Laissez le « Schéma de brassage » («BapouHblii nopsigok») sur All-in-one / BIAB : dans cette option, le chauffage est
régulé par le capteur du bouilleur. HERMS et RIMS régulent la température par les capteurs d'eau et d'élément de
colonne et ne conviennent pas a un autoclave.

« Tension/puissance du régulateur en mode de maintien de la température : ___ v («Hanp./MOwWHOCTb perynsaropa B
pexvMe nogaepxaHus Temn.: _ v») », Ce parametre doit étre ajusté et sa valeur choisie selon votre équipement.
C'est la tension/puissance minimale suffisante pour que la température de l'autoclave continue de monter aprés l'arrét
de la chauffe rapide. Par défaut, la chauffe rapide s'arréte quand la température est inférieure de 1 degré a celle définie
dans le programme (cela se modifie dans le fichier samovar_ini.h, ligne #define HEAT DELTA 1). Pendant ce dernier degré,
l'autoclave doit continuer a chauffer lentement avec la valeur de tension/puissance définie dans ce champ. Pour
commencer, vous pouvez mettre 100 volts.

3. Programme.

Nous utilisons le programme d'empéatage du malt. On y définit la température et la durée de maintien de cette
température.

Ces valeurs peuvent légerement varier selon les produits préparés. Le classique est 120 degrés pendant une heure.
Définissez le mode PAUSE («IMAY3A»), température 120 degrés, durée 60 minutes.

La pratique a montré que le risque d'abimer les bocaux et de faire déborder les produits est plus faible si I'on chauffe
jusqu'a 120 degrés non pas le plus vite possible en chauffe rapide, mais progressivement, en une demi-heure environ,
par exemple par « paliers » a 105, 110 et 115 degrés avec un maintien de 3 - 5 minutes chacun.

On obtient ce programme :

P;105;4;0"0"0"0;0

P;110;4,0°070"0;0

P;115;4,07070"0;0

P;120;60;070"0"0;0

Le dernier champ de la ligne est le numéro du capteur selon lequel la température est maintenue : 0 est le capteur du
bouilleur. Le champ d'appareils 00”00 signifie que l'agitateur et la pompe ne sont pas utilisés dans la ligne.

Sécurité.
Pour assurer la sécurité, vous pouvez utiliser les méthodes suivantes :

- Utiliser un thermostat bimétallique KSD9700 (NO - normalement ouvert) de 55-70°, installé prés de la soupape de
sécurité de l'autoclave.
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Branchez les sorties du thermostat en paralléle avec le bouton d'arrét d'urgence de Samovar (envoi d'un un logique sur
ALARM_BTN_PIN : D35 pour la carte DEVKIT, D48 pour 'ESP32-S3 ; le micrologiciel doit étre compilé avec le bouton
d'arrét d'urgence, c'est-a-dire I'environnement Samovar_alarm_button ou #define USE_ALARM_BTN). Lors d'un
échappement de vapeur, Samovar ordonnera au régulateur de couper le chauffage.

- Remplacer le manomeétre (ou le modifier vous-méme) par un manometre a contacts électriques réglé sur une pression
maximale de 0.25 MPa et utiliser ses contacts pour le brancher en paralléle avec le bouton d'arrét d'urgence de
Samovar.

- Relier a la soupape de sécurité un dispositif assurant une protection supplémentaire au moyen d'un contacteur ou d'un
disjoncteur différentiel. En cas de percée de vapeur, Samovar s'éteindra, et le chauffage aussi.

La configuration est terminée ; appuyez sur le bouton « Allumer le chauffage » («BkntounTb Harpes») et profitez du
processus automatique jusqu'a sa fin.

A la fin du processus, Samovar ordonnera au régulateur de couper le chauffage. Attendez que l'autoclave refroidisse et
sortez le produit fini.

Remarque.

La température et la pression dans un autoclave sont directement liées. Quand le chauffage augmente, la pression augmente
aussi. On peut donc calculer et vérifier le régime de température d'aprés la pression de travail, et inversement.

Par exemple, pour qu'un autoclave atteigne une température de 120 degrés, une surpression est nécessaire.

On trouve sur Internet des tables de température en fonction de la pression. Vous pouvez tout a fait les utiliser, en tenant compte
de la correction pour votre lieu.
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A propos du langage de script Lua.

Samovar prend en charge l'automatisation basée sur le langage de programmation de script Lua. La prise en charge de Lua s'active a la compilation du
micrologiciel : dans le configurateur — la case « Utiliser Lua » («/cnonb3osatsk Lua») (section « Equipement » («O60pyaoBaHue»)), dans PlatformlO —
I'environnement Samovar _lua, dans une compilation manuelle — la ligne #define USE_LUA dans le fichier user_config_override.h. L'éditeur de scripts s'ouvre
avec le bouton « Editeur » («PegakTop») de la page Réglages (adresse http://samovar.local/edit). Aucun identifiant ni mot de passe n'est demandé.

La version actuelle de Lua est 5.4.4

Au démarrage de Samovar, le fichier init.lua s'exécute. Son rdle est d'activer ou de désactiver la boucle d'exécution des scripts toutes les secondes et
d'initialiser les variables qui seront utilisées dans d'autres scripts. Dans la version livrée, init.lua désactive la boucle : setNumVariable("loop_lua_fl",0).

Si I'exécution des scripts en boucle est activée, deux scripts sont lancés chaque seconde : d'abord script.lua, puis le script dont le nom dépend du mode de
fonctionnement : rectificat.lua (Rectification), dist.lua (Distillation), beer.lua (Biere), bk.lua (Colonne a modt), nbk.lua (NBK), suvid.lua (Sous vide), cheese.lua
(Fabrication du fromage). En « mode Lua » («Lua-pexum») (un élément de la liste des modes dans les Réglages, visible uniquement dans une version avec
Lua), il n'y a pas de script de mode — toute la logique du mode est écrite dans script.lua. Une paire de scripts peut aussi étre lancée une seule fois en ouvrant
http://samovar.local/lua, et un fichier isolé a I'adresse http://samovar.local/lua?script=file_name.

Les scripts s'exécutent I'un apres l'autre dans une seule tache : pendant que I'un tourne, l'autre attend. Une exécution de script ne peut pas durer plus de 20
secondes — au-dela, elle est interrompue avec le message « Lua : exécution du bloc interrompue par délai dépassé » («Lua: BbiNnosHeHVe YaHka npepBaHo no
TarimayTy»). Si un script de mode se termine par une erreur 5 fois de suite, la boucle d'une seconde s'arréte (loop_lua_fl est remis a 0) et un message
récapitulatif est affiché dans la console ; script.lua cesse d'étre exécuté apres 5 erreurs de suite jusqu'au rechargement des scripts, sans arréter la boucle. Les
erreurs des scripts sont écrites dans la console du navigateur et dans le moniteur du port.

Vous pouvez aussi ajouter a l'interface des boutons qui lancent des fichiers. Nom du fichier : btn_<mode>_button<N>.lua, ou mode vaut rect, dist, beer, bk, nbk,
suvid ou cheese, et N est le numéro du bouton. Par exemple, btn_rect_buttonl.lua, btn_beer_button2.lua. Les boutons s'affichent dans I'onglet

« Supplémentaire » («JononHnTenbHo») de la page principale du mode pour lequel ils ont été créés, dans le bloc Lua ; on y trouve aussi le champ « Lua : »
(«Lua:») avec le bouton « Exécuter Lua » («BbinonHuTs Lua») pour lancer une ou deux lignes de code, et « Etat Lua » («Ctatyc Lua») — une ligne que le script
définit avec la fonction setLuaStatus.

Le nom du bouton se définit dans la premiere ligne du fichier par un commentaire de la forme --[Nom” (par exemple, --|Start"). En I'absence de cette ligne, les
boutons s'appellent LUA1, LUA2, etc., dans l'ordre des fichiers trouvés.

Dans la version livrée, chaque mode a deux boutons : « Démarrer » («HauyaTb») (btn_*_buttonl.lua — active la boucle d'une seconde) et « Arréter »
(«OcTaHoBUTL») (btn_*_button2.lua — la désactive).

Le rdle principal des boutons est de lancer I'exécution des scripts en boucle (par exemple en définissant la valeur d'une variable qui pourra ensuite étre lue dans
le script exécuté en boucle), ou d'allumer ou éteindre un organe de commande (par exemple une pompe).

L'architecture d'utilisation des boutons se présente donc ainsi (& titre d'exemple - pour le mode distillation) :

. La boucle principale pilotable : une fois par seconde script.lua => dist.lua => script.lua => dist.lua =>... (pilotable au sens ou elle peut étre lancée ou arrétée par
programme depuis n'importe quel script au moyen d'une variable globale)

. Le script script.lua est commun a tous les modes ; vous pouvez y placer le code qui doit s'exécuter dans n'importe quel mode (rectification, biere, sous vide,
etc.)

. Le script dist.lua ne sera utilisé qu'en mode distillation ; vous pouvez y placer toute la logique qui doit s'exécuter une fois par seconde selon les parametres que
ce script obtient des variables globales de Samovar, par exemple getNumVariable("TankTemp"), ou des variables enregistrées par n'importe quel script dans
I'espace de noms commun, par exemple getObject("StartTankFilling"). Autrement dit, dans le code de ce script, vous pouvez placer par exemple la condition :
if (StartTankFilling == "true" and TankFillingPercent < 80) then StartPump() else StopPump() end
et chaque seconde, le script vérifiera s'il existe un indicateur demandant de remplir le bouilleur et, si c'est le cas, s'il est déja rempli & 80% et s'il faut maintenant
arréter la pompe lancée précédemment.

. Le script de bouton btn_dist_buttonl.lua qui, a I'appui sur le bouton, définit I'indicateur demandant de remplir le bouilleur via setObject("StartTankFilling", “true").
Au cycle suivant, une seconde plus tard, le script dist.lua lira cet indicateur et allumera la pompe (si le bouilleur n‘est pas encore rempli). Ainsi, tous les scripts
partagent un espace de noms commun, accessible via setObject/getObject, ce qui leur permet d'échanger des données.

. Le script de bouton btn_dist_button2.lua qui, a I'appui sur le bouton, peut arréter la boucle principale pilotable via setNumVariable("loop_lua_fl", 0), par exemple
si quelque chose ne va pas avec les scripts.

Ligne de programme de type L (étape Lua). Dans les programmes de tous les modes sauf la NBK (Rectification, Distillation, Colonne & moit,
Biere, Fabrication du fromage), il existe une ligne de type L — une étape pilotée par Lua. Lorsque ce type est choisi dans I'éditeur de programme, la fenétre

« Etape Lua » («Lua-aTtan») s'ouvre ; vous y définissez :

Fichier Lua — n'importe quel fichier avec I'extension .lua présent dans la mémoire de Samovar (la liste provient de I'éditeur de fichiers). Vous pouvez téléverser
votre propre script via I'éditeur de fichiers de l'interface web.

Délai de I'étape, s — de 1 a 65535 secondes. Si le script n'a pas appelé setNextProgram() dans ce délai, Samovar affiche le message « Lua n'a pas terminé
I'opération avant le délai » («Lua He 3aBepLuMna onepauuto 4o TaiiM-ayTa») et termine le mode.

Parameétres — un nombre guelconque de chaines transmises au script. Dans le script, elles sont disponibles dans la table arg : arg[0] est le nom du fichier,
arg[1], arg[2]... sont les paramétres dans l'ordre. Un paramétre vide s'écrit "".

Lorsque le programme atteint une ligne L, Samovar lance le fichier choisi et attend un appel a setNextProgram() — c'est le passage a la ligne suivante. Une
erreur du script (« Lua s'est terminé avec une erreur » («Lua 3aBepLumnachk ¢ ownbKoii»)) ou un dépassement du délai arréte le mode. Les autres champs de la
ligne (température, débit, récipient, appareil) ne sont pas renseignés pour le type L. Sous forme de texte, une telle ligne est stockée comme le fichier et les
paramétres séparés par le caractére *, par exemple L;120;hops.lua’3/45;0;0;0 pour la rectification.

Exemple du script dose.lua, qui allume le relais dont le numéro est donné dans le premier parameétre pendant la durée donnée dans le second (dans le
programme : fichier dose.lua, parameétres 3 et 1500) :

set_i2c_rele_state(tonumber(arg[1]), 1)

delay(tonumber(arg[2]))

set_i2c_rele_state(tonumber(arg[1]), 0)

setNextProgram()

Si, pendant le fonctionnement, vous téléversez via I'éditeur de fichiers une nouvelle version du fichier en cours d'exécution par une ligne L, Samovar relira le
script sans redémarrer le programme.

Fonctions de Samovar
Depuis les scripts, vous pouvez accéder aux variables internes de Samovar (certaines ne peuvent pas étre modifiées, elles sont en lecture seule) et appeler les
fonctions de Samovar. Pendant un changement de mode, les fonctions qui modifient I'état de Samovar se terminent avec I'erreur "mode switch blocks state
changes".
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Les numéros de broches dépendent de la carte. Ici et plus loin, transmettez leur valeur numérique :

ESP32 DEVKIT: RELE_CHANNEL1 — 2, RELE_CHANNEL2 — 15, RELE_CHANNEL3 — 14, RELE_CHANNEL4 — 13, WATER_PUMP_PIN — 4, LUA_PIN — 34,
ALARM_BTN_PIN — 35.

ESP32-S3: RELE_CHANNEL1 — 2, RELE_CHANNEL?2 — 42, RELE_CHANNEL3 — 41, RELE_CHANNEL4 — 40, WATER_PUMP_PIN — 11, LUA_PIN — 4,
ALARM_BTN_PIN —48.

LILYGO T-Relay: RELE_CHANNEL1 — 21, RELE_CHANNEL2 — 19, RELE_CHANNEL3 - 18, RELE_CHANNEL4 — 5, WATER_PUMP_PIN — 2, LUA_PIN - 12.
Les constantes INPUT, OUTPUT, LOW, HIGH et les codes de résultat de commande ACTUATOR_COMMAND_ACCEPTED,
ACTUATOR_COMMAND_PENDING, ACTUATOR_COMMAND_APPLIED, ACTUATOR_COMMAND_FAILED sont définis dans les scripts.

pinMode(pin, mode) — comme la fonction Arduino du méme nom, définit le mode de fonctionnement de I'entrée/sortie (pin) indiquée : entrée ou sortie. Le
changement de mode n'est disponible que pour les ports RELE_CHANNEL1-RELE_CHANNEL4 et LUA_PIN. Ainsi, pour configurer le port RELE_CHANNEL4
de la carte DEVKIT en entrée, appelez pinMode(13, INPUT) ; en sortie - pinMode(13, OUTPUT).

digitalWrite(pin, Value) — comme la fonction Arduino du méme nom, applique une valeur HIGH ou LOW & une sortie numérique (pin). Les ports
RELE_CHANNEL1-RELE_CHANNEL4, WATER_PUMP_PIN, LUA_PIN, ALARM_BTN_PIN et BTN_PIN sont disponibles, les autres sont ignorés. Ainsi, pour
mettre un niveau haut sur la sortie RELE_CHANNEL4, appelez digitalWrite(13, 1). Pour WATER_PUMP_PIN avec une pompe PWM, la valeur 1 met la pompe
en marche a pleine vitesse, 0 l'arréte. Si la protection d'urgence de la chauffe s'est déclenchée, I'écriture sur les canaux de chauffe (RELE_CHANNEL1,
RELE_CHANNEL4) n'est pas effectuée.

digitalRead(pin) — comme la fonction Arduino du méme nom, lit la valeur de I'entrée indiquée - HIGH ou LOW. Ainsi, pour lire la valeur présente sur I'entrée ou la
sortie RELE_CHANNELA4, appelez digitalRead(13)

analogRead() — comme la fonction Arduino du méme nom, lit la valeur de I'entrée analogique LUA_PIN (sans parametres). La tension appliquée a I'entrée
analogique est convertie en une valeur de 0 a 4095. ATTENTION ! Appliquer a I'entrée une tension supérieure a 3,3 volts peut endommager le port, voire tout
'ESP32. En mode Fabrication du fromage, LUA_PIN est occupé par le capteur de pH : pinMode et digitalWrite sur cette broche se terminent par une erreur.
exp_pinMode(pin, mode) — comme pinMode(pin, mode), mais pour commander |'extension de ports PCF8575 ; pin est le numéro de port de 'extension (0-15),
mode vaut INPUT, OUTPUT ou INPUT_PULLUP. Tous les ports de I'extension peuvent étre configurés en lecture ou en sortie

exp_digitalWrite(pin, Value) — comme digitalWrite(pin, Value), mais pour commander |'extension de ports PCF8575 ; pin est le numéro de port de I'extension (0—
15), Value vaut 1 ou 0. Tous les ports de I'extension sont disponibles en écriture

exp_digitalRead(pin) — comme digitalRead(pin), mais pour commander I'extension de ports PCF8575 ; pin est le numéro de port de I'extension (0-15). Tous les
ports de I'extension sont disponibles en lecture

exp_analogWrite(Value) — comme analogWrite(pin, Value), mais pour commander I'extension de ports PCF8591, Value est une valeur de 0 a 255. L'extension
dispose d'un seul port en sortie.

exp_analogRead(pin) — comme analogRead(), mais pour commander |'extension de ports PCF8591 ; pin est le numéro d'entrée de I'extension (0-3), renvoie
une valeur de 0 & 255.

Les fonctions exp_* n'existent que dans un micrologiciel compilé avec USE_EXPANDER (PCF8575) et USE_ANALOG_EXPANDER (PCF8591).

delay(ms) — comme la fonction Arduino du méme nom, suspend I'exécution du programme pendant le nombre de millisecondes indiqué en paramétre (1000
millisecondes dans 1 seconde). Pas plus de 1000.

millis() — comme la fonction Arduino du méme nom, renvoie le nombre de millisecondes écoulées depuis le démarrage de Samovar

setTimer(Num, Sec) — régle le minuteur numéro Num sur Sec secondes (jusqu'a 65535). Il y a 10 minuteurs, de 1 a 10. Les scripts peuvent donc utiliser au plus
10 minuteurs en méme temps

getTimer(Num) — obtient le temps restant du minuteur numéro Num, en secondes. Si le minuteur n'est pas réglé ou si le temps est écoulé, la fonction renvoie 0
sendMsg(Msg, Level) — Si Level = -1, le message Msg est affiché sur le port COM et dans la console du navigateur, ce qui est pratique pour le débogage. Si
Level vaut 0, 1 ou 2, le message est envoyé comme message du systeme (0 — alarme, 1 — avertissement, 2 — notification) : sur I'‘écran, dans l'interface web,
dans les applications et sur le site.

setPower(Power) — allume/éteint Samovar. setPower(0) I'éteint, setPower(1) I'allume (comme le bouton de chauffe du mode en cours)

setCurrentPower(Value) — applique la valeur Value au régulateur. Si un régulateur a commande de puissance (SEM/AVR) est utilisé, Value est la puissance a
appliquer en watts, sinon c'est la tension avec une précision de 0.1 V. La fonction n'existe que dans une version avec régulateur de puissance.

setBodyTemp() — fixe la température du cceur pendant la rectification. Ne fonctionne qu'en mode rectification. Dans les autres modes, elle affiche dans la
console un message indiquant que la température du cceur ne peut pas étre fixée

setMixer(Val) — allume/éteint I'agitateur. setMixer(0) — arrét, setMixer(1) — marche

openValve(Val) — ouvre/ferme la vanne d'eau. openValve(0) — fermer, openValve(1) — ouvrir

setPumpPwm(Val) — regle la vitesse de la pompe a eau, Val de 0 a 1023. N'existe que dans une version avec pompe PWM (USE_WATER_PUMP).

setMixer, openValve, setCurrentPower et setPumpPwm renvoient le code de résultat de la commande (les constantes ACTUATOR_COMMAND_*).

setAlarm() — active le mode alarme. Samovar coupe la puissance, ferme la vanne d'eau et arréte la pompe a eau

setNextProgram() — passe au programme suivant. Comme |'appui sur le bouton « Programme suivant » («Cnegytowas nporpamma) de l'interface. Ne
fonctionne que lorsque la chauffe est allumée.

setPauseWithdrawal(Val) — met en pause/reprend le soutirage. setPauseWithdrawal(0) — reprendre, setPauseWithdrawal(1) — pause

setCapacity(Num) — tourne le servomoteur vers le récipient numéro Num (0 — évacuation, 1 et plus — récipients).

setServoAngle(Angle) — tourne le servomoteur de Angle degrés (0-180). Renvoie 1 si le micrologiciel dispose d'une sortie servomoteur (SERVO_PIN), sinon 0.
Sert aux doseurs d'additifs faits maison (voir Doseurs d'additifs) ; le servomoteur est partagé avec setCapacity, il faut donc redéfinir le récipient apres I'avoir
tourné en rectification.

getState() — obtient I'état de Samovar (un nombre), pratique pour savoir dans quel état se trouve Samovar : 0 — au repos ; rectification : 10 — soutirage en cours,
15 — pause automatique entre les lignes du programme, 20 — programme terminé, 30 — étalonnage de la pompe de soutirage, 50 — montée en température, 51 —
stabilisation, 52 — stabilisation terminée ; 40 — pause manuelle (dans n'importe quel mode) ; 1000 — distillation en cours, 2000 — biere, 3000 — colonne a modt,
4000 — NBK, 5000 — fabrication du fromage.

setNumVariable("Variable", Val) — définit une variable numérique interne de Samovar. Toutes les variables ne peuvent pas recevoir de valeur (liste ci-dessous).
setNumVariable("loop_lua_fl", 1) active la boucle des scripts toutes les secondes. Attention ! Si vous ne comprenez pas le fonctionnement de Samovar, mieux
vaut ne pas utiliser cette fonction, car vous risquez de perturber son fonctionnement

setStrVariable("Variable", Val) — définit une variable chaine interne de Samovar. Toutes les variables ne peuvent pas recevoir de valeur.
setStrVariable("SamovarStatus”, "Test Samovar status")

getNumVariable("Variable") — obtient une variable numérique interne de Samovar. TankTemp = getNumVariable("TankTemp") affecte la valeur de la température
du bouilleur a la variable de script TankTemp

getStrVariable("Variable") — obtient une variable chaine interne de Samovar.

program_type = getStrVariable("program_type")— affecte le type du programme en cours a la variable de script program_type.

Les variables de script n'existent que pendant I'exécution du script. Leurs valeurs ne sont pas conservées a I'exécution suivante. Il faut parfois mémoriser la
valeur d'une variable lors d'une exécution et la relire lors d'une autre. Deux fonctions servent a cela — setObject("Object",Val) et
getObject("Object")/getObject("Object”,"NUMERIC"). Les valeurs définies sont conservées jusqu'au redémarrage. Il ne peut pas y avoir plus de 32 objets
différents ; au-dela, setObject se termine par une erreur.
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setLuaStatus(Status) - affiche I'état du script dans l'interface (« Etat Lua » («CTatyc Lua») dans l'onglet « Supplémentaire » («[ononHuTensHo»)). Par exemple,
pour suivre I'exécution d'un script :

i = getObject("cnt", "NUMERIC")

i=i+1

setLuaStatus("Counter cnt = "..i)

setObject("cnt", i)

setObject("Object",Val) — mémorise I'objet Object avec la valeur Val dans la mémoire de Samovar.

getObject("Object") — obtient la valeur enregistrée auparavant de I'objet Object. Si aucun objet de ce nom n'a été enregistré, une chaine vide est renvoyée. Si
vous essayez d'utiliser une chaine vide comme nombre, elle prendra la valeur nil — non définie. Pour faciliter le travail avec les valeurs numériques et éviter de
tester nil, vous pouvez appeler cette fonction avec le paramétre supplémentaire "NUMERIC" ; dans ce cas, si I'objet n'a pas encore été initialisé, O est renvoyé.
Exemple d'utilisation de setObject/getObject :

n =156

setObject("MyObject”, n)

print (n)

n=n+5

print (n)

n = getObject("MyObject")

print (n)

Si vous lancez ce script, il affichera dans le moniteur de port Arduino

156

161

156

http_request(Url) — effectue une requéte GET vers l'adresse Url et renvoie le corps de la réponse (ou la chaine "error"). Vous pouvez par exemple envoyer des
mesures vers votre propre service web. Vous pouvez aussi envoyer une requéte POST en passant quatre parameétres : |'adresse, la méthode, I'en-téte Content-
Type et le corps :
http_request("http://test.com:80/post?fool=barl", "POST", "Content-Type: text/text; charset=utf-8", "body")
Exemple de script qui envoie la température du bouilleur vers un service web externe (remplacez I'adresse et les paramétres par les votres) :
local char_to_hex = function(c)
return string.format("%%%02X", string.byte(c))
end

local function urlencode(url)
if url == nil then
return
end
url = url:gsub("\n", "\r\n")
url = url:gsub("(["%w ])", char_to_hex)
url = url:gsub(" ", "+"
return url
end

function SendToServer(text)
local key = "my_secret_key" -- your service access key
http_request("http://example.com/notify?key=" .. key .. "&text=" .. urlencode(text))

end
local text = "Current boiler temperature = ".. getNumVariable("TankTemp")
SendToServer(text)

Les fonctions de la carte 12CStepper (agitateur, pompe doseuse, relais) — set_stepper_by_time, set_stepper_target, get_stepper_status, i2cpump_start,
i2cpump_stop, i2cpump_get_speed, i2cpump_get_target_ml, i2cpump_get_remaining_ml, i2cpump_get_running, set_mixer_pump_target,
get_mixer_pump_status, set_i2c_rele_state, get_i2c_rele_state, check_|2C_device — sont décrites sur la page 12CStepper.

Variables
Liste des variables internes disponibles par défaut dans un script (leurs valeurs sont remplies avant chaque exécution du script, les modifier par affectation ne
sert arien) :
bme_pressure — la valeur actuelle de la pression atmosphérique
capacity_num — le numéro du récipient dans lequel s'effectue le soutirage
SamovarStatusint — I'état de fonctionnement de Samovar (identique a getState())
ProgramNum — le numéro du programme en cours
ProgramLen — le nombre de lignes du programme
ActualVolumePerHour — le débit de soutirage actuel en litres
WthdrwlIProgress - I'avancement du soutirage en cours
PowerOn — l'indicateur de chauffe allumée/éteinte. O — éteinte, 1 - allumée
PauseOn - l'indicateur de pause. 0 — non, 1 — oui
StepperMoving — l'indicateur de marche de la pompe péristaltique. 0 — arrétée, 1 — en marche
program_Pause — l'indicateur d'exécution d'un programme de pause. 0 — non, 1 — oui
program_Wait — l'indicateur de programme en pause. 0 — non, 1 — oui
program_Wait_Type — la cause de la pause — dépassement de la température de colonne ou de vapeur. Les valeurs sont les chaines russes "(nap)" (vapeur) ou
"(uapra)" (colonne)
WFflowMilliLitres, WFtotalMilliLitres, WFflowRate — le volume du dernier intervalle, le volume total (ml) et le débit d'eau de refroidissement mesurés par le
capteur de débit (uniguement dans une version avec capteur de débit)
WthdrwTimeAll — le temps de soutirage restant
WthdrwTime — le temps de soutirage de la ligne de programme en cours
WthdrwTimeAllS — le temps de soutirage restant sous forme de chaine
WthdrwTimeS — le temps de soutirage de la ligne de programme en cours sous forme de chaine
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pump_started — I'état de marche de la pompe a eau. 0 — non, 1 — oui

heater_state — I'état de la chauffe pendant 'empatage. 0 — pas de chauffe, 1 — chauffe

mixer_status — I'état de marche de l'agitateur. O — arrété, 1 — en marche

alarm_event — l'indicateur de déclenchement du bouton d'urgence. 0 — non, 1 — oui

acceleration_heater — l'indicateur de mise en marche de la résistance d'appoint. 0 — éteinte, 1 — allumée
valve_status — |'état de la vanne d'arrivée d'eau. 0 — fermée, 1 — ouverte

program_type — le type du programme en cours (d'apres la description des programmes de rectification et de biere)
program_volume — le volume de soutirage en ml

program_speed — le débit de soutirage en I/h

program_temp — la température a laquelle cette partie du distillat est soutirée. 0 - déterminée automatiquement
program_power — la tension/puissance a laquelle cette partie du distillat est soutirée

program_time — le temps nécessaire a I'exécution de cette ligne de programme

program_capacity_num — le numéro du récipient de soutirage

SamSetup_Mode — le mode de fonctionnement de Samovar : 0 — rectification, 1 — distillation, 2 — biére, 3 — colonne a mo(t, 4 — NBK, 5 — sous vide, 6 — mode
Lua, 7 — fabrication du fromage

test_num_val — une variable numérique pour le débogage

test_str_val — une variable chaine pour le débogage

SteamTemp — la température du capteur de vapeur

PipeTemp — la température du capteur de colonne

WaterTemp — la température du capteur d'eau

TankTemp — la température du capteur du bouilleur

ACPTemp — la température du capteur TCA

current_power_mode — le mode de fonctionnement actuel du régulateur

target_power_volt — la tension de fonctionnement réglée du régulateur

wp_count

Variables disponibles via getNumVariable (lecture seule) : WFpulseCount, pump_started, valve_status, SamSetup_Mode, Samovar_Mode, Samovar_CR_Mode
(le mode actuel et le mode vers lequel on bascule, numéros comme dans SamSetup_Mode), SteamTemp, PipeTemp, WaterTemp, TankTemp, ACPTemp,
WFtotalMilliLitres, WFflowRate, program_volume, program_speed, program_temp, program_power, program_time, program_capacity_num, capacity_num,
target_power_volt, PowerOn, PauseOn, program_Wait, alcohol (la teneur en alcool dans le bouilleur d'aprés la température), alcohol_s (la teneur en alcool
d'aprés la vapeur), water_pump_speed (la vitesse de la pompe a eau 0-1023), pressure_value (la pression dans le bouilleur), YY, MM, DD, HH, MI, SS (année,
mois, jour, heures, minutes, secondes).

Variables disponibles via getNumVariable et setNumVariable : acceleration_temp, boil_temp (la température d'ébullition mémorisée), wp_count, test_num_val,
loop_lua_fl, SetScriptOff, show_lua_script. Uniquement via setNumVariable : pmpKp, pmpKi, pmpKd — les coefficients PID de la pompe a eau.

Variables chaines (getStrVariable/setStrVariable) : SamovarStatus — le texte d'état de la page principale (lecture et écriture), test_str_val (lecture et écriture),
program_type (lecture seule), Msg — en lecture, renvoie le message du systéme non lu suivant ou une chaine vide, en écriture, ajoute un message.

Variables de commande des scripts :

loop_lua_fl — valeurs 0 ou 1. Si 0 — ne pas exécuter la boucle des scripts toutes les secondes, 1 — I'exécuter.

SetScriptOff — valeurs 0 ou 1. Si 1 — arréter la boucle de chaque seconde (remet loop_lua_fl & zéro). Samovar la met lui-méme a 1 a la fin d'un programme.
show_lua_script — valeurs 0 ou 1. Si 0 — ne pas afficher le script exécuté dans la console et le moniteur de port, 1 — I'afficher. Utile pour le débogage. Les
valeurs de toutes les variables définies pour ce script s'affichent également.

Par exemple, si vous appelez ces deux fonctions dans le script init.lua, deux scripts (script.lua et celui déterminé par le mode actuel de Samovar) s'exécuteront
chaque seconde, et chaque script sera affiché dans le moniteur de port et dans la console du navigateur

setNumVariable("loop_lua_fl",1)

setNumVariable("show_lua_script",1)
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Exemples de scripts
Exemple de script que vous pouvez écrire directement dans |'éditeur de l'interface web. Il s'exécute une fois par seconde et, lorsque la température du bouilleur
atteint 70 degrés, commence a allumer et éteindre I'appareil raccordé au premier port de I'extenseur PCF8575, tout en I'écrivant dans 'UART et dans la console
du navigateur
if TankTemp > 70 then
if exp_digitalRead(1) == 0 then
exp_digitalWrite(1,1)
print("BkntoyeHo™)
else
exp_digitalWrite(1,0)
print("BbikntoyeHo")
end
end

Exemple de script qui lit la valeur d'un capteur de niveau analogique sur I'entrée LUA_PIN (34 pour la carte DEVKIT) et commande la pompe a eau (par
exemple pour pomper le mo(t fermenté dans le bouilleur). Si le signal est compris entre 1000 et 2000, il allume la pompe ; avec un signal nul, il I'éteint. Le script
s'écrit directement dans le navigateur et peut étre exécuté dés son enregistrement. La broche 4 est WATER_PUMP_PIN de la carte DEVKIT ; pour les autres
cartes, indiquez votre propre numéro.
start_pump = getObject("start_pump", "NUMERIC") + 0 --lire la valeur numérique d'un objet enregistré auparavant et la convertir en nombre
sensor = analogRead() --lire la valeur analogique de LUA_PIN (réservée a Lua)
--sensor = 1500
if sensor >= 1000 and sensor <= 2000 and start_pump == 0 then

setObject("start_pump”, 1) --enregistrer la valeur dans un objet de la mémoire de Samovar pour l'utiliser au cycle d'exécution suivant du script

digitalWrite(4,1) --mettre la broche 4 au niveau haut

print("Start pump") --[=[écrire sur le port COM. Vous pouvez aussi utiliser la commande sendMsg("Msg", Level). Si Level = -1, le message est envoyé sur le
port COM et dans la console du navigateur, ce qui est pratique pour le débogage. Si Level vaut 0, 1 ou 2, le message est envoyé comme message systeme]=]

--sendMsg("Start pump",-1)
elseif sensor == 0 then

setObject("start_pump", 0) --enregistrer la valeur dans un objet de la mémoire de Samovar pour l'utiliser au cycle d'exécution suivant du script

if (start_pump == 1) then

digitalWrite(4,0) --mettre la broche 4 au niveau bas
print("Finish pump")

end

end

Scripts préts a I'emploi chargés dans Samovar avec l'interface web :

rectificat.lua — remplissage du bouilleur par une pompe selon un capteur de niveau ou un capteur de débit d'eau (le volume et les seuils des capteurs sont
définis au début du fichier).

dist.lua — distillation répartie dans trois récipients : il mémorise la température du bouilleur au début de I'ébullition et, lorsqu'elle augmente d'une consigne
donnée (ou lorsque le titre alcoométrique baisse), bascule le servomoteur vers le récipient suivant, en abaissant la puissance si souhaité.

cheese.lua — modele de script pour la ligne L d'un programme de fabrication du fromage.

btn_<mode>_buttonl.lua « Démarrer » («HauaTb») et btn_<mode>_button2.lua « Arréter » («<OcTaHOBUTb») — activation et désactivation du cycle d'une seconde
pour chaque mode.

D'autres exemples se trouvent dans le dossier Lua_script du dépdt Samovar sur GitHub : régulation de la température de fermentation (beer_mash.lua), réglage
de la vitesse de la pompe a eau par boutons, distillation avec concentration (dist_degidrate.lua), envoi des relevés a un service web externe par HTTP
(http_request_telegram.lua), maintien du pré-engorgement par un capteur de pression et scripts pour la NBK.
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Questions et réponses. FAQ

Je n'ai pas de doigt de gant pour le capteur de vapeur. Que faire ? Peut-on se passer de ce capteur ?

Samovar a besoin des mesures des capteurs d'élément de colonne et de vapeur pour fonctionner. Vous pouvez procéder ainsi :
1"® méthode. Installez un capteur & 15-20 cm du bord supérieur de I'élément de colonne garni et utilisez-le comme capteur de
vapeur. Installez le second capteur, inférieur, au moins 30 cm sous le capteur supérieur ou, pour un élément de colonne court,
aux 2/3 de la hauteur de la colonne.

2° méthode. Installez uniquement le capteur inférieur. Dans I'onglet Température («Temnepamypa»), sélectionnez-le comme
capteur d'élément de colonne. Sélectionnez le méme capteur comme capteur de vapeur. Pour le confort visuel, corrigez ses
mesures de 1-2 degrés au-dessus du capteur d'élément de colonne, et réglez son dépassement de consigne a une valeur
supérieure a celle du capteur d'élément de colonne.

Que sont les 2/3 de la hauteur de la colonne ? Ou est-ce ?

Il s'agit uniquement de la hauteur de la partie de la colonne qui contient le garnissage. L'espace vide en haut ou en bas ne
compte pas. Prenez un méetre ruban et mesurez la hauteur occupée par le garnissage dans la colonne. Divisez-la par 3. Deux
parts a partir du haut, ce sont les 2/3. Ou une part a partir du bas. C'est une recommandation. Mais vous pouvez installer le
capteur de température de colonne selon vos préférences ou la configuration de votre équipement.

Ou installer le capteur de niveau de reflux ?
En standard, le capteur de niveau s'installe directement sur le voyant, a 5-7 mm du bord inférieur du verre. Le capteur doit étre
ajusté. Une fois la colonne en régime de stabilisation et le voyant réchauffé, réglez le seuil de déclenchement.

Qu'est-ce qu'une consigne ?

Une consigne de déclenchement est la valeur de la grandeur réglée, définie dans le régulateur, a partir de laquelle le régulateur
agit. Autrement dit : le « dépassement de la valeur réelle » admissible au-dela de la valeur définie, pour lequel le systéme reste
au repos.

La colonne est montée et les capteurs sont sous l'isolation. Comment savoir quel capteur a quelle adresse ?

Ce n'est pas difficile. D'abord, dans le menu déroulant, choisissez des adresses de capteur différentes pour chaque emplacement
de montage. N'importe lesquelles, mais toutes différentes.

Ensuite, on regarde quels capteurs sont accessibles. Disons I'Eau : on le réchauffe avec la main ou légérement au seche-
cheveux. On regarde la page principale. La température de I'un des capteurs commence a monter. Disons que c'est la Vapeur.
On va dans l'onglet Température («Temnepamypa») et on intervertit les adresses des capteurs Eau et Vapeur.

Le capteur suivant est le TCA. On fait de méme. On intervertit le TCA avec celui dont la température a commencé a monter.
Deux capteurs sont configurés.

Les autres sont inaccessibles sous l'isolation. Pas de probléme. On verse les flegmes dans le bouilleur et on se prépare a la
chauffe.

Prét ? On lance la chauffe rapide. C'est le capteur du Bouilleur qui doit chauffer en premier, mais c'est encore votre capteur
Vapeur qui monte. On intervertit les adresses. Et ainsi de suite. Le capteur suivant sera I'Elément de colonne, et enfin la Vapeur.
Tous les capteurs sont a leur place, et on poursuit la chauffe.

Avertissement. Veillez & ce que les adresses ne soient pas en double lors de leur choix. Samovar ne le vérifie pas. L'adresse du
capteur de chaque emplacement de montage doit étre unique.

Avertissement. Les réglages de consignes, de dépassements, de températures, etc. ne suivent pas l'adresse du capteur ; ils
appartiennent & l'emplacement de montage précis.

Comment étalonner les capteurs et éliminer les erreurs ?
Cela se fait en saisissant des valeurs dans le champ « Correction » («Koppekmuposka»). Disons tout de suite que des valeurs de
température absolument exactes ne sont pas nécessaires. Si chez quelqu'un la vapeur est a 77 et chez vous a 75, cela n'a pas
grande importance. Mais revenons a l'étalonnage.

Le plus précis est d'étalonner tous les capteurs en méme temps, a une température proche de celle a laquelle ils vont
travailler.
Vous pouvez placer tous les capteurs dans de I'eau bouillante et régler la température a 99 pour tous.
Mais tous les capteurs ne peuvent pas étre mis dans l'eau. Vous pouvez les mettre dans un récipient vide placé au bain-marie.
La température au fond sera proche de 99.
Il est plus simple d'étalonner les capteurs les uns par rapport aux autres.
Par exemple, en hiver, posez-les sur un radiateur, couvrez-les et, quand les températures se sont stabilisées, réglez une méme
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valeur pour tous. On peut imaginer bien d'autres variantes.

Et si les capteurs sont déja sous l'isolation thermique ? Vous pouvez poser toutes les parties de la colonne sur une table, placer
les capteurs libres a l'intérieur de I'élément de colonne, couvrir le tout avec quelque chose d'épais et, au bout d'un moment, les
étalonner les uns par rapport aux autres.

La description du programme d'empatage de la biere mentionne « différents schémas de brassage ». De quoi
s'agit-il ?

Un schéma de brassage pour la production de biére est un équipement spécial pour brasser le modt. Les schémas de brassage
différent selon les taches technologiques. Cet article décrit en détail les types de schémas de brassage domestiques et leur
fonctionnement.

Quels appareils et capteurs Samovar peut-il détecter comme présents ou absents ?
Capteurs et actionneurs dont Samovar ne vérifie pas la présence, faute de retour d'information :
« Contacteur / mise en marche du régulateur de tension (relais n° 1)

* Relais de la résistance supplémentaire / chauffe rapide du régulateur de tension (relais n° 4)

* Buzzer

 Vanne d'ouverture de l'eau (relais n° 3)

 Capteur de niveau de reflux

» Moteur pas a pas de la pompe péristaltique

» Servomoteur de la table de soutirage

* Pompe de refroidissement

* Capteur de pression atmosphérique

* Capteur de pression du bouilleur.

* Agitateur (relais n° 2)

Capteurs et actionneurs dont Samovar vérifie la présence, si :

« Tous les capteurs de température, si le capteur était présent au démarrage du processus. Des messages signalant son absence
arriveront régulierement.

« Débitmétre d'eau, si son utilisation est activée.

» Régulateur de chauffage, si la vérification d'utilisation du régulateur est activée.

* Carte 12CStepper (agitateur, pompe) : interrogée au démarrage de Samovar puis en arriere-plan ; en cas de perte de
communication, un message s'affiche, et I'onglet « I2CStepper » ainsi que les champs liés a la carte sont masqués.

Comment utiliser la vanne de régulation en dérivation

Il vous faut deux robinets, deux électrovannes et deux tés.

Une vanne est NC (normalement fermée) et I'autre peut étre NC ou NO (normalement ouverte) ; NC est préférable. Le
montage est le suivant :

Arrivée - premiére vanne - c'est la vanne principale qui ouvrira l'arrivée d'eau pour le refroidissement.

Ensuite - un té - les deux robinets sont raccordés au té. L'un d'eux (en général un robinet a pointeau) sera le principal
et l'autre le supplémentaire. Apres le robinet supplémentaire vient une autre vanne, puis les deux lignes se rejoignent
par un té, en une seule, et I'eau est envoyée vers Samovar.

Autrement dit, on crée une dérivation autour du robinet principal.

Sur le robinet principal, on régle le débit d'eau pour que la température en sortie du déflegmateur soit de 50°. Disons 40
litres par heure. Et avec le robinet supplémentaire, on régle 10 I/h. Dans le fichier Samovar_ini.h, on commente la ligne
#define USE_WATER_PUMP et on décommente #define USE_WATER_VALVE (la pompe et la vanne ne peuvent pas
fonctionner en méme temps).

Fonctionnement. Quand la température du bouilleur atteint le seuil configuré (77° par défaut), Samovar ouvre la vanne
principale, et 40 I/h partent vers le refroidissement. Si la pression d'eau baisse, la température commence a monter, la
vanne supplémentaire s'ouvre et 10 I/h de plus partent vers le refroidissement. Quand la température revient dans la
limite définie, la vanne supplémentaire se ferme.
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Liens. Conseils pratiques.

Liens vers diverses ressources contenant des informations utiles sur les composants et leur configuration.

Aide pour les versions de Samovar jusqu'a 6.26, aux formats PDF et DOC.
Télécharger l'aide au format PDF

Télécharger l'aide au format .doc

Attention.

La documentation PDF n'est mise a jour qu'a la sortie de versions comportant des changements importants dans l'interface ou le
fonctionnement de Samovar ; elle peut donc différer de la documentation du site.

Télécharger une version de Samovar.

Comment installer ['Arduino IDE

En savoir plus sur l'utilisation de I'Arduino IDE

Installation et configuration de la carte ESP32 dans I'Arduino IDE

Compteur et schémas de dranek.
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Historique des versions
7.00 — 4 septembre 2026

Une mise a jour majeure. Principaux changements :

Nouveau mode « Fabrication du fromage » («CbipoBapeHue») : chauffage, paliers, refroidissement, contrdle de I'acidité avec un capteur de pH (PH-4502C sur
I'entrée LUA_PIN, étalonné sur la page « Etalonnage du pH » («Kann6pogska pH»)), agitateur, vanne de vidange de la saumure sur le relais n° 4 et types de
lignes de programme dédiés. Les réglages se trouvent dans I'onglet « Fromage » («Cbip»).

Détecteur de percée d'impuretés en mode rectification : il analyse la tendance de la température avec une correction de pression, choisit lui-méme le seuil
d'aprés le bruit de la colonne, peut réduire le débit de soutirage lorsque la température monte, suspend le soutirage en cas de hausse critique et reprend de lui-
méme ; sur les tétes, il se contente d'observer, et la raison de l'attente est affichée dans l'interface.

Une mise a jour majeure des modes Biére, BK et NBK : schémas de brassage All-in-one, HERMS et RIMS, import BeerXML amélioré, algorithmes NBK
remaniés (montée en température, réglage, optimisation, fonctionnement) ; une ligne L - une étape pilotée par Lua - est apparue dans les programmes Biére et
Fromage.

La ligne L (étape Lua) dans tous les programmes sauf NBK : Rectification, Distillation, BK, Biere, Fabrication du fromage. Le fichier de script, le délai en
secondes et les paramétres (la table arg dans le script) se réglent dans la fenétre « Etape Lua » («Lua-atan») de I'éditeur de programme ; lorsqu'une nouvelle
version du fichier est chargée via I'éditeur, le scénario en cours est relu. En BK, le bouton « Programme suivant » («Cnegytowias nporpammas) fonctionne
désormais.

Nouvelle interface web : theme sombre « cuivre », schéma du processus avec mesures en direct (en mode Biéere - selon le schéma de brassage, en rectification
- avec le déflegmateur et la seconde pompe, si elle est activée), ligne de programme en cours, graphiques, pages des modes, page « Pompe externe »
(«BHeluHWiA Hacoc») et page « I2CStepper » ; les pages sont servies compressées et recoivent leurs données initiales en une seule requéte.

Connexion au serveur samovar-tool.ru en TLS au lieu de MQTT : mesures, commandes, journal du processus et messages passent par ce canal ; la page des
journaux du site, la page de pilotage du site et les applications mobiles Android et iOS avec notifications push des alarmes reposent sur lui. L'envoi vers votre
propre broker MQTT reste disponible comme option de compilation.

La carte 12CStepper, version 2 du protocole : deux cartes (un agitateur et une pompe), amorgage, remplissage d'un volume défini, étalonnage en « pas par
millilitre », quatre relais, un capteur externe. Commande depuis la page « [2CStepper », le programme, Lua, les applications et le site. La pompe 12C peut servir
de pompe de soutirage des tétes au-dessus de la section de pasteurisation.

Lua : limite de durée d'une exécution (20 s), arrét du cycle apres des erreurs répétées, nouvelles fonctions setPumpPwm et setCapacity, fonctions de la carte
12CStepper et mode Lua comme mode de fonctionnement & part entiere.

Instantanés d'état : apres un redémarrage d'urgence, le micrologiciel restaure le programme et poursuit la méme session de journal si le processus est relancé
dans les 30 minutes.

Un configurateur pour Windows, macOS et Linux : compilation, flashage par USB ou Wi-Fi, éditeur des fichiers de I'appareil, rapport de configuration. Prise en
charge de 'ESP32-S3.

Les calculs des programmes de rectification et de distillation, I'enregistrement des programmes et de |'état du processus et la gestion des erreurs d'équipement
ont été remaniés.

6.27 — 11 mai 2026

Corrections : compteur de temps, délais réseau, démarrage du point d'acces avec le bouton universel, fin de la Distillation, commande du régulateur UART en
mode Biéere, affichage de la puissance, autoréglage PID et mesures de la pompe de refroidissement.

6.26 — ler janvier 2026
Bibliothéques mises a jour, stabilité et utilisation de la mémoire améliorées. Ajout du changement de mode sans redémarrage. Avant de passer a cette version, il
était recommandé d'enregistrer les parametres via Réglages («HacTpoiiku») — Divers («[poune») — Enregistrer les paramétres («CoxpaHuTb HACTPOKN»).

6.25
* Suggestions d'utilisateurs ajoutées, bibliotheques mises a jour, petites améliorations supplémentaires.
« Fichier de partitions corrigé. La fonction d'envoi de messages vers Telegram a également été corrigée.

6.24.

» Bogues trouvés précédemment corrigés.

» Le mode NBK est également prét a I'emploi.
* Gestion du réseau améliorée.

6.23.

* Interface web corrigée.

* Bogues corrigés.

* Fonctionnement de la pompe dans le programme Biére corrigé.

6.22.

* Le changement principal - les bibliothéques ont été mises a jour.

« En mode Biére, la durée de fonctionnement de I'agitateur se régle désormais en secondes et non plus en minutes.
« Par ailleurs, en mode distillation, une prévision de I'heure de fin est affichée.

6.20

* Bogues corrigés.

* Le mode NBK a été réalisé, sur la base des recherches de dranek

* Les modes de fonctionnement de la résistance et de la pompe de transfert du mo(Qt lors du brassage de la biére ont
été modifiés.

* Notifications vers Telegram ajoutées, car elles ne fonctionnaient plus dans Blynk.

6.19.
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» Le mode NBK a été ajouté. La fonctionnalité principale a été réalisée pour le groupe de sécurité et la commande
manuelle de la pompe de refroidissement. L'automatisation est pour l'instant censée se faire via Lua.

* Variables numériques pour travailler avec I'heure actuelle ajoutées a Lua.

YY, MM, DD, HH, MI, SS - respectivement année, mois, jour, heures, minutes, secondes.

Exemple d'appel :

setLuaStatus(getNumVariable("HH"))

6.18.

* Variables pour Lua ajoutées.

* L'interface des versions 6.16 et 6.17 en mode Biére a été mise & jour - le mode d'autoréglage PID est de retour.

« Il est désormais possible de désactiver l'agitateur dans le programme d'empéatage en le sélectionnant dans l'interface.
* Légeére optimisation du code

L'interface se mettra a jour automatiqguement au prochain démarrage de Samovar.

6.17.

« La version de I'éditeur de fichiers a été mise & jour (dans les parametres).

« La bibliotheque de gestion du menu a I'écran a été mise a jour.

* Les croquis de Samovar et d'12CStepper ont été |légérement optimisés.

« L'archive comprend désormais la derniére version du Meter et les schémas de dranek, ainsi qu'un modéle 3D du
boitier pour le régulateur SEM(Stab)_AVR

» Le mode Biére, a l'aide de scripts Lua (a ce stade), permet de réaliser n'importe quel schéma de brassage avec une
automatisation compléte et I'utilisation de recettes au format beerxml ou BrewMate. Les recettes sont prises en charge
dans la mesure minimale nécessaire pour construire un programme d'empéatage. Autrement dit, elles peuvent ne pas
indiquer tous les ingrédients nécessaires a la préparation de la maische

 Parmi les nouveautés fonctionnelles - un bouton d'actualisation des capteurs de température a été ajouté dans les
parameétres de température. Vous pouvez brancher les capteurs un par un et les enregistrer dans les parametres.
Branchez un capteur, choisissez a quoi il correspond, appuyez sur enregistrer, revenez aux parametres, branchez un
autre capteur, choisissez a quoi il correspond, appuyez sur enregistrer, et ainsi de suite.

* Rien n'a changé dans la logique de fonctionnement.

6.16.

« Il est désormais possible d'activer une montée en vitesse progressive de la pompe de soutirage. Cependant, elle
s'arrétera aussi progressivement, ce qui peut nuire a la stabilité du processus lors du passage d'une ligne de
programme & une autre.

Pour activer I'accélération/décélération du moteur pas a pas, remplacez dans le fichier Samovar_ini.h

/[#define USE_STEPPER_ACCELERATION /Incnonb3oBartb NaBHbI CTApT U TOPMOXEHUE LLAroBOro
asvrarens

par

#define USE_STEPPER_ACCELERATION /Incnonb3oBatb NaBHbI CTApT U TOPMOXXEHUE LUArOBOrO ABUratesnst

« Instructions ajoutées pour raccorder le régulateur a Samovar sans fils. Les instructions sont également disponibles sur
le site.

« La bibliotheque de gestion du moteur pas a pas a été mise a jour, et l'interaction avec 12CStepper a été améliorée.

La version 0.3 d'l2CStepper est sortie, bogues corrigés. Si vous avez besoin de précision sur la vitesse, réduisez le
multiplicateur de micropas sur le driver (pas plus de 1/2) ; pour plus de précision, réglez-le sur 1. Par défaut, les
micropas sont réglés sur 1/2 dans le croquis. Cela se modifie dans le fichier I2CStepper.h, ligne 22. Le diviseur y est
indiqué.

L'interface a été mise a jour. En mode « Biéere », les paramétres de I'agitateur d'une ligne de programme se modifient
dans une fenétre séparée.

Attention ! Les bibliotheques pour Samovar et I2CStepper doivent étre prises parmi celles fournies avec Samovar.

6.15

« De nouvelles valeurs par défaut ont été ajoutées au fichier de réglages initiaux tools/Samovar_default_settings.txt. Au
premier démarrage de Samovar aprés la compilation, vous devez charger les valeurs par défaut. Les options sont déja
nombreuses, il est difficile de toutes les régler correctement d'emblée, et les valeurs par défaut vous donneront un
Samovar fonctionnel. Vous pourrez ensuite I'adapter a vos besoins.

» Bogue du moteur pas a pas d'ajout du houblon en mode Biére corrigé.
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» Une option pour gérer I'utilisation du capteur de reflux depuis l'interface WEB a été ajoutée au fichier Samovar_ini.h
(activée par défaut)

#define IGNORE_HEAD_LEVEL_SENSOR_SETTING //If the reflux sensor is used, ignore the command to disable the
sensor in the WEB interface (details_ci).

6.14

« Si vous appuyez sur le bouton avant de mettre Samovar sous tension (relachez-le 2 secondes aprés la mise sous
tension), Samovar démarre en mode point d'acces. Réseau : Samovar, mot de passe : SamApp123

« Prise en charge du terminal Blynk ajoutée - vous pouvez exécuter un petit morceau de code Lua (quelques lignes ; il
est déconseillé d'exécuter de gros scripts de cette facon). Comment ajouter un terminal dans Blynk - ici

* Vous pouvez aussi exécuter quelques lignes de Lua dans l'interface web - disponible dans tous les modes, dans
l'onglet Avancé («[ononHutensHo») lorsque Lua est configuré dans Samovar

« Lua peut désormais piloter les coefficients PID de la pompe a eau - respectivement pmpKp, pmpKi, pmpKd. Pour
régler un coefficient, vous pouvez exécuter ce code Lua

setNumVariable("pmpKp", 6)

Vous pouvez obtenir la valeur actuelle ainsi :

setLuaStatus("pmpKp="..getNumVariable("pmpKp")

« Commande du moteur pas a pas pour l'ajout automatique du houblon ajoutée en mode Biére. A tester.

* Le probléme de mise a jour de l'interface web via Internet devrait avoir disparu.

* Petits bogues également corrigés.

6.12

« Prise en charge de trois capteurs de pression ajoutée :

- XGZP6897D (raccordé en 12C),

- MPX5010D (analogique, raccordé a la broche 34 de I'ESP32)

- Via 1Wire. Pour un capteur raccordé en 1Wire, I'adresse est fixe - {0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22}.
Le choix du capteur a utiliser (ou d'aucun) se fait dans Samovar_ini.h :

//Definition of the pressure sensor type used. Only one type can be used. If three or two
sensors are uncommented, only MPX5010D will be used

//#define USE_PRESSURE_XGZ 32 //ucnonb3oBaTb AaTyuK faBreHus XGZP6897D (unu aHanoruyHeliin) . Kakoe
ncnonb3oBaTb 3HaydYeHMe - CMOTPETb MapamMeTp K B Ta6nmue:
https://github.com/fanfanlatulipe26/XGZP6897D

//#define USE_PRESSURE_1IWIRE {0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22, 0x22} //wcnonb3oBaTb
AaTuuK pasneHusa no 1Wire

//#define USE_PRESSURE_MPX //ucnonb3oBaTb faTyuk pgaBneHns MPX5010D

Il n'y a pas encore de logique ni d'affichage dans l'interface, mais il peut étre utilisé dans un script Lua, en affichant la
valeur dans le statut Lua et en y réalisant le comportement voulu de Samovar lorsque certaines valeurs sont atteintes.
Par ailleurs, dans les parametres de Samovar, il sera possible de fixer une limite de pression a laquelle Samovar
passera en mode d'urgence. Si la valeur de pression dans les parameétres est fixée a 0, Samovar ignorera les mesures
du capteur de pression.

Exemple d'affichage de la pression dans le statut Lua :

pressure_value = getNumvVariable("pressure_value") + 0

setLuaStatus("daBneHune = "..pressure_value)

* Pour consulter les informations du capteur de pression, un envoi vers Blynk a été ajouté. Vous pouvez I'ajouter vous-
méme a l'interface Blynk, en utilisant la broche virtuelle 22.

* Prise en charge d'un capteur de pression 1Wire via un extenseur 1Wire et possibilité de le consulter dans Blynk
ajoutées.

* Les mesures des 5 capteurs de température sont désormais affichées sur I'écran de Samovar.

6.11
* Mode Biére.

- En plus de la vanne d'arrivée d'eau, la pompe de refroidissement sera mise en marche.

- Réglage de la vitesse de la pompe de refroidissement ajouté.

- Vérification de la bonne formation du champ « Agitateur » («Meluanka») ajoutée. S'il est mal formé, il est remplacé
par 00.00"0"0
+ Mode Rectification. Une option a été ajoutée dans Réglages («HacTpolikun») > Principaux («OcHoBHble»). Utiliser ou
non le capteur de niveau de reflux.
» Mode Distillation. Une option a été ajoutée dans Réglages («HacTpoliikn») > Principaux («OCHOBHbIe»). La durée en
minutes au bout de laquelle la distillation est arrétée, a condition que la valeur du capteur du bouilleur ne change pas. Si

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 193 /197


https://forum.homedistiller.ru/msg.php?id=14027282
https://forum.homedistiller.ru/go.php?https://github.com/fanfanlatulipe26/XGZP6897D

0, la durée n'est pas prise en compte.
« La police de la puissance actuelle de la résistance a été agrandie.

6.10

« En mode Biére, le choix du capteur de température utilisé pour réguler le chauffage a été ajouté a la ligne de
programme (nécessaire pour réaliser différents schémas de brassage). Le choix porte sur 5 capteurs.

 La durée de fonctionnement de la pompe en mode autotest a été augmentée

* En modes Biére et Distillation, le programme et I'état d'exécution du programme en cours sont désormais enregistrés
dans des fichiers texte, de la méme maniére qu'en mode Rectification.

» Lua peut désormais régler le débit de la pompe a eau. Fonction setPumpPwm(p) ajoutée, p=0 - la pompe est arrétée,
p=1023 - débit maximal.

* Il est désormais possible de désactiver dans les parametres la surveillance du capteur de débit d'eau.

» Une option a été ajoutée dans les parametres - ne pas réduire la puissance pendant I'ébullition en mode Biére.

Attention ! Vous pouvez utiliser le SDK 2.0.13. En cas de problémes de stabilité, revenez a la version 2.0.9

6.9

Les possibilités de commande du moteur pas a pas via des scripts LUA ont été étendues.

Si I'extension 12CStepper sur Arduino Nano n'est pas raccordée, un appel a la fonction Lua set_stepper_target
commande le moteur pas a pas intégré ; sinon, la commande passe par I'extension.

Lors de la commande du moteur pas a pas intégré, un seul paramétre est pris en compte - spd, la vitesse en pas par
seconde ; les trois paramétres doivent tout de méme étre passés dans l'appel de la fonction.

--set_stepper_target(spd, direction, target) //spd - speed in steps per second, direction - forward or reverse direction, target -
number of steps

set_stepper_target(950, 0, 0)

Lorsque spd = 0, le moteur pas a pas est arréteé.

Attention ! Lors de la mise a jour vers cette version, vous devez utiliser la version 2.09 du SDK

6.8

 La maniére d'arréter un script Lua par un bouton de l'interface a changé.

« Variable SetScriptOff ajoutée. Dans le script du bouton btn_button2.lua, elle est mise a un, aprés quoi un cycle
d'exécution du script Lua supplémentaire a lieu.

« Cela permet d'intercepter I'événement d'arrét du script et d'effectuer les actions nécessaires pour terminer
correctement le script.

6.7
« Corrections de bogues et petites améliorations.
« A noter - la version 6.6 ne détectait pas le début de I'ébullition en mode distillation. Corrigé.

6.6
» En mode Distillation, un bouton de passage au programme suivant a été ajouté. Bogues liés a la détection du début de
I'ébullition et au fonctionnement du programme en mode Distillation corrigés.

6.5

* Le croquis permet désormais de changer le sens de rotation du moteur pas a pas de la pompe péristaltique de
soutirage. Pour cela, décommentez la ligne suivante dans Samovar_ini.h :

/l#define STEPPER_REVERSE //v3MeHUTb HanpasfeHne BpalleHus LWarosoro asuratesns

« La détection prématurée du début de I'ébullition a également été corrigée.

6.4

* Le calcul du titre alcoométrique dans le bouilleur a été corrigé

« Le calcul du titre alcoométrique au soutirage a également été corrigé.

« Envoi du titre alcoométrique vers le cloud ajouté ; sur le site, le titre sera affiché dans les journaux lors de la
consultation des graphiques de distillation et de rectification.

* Lors de l'installation de la mise a jour, mettez le SDK a jour vers la derniére version.

6.3

* Les changements concernent le mode distillation - un programme de distillation a été ajouté. Son but est de changer
de récipient de soutirage selon la température ou le titre alcoométrique, et il ne fait rien d'autre. L'algorithme de
démarrage et de fin de distillation n'a pas changé : qu'il y ait un programme ou non ne fait donc aucune différence pour
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Vous si vous ne prévoyez pas de répartir entre plusieurs récipients. J'ai aussi ajouté la détermination de la teneur en
alcool de la vapeur (qui, pour la distillation, équivaut a celle du soutirage). J'ai vérifié le calcul de maniére purement
mathématique ; en conditions réelles, un écart avec les mesures de 'alcoometre est possible. Les deux valeurs sont
affichées dans l'interface.

« Dans le programme, vous pouvez utiliser soit le titre alcoométrique dans le bouilleur, soit celui du soutirage ; cela
dépend du type de la ligne de soutirage.

« Si la répartition entre récipients n'est pas nécessaire, le servomoteur n'a pas besoin d'étre raccordé. Ce sera alors une
distillation simple, quel que soit le contenu du programme de distillation.

6.2

Bogues corrigés :

* Avec le SDK 2.0.5, Samovar pouvait redémarrer en mode rectification.

» En mode rectification, le programme de soutirage était mal écrit dans le fichier prg.csv. Optimisation du code.

6.1

» Amélioration - une temporisation lors de la détermination de la température d'ébullition et de la teneur initiale en alcool
dans le bouilleur.

* Les données sur le degré du contenu du bouilleur apparaitront dans les messages, dans l'interface et arriveront dans
Blynk.

6.0

Principales améliorations :

 Auparavant, il était génant que la mémoire de Samovar soit constamment écrasée et qu'il faille & chaque fois restaurer
son travail (pour ceux qui en avaient) - programmes de rectification, scripts Lua. Désormais, lorsqu'une connexion
Internet est disponible, l'interface se met & jour automatiquement quand la version du croquis Samovar change, sans
écraser les autres fichiers de la mémoire de Samovar, ce qui permet de conserver dans la mémoire de Samovar les
réglages de chaque mode et de les charger lors du changement de mode. Si vous configurez un nouvel ESP32, tous les
fichiers du dossier data seront téléchargés. La possibilité d'installer manuellement (sans Internet) demeure, mais le
systeme de fichiers utilisé a changé : pour un chargement manuel, il faut donc utiliser non pas £sr32 Sketeh-bata-Uploat ,
mais ESP32 LittleFS Data Upload. Le passage a un autre systéeme de fichiers a été fait pour optimiser la rapidité de
Samovar.

* L'interface sera téléchargée automatiqguement pour la version précise du croquis (a partir de 6.0) ; autrement dit, si
vous devez revenir a une ancienne version du croquis, l'interface reviendra elle aussi a la version correspondante.
(Autrement dit, lors d'une mise & jour ou d'un retour en arriére, l'interface web se met a jour d'elle-méme. Le croquis et les
bibliothéques doivent étre mis a jour manuellement)

* L'interaction avec les scripts Lua a été améliorée. Des exemples de scripts et la documentation Lua sont placés dans
un dossier séparé (Lua_script).

« L'utilisation d'un langage de script permet d'exploiter toutes les fonctionnalités de Samovar, en les étendant a vos
taches particulieres. Par exemple - la distillation selon Gabriel ou la commande d'une NBK.

» Un changement dans le programme de soutirage. Une valeur « Température de la vapeur » («Temnepartypa napa»)
est introduite (désactivée dans les versions ultérieures).

« La valeur de température TCA a laquelle la pompe augmente le refroidissement a été déplacée dans l'onglet

« Température » («Temneparypa).

* Les bogues trouvés ont été corrigés.

5.27

* Les changements concernent le fonctionnement de |'agitateur et de la pompe en mode Biére. Un paramétre
supplémentaire a été ajouté au programme du mode Biére - le modéle de fonctionnement de I'agitateur.

» En mode Biére, lorsque l'agitateur est activé, Samovar enclenche le relais n° 2 et le relais SSD et, si une extension sur
Arduino Nano (qui pilote le moteur pas a pas) est raccordée, lui envoie une commande pour activer le moteur pas a pas
et un relais supplémentaire.

« Dans le modele de fonctionnement de I'agitateur, vous pouvez définir la durée de fonctionnement de I'agitateur, le sens
de rotation (pour le moteur pas a pas uniquement) et la pause. Par exemple : agiter pendant 2 minutes, attendre 1
minute, puis agiter 2 minutes dans l'autre sens, attendre 1 minute.

5.27b (version béta)
* Une version pour tester le script Lua. Détails dans le fil du forum.

5.26

Samovar 7.00 - Manuel d’utilisation, 01.10.2026 195 /197


https://forum.homedistiller.ru/msg.php?id=13982822

« 1. Pendant la rectification, I'enregistrement de I'état de la rectification et du programme de soutirage a été ajouté. Le
programme de soutirage est enregistré dans le fichier prg.csv, I'état dans le fichier state.csv. Les fichiers peuvent étre
consultés via les parameétres - I'éditeur (identifiant et mot de passe par défaut : admin) ou téléchargés a l'adresse :
YOUR_IP/prg.csv et YOUR_IP/state.csv.

e Dans samovar_ini.h, un paramétre a été ajouté pour le délai d'application de la tension par le régulateur aprés I'enclenchement du contacteur.
* De petites améliorations, optimisations et corrections de bogues trouvés ont également été apportées.

5.25

* Fonctionnalité de prise en charge d'l2CStepper ajoutée.

» Changements de l'interface du programme en mode rectification - lors de la composition d'un programme, la durée de
chaque ligne et la durée totale de tout le programme sont désormais affichées.

5.24
Changement d'interface.

5.23

Dans les modes Rectification et Biére, le type de la ligne de programme en cours d'exécution a été ajouté a I'état.
Les bogues trouvés ont également été corrigés.

La possibilité de charger des recettes de biére aux formats suivants a été réalisée :

1. BeerXML (trés répandu en Occident), la principale collection de recettes se trouve ici, mais le téléchargement est
payant, ici et en bien d'autres endroits.

2. Brewmate (répandu dans les pays de I'ex-URSS).

Des exemples de recettes peuvent étre consultés via les liens. Vous pouvez les télécharger depuis le site, les charger
dans Samovar, et il construira un programme d'empatage a partir de ces recettes. lls contiennent non seulement des
recettes mais aussi des calculateurs de recettes. Toute recette peut étre adaptée pour étre ensuite chargée dans
Samovar.

Les deux formats sont treés souples ; toutes leurs possibilités ne sont sans doute pas prises en compte. Si vous
rencontrez des problemes avec des recettes, envoyez-les par e-mail info@samovar-tool.ru

5.22.

Parmi les changements clés - la fonction de correction automatique de la T du coeur pour les programmes Pré-
engorgement («lNpea3axneb») et Ceeur («Teno») a été désactivée par défaut. De petits changements liés au travail de
documentation des fonctionnalités de Samovar ont également été apportés.

5.21

Une file d'attente des messages de Samovar a été ajoutée dans le navigateur. Désormais, il sera difficile de les
manquer : ils resteront affichés sur la page jusqu'a ce gu'ils soient explicitement effacés en cliquant sur le message ou
sur le bouton « effacer » («oUUCTUTBLY).

Une alerte sonore pour les événements critiques a été ajoutée dans le navigateur - lorsqu'un message critique arrive, le
navigateur le signale par un son jusqu'a ce que le message soit effacé. Elle s'active/se désactive dans les parametres.
Les navigateurs modernes, par souci des utilisateurs, bloquent par défaut la lecture automatique des sons. Il y a deux
solutions : cliquer sur n'importe quel élément de la page, ou ajouter I'adresse de Samovar aux exceptions dans les
parameétres du navigateur.

Les fonctionnalités suivantes ont également été réalisées :

Si la ligne de programme en cours est « Pré-engorgement » («lNpea3axneb») et qu'elle est suivie d'une autre ligne de
soutirage du ceeur, la T du cceur est corrigée automatiquement. La correction manuelle reste disponible.

La durée de fonctionnement de la pompe d'eau de refroidissement pendant l'autotest a été augmentée.

Bogues corrigés :

Les journaux de Samovar n'étaient pas toujours téléchargés. Corrigé.

En mode autotest, le moteur pas a pas de la pompe de soutirage pouvait ne pas s'allumer. Corrigé.

5.20
Corrections des bogues trouvés.

5.19.
Corrections des bogues trouvés.

5.18.
Un bogue de fonctionnement de Samovar en mode pré-engorgement a été corrigé. Ce bogue était présent depuis la
version 5.11. Si vous utilisez les versions 5.11-5.17 avec le mode pré-engorgement, vous devez faire la mise a jour.
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5.17.

Le travail avec les régulateurs de tension via le protocole UART a été optimisé, et la logique de remise a zéro de la
tension lorsque le capteur d'engorgement se déclenche en méme temps que la température de I'eau est dépassée a été
revue.

5.16.
Prise en charge du format BeerXML. (Le format est trés souple ; toutes ses variantes n'ont peut-étre pas été prises en
compte)

5.15.

Autotest amélioré. Possibilité de charger le format BeerXML ajoutée (pour l'instant en consultation seule). Lorsque le
mode de fonctionnement de Samovar est changé et que les parametres sont enregistrés, il redémarre pour passer dans
le mode choisi. En mode distillation, le soutirage se poursuit soit jusqu'a la température fixée dans les parametres, soit
jusqu'a ce que la température du bouilleur ne change plus pendant 10 minutes. En outre, petites améliorations du
systeme.

5.14.

Commande améliorée du régulateur de kvic, commande optimisée du régulateur SEM_AVR.

Un bouton a été ajouté a la page Réglages («HacTpolika») - Autotest («<CamoTecTupoBaHue») : pendant 5 secondes, la
pompe d'arrivée d'eau s'allume et/ou la vanne d'eau s'ouvre, la pompe péristaltique de soutirage démarre, et le
servomoteur parcourt les 5 premiéres positions puis revient.

5.13.

Un nouveau type de programme - Fermentation («BpoxeHue») - a été ajouté au mode Biére. Il sert & maintenir la
température fixée dans le bouilleur a l'intérieur de la plage de consigne. Si la température du bouilleur est inférieure a la
valeur fixée moins la consigne, la résistance et le relais de montée en température s'allument ; lorsque la T du bouilleur
atteint la valeur fixée moins la consigne, le chauffage s'éteint (le régulateur PID fonctionne, comme pour les autres
modes Biére). Si la T du bouilleur est supérieure a la valeur fixée plus la consigne, un relais se déclenche. On peut y
raccorder une vanne d'arrivée d'eau, une pompe ou un autre actionneur, selon la configuration de votre équipement.
Lorsque la T du bouilleur redescend & la valeur fixée plus la consigne, le relais se coupe. Une logique supplémentaire
peut étre réalisée dans des scripts Lua, en utilisant si nécessaire un extenseur de ports pour piloter des actionneurs ou
des capteurs.

Des bogues ont également été corrigés et les bibliothéques mises a jour. Le SDK doit étre mis a jour vers la version
2.0.5.

Dans certains cas, Samovar n'enregistrait pas les parameétres WiFi ; ce probléeme est résolu par la mise a jour de la
bibliothéque et du SDK.

Il y avait des bogues liés a la commande du régulateur de kvic (ancien micrologiciel). Ce probléme est également
résolu.

Le nouveau micrologiciel du régulateur kvic ne fonctionne pas encore avec Samovar.

Si vous utilisez le « Stabilisateur simple de puissance de résistance a base de modules chinois » («MpocToii
cTabunmsarop mowHocTn TOHa U3 kutaincknx mogyneins), il doit étre mis a jour pour fonctionner correctement avec la
nouvelle version de Samovar, a l'aide du croquis fourni avec Samovar dans le dossier Stab-avr.

5.12. Petits changements. Optimisation du code.

5.10.

Un changement des programmes de soutirage pour les fruits, les céréales et le sucre (leurs fichiers se trouvent dans le
dossier tools et sont aussi chargés dans la mémoire de Samovar lors de la mise a jour de l'interface). Par ailleurs, dans
I'interface de calcul du programme de soutirage, il est désormais possible de choisir le type de matiere premiére (fruits,
céréales, sucre), et le programme de soutirage correspondant est chargé immédiatement.
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